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Vazeny zakazniku,

Dékujeme za VaSi duvdl projevenou tim, Ze jste si vybrali zafizeni CYBRNAUT NT
spolenosti ZODIAC. Tento vyrobek je zkonstruovan, vyroberyakousen s nejvyssi
pe&ilivosti tak, aby jste s nim byli zcela spokojeni. Dogajeme Vam pdive si pretist tento
navod Kk pouiti jes&€ pred pouzitim vyrobku CYBERNAUT NT. Obsahuje veSkerérnmiace,
které potebujete, abyste &h z vyrobku CYBERNAUT NT co nejveétSi prospéch pii
zadovani uplné bezgeaosti. Potebujete-li dalSi informace, kontaktujte laskavé Vaseho
prodgce, odbornika na bazény. Poradi Vam s pouzitim a udrZzbou VaSeho robota.
Muze Vam také dodat nadhradni dily a je kvalifikovan k goskti poprodejniho servisu.

LIKVIDACE ODPAD U Z VYROBKU E

V souladu s ustanovenimi smmice o odpadnich elektrickych a elektronickychizeni

(OEEZ — 2002/96/ES) musi byt pouzité elektrické a elektronické vyrobky zpracovavany
oddélené od normalniho komunalniho odpadu jak za G¢elem podpory opétovného pouziti,
regyklace a dalSich forem regenerace, tak pro snizeni mnozstvi likvidovaného odpadu a tedy
likvida¢nich praciP¥i likvidaci tohoto vyrobku dodrzujte mistni p Fedpisy pro

zpracovani a likvidaci odpadi. Nevyhazuje jej do volného prostiredi: odvezte jej do

shbérneho stediska, které se specializuje na pouzité elektrické asiftronické vyrobky

a/nebo se obrate na Vaseho prodejce fi koupi nového vyrobku.
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1. BEZPECNOST

Dilezité

VaSe z#izeni CYBERNAUT NT™ je vyrobeno v souladu s riégpsjSimi normami.

Abyste z VaSeho pistroje méli co nejvétSi prospéch a pro zajiS€ni aplné bezpé&nosti vzdy dodrzuje nize
uvedené pokyny:

> pripojujte ovladaci skin pouze k elektrické zasuvce chgag proudovym chradém o maximalnim
jmenovitém proudu 30 mA.

> Zajistéte, aby byla elektricka zasuvka vzdy snadkistppna.

» Umisgte ovladaci skitku nejmég 3,5 m od okraje bazénu a nevystavujteimgmu slunénimu
swtlu. Doporiujeme chladné, dab wtrané misto ve stinu.

» Nikdy nenechavejte nikoho plavat nebo vstupovat do bazénu, jesthwabot. V gipad, Ze pojizdny
vozik nahod# spadne do vody,ipd vyndanim je zivothdilezité odpojit pistroj od elektrického
napajeni.

» Pro zamezeni rizika zasahu elektrického proudu nikdy neotevirejte elektronickou ovlidi&ci sk
Vzdy privolejte kvalifikovaného technika.

» Nikdy nezapinejte robot, neni-li ve vod.

» Nikdy se nepokouSejte opravit napajeci elektricky kabel. Kontaktujte poprodejni servis, kde ziskate
originalni nihradni dil; tim zamezite nebe4pe

> Nepouzivejte tentoistic ve VaSem bazénprekrati-li teplota vody 35 °C, nebo je-li nizSi nez 10 °C.

» Pred provadni kazdéhaisteni, udrzbyei servisnich praci na Haeni a po kazdém pouziti vzdy odpojte
napajeci kabel.

» VAas robot je vybaven systémem, ktery chrani jeho motdipagk uviznuti zéizeni nebo v fipads
nemoznosti jeho pohybu.

Na LCD displeji se zobrazislo chyby: EE.1 az EE.7.
e EE.7: sviti kontrolka. Robot nenfipojen k ovladacimu panelu nebo pracuje a neni vé.vod
» EE.4 az EE.6: sviti kontrolka. Odpojte napajeci kabel ed&tbntrolujte, Ze nic nebrani v geni
pohéarciho Ustroji nebo kartd. Znovu zapojte napajeci kabel do sité a zahajte tistigi cyklus.
» EE.1 az EE.3: sviti kontrolka. Jde o zavaznou porudiinefe laskavrobot a jeho ovladaci panel
VaSemu prodejci.

Poruchovy rezim opustite sitasnym stiskem ttdtek . a. .

Ovladaci panel se sam vypne.

Mikroprocesor
Provozgistice CYBERNAUT NT™ jerizen mikroprocesorem, aby bylo zajiga optimalngisténi u wtsiny
konfiguraci bazejn(maxmalré 15 m x 7 m s kabelem délky 17,5 m a 20 m x 10 m s kabelem délky 25 m).
Systém boku bazénu:
Vv piipad, Zegisti¢ Cybernaut NT™ odpousti vodu a pracuje na povrchu boku bazénu,
mikroprocesor detekuje n#fpmnost vodygimz aktivuje systém boku bazénu. To znamena,
Ze se robot ot a pokusi se o0 navrat do vody a pdigja v ¢isteni.
- Bezpe&nostni systém mimo vodu:
nepodéi-li se¢isti¢i Cybernaut NT ™ vratit do vody, nebo je-li robot zapnut mimo vodu,
mikroprocesor fiblizné za 20 sekund automaticky vypne napajeni roboiaofem je
zamezeni poSkozeni elektricky&dsti stroje. Na LCD displeji se zobra&idlo chyby EE.7.

Tento fistroj neni uréen pro pouZziti osobaméétné déti) se snizenymi fyzickymi, senzorickymi nebo duSevnimi
schopnostmi, nebo s nedostatymi zkuSenostmi a znalostmi, pokud nepracuji pod dohléflerjsou vySkoleni ohledn
pouzivani tohoto Z&eni osobou zodpeéunou za jejich bezgaost.
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2.  VYBALENI

Dulezité

Ujistéte se, Ze se gaeni nepoSkodilo ppieprag (naraz, poSkozené ¢asti atd.). Okagdiznamte
vesSkerd poSkozeni, a to i mald, VaSemu prodejci. V takovéem pidjid nepouzivejte
CYBERNAUT NT ™,

Krabice by néla obsahovat nasledujici polozky:
» robot CYBERNAUT NT ™,
» prepravni vozik, §etné ovladaci skiky.

Sestaveni pepravniho voziku:

Pred vyjmutim zéizeni z krabice:
- vytdhnéte hornéast voziku obsahujici ovladaci jednotku z krabice,
- vyjméte opatrné robot z krabice, nenechte kabel zamotat se do voziku,
- vyjméte spodniast voziku,

‘c-yb'emad't NT

Obrazek 1 Obrazek 2

- Uplre povolte “blokovaci kol&ka” a vyjmete Sroub z ¢epu napravy,

- nasd'’te hornicast voziku do spodni ¢asti tak, aby klavesnice ovladaci jednotkypeata
k predni strané voziku, viabrazek 1.

- Pripevnde Srouby tak, aby drZely obé ¢asti voziku dohromady. Wteistiastovou podlozku
na obé stranyéchto SroubiUtahnde "blokovaci koléka” az na doraz (‘blokovaci kalka’
musi sndfovat k zadni strané voziku).

- Zajistte, aby haky zajidijici kabel snsfovaly dopiedu — obrazek 2.
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3. INSTALACE

Dulezité

Pro zajiséni VaSi bezpénosti a pro tkny provoz cistte CYBERNAUT NT ™ umistte ovladaci
skiiti nejméng 3,5 metry od okraje bazénu na misto, kde nebude vystavena pifiméimnirsiune
swtlu.

Pro zaji&ni maximalné dinného provozu robota umése vozik doprosed nejdelSi strany bazénu.

Elektrické zapojeni =
Pripojte napajeci kabel robota
k ovladaci skitice a zajisite
konektor na misto pod ovladac
skiinkou; ovladaci skiiku
pripojujte pouze k elektrické
zasuvce chramé proudovym !
chrantem o maximalnim
jmenovitém proudu

30 mA (mate-li jakékoliv
pochybnosti, kontaktujte
kvalifikovaného elektrikée).

4. PONORENi ROBOTA

Dilezité
Za 7adnych okolnosti nesmi nikdo plavat v bazénu, kdyz je v ném ¢istic CYBERNAUT NT™.

Faze - ponate robot do vody a ,
odstraite veSkery vzduch, ktery ijpadné
obsahuj, jeho obracenim.
Faze 2 stisknde p&nove viozky rukama
pro odstranéni vzduchu a pro nasati vot
Je diezité pondit piistroj na dno bazén
tak, aby zde#stal bez pomoci.

Faze 3 polozte kabel na bazén a nechte
jej plavat co nejblize ovladaci jednotky
na okraji bazénu.

Faze 2

Doporuéenti: pro usnadéni prichodu vody pénovymi vioZzkami, kdyZ jsou nové, provozujsti&
v rezimu “pouze dno” po prvnich Sest hodin (viz kapitola “Spusténi a provoz”).
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5. SPUSTENI A PROVOZ

Po pvnim zapnuti je robot v pohotovostnim reZzimu a displej se nerozsviti. Bakdoha

naprogramovani nebo na spunst

Pred prvnim pouZzitim jednotky je nutno do jednotky naprogramovat rozméry bazénu a
konfiguraci, aby se optimalizovala efektivitagisti¢e Cybernaut NT. (Tento postup se nemusi
provadét znovu).

RozlozZeni tla&itek na ovladacim panelu:

Kontrolky:

“q9” robot pracuje v automatickém rezimu

w robot pracuje v rezimu dalkového ovladani

~

“’_$I robot ¢isti dno a boky

|2 robot ¢isti pouze dno

(D robot bézi.
chyba EE.4 aZ EE.7.

/ chyba EE.1 aZ EE.3.

Start / Stop

Prepinéni rezim “pouze dno” nebo “dno a boky”

00¢

W Vybér automatického nebo dalkeyizenéhasisteni

V automatickém rezimu: zvySeni doby &gt
V rezimu dalkového ovladani: pohyb robotarddp

Otoceni robota doleva (rezim dalkového ovladani)

Zastaveni robota (rezim dalkového ovladani)

V automatickém reZimu: sniZzeni doby értt
V rezimu déalkového ovladani: otogeni robota

Otoceni robota doprava (rezim dalkového ovladani).
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5.1 Naprogramovani robota

Pri programovani ¢iste Cybernaut NT se nédici desku zadavaji charakteristiky bazénu, ve kterém
ma byt pouzivan.
Je nutno zadat 4 parametry:

1. tvar bazénu: F

2. délku bazénu: L

3. Siku bazénu: E

4. vySku bok: H (to znamena svislé boky. Sklonéné boky jsou obsaZzeny ve dné bazénu.)
Pro kazdy parametr sitrbete vybrat z rozsahu moznych hodnot.

Parametr F L E H
Vyznam Tvar Délka Sirka Vyska
3 mozné hodnoty: 10 moznych hodnot: |5 moznych hodnot: 3 mozné hodnoty:
01 = obdélnikovy, 00 = pouzito 03 = 3 metry 01 =1 metr
ploché dno s programovacimi 04 = 4 metry 02 = 2 metry
02 = obdélnikovy hodinami * ... 07 =7 metra 03 = 3 metry
s potagcim bazénem | 07 = 7 meti
nebo sklonem 8 = 8 metra
03 =jiné tvary ...15 =15 metru

*V tomto pripadt se robot zapina a vypina automaticky dle naprogramovanych hodin.

Spada-li V4S bazén mezi 2 hodnoty, doporu¢ujeme vybrat mensi z nich.

» Zadavani programu: piipojte napdjeci kabel ke elektrické siti, pak stis@e
(obrazovka se rozsviti).
» Displej navrhuje gdnastavenou hodnotu kazdého parametru:

- je-li hodnota spravnaejckte na nasledujici parametr stiskerﬁiﬂaa.

-, . SN |\ \l " .
- Neni-li tomu tj. pomoci tléltka neb( zvyste nebo snizte hodnotu.

Upravena hodnota blika. Potkte ji stiskerr, a stisknéte tléitko znovu pro piechod na
nasledujici parametr.
» Postupuijte stejnym zpasobem pii zadavani ostatnich patametr

» Na piedchozi parametr se vrétl'téﬂﬂkem (zrusit).
» Po zadani 4. parametru je programovani hotovo.

» Pak stisknét(O: robot se spusti a na LCD displeji se zobrazi zbyvajici ¢as
Pozn.: konfigurace nastavena ve vyrobé je tato: F.01, L.10, E.05 a H.02.

Vlastnite-li robot s 25 metrovym kabelem a V&S bazén je delSi nez 15 m, éigpore nastavit délku

na 0. Tato operace zobrazi po stiQ zbyvajici ¢as 0.00. To znamena, Ze V&S robot se zapne
okamZit po zapojeni napajeciho kabelu. Pakete pripojit kabel k programovatelnym hodinam pro
naplanovaniisticich operaci dle pozadovaného planu. DileZiiépquzivani této funkce se ugse,

Ze je Vas isti¢ zcela ponten.

DuleZita poznamka: nikdy neprekracujte dobu ¢iSéni 6 hodin denrg.

5.2  Zahdjeni ¢iSeéni

Cidteni zahéjite stiskem ﬂa’stkac.

Pozn.: piprvnim spudtni jsou pgdnastaveny rezim a drulB@ni tyto: “pouze dno” a automatické
cistenti.

ReZim a typ ¢id&ni miZete kdykoliv zminit, viz kapitolu “MoZznosti &teni”.

Na displeji je zobrazen zbyvajiths, nez se ¥&eni vypne (napil h 29 min).
LED kontrolka vedle fisluSnych ikon sviti pro potvrzeni vybraného rezimu a typeniist
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5.3

oL oy

——

MoZznosti ¢iSEni

Kdykollv v prabéhu cyklu miZete:

54

zvysit nebo sniZit zbyvajici dobu, neZ seifaeni vypne, po krocich 30 minut, stiskentitlia

m nebom, (tato nova doba nebude uloZena v g@npii dalSim pouZiti zézeni se zobrazi
doba puvodné naprogramovana v charakteristikach VaSeho bazénu).

zmeénit typ ¢isténi z ,pouze dno“ na dno i boky a ap&, a to stiskem tldtka

Zahdji se novy cistici cyklus a kontrolkdgpiiSné vybrané a probihajici operace se rozsuviti.
(pii nasledujicim zapnuti Baeni bude aktivovany cistici rezim vybrany na konci piredchoziho
cisticiho cyklu).

o .. .. . .  irr .
prepnout z automatického rezimu do rezimu dalkového ovladani stlskemtt{a.

Aktualni reZim robota je zobrazen kontrolk®:- nebow (pozn.: robot se vzdy zapina
v automatickém rezimuy).

Rezim dalkového ovladani

. .. . . s . \ :
Pti provozu v rezimu dalkového ovladani dotykenﬁltkakm nebo pohybujete s robotem

dopiedu nebo dozaduiiRtisku tlaéitkaa nebo se robot otdi ha jednu nebo na druhou
stranu.

Jakm
Prost
Po pr

ile je uvolngo tlatitko @ robot se oto¢i a pohybuje se rovné.
edni tl&itko zastavi pohyb robota (pozn.: ¢erpadlo stéle pracuje).
ovedeniigteni v rezimu dalkového ovladani doporucujeme piepuistit zpét do

automatického rezimu.

5.5

Ukonéeniéisténi

Obrazovka se vypne automaticky po dokon¢ésticiho cyklu.

YV VVVVY

Y

Vypnéte robot: odpojte napajeci zast¥ku do sité.

Pred zvednutim robota z vody poc¢kejte 15 minut.

PritAhn&e robot k sobé taZzenim za kabehk pomoci madla vytahréte robot z vody.
Okamzit vycistste filtragni vak (viz kapitola “Udrzba”).

Robot by ngl byt uloZen na vozik tak, aby se pénove viozky nezplpst robot rychle
uschnul.

Odpojte kabel ovladaci gkky a zajiséte jej kolem hak na voziku. Zakete kryt a umiste
vozik do stinu.

POZOR! - po kazdémeéisticim cyklu je bezpodmingné nutné pohledem zkontrolovat, zda na
vrtulce €erpadla / pod horni kulatou m¥izkou / nejsou namotany vlasy, nebo jiné restoty.
Tyto necistoty odstraite. V pripadé, Ze se Vam nepodd netistoty z vrtulky odstranit, robota
nezapinejte a kontaktujte svého prodejce. Namotani listot na vrtulku zpdsobi poSkozeni
motorové jednotky. NA TAKTO VZNIKLOU PORUCHU SE NEVZTAHUJE ZARUKA!
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7.

7.1

Na konci kazdého cyklu Vam doporéujeme ¢&istit filtra éni vak.
Nedopug’te zaschnuti Spiny ve vaku. Pak je odstrami obtizné a
vak nemusi byt znovu pouzitelny.

I Nepouzivejte kabel pro vytaZenéisti¢e z vody. ! F/r' .

>

>
>
>

RADY K POUZIVANI

Y

PouZivejte Vas cistici robot co tagtji — ziskate maximalni jpiios ze stale cistého bazénu.
Dale se filtr&ni vak neucpe a bude pracovat s vyS#ingsti.

Tento robot by rél pracovat v bazénové vodé nasledujici kvality: obsah chloru < 2 mg/l, pH
od 6,8 do 7,6, teplota od 10 °C do 35 °C.

Muze dojit k tomu, Ze ¢ast bazénu nerdre viEistena po dokonceni automatického
programu robota. Pak ovSenmiibete pouzit Zdzeni dalkového ovladani, ¢imz dokoncite
¢isténi za velmi kratkou dobu.

Nepouzivejte Vas robot, kdyZ jste pggwovedli Sokovou Upravu a ofeni VaSeho bazénu.
Nenechavejte Vasstic trvale ve vode. Netahejte za kabel pro vytaZzeni VaSahioe z vody.

K tomu slouzi madlo.

UDRZBA

Cisteni filtra¢niho vaku

Vypnéte napajeni robota a odpojte ovladaci skiku ze sig.

Tahejte kabel pro g#iZeni robota, zatimco ten je stéle ve wbd

— obrazek 1. Pak pomoci madla vytahnéte robot z vody. K
Umistte dsti vzhiru nohama blizko bazénu, aby byl umozngn
pifstup k drzéaku filtru umishému na spodni stramobota. .
Stisknde ol# svorky zaji$ujici desku drzaku filtru k sobé a OK
uvolnéte ji z robota drzenim jej obracetak, aby n&stoty

zistaly ve vaku. Filtr se vysune s deskou, viz obrazek 2, 3 a 4 P"%

obrazek 1

obrézek 2  oObrazek3 obrazek 4
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>

>

>

obrazky 5 a 6.

obrazky 7 a 8.

Uvolnéte filtratni vak z desky (je
lehce pidrzovana za svorkami).

Vyprazdnéte vak a Wstéte jej pod
tekouci vodou neborfpadné

v jemném roztoku mydlové vodyiiP
pouziti mydla jej &dné proplachnéte,|
dbejte na jeho obraceni. Nezdimejts
vak za ucelem brzkého ususeni. Va
je mozno prat v piee @i dodrzeni
pokyna uvedenych na Stitku vaku.
Vyplachnéte také drzak filtru a
odstraite veSkeré n#stoty zachyceng
pod chlopnémi.

Nasal'te op& vak na desku drzaku
filtru stiskem roha filtr&niho ramu a
za svorkami tak, aby byl ram sprav
nasazen na desku. Postupujte opat
—vak je mozno nasadit pouze jedni
zpusobem. Je-li vak na svém ndiat
desce drzaku filtru, #ho by byt vidét
logo Zodiac.

obrazek 7

” obrazek 8

Nasal'te desku drzaku filtru na robot a
zaklapnéte jej do jeho polohy.
Stisknde svorky ven pro zaji&hi
jejich spravného zajidni.

7.2 P&e o Vaseho robota

Pro zachovaniijvodniho vzhledu VaSeho robota doporuc¢ujeme dodrzovat zde uvedené pokyny.
» Po vyjmuti robota z bazénové vody jej oplachéte ¢istou tekouci vodou a nechte

uschnout.

Robot je nutno pravidelnstit v ¢isté nebo lehce mydlové vodeg, ovSem bez psitredidel.

RA&dn& oplachrte.

>
> Nenechavejte robot uschnout na plném sinira s¢tle na okraji bazénu.
» Zadné vnéjSi mechanickésti pistupné uzivateli nevyZaduji mazani.

7.3

Vymeéna pénovych vlozek

V&S robot je vybaven pénovymi vioZzkami instalovanymi na drzaku &arkéery se sklada ze
zasuvného a zastrého valce. Doporucujemeemit pény na konci kazdé sezény. Je velmi dualezité,
aby byly vynénény, jsou-li znatel& opofebované.

» Preklopte robota.

» Zvednéte svorku umishou mezi obéma valci — obrazek 9tifacte je k sobdak, aby je bylo
mozno uvolnit ze 4 kolikpfipevnénych k hnaci jednotceobrazek 10 a pak vyjrte drzak

kart&u — obrazek 11.

obrérek9

obrazek 10
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Vyjméte pouZité pény z vaica vyneiite je za nove.
» Spojte oba valce 2 do pavodni polohy a pak je znovu rozpojte &eljgs, Ze jsou iadn
nasazeny do 4 ¢epuipgvrenych k hnaci jednotce.
» Zajistéte stedni svorku («cvaknuti» ztiaZe valce jsou spravné pripevnény k jednotce)
obrazek 12.

Dilezité kdyZ jsou gnové vlozky nove, ii byste provozovat Vas CistiCYBERNAUT NT
v rezimu ,pouze dno“ nejméné po 6 hodin pro umgin&dného nasdknuti vody do pénovych viozek.
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robot neni ve vodé

Obrazek 12

8. V PRIPADE PROBLEMU

Robot nefunguje.displej je prazdny a tlaétka nereaguiji:

nefunguje napajeni.

Zkontrolujte misto fipojeni napéjeni zapojenim k jinému elektrickému sginti. Jestlize zasuvka
pracuje spravné, odpojte a znovu zapojte kaioktirjednotky.

Robot neaistava na dné bazénu, jak by nél, nebo pravidelné stoupa nahoru na hladinu bazénu.

V plasti systému je stale j€3tzduch. Znovu prow#te kroky v postupu ponehi robota dle pokyni

vySe v tomto ndvodu.iBvra'te robota a drzte jej pod vodou, aby mohl uniknout veSkery vzduch
zachyceny v plasti. Stiskt& penove vliozky, aby mohl uniknout vzduch. Nechte robot pracovat kratce
Vv rezimu ,pouze dno".

Robot nestoupa po sthach nebo se zastavil.

» Zkontrolujte vybrani rezimu ‘dno +é&ty”.

» Filtraéni vak je plny nebo se ucpal: nutnasigtit.

» | kdyZ se voda zd4 cista, ve Vasem bazénu jsou mikroskopické fasy, neviditelné pouhym
okem, diky kterym jsou &y bazénu kluzké a zamezuji stoupani robotagw@sh. Provéte
‘Sokové oSdeni’ a o trochu snizte pH.é€Bem procesu Sokového o%ati nenechavejte robot
ve vodé.

Robot se nepohybuje a obrazovka je zapnuta.

NaLCD displeji je zobrazeno ¢islo chyby a sviti kontrc@ nebo/:
- EE.7: zkontrolujte, Ze je robot ponoieny. Zkontrolujte spravné zapojeni kabelu pod ovladaci

skiitikou. Zkontrolujte. Ze sviti kontroILO; neni-li tomu tak, stisknétS?.

- EE.4 aZz EE.6 : odpojte napjeci kabel z& Zikontrolujte, Ze nic nebrani hnacimuizani a
kart&am v ot&eni. Ripojte znovu napajeci kabel k siti a zahajte novy ¢istici cyklus.

- EE.1az EE.3: jde o zavaznou poruchutteadaska¥ robot a jeho ovladaci panel Vasemu
prodejci.

Pro opu&ni chybového rezimu: stisknéte s@mgné tl&itko et a@.
Ovladaci panel se sam vypne.
Vysledek ¢isticiho procesu se nezda byt tak dobry.
> vycistéte filtradni vak.
» zkontrolujte pipadné poSkozeni pénovych kattia
Doporucujeme Vam vygiiovat pénové kartée na konci kazdé sezény.
Jestlize ani po provedeni pokynti vySe robot stéle nefunguje, kontaktujte Vaseho prodejce, ktery je
schopen provést servis Vasi jednotky a zjigfitipu problému.
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9. ZARUKA

Z.ODIAC

9.1 Podminky

Pri vyrob naSeho zdzeni vyuzivame naSe technické
zkuSenosti a zaji&ni kvality. Celé bylo fednttem
nejprisnejSich zkouSekizeni kvality. NaSe modely jsou
pravidelré aktualizovany a zlepSovany a drzime krok

nasi zaruky. Jestlize navzdory veskeré p&nalostem

zaruky, upozatujeme, Ze se tyka pouze bezplatné &gy
vadnych sotésti.

Ptepravné a mzdové néakladfistavaji na Vas.

Pro uznani zaruky je nutnéegllozit ndkupni doklad.
Jsme zcela opréaeni zrusit zaruku, jestlize bylo #aeni
swieno k oprav neautorizované firgy byly-li provedeny

poskozeni nebo odstré&ri vyrobnihctisla zaizeni.
Déle jsme pl& opravreni zrusit zaruku v fipads pouziti
robota, které je v rozporu s navodem k pouziti.
Na néasledujici situace se tato zaruka nevztahuje:
»  B&zné opatebeni pednetia podléhajicich
opotebeni jako jsou ndippojezdy, kartée,
filtra¢ni vak apod.

nespravnym pouZzitim (robotaiigluSenstvi a
kabeti)

vody.

vymeny prova@né v ramci zaruky vliv na

10. PROHLASENI O SHODE

Toto zaizeni je zkonstruovano a vyrobeno v souladu
s nasledujicimi normami:

» v souladu se s#émici o elektromagnetické
kompatibilitt 2004/108/ES a néasledujicimi
normami:

EN 55014-1: 2000 +A1:2001 +A2:2002
EN 55014-2: 1997 +A1:2002

EN 61000-3-2: 2000 + A2:2005

EN 61000-3-3: 1995 + A1:2001 +A2:2005

Napajeni ovladaci skiky: 230 V 50 Hz
Napéajeni robota: 30 Vss

Instalovany vykon: 120 W

Délka kabelu: 17,5 m nebo 25 m
Rozmery robota (SxDxV): 46 x 40 x 28 cm
Velikost obalu (SxHxV): 58 x 58 x 59 cm
Hmotnost robota: 9,5 kg

s technologickym pokrokem. Ma se za to, Ze tato vylepSeniB&hem vySe definované zami doby bude kazdé&st
nemohou byt dopibvana do pedchozich modélz hlediska

pouzitym g vyrob¢ nasich vyrobl budete nuceni vyuzit nasiVv kazdém pipadt za grepravni a pracovni naklady

Upravy na zéizeni bez nasSeho pisemného souhlas, a p

»  Elektricka poSkozeni fisobena pepstim, zasahem

blesku nebo Spatnym zapojenim elektroinstalace.
»  Mechanické poSkozeni @pobena narazem nebo
»  PoSkozeni zjsobena chemickou nerovnovahou

»  Za zadnych okolnosti nemohou mit opravy nebo

prodlouZeni nebo obnoveni z&ni doby z&izeni.

11. OBECNE PARAMETRY VYROBKU CYBERNAUT NT

Vyrobce si vyhrazuje pravo upravovat tyto parametry bedchoziho oznameni.

www.zodiac-poolcare.com

9.2 Zaruéni doba
Zarwni doba je pewhstanovena nditroky od data
prodeje.

9.3 Fredmét zaruky

uznana za vadnou opravena nebo &yima vyrobcem za
novou nebo za s@ast v dobrém provoznim stavu.

odpovida uzivatel.

V piipad vraceni do dilny za #mé gepravni naklady
odpovida uzivatel, ale ndklady na praci hradi vyrobc
Zamezeni pouzivani daeni v gipadt nutnych oprav
nemize byt grednttem kompenzénich narok.

9.4 Poskozeni Ehem pirepravy

Zatizeni je vzdy pepravovano na nebezpie naklady
uzivatele. Je na uZivateli, aby $ed prevzetim dodavk
zkontroloval, Ze je vSe v perfektnim stavu.
Za zadnych okolnosti nerheme byt vedeni
k odpowdnosti za Skody vzniklétpprepra.
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»  V souladu se stmnici o nizkém nafdi ¢.
2006/95/ES a nasledujicimi normami:

EN 60335-2-41 : 2003 + A1:2004.

DalSi Udaje tykajici se oznéeni ‘CE’ (ES):

Cistici robot bazéinCYBERNAUT NT ™ je oznaen
‘CE’ v souladu s nasledujicimi smmicemi:

- C.E.M. 89/336/EHS a 92/31/EHS.

Zabalena hmotnost: 26,7 kg
Filtrovaci povrch: 3400 cfn
Filtra¢ni kapacita: 20 mikrain
Teoretick&isttna Stka: 430 mm
Teoretick&sisténa plocha: 260 Ath
Vytlak cerpadla: 20 rith

Rychlost: 10 m / min
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