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EN Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / FR Veuillez lire attentivement
le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiere utilisation / ES Lea detenidamente el libro
«Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / IT Leggere con attenzione il
libretto “Norme di sicurezza e d'uso” al primo utilizzo / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen Gebrauch aufmerksam
die Broschre ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Neem voér het eerste gebruik aandachtig het
boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door / PT Leia atentamente o manual «Instru¢des de seguranca

”a

e utilizacdo» antes da primeira utilizagdo / RO Cititi cu atentie brosura,,Instructiuni de siguranta si utilizare” inainte
de prima utilizare / BG Mons, npoueteTe BHMMAaTENHO MHCTPYKLUMTE 3a 6€30MacHOCT U ynoTpeba npean nbpsa
ynotpeba / CS Pfed prvnim pouzitim si peclivé prectéte prirucku ,Bezpecnostni pokyny a navod k pouziti” / SK
Pred prvym pouzitim si pozorne precitajte brozdru,Bezpecnostné pokyny pre pouzitie” / UK YBaxxHo npounTainte
6poLuypy «IHCTPYKLiii 3 TEXHIKM 6e3MeKu 1 BUKOPVCTaHHA» Nepef NepLnmM BUKOpUcTaHHAM Brupoby. / EL Mpwv and tv
mPWTN Xprion, SlaBdote MPooeKTIKA To UANASIO «Odnyieg yia TNV ao@dAlela Kal Tn xprion» / SR Pazljivo procitajte
brosuru,Uputstva za bezbednost i koris¢enje” pre prve upotrebe / HR Prije prve uporabe pazljivo procitajte knjizicu
,Sigurnosne upute i upute za uporabu”/ HU Az els6 hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el a, Biztonsagi és hasznalati
utasitasok” cim( kézikdnyvet / SL Pred prvo uporabo natan¢no preberite knjiZico «Varnostna navodila in navodila za
uporabo». / TR Litfen ilk kullanimdan 6nce «Giivenlik ve Kullanim Talimatlari» kitapcigini dikkatlice okuyun

EN For more information / FR Pour plus d'informations / ES Para mas informacion / IT Per ulteriori informazioni /
DE Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / PT Para mais informagées / RO Pentru mai multe informatii /
BG 3a noseue nHdopmauusa / €S Pro vice informaci / SK Pre viac informécii / UK JoknagHiwa iHdopmauis / EL Na
TEPLOOOTEPEG MANPOPOpies / SR Za vise informacija / HR Za vise informacija / HU Tovabbi informacidk / SL Za vec
informacij / TR Daha fazla bilgi

www.robotworld.cz 3
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obstructions
on staircases.
ex. shoes

[ kid's toys

7
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EN Your robot may encounter some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis
:s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop léger (ex: tapis de salle de bain) / ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de
pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bafio) / IT Il robot potrebbe incontrare alcune difficolta sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad
es. i tappetini da bagno) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu dick, langflorig, zu leicht, schwarze Farbe / NL Uw robot kan op vioerbekleding
(met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden / PT O seu robot pode encontrar algumas dificuldades em carpetes, com franjas, muito espessas, com
pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intampine dificultti pe covoarele: cu ciucuri, prea groase, cu fire prea lungi, prea
usoare (de ex,, covorasele de baie) / BG Pabotata Ha po6oTa Bu Moxe fia 6b/ie 3aTpy/iHeHa BbpXy KWIMMU: C IBATU PECHN, NPeKaneHo Aebenu BnakHa, C Abbr KOCbM, NPeKaneHo fieku BakHa
(npumep: noctenka 3a 6aws) / €S Vas roboticky vysavac mize mit potize: s koberci, které jsou piilis silné, které maji dlouhy vlas, které jsou piilis lehké (napf. koupelnova predlozka), se strapci. /
SK Robot méze na kobercoch narazit na urcité tazkosti: so strapcami, s kobercami, ktoré st prilis hrubé, maja dlhy vlas, s prilis lahké (napr. kipelitova pi / UK TMia yac

KUnmiB po6oT MOXe 3iTKHYTUCA 3 NepeLukoaamu: 6axpomoto, HAATO TOBCTVM a60 TOHKUM MOKPUTTAM (Hanpuknag, KWinm y BaHHiin kimHaTi) / EL H poumotikr okoUma umopei va Kiveitat pe
Suokohia mavw o€ xahid: xaNd pe kpoaaia, TTOND Traxta XaNid, XaAid pe pakpu NG, IO ehagpid (.. xahdkia umaviou) / SR Robot moze da naide na poteskoce na tepisima: koji imaju rese,
koji su previse debeli, koji imaju duga vlakna, koji su suvise laki (npr. prostirka za kupatilo) / HR Va3 robot moze imati poteskoce s radom na odredenim vrstama tepiha: na tepisima s resicama,
predebelim tepisima, ¢upavim tepisima, prelaganim tepisima (npr. kupaonski tepih) / HR Eléfordulhat, hogy a robot rojtokkal rendelkezé, tal vastag, hosszu szald vagy tul konnyi szényegen
(példaul fiirdé: 6nyegen) haladva nehézségekbe iitkdzik / SL Robot moze da naide na poteskoce na tepisima: koji imaju rese, koji su previse debel, koji imaju duga vlakna, koji su suvise
laki (npr. prostirka za kupatilo) / TR Robotunuz halilarda bazi zorluklarla karsilasabilir: cok kalin sagaklar, cok hafif uzun tiiyler (6r. banyo paspasi)

EN:

1. Power / Start Pause

2. LDS (Laser Distance
Sensor)

3. Recharge / Spot cleaning

4. WIFl indicator LED

5. Reset button

6. Button for taking out
dust box and water tank

7. Dust box and water tank

8. Airoutlet

9. Collision bumper

10. Follow wall sensor

FR:

1. Marche/Arrét /
Démarrage/Pause

2. Capteur de distance
laser

3. Recharge / Nettoyage
localisé

4. Voyant lumineux Wi-Fi

5. Bouton de réinitialisation

6. Bouton d'ouverture

du compartiment a
poussiére et du réservoir
d'eau
7. Compartiment a
poussiére et réservoir
d'eau
Sortie d'air
Pare-chocs anti-collision
0. Capteur de suivi des
murs

ES:
1. Encendido/Inicio/Pausa
2. LSD (sensor de distancia

So®
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laser)

Recarga / Limpieza de

zonas especificas

LED indicador de WIFI

Botodn de reinicio

Botdn para extraer el

depédsito de suciedad y

el depdsito de agua

7. Depésito de suciedad y
deposito de agua

8. Salida de aire

9. Parachoques de colisién

10. Sensor de pared

ok w

Accensione/avvio/pausa
LDS (Sensore laser di
distanza)
Ricarica/pulizia
localizzata
Indicatore LED Wi-Fi
Pulsante di ripristino
Pulsante di estrazione
del contenitore della
polvere e del serbatoio
dell'acqua

7. Contenitore della polvere

e serbatoio dell'acqua

8. Uscita dell’aria

9. Paraurti anticollisione

10. Sensore rilevamento

pareti

ok W N=I

DE:

1. Stromversorgung/
Start + Pause

2. LDS (Laser-Distanzsensor)

3. Aufladen/Punktreinigung

4. WLAN-Anzeige

5. Reset-Taste

6. Taste zum
Herausnehmen des
Staubbehalters und des
Wassertanks

7. Staubbehalter und
Wassertank

8. Luftauslass
9. StoBfanger
10. Wandfolgesensor

NL:

1. Aan/uit / Start/
pauze

2. LDS
(laserafstandssensor)

3. Opladen /

plekreiniging

Wifi-indicatieled

Resetknop

Knop voor

verwijdering

van stofbak en

waterreservoir

7. Stofbak en
waterreservoir

8. Luchtuitlaat

9. Beschermende bumper

10. Muurvolgsensor

ok

PT:

1. Ligar/Pausa do arranque

2. LDS (sensor de distancia
a laser)
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8.

9.

. Recarga/Limpeza
localizada

LED indicador de WIFI
Botdo de reposicao
Botao para retirar
deposito do po e
deposito da agua
Deposito do po e
deposito da agua
Saida do ar
Para-choques de colisao

10. Sensor de seguimento

de parede

Alimentare / Start-Pauza
LDS (senzor de distanta
cu laser)

Reincarcare / Curatare
locala

Indicator LED Wi-Fi
Buton de resetare

Buton pentru indepartarea
compartimentului de praf
si a rezervorului de apa
Recipient de praf si
rezervor de apa
Evacuare aer

Amortizor la coliziune

10 Senzor de urmarire a

peretilor

BG:

1.

w

ounk

MouHocT/cTapTupaHe/
naysa

LDS (JlTazepeH ceH30p 3a
JNCTaHUMA)
MNpe3apexgaHe/
NOYMCTBaHE Ha NeTHa
LED nHankatop 3a WIFI
ByTOH 3a HynupaHe
byToH 3a n3BaxpgaHe Ha
KOHTeHepa 3a npax u
pe3epBoapa 3a Boga
KoHTenHep 3a npax n
pe3sepBoap 3a Boja
Bb3gyxooTtsog
AMOpPTUCbOP NPOTUB
conbcbLUN

10. CeH30p 3a ABWKeHMe J0

CTeHa

11. Napajenl/spustenl

a pauza

12.Snimac LDS (laserovy

snimac vzdalenosti)

13. Dobijeni / cilené

vysavani

14. Kontrolka LED Wi-Fi
15. Resetovaci tlacitko
16. Tlacitko pro vyjmuti

sbérného boxu
a nadrzky na vodu

17.Sbérny box a nadrzka na

vodu

18. Vystup vzduchu
19. Kolizni ndraznik
20. Snimac pro sledovani zdi

SK:

1.

N

o hw

8.

9.

Napajanie/Spustit
Zastavit

LDS (Laserovy snimac
vzdialenosti)
Dobitie/Bodové Cistenie
LED kontrolka Wi-Fi
Tlacidlo restartu
Tlacidlo na vybratie
nadoby na prach a
nadrZe na vodu

Nadoba na prach a nadrz
na vodu

Vystup vzduchu
Naraznik proti kolizii

10. Snimac sledovania stien

UK:

1.
2.

KueneHHsa/3anyck/naysa
JTazepHunin gatunk
BiACTaHi
MNepe3apsgKeHHs/
BUAANEHHA NAAM
CeiTnogiogHun
iHgukaTtop Wi-Fi
KHonka cknpaHHaA
KHoMKa gna BunMaHHA
nuno36ipHuKa i
pe3sepByapa A4 Boau
Mnno36ipHuK i
pe3epByap Ansa Boau
OTBip nogaui nosiTpsA
8

9. Eamnep ONA 3aXNUCTY Bif,
3iTKHEHHA

10. JaTtumnk pyxy B3gOBX
CTiHN

EL:

1. Kouumi Aertoupyiac/
Ekkivnon MNavon

2. AloOntipag améotaong
Néilep (LDS)

3. Emavagoption/Tomikog

KaBaplopog

‘Evdeién LED Wi-Fi

Koupmi emavagopdg

Kouumi yia e€aywyr Tou

Soxeiou okdvNng Kat Tou

Soxeiou vepou

7. Aoxeio okovng kat doxeio
vEPOU

8. Avolyua e€66ou aépa

9. Mpo@uAaKTipaC

10. AleOnTrpac
akoAoLBnonN¢ Toixou

vk

1. Napajanje / Pokretanje-

pauza

LDS (Laserski senzor

rastojanja)

Punjenje / Cis¢enje fleka

LED indikator WIFI veze

Dugme za resetovanje

Dugme za vadenje

posude za prasinu i

rezervoara za vodu

7. Posudaza prasinui
rezervoar za vodu

8. lzlazni otvor za vazduh

9. Odbojnik

10. Senzor za pracenje zida

N

ok w

HR:

1. Napajanje / Tipka Start
Pauza

2. LDS (Laserski senzor
udaljenosti)

3. Ponovno punjenje /
Cis¢enje odredenog
mjesta

4. WIFI LED indikator

. Tipka za ponovno
postavljanje

6. Tipka za skidanje kutije
za prasinu i spremnika
za vodu

7. Kutija za prasinu i
spremnik za vodu

8. Izlazni otvor za zrak

9. Odbojnik protiv
sudaranja

10. Senzor za pracenje zida

HU:

1. Bekapcsolds/Inditas/
Szlineteltetés

2. LDS (lézeres
tavolsagérzékeld)

3. Ujratoltés/Lokalis

tisztitas

WI-FI LED-jelzéfény

Visszaallitas gomb

o

2

Dust box and water tank
Water outlet adapter
Filter

Dust bin opening button
Water inlet

Water inlet cap

Buckle

Dust box and water tank
separation button

9. Pleated filter

10. Foam filter

11. Pre-filter

FR:

oNoUnhkwNh—m

1. Compartiment a poussiere

et réservoir d'eau

www.robotworld.cz
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SL:
. Vklop/zagon/zaustavitev

—_

© N

9.

AN

. Portartaly- és viztartaly-
eltavolitd gomb
Portartaly és viztartaly
Légkimeneti nyilas
Utksz6

0 Falkovet6 érzékeld

LDS (laserski senzor
razdalje)

Ponovno polnjenje/
tockovno ¢iscenje
Indikator LED za omreZje
WIFI

Gumb za ponastavitev
Gumb za odstranjevanje
posode za prah in
rezervoarja za vodo
Posoda za prah in
rezervoar za vodo

Adaptateur d'évacuation
d'eau

Filtre

Bouton d'ouverture du
bac a poussiére

Arrivée d'eau

Bouchon de l'arrivée d'eau
Boucle

Bouton de séparation
du compartiment a
poussiére et du réservoir
d'eau

Filtre plissé

10. Filtre en mousse
11. Préfiltre

8.
9.

Odprtina za odvod zraka
Odbija¢

10. Sledite stenskemu

ounkw

7.
8.
9.

N—H

senzorju

.GUQ / Baglat Duraklat

LDS (Lazer Mesafe
Sensori)

Sarj etme / Leke temizligi
Wi-Fi gosterge LED'i
Sifirlama digmesi

Toz kutusunu ve su
haznesini ¢cikarma
diugmesi

Toz kutusu ve su haznesi
Hava cikisi

Carpisma tamponu

10. Duvari takip etme

sensoru

Depésito de suciedad y
depdsito de agua
Adaptador de salida del
agua

Filtro

Botén de apertura del
depdsito de suciedad
Toma de agua

Tapon de latoma de agua
Hebilla

Botén de separacion del
depdsito de suciedad y el
deposito de agua

Filtro plisado

10. Filtro de espuma
11. Prefiltro
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1. Contenltore della
polvere e serbatoio
dell'acqua

2. Adattatore uscita
dell'acqua

3. Filtro

4. Pulsante di apertura del
contenitore della polvere

5. Ingresso dell'acqua

6. Coperchio ingresso
dell'acqua

7. Dispositivo di chiusura

8. Pulsante di separazione
del contenitore della
polvere e del serbatoio
dell'acqua

9. Filtro a soffietto

10. Filtro in schiuma

11. Prefiltro

DE:

1. Staubbehalter und
Wassertank

2. Adapter fiir Wasserauslass

3. Filter

4. Taste zum Offnen des

Staubbehalters
Wassereinlass

Kappe flr Wassereinlass
Verschluss

Taste zum Trennen von
Staubbehalter und
Wassertank

9. Faltenfilter

10. Schaumfilter

o N oW

11. Vorfilter

NL:

1. Stofbak en waterreservoir
2. Waterafvoer adapter

3. Filter

4. Knop voor openen

stofreservoir
5. Waterinlaat

Dop van waterinlaat

7. Gesp

8. Scheidingsknop stofbak
en waterreservoir

9. Gevouwen filter

10. Schuimfilter

11. Voorfilter

PT:

1. Dep6sito do pé e depdsito
dadgua

Adaptador de saida de 4gua
Filtro

Bot&o de abertura do
deposito do pd

Entrada de 4gua

Tampa da entrada de agua
Pega

Botdo de separacao do
deposito do p6é e do
depdsito da dgua

9. Filtro plissado

10. Filtro de espuma

11. Pré-filtro

LSRN
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RO:
1. Recipient de praf si
rezervor de apa

2. Adaptor evacuare apa

3. Filtru

4. Buton de deschidere a
recipientului de praf

5. Alimentare apa

6. Capacalimentare apa

7. Inchizatoare

8. Buton de separare a
recipientului de praf sia
rezervorului de apa

9. Filtru plisat

10. Filtru din spuma

11. Pre-filtru

BG:

1. KoHTeliHep 3a npax u
pesepBoap 3a Boaa
10

2. ApanTep Ha n3xopa 3a

BOAa

3. Ountbp

4. ByTOH 3a OoTBapsAHe Ha
KOHTelHepa 3a npax

5. W3xop 3aBoaa

6. Kanauka Ha usxopa 3a
BOAa

7. 3akonuasnka

8. byTOH 3a oTAaensAHe Ha
KOHTelHepa 3a npax u
pe3epBoapa 3a Boja

9. MnucupaH GunTbpP

10. lyHanpeHeH unTbp

11.NpegBapuTeneH ¢punTbp

Gs:

1. Sbérny box a nadrzka na
vodu

Adaptér vystupu vody
Filtr

Tlacitko pro otevieni
nadoby na prach
Nalevka na vodu
Uzavér nalevky na vodu
Spona

Tlacitko pro oddéleni
sbérného boxu

a nadrzky na vodu

9. Skladany filtr

10. Pénovy filtr

11. Predfiltr

Hwn

©NoWm

SK:

1. Nadoba na prach a nadrz
na vodu

Adaptér na vystup vody
Filter

Tlacidlo na otvaranie
nadoby na prach

Privod vody

Uzaver privodu vody
Sponka

Tlacidlo na oddelenie
nadoby na prach a
nadrze na vodu

HwnN
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9. Skladany filter
10. Penovy filter
11. Predfilter

UK:

1. Muno36ipHuK i
pesepByap AnA Boau

2. ApanTep BMMYCKHOrO
OTBOPY ANA BOAM

3. Qinbtp

4. KHorkKa BigKpuTTA
nnno36ipHrKa

5. BnyckHui oTBip gna
BOAMN

6. KpwuLika BrnyckHOro
OTBOPY A5l BOAM

7. 3acTibka

8. KHonka Big'eqHaHHA
nuno3bipHrKa i
pe3epByapa Ansa Boau

9. TodpoBaHui dinbTp

10. MoponoHoBuit dinbTp

11. QinbTp NonepegHbLOro
OuKLLEHHSA

1. Aoxeio okdvng kat doxeio
vepOU

2. Npoocapuoyéag e€66ou
vepou

3. Oiktpo

4. Koupmi avoiypatog
Soyxeiou okovng

5. Avotypa €16060u vepoU

6. MNwpa avoiypatog
€10660uv vepou

7. KoUpnwpa

8. Kouumi diaxwplopou
Soxeiou okovng Kal
Soyxeiou vepou

9. Mtuxwtd piktpo

10. Appwdeg pikTpo

11. Npoiktpo

www.robotworld.cz

1. Posuda za prasinu i

rezervoar za vodu

Izlazni adapter za vodu

Filter

4. Dugme za otvaranje

posude za prasinu

Ulazni otvor za vodu

6. Poklopac ulaznog otvora

za vodu

Kopca

8. Dugme za odvajanje
posude za prasinu i
rezervoara za vodu

9. Filter sa naborima

10. Filter od pene

11. Predfilter

wN

w

N

HR:

1. Kutija za pradinu i
spremnik za vodu

2. Adapter izlaznog otvora

za vodu

Filter

Tipka za otvaranje

spremnika za prasinu

Otvor za vodu

Poklopac otvora za vodu

Kopca

Tipka za odvajanje kutije

za prasinu i spremnika

za vodu

9. Naborani filter

10. Pjenasti filter

11. Predfilter

Hw
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HU:

1. Portartély és viztartaly

2. Vizkimeneti nyilas
adaptere

3. Szlr6

4. Portartély nyitégombja

5. Vizbet6lté nyilas

11

6. Vizbetoltd zarésapkdja
7. Csat
8. Portartaly- és viztartaly-
elvélaszté gomb
9. Bordas sz(ird
10. Habszivacs sz(ir6
11. El6sz(ré

1. Posoda za prahin
rezervoar za vodo

2. Adapter za izhodno
odprtino za vodo

3. Filter

4. Gumb za odpiranje
posode za prah

5. Adapter za vstopno
odprtino za vodo

6. Pokrovcek za vstopno
odprtino za vodo

7. Zaponka

8. Gumb za odstranjevanje
posode za prah in
rezervoarja za vodo

9. Naguban filter

10. Penasti filter

11. Predfilter

R:

Toz kutusu ve su haznesi
Su cikisi adaptori
Filtre

Toz kutusunu agma
digmesi

Su girisi agzi

Su girisi kapagdi
Kemer

Toz kutusu ve su
haznesini ayirma
digmesi

9. Plilifiltre

10. Kopuk filtre

11. On filtre

HwnN—=H

® N,
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(1)

Anti-drop sensor
Side brush

Wheel

Water outlet
Charging electrode
Caster

Rolling brush
Rolling brush cover

X

Capteur de chute

Brosse latérale

Roue

Sortie deau

Electrode de charge
Roulette

Brosse rotative

Cache de la brosse rotative

wv

Sensor anticaidas
Cepillo lateral
Rueda

Salida del agua
Electrodo de carga
Rueda pivotante
Cepillo giratorio
Cubierta del cepillo
giratorio

Sensore anti-caduta
Spazzola laterale
Ruota

Uscita dell'acqua

NP WN—,D ONOWD

2
H

RO:
1.

2.

90.\‘9\5":59’!\’.—‘390.\‘9\91:5.‘”!\’.—'

Elettrodo di carica

Rullo

Spazzola rotante
Coperchio spazzola rotante

m

Fallschutzsensor
Seitenburste

Rad

Wasserauslass
Ladeelektrode

Rollfufl

Rollbirste

Abdeckung fiir Rollbirste
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Remove the bottom cover and connect the docking station with the adapter, and
pay attention to arranging adapter connection wires to avoid being wound during
sweep. Put the bottom cover back.

Retirez le capot inférieur et connectez I'adaptateur a la base de charge. Veillez a
disposer le cable de I'adapteur de sorte a éviter qu'il ne constitue un obstacle pendant
I'opération de nettoyage. Réinstallez le capot inférieur.

Retira la cubierta inferior y conecta la base de carga con el adaptador, y presta
atencion a la disposicion de los cables de conexion del adaptador para evitar que se
enrollen durante la aspiracion. Vuelve a colocar la cubierta inferior.

Rimuovere il coperchio inferiore e collegare la base diricarica all’adattatore; assicurarsi
di disporre i cavi di collegamento dell’adattatore in modo da evitare grovigli durante
le operazioni di pulizia. Riposizionare il coperchio inferiore.

Entfernen Sie die untere Abdeckung und schlieBen Sie die Andockstation an den
Adapter an. Achten Sie darauf, die Anschlusskabel des Adapters so anzuordnen, dass
sie sich beim Wischen nicht umeinander wickeln. Setzen Sie die untere Abdeckung
wieder ein.

Verwijder het onderste deksel en sluit het dockingstation aan met de adapter. Let
er daarbij op dat u de aansluitdraden van de adapter zo plaatst dat deze tijdens het
vegen niet worden opgerold. Plaats het onderste deksel terug.

Retire a tampa inferior e ligue a estacdo de base ao adaptador e preste atencdo a
disposicdo dos fios de ligacdo do adaptador para evitar que se enrolem durante a
limpeza. Volte a colocar a tampa inferior.

15
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Indepartati capacul inferior si conectati statia de incarcare la adaptor, avand grija
sa aranjati cablurile de conectare ale adaptorului in asa fel incat sa nu fie agatate in
timpul aspirarii. Puneti la loc capacul inferior.

OTCTpaHeTe KanakaHa AbHOTO N CBbPKETE AOKUHT CTaHUMATA CaanTepa, KaTo Pa3noiIoKunTe
BHVMaTE/HO KabenuTe 3a CBbpP3BaHe CafanTepa, 3a Aa n3berHete HaBUBAHETO UM MO Bpeme
Ha nouncTBaHe. [ocTaBeTe Kanaka Ha AbHOTO O6paTHO Ha MACTOTO MYy.

Sejméte spodni kryt a pfipojte dokovaci stanici k adaptéru, pficemz dbejte na
usporadani pripojovacich kabell adaptéru, aby nedoslo k jejich navinuti béhem
zametani. Pfipevnéte spodni kryt nazpét.

Odstrante spodny kryta pripojte dokovaciu stanicu kadaptéru. Dbajte na usporiadanie
pripojovacich kablov adaptéra, aby ste sa pri upratovani neporanili. Vlozte spodny
kryt spat.

3HIMITb HVXKHIO KpULWKY W 3'€egHadiTe [OK-CTaHUilO 3 afjantepom (CTexkTe 3a
po3TallyBaHHAM MPOBOAiB afanTepa, Wob BOHW He 3aKPY TUANCA Nif Yac nprbupaHHs).
YCTaHOBITb HVXKHIO KPULLIKY Ha MicLe.

AgaipéoTe TO0 KATW KOAUPpA Kal ouvdéote Tn Pdaon @oépTIonG HE TO TPOPOSOTIKO.
Opovrtiote va SieuBetrioete KatdAnAa Ta kaAwdia cUVEETNC TOU TPOPOSOTIKOU, WOTE va
HNV oUCTPAPOULV KATA TN SIdpKELa TOU oKoumtiopatoc. TomoBetroTe Eava To KATW KAAUUUA.

Uklonite donji poklopac i povezZite baznu stanicu sa adapterom. Takode vodite
racuna o rasporedivanju kablova za povezivanje adaptera da bi se izbeglo njihovo
upetljavanje tokom cis¢enja. Vratite donji poklopac.

Skinite poklopac na dnu i spojite stanicu za punjenje s adapterom te pripazite na
slaganje Zica za spajanje kako biste izbjegli njihovo zapetljavanje tijekom cis¢enja.
Vratite poklopac na dnu.

Tavolitsa el az alsé burkolatot és csatlakoztassa a dokkoldalloméashoz az adaptert.
Ugyeljen arra, hogy az adapter vezetékei porszivdzas kdzben ne legyenek utban.
Helyezze vissza az alsé burkolatot.

Odstranite spodnji pokrov in priklju¢no postajo povezite z adapterjem, pri tem
pa bodite pozorni na razporeditev povezovalnih kablov adapterja, da se med
pometanjem ne navijejo. Spodnji pokrov namestite nazaj.

Alt kapagr cikarin ve sarj istasyonu ile adaptori baglayin, sipirme sirasinda
yaralanmaktan kaginmak icin adaptor baglantisi kablolarini ayarlarken dikkatli olun.
Alt kapag tekrar yerine takin.

EN

FR

ES

IT

DE

NL

PT

16 www.robotworld.cz

To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on the side and
1.5m in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs. The
cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place the
docking station on carpet.

Pour placer la base de charge, assurez-vous de prévoir un espace vide de 0,5 m sur les
cotés et de 1,5 m en face de la base de charge. N'installez pas la base de charge prés
d’un escalier. Le cable doit étre tendu. Placez toujours la base de charge sur un sol dur.
Ne placez pas la base de charge sur de la moquette.

Para colocar la base de carga, asegurate de que haya un area vacia de 0,5 m a cada
lado y 1,5 m delante de la base de carga. No instales la base de carga cerca de las
escaleras. El cable debe estar extendido. Coloca siempre la base de carga en un suelo
duro. No coloques la base de carga sobre una alfombra.

Per il posizionamento della base di ricarica, assicurarsi di lasciare un’area vuota di 0,5
m ai lati e di 1,5 m di fronte alla base. Non posizionare la base di ricarica in prossimita
delle scale. Il cavo deve essere teso. Posizionare la base di ricarica su un pavimento
duro. Non posizionare la base su un tappeto.

Stellen Sie die Andockstation so auf, dass ein Bereich von 0,50 m seitlich und 1,50 m
vor der Station frei bleibt. Stellen Sie die Andockstation nicht in die Nahe einer
Treppe. Das Kabel muss straff sein. Stellen Sie die Andockstation immer auf einen
festen Untergrund. Stellen Sie die Andockstation nicht auf einen Teppich.

Voor de plaatsing van het dockingstation moet er een leeg gebied van 0,5 m aan de
zijkanten 1,5 m aan de voorkant van het dockingstation zijn. Plaats het dockingstation
niet in de buurt van een trap. Het snoer moet strak zijn. Plaats het dockingstation
altijd op een harde vloer. Plaats het dockingstation niet op tapijt.

Para colocar a estacao de base, certifique-se de que existe uma area vazia de 0,5 m de
lado e 1,5 m de frente para a estacao de base. Nao instale a estacdo de base perto de
escadas. O cabo tem de ficar esticado. Coloque sempre a estacdo de base num piso
duro. Nao coloque a estacao de base sobre alcatifa.

17
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Pentru a amplasa statia de incdrcare, asigurati-va ca exista un spatiu goI de 0,5 m in partile
laterale si 1,5 min fata statiei de incdrcare. Nu instalati statia de incdrcare in apropierea scarilor.
Cablul trebuie s fie tensionat. intotdeauna amplasatl statla de incdrcare pe o pardoseala dura.
Nu amplasati statia de incarcare pe covor.

3a fa noctaBuTe AOKVHI CTaHUMATA, Ce YBEpeTe, Ye MMa MpasHO MPOCTPaHCTBO oT 0,5 m
OTCTPaHM Ha CTaHumATa 1 1,5 m npea HeA. He MHCTanupaiite JOKVHT CTaHUWsTa B 61130CT A0
cTbnbuue. Kabemst Tpsibea fa e fobpe 3axBaHaT. BviHarv nocTaBaArite AOKVHI CTaHLWSITA BbpXy
TBbPAA MOAOBA HACTWIKA. He NOCTaBATE AOKVHT CTAHLWIAITA BbPXY KUMVIM.

Dokovaci stanici umistéte tak, aby byl kolem dokovaci stanice volny prostor 0,5 m na boku
a 1,5 mvpiedu. Neumistujte dokovaci stanici v blizkosti schodt. Kabel musi byt pevné pripojeny.
Vzdy umistujte dokovaci stanici na pevnou podlahu. Nedavejte dokovaci stanici na koberec.

Pred umiestnenim dokovacej stanice sa uistite, Ze je pred dokovacou stanicou prazdny priestor
v dizke 1,5m a po stranach 0,5m. Dokovaciu stanicu neumiestriujte vedla schodov. Kabel musi
byt napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy kladte na tvrdu podlahu. Nikdy neumiestrujte dokovaciu
stanicu na koberec.

BribepiTb ana [ok-CTaHUii Take micue, 106 360Ky Bif Hel 3anuwanocs 0,5 M BiflbHOro NpocTopy, a
nepen Heto — 1,5 M. He BcTaHoBnIoViTe JOK-CTaHLjlo 6ina cxopi. Kabenb mae GyTn BCTaBneHo
LLiNIbHO. 3aBX AV PO3TaLLIOBYTe JOK-CTaHLitO Ha TBEPAil Migno3i. He CTaBTe AOK-CTaHLIio Ha KUanMi.
lNa va tomoBetrioete TN Bdon eopTiong, Pefaiwbeite 6T umapyel EAeUBePOC XWPog 0,5 PETPO
ota mAdyla Kat 1,5 PEtpo pmpootd amd tn Bdon edptionc Mnv tomoBeteite T fdon edptiong
KovTd o€ okahordtia. To kahwdio mpémel va eival Tevtwévo. H Baon popTiong mpémel mavta va
TonoBeteitat mvw og okANpPo damedo. Mnv tomoBeteite T Baon ¢opTIong Mavw o€ XaAL.

Da biste postavili baznu stanicu, vodite ra¢una da postoji prazan prostor od 0,5m sa strane i 1,5m

ispred bazne stanice. Nemojte postavljati baznu stanicu blizu stepenica. Kabl mora da bude
zategnut. Uvek postavljajte baznu stanicu na tvrd pod. Nemojte postavljati baznu stanicu na tepih.

Prije nego Sto stavite stanicu za punjenje provjerite imate li dovoljno praznog prostora, odnosno
0,5 m sa strane i 1,5 m ispred stanice za punjenje. Stanicu za punjenje nemojte stavljati blizu
stepenica. Kabel mora biti zategnut. Stanicu za punjenje uvijek stavljate na tvrdi pod. Stanicu za
punjenje nemojte stavljati na tepih.

A dokkolééllomas elhelyezésekor tigyeljen arra, hogy a dokkolééllomas két oldalan 0,5m, elétte
pedig 1,5m szabad hely legyen. A dokkoléallomast ne helyezze 1épcsé kozelébe. A kabelnek
feszesnek kell lennie. A dokkoldallomést mindig kemény padién helyezze el. A dokkoléallomast
ne helyezze a szényegre.

Pri postavitvi priklju¢ne postaje mora biti na vsaki strani postaje 0,5 metra prostora, pred priklju¢no
postajo pa 1,5 metra prostora. Prikljune postaje ne namestite v blizino stopnic. Kabel mora biti
napet. Priklju¢no postajo vedno postavite na trda tla. Prikljune postaje ne postavite na preprogo.

Sarj istasyonunu yerlestirmek icin yan tarafta 0,5 metrelik ve sarj istasyonunun 6niinde 1,5
metrelik bos bir alan oldugundan emin olun. Merdivenlerin etrafindayken sarj istasyonunu
kurmayin. Kablo siki olmalidir. Sarj istasyonunu daima sert zemine yerlestirin. Sarj istasyonunu
hallya koymayin.
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Connect the adapter to a wall socket. The docking station lights when the robot is not plugged
in. Remove the protective strip on the bumper to ensure proper operation of the device.

Connectez I'adaptateur a une prise secteur. Les témoins lumineux de la base de
charge s'allument lorsque le robot n'est pas connecté. Retirez la bande de protection
du pare-chocs afin de garantir le bon fonctionnement de l'appareil.

Conecta el adaptador a una toma de pared. La base de carga se ilumina cuando el
robot no estd conectado. Retira la tira protectora del parachoques para garantizar el
correcto funcionamiento del dispositivo.

Collegare I'adattatore a una presa a muro. La base di ricarica si illumina quando il robot non
e collegato alla presa di corrente. Rimuovere la striscia protettiva sul paraurti per garantire il
corretto funzionamento dell'apparecchio.

SchlieBen Sie den Adapter an eine Steckdose an. Die Andockstation leuchtet, wenn
der Roboter nicht angeschlossen ist. Entfernen Sie den Schutzstreifen am StoR3fanger,
damit das Gerat wie vorgesehen funktioniert.

Sluit de adapter aan op een stopcontact. Het dockingstation licht op wanneer de robot niet
is aangesloten. Verwijder de beschermstrip op de bumper om een goede werking van het
apparaat te garanderen.

Ligue o adaptador a uma tomada elétrica. A estacdo de base acende-se quando o
robot nado estd ligado a corrente. Retire a tira de protecdo do para-choques para
garantir o funcionamento correto do dispositivo.

Conectati adaptorul la o priza de perete. Statia de incarcare lumineaza atunci cand robotul nu
este conectat. indepartati banda de protectle de pe amortizor pentru a asigura functionarea
corespunzdtoare a dispozitivului.

CebprKeTe afanTepa KbM KOHTAKT. [JOKUHI CTAHLMATA CBETBA, KOTaTo POBOTHT HE € BKIIoUEH
B KOHTakTa. OTCTpaHeTe npefna3sHaTa jieHTa BbpXy amMOPTMCbOpa, 33 fa rapaHTupare
npaBwsIHaTa paboTa Ha YCTPOCTBOTO.

Zapojte adaptér do sitové zasuvky. Dokovaci stanice se rozsviti, kdyz do ni roboticky vysavac
nenizapojeny. Odstrarte z ndrazniku ochranny prouzek, aby zafizeni mohlo spravné fungovat.

Pripojte adaptér k sietovej zasuvke. Ked robot nie je pripojeny k elektrickej sieti, dokovacia
stanica sa rozsvieti. Odstrante ochranny pasik na nérazniku, aby ste zaistili spravnu prevadzku
zariadenia.
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MigKniouiTb aganTep Ao po3etky. Konu poboT He nigKioyeHo, JOK-CTaHUiA CBITUTbCA. A
Hane>Hoi pobOTI NPUCTPOIO 3HIMITb 3aXMCHY CTPIYKY 3 Gamnepa.

Juvdéote 10 TPoPodoTiko ot a Tpila. H Auxvia tng Baong @optiong avdpel, 6tav n okoumna
pourdt Sev gival ouvdedepévn o€ autrv. AQAIPECTE TNV TIPOOTATEVTIKN Awpida amd Tov
TIPOPUAAKTIPA Yla VA EACPANICETE T OWOTH AEITOUPYIA TNG CUCKEUNG.

Povezite adapter sa zidnom uti¢nicom. Bazna stanica svetli kada robot nije priklju¢en. Uklonite
zastitnu traku na odbojniku da biste obezbedili ispravan rad uredaja.

Uredaj prikljucite u zidnu uti¢nicu. Stanica za punjenje svijetli kada robot nije prikljucen.
Skinite zastitnu traku s odbojnika kako biste osigurali pravilan rad uredaja.

Csatlakoztassa az adaptert egy fali halézati aljzathoz. A dokkoldallomas jelz6fénye vilagit,
ha a robot nincs csatlakoztatva. A késziilék megfelelé mikodésének biztositdsa érdekében
tavolitsa el az litk6z6rél a véddcsikot.

Napajalni kabel prikljucite v stensko vti¢nico. Ko sesalnik ni prikljucen, priklju¢na postaja
zasveti. Odstranite zascitni trak na odbijacu, da zagotovite pravilno delovanje naprave.

Adaptori bir duvar prizine takin. Robot fise takili olmadiginda sarj istasyonunun 151§1 yanar.
Cihazin dogru bir sekilde calismasini saglamak icin tampondaki koruyucu seridi ¢ikarin.

Please fully charge the robot before using it for the first time. To do so, place the
robot on the docking station and align it to the charging terminal. When the robot is
correctly plugged, the docking station light will switch off. When the white indicators
on the robot are normally set on, the robot is fully charged (4-5 hours).

Chargez entierement le robot avant de I'utiliser pour la premiere fois. Pour cela, placez
le robot sur la base de charge et alignez-le correctement au terminal de chargement.
Si le robot est correctement branché, les témoins lumineux de la base de charge
s'éteignent. Le robot est entierement chargé lorsque les témoins blancs du robot
s'allument en continu (4 a 5 heures pour une charge compleéte).
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Carga por completo el robot antes de utilizarlo por primera vez. Para ello, coloca
el robot en la base de carga y alinéalo con el terminal de carga. Cuando el robot
esté correctamente conectado, la luz de la base de carga se apagard. Cuando los
indicadores blancos estan normalmente encendido, el robot estard completamente
cargado (4-5 horas).

Caricare completamente il robot prima di utilizzarlo per la prima volta. A tale scopo,
posizionare il robot sulla base di ricarica e allinearlo al terminale di ricarica. Quando
il robot e collegato correttamente, la spia della base di ricarica si spegne. Quando
gli indicatori bianchi sul robot sono normalmente accesi, il robot € completamente
carico (4-5 ore).

Laden Sie den Roboter vollstédndig auf, bevor Sie ihn zum ersten Mal verwenden.
Stellen Sie den Roboter zu diesem Zweck auf die Andockstation und richten Sie ihn
am Ladeanschluss aus. Wenn der Roboter richtig angeschlossen wurde, geht das
Licht an der Andockstation aus. Wenn die wei3en Anzeigelichter am Roboter normal
leuchten, ist der Roboter vollstandig aufgeladen (4-5 Stunden).

Laad de robot volledig op voordat u deze voor de eerste keer gebruikt. Plaats hiervoor
de robot op het dockingstation en lijn deze uit met de oplaadaansluiting. Wanneer
de robot goed is aangesloten, gaat het lampje van het dockingstation uit. Wanneer
de witte indicatoren op de robot normaal branden, is de robot volledig opgeladen
(4-5 uur).

Carregue totalmente o robot antes de o utilizar pela primeira vez. Para o fazer, coloque
o robot na estacao de base e alinhe-o com o terminal de carregamento. Quando
o robot estd corretamente ligado, a luz da estacdo de base desliga-se. Quando os
indicadores brancos no robot estdo acesos normalmente, o robot esta totalmente
carregado (4-5 horas).

Incarcati complet robotul inainte de a-I utiliza pentru prima data. Pentru a face acest
lucru, puneti robotul in statia de incarcare si aliniati-l la terminalul de incarcare. Atunci
cand robotul este andocat corect, indicatorul luminos al statiei de incarcare se va
stinge. Atunci cand indicatoarele albe ale robotului sunt aprinse normal, robotul este
complet incarcat (4-5 ore).

3apepnete poboTa HanMbJIHO, MPeAn Aa ro U3Non3BaTe 3a NPbLB MbT. 3a Ja HanpasuTe
TOBa, NMocTaBeTe poboTa B JOKUHI CTaHUMATa U FO NMOApaBHeTe C TepMUHaNa 3a
3apexgaHe. [Mpv NpaBUIHO BKOUBAHE Ha pOOOTA B KOHTAKTa lamMnnyKaTta Ha AOKWHT
CTaHUMATA LWe u3racHe. AKo OenvTe MHAMKATOPM Ha poboTa CBETAT HOPMAJHO,
PO6OTHT € HaMbJIHO 3apefeH (4 — 5 vaca).

Pfed prvnim pouzitim roboticky vysavac plné nabijte. To provedete tak, Ze jej umistite
na dokovaci stanici a zarovnate jej s nabijecim konektorem. Po sprdvném zapojeni
robotického vysavace kontrolka dokovaci stanice zhasne. Kdyz bilé kontrolky na
robotickém vysavaci normalné sviti, je vysavac pIné nabity (4-5 hodin).
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Pred prvym pouzitim robot Uplne nabite. Umiestnite robot na dokovaciu stanicu
a zarovnajte ho s nabijacim termindlom. Ked' je robot spravne zapojeny, svetlo na
dokovacej stanici zhasne. Ked' su biele kontrolky robota normalne zapnuté, robot je
Uplne nabity (4 - 5 hodin).

Mepepn nepLlvmM BYKOPUCTAHHAM MOBHICTIO 3apAgiTb poboTa. [ns Lboro yCcTaHOBITb
MOro Ha [OK-CTaHUilo i CymicTiTb 3apafHi KOHTakTu. Konu poboT ycTaHOBReHWi
HaNeXXHVIM YMHOM, AOK-CTaHLiA nepecTae cBituTMCA. AKLo 6ini iHgMKaTopyu Ha PoboTi
CBITATbCA, BiH MOBHICTIO 3apAXeHni (3apagy BUCTayae Ha 4-5 roguH poboTu).

DoptioTte MANPWE TN OKOUTIA POUTTOT TPOTOU TN XPNOIMOTIOINCETE YIA TTPWTN Popd. Ma va
TO KAVETE AUTO, TOMOBETAOTE T OKOUTIA POUTIOT 0TN BAon @OPTIONC Kal EUBUYPAUMIOTE
TN HE ToV aKpoSEKTN opTIonG. Otav n okouma poundt ouvdeBei owotd, n Auxvia Tng
Bdonc eoptiong oPrivel. Otav ot AeUKEC EVOEIKTIKEC AUXVIEC 0TI OKOUTIA POUTTOT avAyouv
KAVOVIKA, N OKOUTI POUTTOT €XEL QOPTIOTEI MARPWC (4-5 WPEC).

Potpuno napunite robot pre prve upotrebe. Da biste to uradili, stavite robot na baznu
stanicu i poravnajte ga sa terminalom za punjenje. Kada je robot ispravno prikljucen,
svetlo na baznoj stanici ¢e se iskljuciti. Kada beli indikatori na robotu budu normalno
ukljuceni, robot je potpuno napunjen (4-5 sati).

Prije prve uporabe robota napunite do kraja. To ucinite tako da robota stavite na
stanicu za punjenje i poravnate ga s terminalom za punjenje. Kada je robot ispravno
priklju¢en, svjetlo stanice za punjenje e se iskljuciti. Kada bijeli indikatori na robotu
svijetle, robot je u potpunosti napunjen (4 - 5 sati).

Az elsé haszndlat el6tt teljesen toltse fel a robot akkumuldtorat. A feltdltéshez
helyezze a robotot a dokkolddllomasra, és igazitsa a toltétermindlhoz. Ha a robotot
megfeleléen csatlakoztatta, a dokkoléegység jelzéfénye kialszik. Amikor a roboton
[évé fehér jelz6fények vildgitanak, a robot teljesen fel van toltve (4-5 éra).

Pred prvo uporabo sesalnik popolnoma napolnite.To storite tako, da sesalnik postavite
na priklju¢no postajo in jo poravnate s polnilnim priklju¢kom. Ko je sesalnik pravilno
prikljucen, se lucka priklju¢ne postaje izklopi. Ko so beli indikatorji na sesalniku
vklopljeni, je sesalnik popolnoma napolnjen (4-5 ur).

ilk kez kullanmadan énce liitfen robotu tamamen sarj edin. Bunu yapmak icin robotu
sarj istasyonuna yerlestirip sarj etme terminaline hizalayin. Robot dogru bir sekilde
fise takildiginda sarj istasyonunun 151g1 séner. Robot Uzerindeki beyaz gostergeler
normal bir sekilde yandiginda robot tamamen sarj olmustur (4-5 saat).
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In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery,
switch off the robot and store the robot in a cool dry place.

Pour préserver la durée de vie de la batterie, gardez toujours le robot sur la base de
charge lorsque vous ne l'utilisez pas.

Si vous devez ne pas utiliser I'aspirateur pendant une période prolongée, chargez
entiérement la batterie, mettez le robot hors tension et entreposez-le dans un endroit
sec, a l'abri de la chaleur.

Para prolongar la vida util de la bateria, mantén siempre el robot cargandose en la
base de carga cuando no lo utilices.

Cuando no utilices el aspirador durante un periodo prolongado de tiempo, carga
completamente la bateria, apaga el robot y gudrdalo en un lugar fresco y seco.

Per prolungare la durata della batteria, mantenere sempre in carica il robot sulla base
diricarica quando non viene utilizzato.

Quando l'aspirapolvere non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo, caricare
completamente la batteria, spegnere il robot e riporlo in un luogo fresco e asciutto.

Um die Nutzungsdauer des Akkus zu verlangern, sollten Sie den Roboter immer an
der Andockstation aufladen, wenn er nicht benutzt wird.

Wenn Sie den Staubsauger langere Zeit nicht verwenden, laden Sie den Akku
vollstdndig auf, schalten den Roboter aus und bewahren ihn an einem kiihlen,
trockenen Ort auf.

Om de levensduur van de accu te verlengen, moet u de robot altijd op het
dockingstation laten opladen als u de robot niet gebruikt.

Als u de stofzuiger langere tijd niet gebruikt, laad de accu dan volledig op, schakel de
robot uit en berg de robot op een koele, droge plaats op.
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De modo a prolongar a vida util da bateria, mantenha sempre o robot a carregar na
estacao de base quando ndo o utilizar.

Quando néo utilizar o aspirador durante um longo periodo de tempo, carregue por
completo a bateria, desligue o robot e guarde-o num local fresco e seco.

Pentru a prelungi durata de viatd a bateriei, intotdeauna mentineti robotul laincarcare
in statia de incarcare cand nu este utilizat.

Cand nu folositi aspiratorul pentru o perioadd lunga de timp, incarcati complet
bateria, opriti robotul si depozitati-l intr-un loc uscat si racoros.

3a fga yab/KUTE XKUBOTA Ha GaTepuATa, BUHArM ocTaBsaiTe poboTa fa ce 3apexpa
BbPXY LOKUHI CTAaHLMATA, KOraTo He ro U3nonsgare.

Korato He m3non3BaTe npaxocMyKaukaTa 3a Ab/ibI Nepuog oT Bpeme, 3apefeTe
6aTepuATa HaMbIHO, U3KJloUYeTe POOOTA 1 FO CbXPaHETe Ha XMafHO 1 CYXO MACTO.

Pokud chcete prodlouzit Zivotnost baterie, vzdy nechejte roboticky vysava¢ nabijet
v dokovaci stanici, pokud jej nepouzivate.
Pokud nebudete vysavac¢ delsi dobu pouzivat, baterii pIné nabijte, vysavac vypnéte
a ulozte jej na chladném a suchém misté.

S cielom predizit Zivotnost batérie vzdy, ked robot nepouzivate, nechajte ho nabijat
v dokovacej stanici.

Ak vysavac dlhodobo nepouzivate, Uplne nabite batériu, robot vypnite a uloZte ho na
chladnom suchom mieste.

Wo6 npomoBXutn CTPOK CyXOu aKymynaTopa, 3aBXau TpuMaliTte poboTta
nia'egHaHNM O [OK-CTaHLi, KONW He BUKOPUCTOBYETE NOTO.

AKWO BM He nnaHyeTe BUKOPWUCTOBYBATU MUIOCOC MPOTATOM TPUBANIOrO TEPMIHY,
MOBHICTIO 3apAfiTb aKyMyNATOP, BUMKHITb PO6OTa 11 NMOKNAAiTh NOro B NPOXONOAHE
cyxe micue.

MNa va maparteivete ™ didpkela {wrig TNG pmatapiacg, mPEMeEL TAVTA VA AQHVETE TN
okouTa poumnoT va @opTiletal mavw otn BAacn eopTIong 6tav Sev Tn XPNOLUOTIOLEITE.
Eav dev xpnoIUOTOINCETE TNV NAEKTPIKN OKOUTIA yla PEYAAO XPOVIKO SlaoTnua,
POPTIOTE TAAPWC TNV MIATAPIO, QTIEVEPYOTIOINOTE TN OKOUTIA POMTOT  Kal
amoBnkevoTe To o€ SpoaEPO, ENPS XWPO.

Da biste produzili radni vek baterije, robot uvek treba da se puni na baznoj stanici dok
se ne koristi.

Kada necete dugo koristiti usisiva, potpuno napunite bateriju, iskljucite robot i
stavite robot na hladno i suvo mesto.

Kako biste produzili vijek trajanja baterije, robota uvijek drzite na stanici za punjenje
i punite ga dok ga ne rabite.

Kada neko vrijeme ne rabite usisiva¢, u potpunosti napunite bateriju, iskljucite robot
i spremite ga na hladno i suho mjesto.
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Ha nem haszndlja, az akkumulator élettartamanak novelése érdekében a robotot
mindig tartsa a dokkol6allomason.

Ha hosszu ideig nem hasznalja a porszivét, toltse fel teljesen az akkumulatort,
kapcsolja ki a robotot, és tarolja azt hlivos, szaraz helyen.

Ce Zelite podaljsati Zivljenjsko dobo baterije, naj se sesalnik polni na priklju¢ni postaji,
ko ga ne uporabljate.

Ce sesalnika dlje ¢asa ne boste uporabljali, povsem napolnite baterijo, izklopite
sesalnik in ga shranite v hladnem in suhem prostoru.

Pil mriini uzatmak icin, kullaniimadigi zamanlarda robotun daima sarj istasyonunda
sarj olmasini saglayin.

Elektrikli sGpurgenizi uzun bir stire kullanmayacaginiz zaman litfen pili tamamen sarj
edin ve robotu kapatip kuru ve serin bir yerde saklayin.

The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them.

In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects
(bags, shoes ...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly
detect the stairs and therefore fall).

Le robot dispose de capteurs de chute pour détecter les escaliers et les espaces vides.
Le robot changera de direction en cas de détection d'un de ces éléments.

Pour assurer une bonne détection des différences de niveau au sol, assurez-vous
qu’aucun objet (sacs, chaussures, etc.) ne soit présent prés de dénivelés ou d’escaliers,
ou sur les marches des escaliers.

Le robot est prés d’'un escalier sans objet .
Le robot est prés d’'un escalier sur les marches duquel se trouvent des chaussures,

des sacs ou autres objets . (Lescalier ne sera pas correctement détecté et le robot
tombera.)
25
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El robot dispone de sensores de caida para detectar escaleras y huecos. El robot
cambiara de direcciéon cuando los detecte.

Para detectar correctamente la diferencia de nivel del suelo, asegurate de que no
hay ningun objeto (bolsas, zapatos...) en el suelo junto a un hueco, escalera o en los
escalones.

El robot cerca de escaleras sin objetos .

El robot cerca de escaleras con zapatos, bolsas u otros objetos (el robot no
detectard correctamente las escaleras y, por lo tanto, caera).

Il robot & dotato di sensori anticaduta che rilevano scale e fessure. Il robot cambia
direzione quando le rileva.

Affinché il robot rilevi correttamente il dislivello tra superfici, assicurarsi che non siano
presenti oggetti (borse, scarpe, ecc.) sul pavimento in prossimita di fessure, scale o scalini.

Il robot in prossimita di scale senza oggetti ® .

[l robot in prossimita di scale con scarpe, borse o altri oggetti (il robot nonrilevera
correttamente le scale e cade).

Der Roboter verfligt tber Absturzsensoren, mit denen er Treppen und Spalten
erkennt. In diesem Fall andert der Roboter die Richtung.

Damit er den Unterschied der Bodenhdohe richtig erkennt, sollten Sie dafiir sorgen,
dass weder auf dem Boden neben den Spalten und Treppen noch auf der Treppe
selbst irgendwelche Gegenstande (Taschen, Schuhen usw.) herumliegen.

Der Roboter in der Nahe einer Treppe ohne Gegenstande .
Der Roboter in der Ndhe einer Treppe mit Schuhen, Taschen oder anderen

Gegenstanden (der Roboter erkennt die Treppe nicht richtig und sttirzt daher ab)
De robot is voorzien van valsensoren om trappen en openingen te detecteren. De
robot verandert van richting zodra deze worden gedetecteerd.

Zorg dat er geen voorwerpen (tassen, schoenen enz.) op de vloer naast openingen of
trappen of op treden van trappen staan zodat het verschil in vloerhoogte correct kan
worden gedetecteerd.

De robot nadert een trap zonder voorwerpen .

De robot nadert een trap met schoenen, tassen of andere voorwerpen (de robot
zal de trap niet goed detecteren en daardoor vallen).

O robo tem sensores de queda para detetar escadas e buracos. O robot muda de
direcdo quando os detetar.

De modo a detetar corretamente a diferenca nos niveis do piso, certifique-se de
que ndo ha objetos (sacos, sapatos...) no chdo perto dos espacos vazios, escadas ou
degraus das escadas.

O robot perto das escadas sem objetos .

O robot perto das escadas com sapatos, sacos ou outros objetos (o robot néao
deteta corretamente as escadas e acaba por cair).
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Robotul este echipat cu senzori de cadere pentru a detecta scarile si spatiile goale.
Robotul isi va schimba directia cand le va detecta.

Pentru a detecta corect diferentele de nivel ale podelei, asigurati-va ca nu exista obiecte
(genti, incaltari...) pe podea in apropierea golurilor, scérilor sau pe treptele scarilor.

Robotul in apropierea scarilor fara obiecte .

Robotul in apropierea scarilor cu incaltari, genti sau alte obiecte (robotul nu va
detecta corect scarile si, in consecinta, va cadea).

Po60TbT pa3nonara CbC CEH30pU NPOTUB NagaHe, 3a Aa pPas3no3HaBa CTbAOWU UIn
OynKku. PobOTHT Lie NpoMeHr MOCoKaTa Cv Ha ABUMKEHNWE, KOraTo v 3aceye.

3a npaBuUnHO pasno3HaBaHe Ha pPa3fMYHMTE HIBA Ha MOJA Ce YBEPETe, Ue Ha Nnoja B
6/1M30CT [0 AYNKK, CTbAbMLLE UK BbPXy CTbManata Ha CTbibuLle HAMA NpegmeTy
(4aHTK, 06YBKMU...).

Po60TbT B 611130CT 0 CTbbULLE 6e3 npegmeTy .
Po6oTbT B 6/1M30CT JO CTb/bULLe, BbpXy KOETO MMa OOYBKMW, YaHTVW WAW ApYru

npegmeTu (po6OTHT HAMA Aa 3aceye MPaBUTHO CTbAOMULLETO U BCNEACTBME HA
TOBa LEe NajHe).

Roboticky vysava¢ ma senzory padu, které zaznamenaji schody a Stérbiny. Roboticky
vysavac zméni smér, jakmile je zaznamena.

Aby spravné zaznamenal rozdil v Urovni podlahy, ujistéte se, Ze na podlaze vedle
Stérbin, schodll nebo stupnrili nejsou zadné predméty (tasky, boty...).

Roboticky vysavac u schodl bez predméta ® .
Roboticky vysavac u schodl s botami, taskami nebo jinymi predméty (vysavac
nezaznamena spravné schody a proto spadne).

Robot ma snimace padu na detekciu schodov a medzier. Pri ich zisteni robot zmeni
smer.

Na spravne zistenie rozdielu Urovne podlahy sa uistite, Ze na podlahe vedla medzier,
schodov ani na schodoch nie st ziadne predmety (tasky, topanky...).

Robot v blizkosti schodov bez predmetov ® .

Robot je v blizkosti schodov s topankami, taskami alebo inymi predmetmi (robot
nerozpozna schody spravne, a preto spadne).

Po6oT obnagHaHWI gaTuvkamy NagiHHA, WO LOMNOMaraTb NOMy BUABMATI CXOAM 1
npoBanu. Y pasi iXHboro BUABNEHHA POOOT 3MiHIOE HAMPAMOK PyXYy.

LLlo6 po6oT npaBunbHO BU3HA4YaB Nepenaau piBHA Nignory, Ha nignosi 6ina nposanis,
cxofliB abo Ha CxoAMHKax He Ma€ By TV 06'eKTIB Ha KLUTaNT NaKeTiB, B3yTTA TOLLO.

Po6oT 6ins cxopiB 6e3 06'eKTiB .

Po6oT 6ina cxogiB 3i B3yTTAM, NakeTaMm abo iHWMMM 06'eKTamu (ue 3aBarkae nomy
HaneXHUM YNHOM PO3Mi3HaTN CXOAM, Yepes Lo BiH NagaE).
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H okoUma poumnot S1abétel aloONnTripeg MTwong mou evtomni(ouv oKAAOTIATIA KAl KEVA
otn dtadpopn. Otav evromilel TéTola onueia, N okouma pourdTt aAalel mopeia.
Mava prmopei va evtomilel CwoTA TIG UPOUETPIKEC Slagopég Tou dameédou, BePaiwbdeite
OTI BEV UTTAPXOUV AVTIKEIUEVA (TOAVTEC, TTATTOUTOLA ...) 0TO SATTES0 KOVTA O€ KEVA Kal
KovTd fj mavw o€ okahomdtia.

H okoUma popnot kovtd og okalomdTia Xwpi¢ AAa avTikeipeva .
H okouma poumdt Kovtd o€ oKaloTaTIa OTTOU UTIAPXOUV TIATTOUTOLA, TOAVTEG 1) GAAA

QAVTIKEipEVa (n okouma poumdt Sev Ba evtomiosl CWOTA Ta oKalomaTtia kal Ba
TEQEL).

Robot ima senzore pada za detektovanje stepenica i otvora. Robot ¢e promeniti smer
kada ih detektuje.

Da bi se ispravno detektovale razlike u nivou poda, vodite racuna da nema predmeta
(torbi, cipela...) pored otvora i stepenica, odnosno na stepenicama.

Robot blizu stepenica bez predmeta .

Robot blizu stepenica sa cipelama, torbama ili drugim predmetima (robot nece
dobro detektovati stepenice zbog cega e pasti).

Robotima senzore protiv padanja kako bi otkrio stepenice i rupe. Robot ¢e promijeniti
smjer kada ih otkrije.

Kako bi ispravno otkrio razliku u razini poda provjerite nalaze li se na podu pokraj
rupa, stepenica ili na samim stepenicama predmeti (torbe, cipele...).

Robot kraj stepenica bez predmeta .

Robot kraj stepenica s cipelama, torbama ili drugim predmetima (robot nece
ispravno otkriti stepenice te e pasti).

A lépcsék és hézagok észlelése érdekében a robot esésérzékel6kkel rendelkezik. Ilyen
akadalyok észlelésekor a robot irdnyt valtoztat.

A padlé szintkiilonbségeinek megfelel észlelése érdekében tigyeljen arra, hogy a hézagok,
lépcsék vagy lépcséfokok kozelében semmilﬁw targy ne legyen (pl. taska, cipé stb.).

A robot targyak nélkiili 1épcsé kozelében @.

A robot olin Iépcsé kozelében, melynek fokaira cipdt, taskat vagy mas targyat
helyeztek (a robot nem fogja megfelel6en észlelni a Iépcsot, ezért leesik).
Sesalnik je opremljen s senzorji za zasCito pred padci, ki zaznavajo stopnice in
odprtine. Ko jih sesalnik zazna, spremeni smer.

Da bo lahko sesalnik ustrezno zaznal razlike v visini tal, zagotovite, da poleg odprtin ali
stopnis¢ oziroma na stopnicah ni nobenih predmetov (npr. torb, Cevljev ...). Sesalnik v
bliZini stopnic brez predmetov @.

Sesalnik v blizini stopnic s cevlji, vre¢ami ali drugimi predmeti (sesalnik ne bo
pravilno zaznal stopnic in bo zato padel).

TR

Robotun merdivenleri ve bosluklari tespit etmek icin dlisme sensorleri vardir. Robot,
onlari tespit ettiginde yon degistirecektir.

Taban seviyesinin farkini dogru bir sekilde tespit etmek icin bosluklarin, merdivenlerin
veya merdiven basamaklarinin yanindakiyerde herhangi bir nesne (canta, ayakkabi...)

olmadigindan emin olun. Robot, nesnelerin olmadigr merdivenlere yakin @.

Robot ayakkabi, canta veya diger nesnelerin bulundugu merdivenlere yakin
(robot merdivenleri dogru bir sekilde algilamayacak ve dolayisiyla diisecektir).
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'
Press the button O during 3 seconds to turn on power (when the robot is not being
charged). The white indicator will be normally set on.

'
Reversely, press the button O during 3 seconds to turn off power.

[}
Appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour mettre le robot sous tension
(lorsque celui-ci est en charge). Lindicateur lumineux blanc sera normalement allumé
en continu.

]
De la méme maniere, appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour mettre
I'appareil hors tension.

(]
Pulsa el boton O durante 3 segundos para encender el aparato (cuando el robot no
se esta cargando). El indicador blanco se encendera de forma normal.

[
Del mismo modo, pulsa el botén O durante 3 segundos para apagarlo.

'
Tenere premuto il pulsante O per 3 secondi per accendere l'apparecchio (quandoiil
robot non € in carica). Lindicatore bianco si accendera normalmente.

]
Al contrario, tenere premuto il pulsante @) per 3 secondi per spegnere I'apparecchio.
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]
Halten Sie die O Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die Stromversorgung
einzuschalten (wenn der Roboter nicht geladen wird). Die wei3e Anzeige leuchtet
normal.

'
Im umgekehrten Fall driicken Sie die O Taste3 Sekunden, um die Stromversorgung
auszuschalten.

(]
Druk 3 seconden op de knop O om de robot in te schakelen (wanneer deze niet
wordt opgeladen). De witte indicator zal normaal gaan branden.

'
Druk weer 3 seconden op de knop O om het apparaat uit te schakelen.

'
Prima o botdo O durante 3 segundos para ligar a alimentacao (quando o robot nao
estd a ser carregado). O indicador branco estara aceso normalmente.

]
Inversamente, prima o botao @) durante 3 segundos para desligar a alimentacao.

'
Apasati butonul O timp de 3 secunde pentru a porni alimentarea (atunci cand
robotul nu este la incarcat). Indicatorul alb va fi aprins normal.

]
Invers, apasati butonul O timp de trei secunde pentru a opri alimentarea.

'
HaTtucHeTte 6yToHa O 3a3 CeKyHAM, 3a Aa BKIIOUMTE 3aXPaHBAHETO (KOraTo poboTsbT
He ce 3apexma). benuat nHankaTop Lie cBeT! HOPMAsHO.

0
Ako 3axXpaHBaHETO € BKJ/OYeHO, HaTUCHEeTe 6yTOHa O 3a 3 CeKyHaun, 3a Aa ro
n3knwuuTe.

'
Stisknutim a podrzenim tlacitka O po dobu 3 sekund zapnete napajeni (kdyz se
roboticky vysavac nenabiji). Bila kontrolka bude normalné svitit.

'
Stisknutim a podrzenim tlacitka O po dobu 3 sekund napéjeni opét vypnete.

]
Stlacenim tlacidla O po dobu 3 sekind zapnete napdjanie (ked sa robot nenabija).
Biela kontrolka bude normalne zapnuta.

[}
Stlacenim tlacidla O po dobu 3 sekind naopak vypnete napdjanie.

'
HaTucHITb | yTpumyiiTe KHOMKY O NPOTArom 3 CeKyHA, Wob YBIMKHYTV NPUCTPIl
(konu poboT He 3apaaKa€eTbCA). binui iHaMKaTop Mae 3acBiTUTMCA.

[
LLlo6 BUMKHYTU MPUCTPIiA, HATUCHITb | YTPUMYITE KHOMKY @) NPOTAroMm 3 CEeKyH/,
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'
MatAoTE TO KOUTTi O yla 3 SEUTEPOAETTA VIO VA EVEPYOTTOINOETE TN CUCKELN (OTaV
Sev yivetat @épTion TG okouTag popmmdT). H Aeukr evdelkTikr Auxvia avdfel kavovika.

]
Mava anevepyoTolOETe TN CUOKEUN, TATHOTE EAVA TO KOUTT O yta 3 Seutepodhenta.

[}
Pritisnite dugme O idrzite ga 3 sekunde da biste ukljucili napajanje (kada se robot
ne puni). Beli indikator ¢e normalno biti ukljucen.

'
Odnosno, pritisnite dugme O idrzite ga 3 sekunde da biste iskljucili napajanje.

'
Za ukljucivanje pritisnite i drzite tipku @) 3 sekunde (kada se robot ne puni). Svijetlit
e bijeli indikator.

'
Isto tako, pritisnite i drzite tipku O 3 sekunde da biste ga iskljucili.

]
A bekapcsolashoz tartsa nyomva a @) gombot 3 masodpercig (ha a robot nem All
toltés alatt). A fehér jelzéfény vilagitani fog.

(]
A kikapcsoldshoz ugyanigy tartsa nyomva a @) gombot 3 masodpercig.

[
Pritisnite gumb in ga zadrzite O3 sekunde, da sesalnik vklopite (ko se sesalnik ne
polni). PrikaZe se bel indikator.

'
Po drugi strani pa za izklop pritisnite in pridrzite O gumb 3 sekunde.

'
Gucl agmak icin 3 saniye boyunca digmeye O basin (robot sarj olmuyorken).
Beyaz gosterge normal bir sekilde acik olur.

]
Benzer sekilde, glicti kapatmak icin 3 saniye boyunca diigmeye O basin.
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[
When the robot is turned on, press the button @) to start automatic cleaning (or use
X-plorer Series 75/95 app, see section 2).

'
Press O again to suspend cleaning.

Press O to stop current cleaning and return to the docking station.

The robot automatically goes back to the docking station under one of the following

conditions:

«  The robot has completely cleaned

«  Battery power is insufficient ; once the battery is charged to 80%, the robot will
resume to complete the remaining cleaning work

'
Une fois que le robot est sous tension, appuyez sur le bouton @) pour démarrer le
nettoyage (ou utilisez I'application Explorer Series 75/95 ; voir la section 2).

'
Appuyez a nouveau sur O pour reprendre le nettoyage.

Appuyez sur O pour mettre fin au nettoyage en cours et renvoyer le robot a la base

de charge.

Le robot revient automatiquement a la base de charge dans les cas suivants :

« lerobot a terminé le nettoyage ;

« la charge de la batterie n'est pas suffisante pour terminer le nettoyage. Une fois
le niveau de charge revenu a 80 %, le robot reprendra le nettoyage interrompu
précédemment.

[
Cuando el robot esté encendido, pulsa el botén @) parainiciarlalimpieza automatica
(o utiliza la aplicacion X-plorer Series 75/95, consulta la secciéon 2).

'
Pulsa O otra vez para interrumpir la limpieza.

Pulsa O para detener la limpieza actual y regresar a la base de carga.
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El robot vuelve automaticamente a la base de carga en una de las siguientes

condiciones:

«  Elrobot ha finalizado la limpieza

- La bateria es insuficiente; cuando la bateria se carga al 80 %, el robot reanudara
la limpieza para finalizar el trabajo restante.

'
Quando il robot & acceso, premere il pulsante @) per avviare la pulizia automatica
(oppure utilizzare I'app X-plorer Series 75/95, vedere la sezione 2).

'
Premere nuovamente @) per sospendere la pulizia.

Premere 1} per interrompere la pulizia in corso e tornare alla base diricarica. Il robot

torna automaticamente alla base di ricarica in una delle seguenti condizioni:

« llrobot ha terminato la pulizia

«  La carica della batteria & insufficiente; una volta che la batteria é stata caricata
all’80%, il robot riprendera le restanti operazioni di pulizia.

'
Driicken Sie dieTaste, wahrend der Roboter eingeschaltetist,umdie U automatische
Reinigung zu starten (oder Sie verwenden die App X-plorer Series 75/95, siehe
Abschnitt 2).

(]
Wenn Sie die Taste O erneut driicken, wird die Reinigung unterbrochen.

Driicken Sie die Taste {3} , um den aktuellen Reinigungsvorgang zu beenden und zur

Andockstation zurlickzukehren.

Der Roboter kehrt automatisch zur Andockstation zuriick, wenn eine der folgenden

Bedingungen gegeben ist:

«  Der Roboter hat die Reinigung abgeschlossen.

«  Der Akkustand ist zu niedrig; sobald der Akku zu 80 % geladen ist, fahrt der
Roboter mit den verbleibenden Reinigungsarbeiten fort.

'
Wanneer de robot is ingeschakeld, drukt u op de knop @) om te beginnen met
automatische reiniging (of gebruik de X-plorer Series 75/95-app, zie sectie 2).

'
Druk nogmaals op O om het reinigen te stoppen.

Druk op O om de huidige reiniging te stoppen en terug te keren naar het

dockingstation. De robot gaat automatisch terug naar het dockingstation onder een

van de volgende omstandigheden:

«  Derobot is volledig klaar met reinigen

«  Deacculading is onvoldoende; zodra de accu tot 80% is opgeladen gaat de robot
verder om het resterende schoonmaakwerk te voltooien
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Quando o robot estiver ligado, prima o botéo O para iniciar a limpeza automatica
(ou utilize a aplicagcao X-plorer Series 75/95, consulte a seccao 2).

'
Prima O novamente para suspender a limpeza.

Prima O para parar a limpeza atual e regressar a estacao de base.

O robot regressa automaticamente a estacdo de base numa das seguintes condicdes:

« Orobot limpou completamente

- A carga da bateria é insuficiente; quando a bateria estiver carregada a 80%, o
robot retomard o trabalho de limpeza restante

'
Atunci cand robotul este pornit, apasati butonul O pentru a incepe curdtarea
automata (sau utilizati aplicatia X-plorer Series 75/95; consultati sectiunea 2).

'
Apasati O din nou pentru a intrerupe sesiunea de curatenie.

Apasati O pentru a opri sesiunea de curatenie actuala si a reveni la statia de

andocare. Robotul revine automat la statia de incdrcare in una dintre urmatoarele

situatii:

«  Robotul a curatat totul

- Nivelul bateriei este insuficient; dupa ce bateria se incarca pana la 80%, isi va
relua activitatea pentru a incheia curatenia

]
Korato poboTHT e BKNIOYEH, HaTUCHeTe GyToHa O i CTapTUpaHe Ha aBTOMAaTUYHO
noumncteaHe (Unu nsnonseamnTe npunoxeHueto X-plorer Series 75/95, BuxTe pa3gen 2).

[}
HatncHete O OTHOBO, 3a ja NpeKpaTnuTe NOYNCTBAHETO.

Hatucrete TY 3a CMMpaHe Ha TeKYLLOTO MOYNCTBAHE 1 BpbLUaHe B AOKMHT CTaHLMATA.

Po60TbHT aBTOMATUYHO Ce BPbLLA B AOKMHT CTaHLMATA NPW 4HO OT CJIeAHUTE YCIIOBUS:

«  PoGOTHT e MPUKIYMII C MOYNCTBAHETO

«  3apAgbT Ha baTepuATa He e JOCTaTbUeH; Cieq KaTo 6aTepusTa ce 3apeau Ha 80%,
POGOTHT Le Bb306HOBY paboTa No JOBbPLUBAHETO Ha NPoLieca No NoYNCTBaHe

]
Po zapnuti robotického vysavace stisknutim tlacitka O zahdjite automatické ¢isténi
(nebo pouzijte aplikaci pro model X-plorer Series 75/95, viz ¢ast 2).

]
Stisknete-li ) tlacitko znovu, ¢isténi pozastavite.

Stisknutim O tlacitka zastavite aktualni ¢isténi a robot se vrati do dokovaci stanice.

Roboticky vysavac se automaticky vrati do dokovaci stanice, kdyz nastane jedna

z nasledujicich podminek:

+  Roboticky vysavac dokoncil ¢isténi

«  Baterie je malo nabitd; jakmile se baterie nabije na 80 %, roboticky vysavac
dokondi zbyvajici cisténi.
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[}
Ked' je robot zapnuty, stlacenim tlacidla O spustite automatické cistenie (alebo

pouZzite aplikaciu X-plorer Series 75/95, pozrite si ¢ast 2).
'
Opatovnym O stlacenim pozastavite Cistenie.

Stlacenim O zastavite prebiehajlice Cistenie a robot sa vrati do dokovacej stanice.

Robot sa automaticky vrati do dokovacej stanice za jednej z nasledujicich podmienok:

+  Robot ukoncil celé ¢istenie

- Batéria je nedostatoc¢ne nabitd; akondhle je batéria nabita na 80 %, robot obnovi
svoju ¢innost a dokonci zvy3né cCistenie

'
Micna BBIMKHEHHA pPobOTa HaTUCHITb KHOMKY O Wo6 po3noyaTy UmLeHHA (abo
ckopucTanTeca nporpamoto X-plorer Series 75/95: guB. po3gin 2).

|.|.l06 NPU3yNMHNTN O YL EHHA, 3HOB HATUCHITb L0 KHOTMKY.

HaTtucHitb O KHOMKY, W06 NPUMMHUTLA NOTOYHUI CEaHC YMLLEHHA 1 MOBEPHYTU

po60oTa 0 AOK-CTaHLUil.

Po6oT aBTOMaTMUYHO NOBEPTAETHCA A0 AOK-CTaHLii 3 OyAb-AKOI 3 TaKMX YMOB:

«  Pob60T 3aBepLUNB OUNLLEHHA.

« 3apapy akymynaTopa HefocCTaTHbO; MicnA 3apagxaHHAa o 80 % pobot
NPOAOBXNTb BUKOHAHHA po60TH, Lo 3anmwmnaca.

'
‘Otav evepyomoinBei n okoUTIA POUTIOT, TATHOTE TO KOUWTT O yla va EeKIvoel o
autépaTog Kabaptopdg (i XpNOIMOTTOoTE TNV @apuoyn X-plorer Series 75/95, BA.
evotnTa 2).

'
Matnote O 1o Eavd yia va SlakdPeTe Tov KaBapIouo.

MatAote O TO yla va Teppatioste TNV Tpéxouca dladikacia kabaplopou Kal va

EMOTPEYPEL N OKOUTIA POUTIOT 0TN BAon @opTIoNG.

H okoUma poumoT emOTPEPEL autopata ot BAon POpTIoNng o€ Kabepia amd Tig

TTOPOKATW TIEPITTTWOELG:

«  H okouma popmdt éxel OAOKANPWOEL TOV KABapIouo

«  HotdBun tng umatapiag eivat avemapkig. MOMG @opTioTei n urmatapia katd 80%,
n okoUma poumnot Ba cuveyioel T Sladikacia yia va o0AoKANPWOElL TI Epyacieg
K0BapIGHOU TTOU ATTOUEVOUV
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'
Kada je robot ukljucen, pritisnite dugme O da biste pokrenuli automatsko cis¢enje

(ili koristite aplikaciju X-plorer Series 75/95, pogledajte odeljak 2).
Pritisnite O ponovo da biste obustavili ¢is¢enje.

Pritisnite O da bi se zaustavilo trenutno is¢enje i uredaj se vratio na baznu stanicu.

Robot se automatski vrac¢a na baznu stanicu pod nekim od slede¢ih uslova:

«  Robot je zavrsio Cis¢enje

«  Nema dovoljna napajanja u bateriji; kada se baterija napuni do 80%, robot ¢e
nastaviti da bi zavrsio ostatak ¢iS¢enja

'
Kad je robot ukljucen, pritisnite tipku O za pokretanje automatskog cis¢enja (ili
rabite aplikaciju X-plorer Series 75/95, pogledajte 2. odjeljak).

'
Pritisnite O ponovno za prestanak ¢is¢enja.

Pritisnite O za zaustavljanje trenutacnog cis¢enja i vra¢anje na stanicu za punjenje.

Robot se automatski vraca na stanicu za punjenje u sljede¢im uvjetima:

«  Robot je u potpunosti ocistio prostor

« Napunjenost baterije nije dovoljna; kada se robot napuni do 80 %, nastavit ¢e
ostatak Cis¢enja

]
Ha a robot be van kapcsolva, nyomja meg a O gombot az automatikus takaritds
megkezdéséhez (vagy haszndlja az X-plorer Series 75/95 alkalmazast, lasd a 2. részt).

'
Nyomja meg ismét a O gombot a takaritas felfliggesztéséhez.

Nyomja meg a O gombot a takaritas befejezéséhez és a robot dokkoléallomasra

torténd visszakildéséhez.

A robot az aldbbi feltételek egyikének teljestilése esetén automatikusan visszatér a

dokkolééllomasra:

«  Arobot befejezte a takaritast.

« Az akkumulator toltottségi szintje alacsony; ha az akkumulator eléri a 80%-o0s
toltottséget, a robot folytatja a takaritast

Ko je sesalnik vklopljen, pritisnite gumb O , da zaZenete samodejno cis¢enje (ali
uporabite aplikacijo X-plorer Series 75/95, ogIeJte si poglavje 2).
Ponovno pritisnite za prekinitev ¢is¢enja.

Pritisnite, da prekinete ¢iscenje in se sesalnik vrne na priklju¢no postajo.
Sesalnik se samodejno vrne na priklju¢no postajo pod enim od naslednjih pogojev:

vev v

«  Sesalnik O je koncal s ¢is¢enjem

- Baterija O je premalo napolnjena; ko je baterija napolnjena do 80 %, bo sesalnik

nadaljeval s ¢iS¢enjem
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Robot acildiginda otomatik temizlemeyi baslatmak icin diigmeye O basin (veya
X-plorer Series 75/95 uygulamasini kullanin, bkz. bolim 2).

'
Temizlemeyi duraklatmak icin tekrar digmeye basin ) .
Mevcut temizleme islemini durdurmak ve sarj istasyonuna dénmek icin diigmeye

basin 0O .

Robot, asagidaki kosullardan biri gerceklestiginde sarj istasyonuna otomatik olarak

geri doner:

«  Robot temizleme islemini tamamen bitirmistir

«  Pil glict yetersizdir; pil %80’ kadar sarj oldugunda robot temizleme islemine
kaldigi yerden devam eder

Press the button 13 during 3 seconds to start spot cleaning mode. The robot will
focus on a 1,5m x 1,5m specific area. After the whole area has been swept, the robot
will automatically return to the charging dock.

Appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour lancer le nettoyage en mode
localisé. Le robot concentrera le nettoyage sur une zone de 1,5 m”. Aprés avoir nettoyé
cette zone restreinte, le robot retournera automatiquement a la base de charge.

Pulsa el botén O durante 3 segundos para iniciar el modo de limpieza zona de
zonas especificas. El robot se centrard en un area especifica de 1,5 m x 1,5 m. Después
de aspirar toda la zona, el robot volverd automaticamente a la base de carga.

Tenere premuto il pulsante 0O per 3 secondi per avviare la modalita di pulizia

localizzata. Il robot si concentrera su un’area specifica di 1,5 m x 1,5 m. Una volta
pulita l'intera area, il robot tornera automaticamente alla base di ricarica.
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Driicken Sie die £ Taste 3 Sekunden lang, wenn Sie den Punktreinigungsmodus
starten mochten. Der Roboter konzentriert sich dann auf einen bestimmten, 1,50 x
1,50 m groB3en Bereich. Sobald dieser Bereich vollstandig gereinigt wurde, kehrt der
Roboter automatisch zur Ladestation zuriick.

Druk 3 seconden op de knop 0} om de modus voor reiniging van een bepaalde plek
te starten. De robot richt zich op een specifiek gebied van 1,5 x 1,5 m. Nadat het hele
gebied is geveegd, keert de robot automatisch terug naar het dockingstation.

Prima o botdo £} durante 3 segundos para iniciar o modo de limpeza localizada.
O robot foca-se numa area especifica de 1,5 m x 1,5 m. Depois de limpar toda a area,
o robot regressa automaticamente a base de carregamento.

Apasati butonul O timp de 3 secunde pentru a porni modul de curdtare locala.
Robotul se va axa pe o zona precisa de 1,5 m x 1,5 m. Dupa ce toata zona a fost
aspiratd, robotul va reveni automat la statia de incarcare.

HaTncHeTe 6yToHa Q a3 CeKyHAW, 3a [a CTapTpaTe PeXunmMa 3a NoYnCcTBaHe Ha
neTHa. POGOTDT e ce KOHLeHTPMpa BbpXy KOHKPETHa 30Ha ¢ pasmepu 1,5 m x 1,5
m. Cnep KaTo uanarta 3oHa 6bAe NoYncTeHa, POBOTHLT aBTOMATUYHO Lie Ce BbpHE B
CTaHUMATa 3a 3apexiaHe.

Stisknutim a podrzenim tlacitka O po dobu 3 sekund spustite rezim cileného
¢isténi. Roboticky vysavac se zaméfi na specifickou oblast o rozmérech 1,5 x 1,5 m.
Po zameteni celé oblasti se roboticky vysava¢ automaticky vréti do nabijeciho doku.

Stla¢enim tlacidla po dobu 0 3 sekand spustite rezim bodového ¢Cistenia. Robot
sa zameria na Specificki oblast o rozmeroch 1,5 x 1,5 m. Po vycisteni celej oblasti sa
robot automaticky vrati do nabijacej zakladne.

o6 yBIMKHYTU peXrM YMLLEHHA MAAMU, HATUCHITb KHOMKY O Ta yTpumymnTe ii
npoTarom 3 cekyHfl. Po6oT 30cepeauTb CBOI 3ycunna Ha Ainadui nnoweto 1,5 X 1,5 m.
Konu npnbupaHHa pinaHku 6yae 3aBepLueHo, poboT aBTOMaTUYHO MOBEPHETbCA [0
3apAAHOI CTaHUil.

MatAioTe To Kouumi 0O yia 3 SeutepOAenta yia va EeKIVOEL N AlToupyia TOTKoU
kaBapiopov. H okoUma pourmdt Ba e0TIACEL TN AEITOUPYIA TOU OE [ CUYKEKPIUEVN
neploxn 1,5 x 1,5 pétpou. A@ou okoutioel OAOKANPN TNV TEPLOXT, N OKOUTIA POUTTOT
EMOTPEPEL AUTOUATA OTN BAon eOPTIONG.

Pritisnite dugme Q i drzite ga 3 sekunde da biste pokrenuli rezim ¢isc¢enja fleka.
Robot ce se fokusirati na odredenu povrsinu od 1,5m x 1,5m. Nakon $to cela povrsina
bude ocis¢ena, robot ¢e se vratiti na baznu stanicu.
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Tipku 0O drsite pritisnutom 3 sekunde za pokretanje nacina cis¢enja odredenog
mjesta. Robot e se fokusirati na posebno podrucje veli¢ine 1,5 m x 1,5 m. Nakon
¢iscenja cijelog podrucja, robot ¢e se automatski vratiti na stanicu za punjenje.

Tartsa nyomva a O gombot 3 masodpercig a lokalis tisztitasi izemmaodhoz. A robot
egy adott 1,5 m x 1,5 m-es terlletre fog 6sszpontositani. Miutan a teljes teriletet
megtisztitotta, a robot automatikusan visszatér a téltédokkra.

Pritisnite in pridrzite gumb Q3 sekunde, da zaZenete nacin za tockovno ciscenje.
Sesalnik se bo osredotocil na dolo¢eno obmocje v velikosti 1,5 x 1,5 m. Ko je celotno
obmocje pometeno, se sesalnik samodejno vrne v polnilno postajo.

Leke temizligi modunu baslatmak icin 3 saniye boyunca diigmeye 2 basin. Robot
1,5 x 1,5 metrelik belirli bir alana odaklanir. Robot, alanin tamamini stipurdikten
sonra otomatik olarak sarj istasyonuna geri doner.

To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Rowenta X-plorer
Series 75&95" (you can use the QR code above to find it on AppStore or Google play) on your
smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot!

Pour profiter pleinement de toutes les possibilités offertes par votre robot, téléchargez
I'application gratuite « Rowenta X-plorer Series 75&95 » sur votre téléphone. (Vous la
trouverez facilement sur I'AppStore ou Google Play en utilisant le code QR ci-dessus.)
Laissez-vous guider par les instructions de l'application pour tirer le meilleur parti de
votre robot.

Para sacar el maximo partido a todas las posibilidades de tu robot, descarga en tu
smartphone la aplicacion gratuita “Rowenta X-plorer Series 75&95" (puedes utilizar el
codigo QR anterior para buscarla en App Store o Google Play). Solo tienes que seguir
las instrucciones de la aplicacién para disfrutar del robot.
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Per usufruire di tutte le funzionalita del robot, scaricare 'app gratuita “Rowenta X-plorer
Series 75/95” (e possibile scansionare il codice QR sopra riportato per trovarla sull’App Store
0 su Google play) sul proprio smartphone. Seguire le istruzioni dellapp per utilizzare il robot
al meglio!

Wenn Sie die Moglichkeiten Ihres Roboters voll ausschopfen méchten, laden Sie auf
Ihrem Smartphone die kostenlose App ,Rowenta X-plorer Series 75&95” (mit obigem
QR-Code im AppStore oder bei Google Play zu finden) herunter. Befolgen Sie einfach
die Anweisungen in der App und schon ist der Roboter fiir Sie dal

Download de gratis app “Rowenta X-plorer Series 75/95” (u kunt de bovenstaande QR-
code gebruiken om de app in de App Store of Google Play te vinden) op uw smartphone
om optimaal gebruik te maken van alle mogelijkheden van uw robot. Volg simpelweg de
instructies in de app om van de robot te genieten!

Para beneficiar por completo de todas as funcionalidades do seu robot, descarregue
a aplicacdo grétis “Rowenta X-plorer Series 75&95" (pode utilizar o cédigo QR
apresentado acima para a descobrir na AppStore ou Google Play) no seu smartphone.
Siga as instrucdes na aplicacdo para desfrutar do robot!

Pentru a beneficia de maxim de toate functionalitatile robotului dumneavoastra, descarcati
aplicatia gratuita ,Rowenta X-plorer Series 75/95" (puteti utiliza codul QR de mai sus pentru
a o gasi in AppStore sau Google Play) pe smartphone. Urmati instructiunile din aplicatie
pentru a va bucura de toate beneficiile robotului!

3a fa ce Bb3MOM3BaTe MAKCVMMASTHO OT BCUYKMTE Bb3MOXKHOCTU Ha poboTa Cu, nsTernere
6e3nnatHoTo npunoxeHue ,Rowenta X-plorer Series 75/95" (moxeTe fa m3non3sate QR
Kofa no-rope, 3a Aa ro otkpueTe B AppStore nnm Google play) Ha Bawwma cmaptdoH. Mpocto
CrieiBaliTe MHCTPYKLMKTE B MPUIIOXEHNETO, 3a Aia Ce HacaauTe Ha paboTaTa ¢ poboTal

Chcete-li pIné vyuzit viech moznosti robotického vysavace, stdhnéte si do smartphonu
bezplatnou aplikaci,Rowenta X-plorer Series 75/95” (k nalezeni v obchodu AppStore nebo
Google Play miizete pouzit vyse uvedeny QR kod). Postupujte podle pokynt v aplikaci
a uzijte si svQj roboticky vysavac!

Ak chcete naplno vyuzit vietky moznosti svojho robota, stiahnite si do smartfénu bezplatnu
aplikaciu,,Rowenta X-plorer Series 75/95" (pomocou vyssie uvedeného QR kédu ju ndjdete
v obchode AppStore alebo Google play). Postupuijte podla pokynov v aplikécii, a robot vam
bude robit radost!

[nAa BMKopWCTaHHA BCiX OYHKLi poboTa 3aBaHTaxTe Ha CBill CMapTOOH 6E3KOLITOBHY
nporpamy Rowenta X-plorer Series 75/95 (ii moxHa 3HaliT1 B KaTanosi AppStore abo Google
Play 3a pgonomoroto HaBefeHoro sue QR-kogy). MpocTo AoTpUMYMTECH HCTPYKLIN Y
nporpami 1 HaconomXywTeca ceoiM pobotom!

MNa va enw@eAndeite TANPWE amd OAeC TIC SUVATOTNTEC TNG OKOUTIAG POUMOT, KAVTE AN
¢ dwpeav epappoyng «Rowenta X-plorer Series 75/95» (Umopeite va XPNOIUOTIOIOETE
Tov mapandavw Kwdiké QR yia va PBpeite tnv epappoyr oto AppStore i oto Google Play)
oto smartphone oac. AKoAoUBROTE TIC 0ONyie OTNV EPAPUOYN YA VO AMOAAUCETE TIG
SuvatdTNTEC TNS OKOUTAC POUTOT!

Da biste potpuno iskoristili sve moguc¢nosti robota, preuzmite na pametni telefon besplatnu
aplikaciju ,Rowenta X-plorer Series 75/95" (moZete da koristite QR-kod iznad da biste je
pronasli na portalu AppStore ili u Google prodavnici). Pratite uputstva u aplikaciji da biste
uzivali u robotu!
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Kako biste u potpunostiiskoristili sve prednosti vaseg robota, preuzmite besplatnu aplikaciju
+Rowenta X-plorer Series 75/95" (mozete upotrijebiti i QR kod kako biste je pronasli u trgovini
AppStore ili Google play) na vas pametni telefon. Jednostavno slijedite upute u aplikaciji
kako biste uzivali u robotu!

A robot lehetdségeinek teljes korl kiakndzasahoz toltse le az ingyenes ,Rowenta X-plorer
Series 75/95" alkalmazast az okostelefonjara (a fenti QR-kod segitségével megtalalhatja
az alkalmazast az App Store vagy a Google Play druhazban). Csak kovesse az alkalmazas
utasitasait, hogy 6romét lelje a robotban!

Ce zelite popolnoma izkoristiti vse moznosti sesalnika, v pametni telefon prenesite brezpla¢no
aplikacijo “Rowenta X-plorer Series 75/95" (za dostop do nje lahko uporabite zgornjo kodo QR v
trgovini AppStore ali Google play). Sledite navodilom v aplikaciji in uZivajte v uporabi sesalnika.

Robotunuzun sundugu tim olanaklardan yararlanmak icin akilli telefonunuza “Rowenta X-plorer
Series 75/95" {icretsiz uygulamasini indirin (AppStore veya Google Play'de bulmak icin yukaridaki
QR kodunu kullanabilirsiniz). Uygulamadaki talimatlara uyun ve robotunuzun keyfini ¢ikarin!

When the white indicator is flashing slowly, the device is waiting for connection.
When the white indicator is flashing rapidly, the device is connecting WIFI. When the
white indicator is normally set on, the device is connected !

Lorsque I'indicateur lumineux blanc clignote lentement, cela signifie que I'appareil est
en attente de connexion. Lorsque l'indicateur lumineux blanc clignote rapidement,
cela signifie que I'appareil est en cours de connexion au Wi-Fi. Lorsque l'indicateur
lumineux blanc est allumé en continu, cela signifie que I'appareil est connecté.

Cuando el indicador blanco parpadea lentamente, el dispositivo esta esperando la
conexion. Cuando el indicador blanco parpadea rapidamente, el dispositivo se esta
conectando a la red WIFI. Cuando el indicador blanco se enciende de forma normal,
el robot estard completamente cargado.

Quando lindicatore bianco lampeggia lentamente, l'apparecchio & in attesa di
connessione. Quando l'indicatore bianco lampeggia rapidamente, I'apparecchio sta
collegando il Wi-Fi. Quando l'indicatore bianco € normalmente acceso, I'apparecchio

e collegato!
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Wenn die wei3e Anzeige langsam blinkt, wartet das Gerat auf eine Verbindung. Wenn
die weilBe Anzeige schnell blinkt, stellt das Gerat eine WLAN-Verbindung her. Wenn
die weilBe Anzeige normal leuchtet, hat das Gerat die Verbindung hergestellt!

Wanneer de witte indicator langzaam knippert, wacht het apparaat op verbinding.
Wanneer de witte indicator snel knippert, maakt het apparaat verbinding met wifi.
Wanneer de witte indicator normaal brandt, is het apparaat verbonden!

Quando o indicador branco estiver a piscar lentamente, o dispositivo esta a aguardar
a ligacao. Quando o indicador branco estiver a piscar rapidamente, o dispositivo esta
a ligar ao WI-FI. Quando o indicador branco estd aceso normalmente, o dispositivo
estd ligado!

Cand indicatorul alb clipeste lent, dispozitivul asteapta conexiunea. Cand indicatorul
alb clipeste rapid, dispozitivul se conecteaza la Wi-Fi. Cand indicatorul alb este aprins
normal, dispozitivul este conectat!

Korato 6enuAT uMHAMKATOp MUra npe3 rofieMu WHTepBanM, YCTPOMCTBOTO Yaka
cBbp3BaHe. Korato 6enunaT nHamKaTop mMura npes KpaTku MHTepBany, yCTPONCTBOTO ce
cebp3Ba ¢ WIFI. Korato 6enmat nHaukatop cBeTM HOPMasHo, yCTPOMCTBOTO € CBbp3aHo!

Pokud bila kontrolka blikd pomalu, zafizeni ¢ekd na pfipojeni. Pokud bild kontrolka
blika rychle, zafizeni se pfipojuje k siti Wi-Fi. Kdyz bila kontrolka normalné sviti, je
zafizeni pfipojeno.

Ked biela kontrolka pomaly blika, zariadenie ¢aka na pripojenie. Ked biela kontrolka
rychlo blikd, zariadenie sa pripaja k sieti Wi-Fi. Ked' je biela kontrolka normalne
zapnuta, zariadenie je pripojené!

Konu 6inuia ingmukaTop NoBifbHO 6/1MMaE, MPUCTPIl OUiKye Ha 3'egHaHHA. Konu 6inuii
iHAMKaTOp LWBMAKO G/IMMAaE, NMpUCTpill ycTaHoBoe 3'eaHaHHA Wi-Fi. Konu 6inuin
iHAMKATOP CBITUTLCA, MPUCTPIN NIJKTIOYEHNIA.

‘Otav n Aeukn évdelén avafoofrvel apyd, n cuokeur Bpioketal o avaugovn yia
ouvdeon. Otav n Aeukn évoel€n avaBoofrivel ypriyopa, N CUOKEUT CUVOEETAL PECW
Wi-Fi. Otav n Aeukn évOelfn avayel Kavovikd, n cuokeur xel ouvOeDEi!

Kada beli indikator sporo trepce, uredaj ceka da se poveze. Kada beli indikator brzo
trepce, uredaj se povezuje sa WIFI mrezom. Kada je beli indikator normalno ukljucen,
uredaj je povezan!

Kada bijeli indikator treperi sporo, uredaj ¢eka povezivanje. Kada bijeli indikator
treperi brzo, uredaj se povezuje s WIFI mrezom. Kada bijeli indikator svijetli, uredaj
je povezan!

Ha a fehér jelz6fény lassu itemben villog, a késziilék csatlakozasra var. Ha a fehér
jelzéfény gyors Gtemben villog, a késziilék WI-Fl-csatlakozasa folyamatban van. Ha a
fehér jelz6fény folyamatosan vilagit, a késziilék csatlakoztatva van.
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Ko beli indikator pocasi utripa, sesalnik ¢aka na povezavo. Ko beli indikator hitro
utripa, sesalnik vzpostavlja povezavo z omrezjem WIFI. Ko se beli indikator na
sesalniku obicajno vklopi, je sesalnik povezan.

Beyaz gosterge yavasca yanip sonlyorsa cihaz baglanti icin bekliyordur. Beyaz
gosterge hizlica yanip séniiyorsa cihaz Wi-Fi‘a baglaniyordur. Beyaz gésterge normal
bir sekilde aciksa cihaz Wi-Fi'a baghdir!
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Wipe robot sensors with a dry, soft cloth including:

«  Wall sensor on the right side of the robot

- Four anti-drop sensors on the bottom of the robot

« Infrared anti-collision sensor in front of the robot on the bumper

Please also wipe charging electrodes and the window of the charging dock regularly

Essuyez les capteurs du robot a l'aide d'un chiffon doux et sec, notamment :

« le capteur de murs sur le c6té droit du robot ;

- les quatre capteurs de chute sur la partie inférieure du robot ;

« le capteur anticollision infrarouge situé sur le pare-chocs a I'avant du robot.
Essuyez aussi réguliérement les électrodes de charge et la vitre de la base de charge.

Limpia los sensores del robot con un trapo suave y seco, sin olvidar:

«  Elsensor de pared en el lado derecho del robot.

«  Los cuatro sensores anticaidas de la parte inferior del robot.

«  Elsensor anticaidas infrarrojo de la parte delantera del robot, en el parachoques.
Limpia tambiénlos electrodos de carga y la ventana de la base de carga con asiduidad.

Pulire i sensori del robot con un panno asciutto e morbido, tra cui:

«  Sensore rilevamento pareti sul lato destro del robot

«  Quattro sensori anti-caduta sulla parte inferiore del robot

«  Sensore anticollisione a infrarossi sul paraurti nella parte anteriore del robot.
Pulire regolarmente anche gli elettrodi di carica e la finestra della base di ricarica.

Wischen Sie folgende Robotersensoren mit einem trockenen, weichen Tuch ab:

«  Wandsensor auf der rechten Seite des Roboters

«  Vier Fallschutzsensoren auf der Unterseite des Roboters

« Infrarot-Kollisionsschutzsensor vorne am Stof3fanger des

Roboters Auch die Ladeelektroden und das Fenster der Ladestation miissen
regelmaflig abgewischt werden.
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Veeg de robotsensoren met een droge, zachte doek, inclusief:

«  Muursensor aan de rechterzijde van de robot

«  Vier antivalsensoren op de onderzijde van de robot

- Infraroodbotssensor op de voorzijde van de robot, op de bumper

Veeg ook de laadelektroden en het venster van het laadstation regelmatig schoon

Limpe os sensores do robot com um pano seco e macio, incluindo:

- Sensor de parede no lado direito do robot

«  Quatro sensores antiqueda na parte inferior do robot

«  Sensor antichoque de infravermelhos a frente do robot no para-choques
Limpe regularmente os polos de carregamento e a janela da base de carregamento

Stergeti senzorii robotului cu o carpa moale si uscatd, inclusiv:

«  Senzorul de pereti de pe partea dreapta a robotului

- Cei patru senzori anti-cadere de pe partea de dedesubt a robotului

«  Senzorul cu infrarosu anti-coliziune din partea din fata a robotului, pe amortizor.
De asemenea, stergeti regulat electrozii de incarcare si geamul statiei de incarcare

MN36bpLlueTe ceH3oprTe Ha PO6OTA CbC CyXa MeKa Kbpra, BKITIUUTENHO:

- CeH30pa 3a CTEHN OT JACHaTa CTpaHa Ha poboTa

«  YeTupuTe ceH3opa NpOTMB NafaHe Ha AbHOTO Ha poboTa

«  WHdpauepBeHUs ceHsop NPOTUB COMBCHK BbPXY aMOPTUCbOPA Ha MpefHaTa
yacT Ha pobora.

Mons, Cblyo Taka pefloBHO ObplueTe eNeKTPOANTe 3a 3apexiaHe U Npo3opeLa Ha

3apexpallaTa cTaHums

Ocistéte snimace robotického vysavace suchym, mékkym hadfikem, a to vcetné

téchto casti:

« nasténného snimace na pravé strané robotického vysavace,

«  Ctyf senzor( pro zabranéni padu na spodni strané robotického vysavace,

« infraterveného snimace proti kolizi v predni ¢asti robotického vysavace na
narazniku.

Pravidelné také otirejte nabijeci elektrody a okénko nabijeciho doku.

Snimace robota utrite suchou makkou handri¢kou vratane:

+  Snimaca sledovania stien na pravej strane robota

«  Styroch snimacov proti padu v spodnej ¢asti robota

- Infracerveného snimaca proti kolizii na prednej strane robota na narazniku
Pravidelne tiez utierajte nabijacie elektrédy a okno nabijacej zakladne

MpoTpiTe HaBefeHi HUKUE AaTUMKM POOOTa CYXOH M'SIKOK0 FaHUiPKOHO.

«  [laTumk BUABMNEHHA CTiH i3 NpaBoro 60Ky poboTa

«  YoTupwu gaTumKky nafiHHA B HAXKHIN YacTuHI poboTa

«  |HppauepBOHMI aTUMK 3iTKHEHHA B MepeAHill YacTuHI poboTa Ha bamnepi
TakoX perynapHo npoTtupanTe 3apAagHi enekTpoamn n BikHO fOK-CTaHL il
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KaBapioTe Toug mapakdtw alobnTrpeg TG OKOUTIAE POUTTOT UE €va 0TEYVO, LOAAKO TTavi:

« AoBnTApag toixou otn Se€1d MAEUPA TNG OKOUTIAG POUTTOT

«  Téooepic aloONTPEG MPOOTACIAg amd TTWON OTO KATW UEPOG TNG OKOUTIAG
pPOouTOT

« AwoOnTApac umépubpwy KATA TwV TTPOOKPOUOCEWV OTOV TIPOPUACKTHPA OTO
MTTPOOTIVO HEPOG TNG OKOUTIAG POUTTOT.

Mpémel emiong va kaBapilete TAKTIKA Ta NAEKTPOSIA POPTIONC Kal To TapdBupo TG

Baong popTiong

Obrisite senzore robota suvom, mekom tkaninom, sto ukljucuje:

+  Senzor za pracenje zida na desnoj strani robota

«  Cetiri senzora protiv padanja na donjoj strani robota

- Infracrveni senzor protiv sudara na prednjoj strani robota na odbojniku
Takode redovno brisite elektrode za punjenje i prozor na bazi za punjenje

Senzore robota obrisite suhom, mekom krpom ukljucujuci:

+  Senzore za zid na desnoj strani robota

«  Cetiri senzora protiv padanja na dnu robota

« Infracrveni senzor protiv sudaranja ispred robota na odbojniku.
Redovito Cistite i elektrode za punjenje i prozor stanice za punjenje

Torolje at a robot érzékelbit széraz, puha torléruhdval a kovetkezé helyeken:

«  Arobot jobb oldalan talalhaté falérzékeld

«  Arobot aljan taldlhato négy esésérzékeld

«  Arobot elején taldlhaté ttk6zében elhelyezett infravords itkdzésgatld érzékeld.
Rendszeresen tisztitsa meg a toltéelektrodakat és a dokkoldallomas ablakat is.

Senzorje sesalnika obrisite s suho, mehko krpo, vklju¢no z/s:

+  Stenskim senzorjem na desni strani sesalnika

- Stirimi senzorji proti padcu na dnu sesalnika

« Infrarde¢im senzorjem za preprecevanje trkov na odbijacu sesalnika.
Redno obrisite tudi polnilne elektrode in okence polnilne postaje.

Asagidakiler de dahil olmak Uzere robot sensoérlerini kuru, yumusak bir bezle
temizleyin:

«  Robotun sag tarafindaki duvar sensori

+  Robotun alt tarafindaki dért diisme 6nleyici sensor

«  Tampon lizerinde robotun 6n tarafindaki kizilétesi carpisma 6nleyici sensor
Litfen sarj etme elektrotlarini ve sarj istasyonu penceresini de dizenli olarak
temizleyin
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To clean the dust box and water tank, open the robot cover, press the release button
and remove the dust box and water tank.

Press the open button of the dust box and empty the dust box. Tap the dust box to
knock off excess dirt.

Take out the foam filter and pleated filter. Clean the filters with the cleaning tool.
Users can also wash the filters for deep cleaning.

Press the release button of dust box to separate the dust box from the water tank.

Pour nettoyer le compartiment a poussiére et le réservoir d'eau, ouvrez le capot du
robot, appuyez sur le bouton d'ouverture, puis retirez le compartiment a poussiére et
le réservoir d'eau.

Appuyez sur le bouton d'ouverture du compartiment a poussiére et videz ce dernier.
Tapotez sur le compartiment a poussiére pour faire tomber la poussiére incrustée.
Retirez le filtre en mousse et le filtre plissé.

Nettoyez les filtres a I'aide de l'outil prévu a cet effet. Pour un nettoyage approfondi,
vous pouvez également laver les filtres a 'eau.

Appuyez sur le bouton de séparation du compartiment a poussiéere pour le dissocier
du réservoir d'eau.

Para limpiar el depdsito de suciedad y el depdsito de agua, abre la cubierta del robot,
pulsa el botén de desbloqueo y retira los depésitos.

Pulsa el botén de apertura del depésito de suciedad y vacialo. Golpea suavemente
el depdsito para eliminar el exceso de suciedad. Extrae el filtro de espumay el filtro
plisado.
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Limpia los filtros con la herramienta de limpieza. Los usuarios también pueden lavar
los filtros para limpiarlos en profundidad.

Pulsa el botén de desbloqueo del depdsito de suciedad para separarlo del depésito
de agua.

Per pulire il contenitore della polvere e il serbatoio dell'acqua, aprire il coperchio
del robot, premere il pulsante di rilascio e rimuovere il contenitore della polvere e il
serbatoio dell'acqua.

Premere il pulsante di apertura del contenitore della polvere e svuotarlo. Picchiettare
il contenitore della polvere per rimuovere lo sporco in eccesso.

Estrarre il filtro in schiuma e il filtro a soffietto. Pulire i filtri con lo strumento di pulizia.
Per una pulizia profonda, € possibile anche lavare i filtri con acqua. Premere il pulsante
di rilascio del contenitore della polvere per separare il contenitore della polvere dal
serbatoio dell'acqua.

Um den Staubbehélter und den Wassertank zu reinigen, 6ffnen Sie die Abdeckung des
Roboters, driicken die Entriegelungstaste und nehmen den Staubbehdlter und den
Wassertank heraus.

Driicken Sie die Taste zum Offnen des Staubbehilters und leeren Sie diesen. Klopfen Sie
auf den Staubbehdlter, damit der (ibrig gebliebene Schmutz herausfallt.

Nehmen Sie den Schaumfilter und den Faltenfilter heraus. Reinigen Sie die Filter mit dem
Reinigungswerkzeug.

Sie kénnen die Filter auch waschen, um sie griindlicher zu reinigen. Driicken Sie die
Entriegelungstaste des Staubbehalters, um den Staubbehalter vom Wassertank zu trennen.

Om de stofbak en het waterreservoir schoon te maken, opent u de robotkap, drukt u
op de ontgrendelknop en verwijdert u de stofbak en het waterreservoir.

Druk op de openknop van de stofbak en leeg de stofbak. Tik op de stofbak om
overtollig vuil weg te kloppen.

Verwijder het schuimfilter en het gevouwen filter. Reinig de filters met het
reinigingshulpstuk.

De filters kunnen ook worden gewassen voor grondige reiniging. Druk op de
ontgrendelknop van de stofbak om de stofbak van het waterreservoir te scheiden.

Para limpar o depésito do pé e o depdsito da agua, abra a tampa do robot, prima o
botdo de libertacéo e retire o depdsito do po e o depdsito da dgua.

Prima o botao de abertura do depésito do pé e esvazie-o. Bata no depdsito do poé
para remover a sujidade em excesso. Retire o filtro de espuma e o filtro plissado.
Limpe os filtros com a ferramenta de limpeza.

Os utilizadores também podem lavar os filtros para uma limpeza profunda.

Prima o botdo de libertacdao do depésito do pd para separar o depoésito do péd do
depdsito da dgua.
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Pentru a curata recipientul de praf si rezervorul de apa, deschideti capacul robotului,
apasati butonul de eliberare si indepartati recipientul de praf si rezervorul de apa.
Apasati butonul de deschidere al recipientului de praf si goliti compartimentul. Loviti
usor recipientul de praf pentru a elimina murdaria excesiva.

Scoateti filtrul din spuma si filtrul plisat. Curatati filtrele cu instrumentul de curatare. De
asemenea, utilizatorii pot spala filtrele pentru o curatare temeinica. Apasati butonul
de eliberare al recipientului de praf pentru a separa recipientul de rezervorul de apa.

3a fga noumcTuTe KOHTeHepa 3a npax 1 pe3epBoapa 3a BoAa, OTBOpeTe Kanaka Ha
pob6oTa, HaTCHeTe ByTOHa 3a OCBOOOXJaBaHe N OTCTPaHETe KOHTeHepa 3a npax u
pe3epBoapa 3a Bofa.

HaTucHeTte 6yTOoHa 3a OTBapsAHe Ha KOHTEHepa 3a Npax 1 U3npasHeTe CbAbpXKaHNETO
Mmy. [oTynanTte KOHTeMHepa 3a nNpax, 3a Aa NagHe oCcTaTbYHMA Mpax.

N3Bapete pyHanpeHeHwa u navucupaHua ¢untbp. [lounctete duntpute ¢
MHCTPYMeHTa 3a nouyncTtaHe. lNoTpebutennte morat Cblo Aa MUAT dunTpuTe 3a
KauyecTBEHO MoYnCTBaHe.

HatncHeTe 6yToHa 3a ocBobOOXKAaBaHe Ha KOHTelHepa 3a mpax, 3a Aa oTaenuTe
KOHTelHepa 3a npax OT pe3epBoapa 3a Bofa.

Chcete-li vycistit sbérny box a nadrzku na vodu, oteviete kryt robotického vysavace,
stisknéte uvolfiovaci tlacitko a obé soucasti vyjméte.

Stisknéte tlac¢itko pro otevieni sbérného boxu a vyprazdnéte jej. Poklepdnim na
sbérny box odstrarite zbyvajici necistoty. Vyjméte pénovy filtr a skladany filtr.
Vycistéte filtry pomoci ¢isticiho nastroje.

Filtry mUZzete také pro hloubkové vycisténi umyt. Stisknutim uvolfiovaciho tlacitka
sbérného boxu jej oddélte od nadrzky na vodu.

Ak chcete vycistit nadobu na prach a nadrz na vodu, otvorte kryt robota, stlacte
uvoltovacie tlacidlo a vyberte nddobu na prach a nadrz na vodu. Stlacte tlacidlo
otvorenia prachovej nddoby a prachovu nadobu vyprazdnite.

Poklepanim nadoby na prach odstrante prebytocnu Spinu. Vyberte penovy filter a
skladany filter.

Filtre ¢istite nastrojom na ¢istenie. Za G¢elom hibkového ¢istenia mézu pouzivatelia
filtre tiez vyprat.

Stla¢enim uvolnovacieho tlacidla naddoby na prach oddelite nadobu na prach od
nadrze na vodu.

Wo6 ounctnt Nuno3bipHUK i pesepByap 4S9 BOAM, BiKpUIATE KPULIKY POOOTa,
HaTUCHITb KHOMKY BigKPWTTA 1 BUNMITb NN036ipHIK i pe3epByap. HaTUCHITb KHOMKY
BiAKPUTTA NN036ipHMKA Ta CMOPOXHITb MOro.

MocTyKkaiiTe no nuno3bipHKKY, Wo6 3BiNbHUTL MOrO Bif 3anuvwwKiB nuay. Buimite
noponoHoBwui i rodpoBaHnii GinbTpu. Ounctsbte GiNbTPU 38 JONMOMOTrOI0 IHCTPYMEHTa
ONA YMLLEeHHSA.

[lns Ginblu peTenbHOro OUULLEHHS GiNbTPY TAKOXK MOXHA MPOMUTM.

HaTucHiTb KHOMKY Bif'€HaHHA N036ipHUKa, WOO Bify'€AHATY NOTO Bifl pe3epByapa s BOAN.
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Na va kaBapioete 10 doxeio okdvNC Kat To Soxeio vepoU, avoifte To KAAUPUA TNG
oKOUTIAG POUTIOT, TTATAOTE TO KOUUT amac@ANoNnG Kat agalpéate To Soxeio okévNng
Kat To doxeio vepou.

Matote To Kouuri avoiypatog Tou doxeiou okovng katl adeldote 1o doxeio. XTumrote
eAa@pwG To Soxeio okdVNG yla va TIECELN BPOULA TTOU TIEPIOOEVEL. AQALPECTE TO APPWOEC
@iATpo Kal To MTuXwTo Piktpo. Kabapiote ta giktpa pe o epyaleio kabapiopov.
Mmopeite emiong va MAUVETE Ta @iATPA yia va KaBapiocouv KaAUTEpA.

MatAote To Koupmi amac@daAiong Tou doxeiou okévNG yla va To Slaxwpioete amd 1o
Soxeio vepou.

Da biste ocistili posudu za prasinu i rezervoar za vodu, otvorite poklopac robota,
pritisnite dugme za otpustanje i uklonite posudu za prasinu i rezervoar za vodu.
Pritisnite dugme za otvaranje posude za prasinu i ispraznite posudu za prasinu.
Lupite posudu za prasinu da biste istresli visak prljavstine. Izvadite filter od pene i
filter sa naborima.

Ocistite filtere alatkom za ciscenje. Korisnici takode mogu da operu filtere radi
dubinskog ¢iscenja.

Pritisnite i otpustite dugme posude za prasinu da bite odvojili posudu za prasinu od
rezervoara za vodu.

Za Ciscenje kutije za prasinu i spremnika za vodu otvorite poklopac robota, pritisnite tipku
za otpustanje i izvadite spremnik za prasinu i spremnik za vodu.

Pritisnite tipku za otvaranje na spremniku za pradinu i ispraznite spremnik. Lagano dodirnite
spremnik za prasinu kako biste maknuli viSak prljavstine. Izvadite pjenasti filter i naborani filter.
Ocistite filtere s pomocu alata za ¢is¢enje. Korisnici mogu pratii filtere za dubinsko ¢is¢enje.
Pritisnite tipku za otpustanje kutije za prasinu kako biste odvajili kutiju za prasinu od
spremnika za vodu.

A portartaly és a viztartdly tisztitdsdhoz nyissa fel a robot fedelét, nyomja meg a
kioldbgombot, és tavolitsa el a portartalyt és a viztartalyt. Nyomja meg a portartaly
nyitégombijat, és Uritse ki a portartalyt.

Utdgesse meg a portartdlyt a tovabbi szennyezédések eltavolitdsdhoz. Vegye ki a
habszivacs szlir6ét és a bordas sz(ir6t.

Tisztitsa meg a szlir6ket a tisztitoeszkozzel.

A még nagyobb hatasfoku tisztitas érdekében a sz(ir6k moshatok.

Nyomja meg a portartaly kiolddgombjat a portartaly és a viztartaly szétvélasztasahoz.

Ce Zelite ocistiti posodo za prah in rezervoar za vodo, odprite pokrov sesalnika,
pritisnite gumb za sprostitev ter odstranite posodo za prah in rezervoar za vodo.
Pritisnite gumb za odpiranje posode za prah in jo izpraznite. Z udarjanjem po posodi
za prah odstranite odve¢no umazanijo.

Odstranite penasti filter in naguban filter. Filtre ocistite z orodjem za ¢iscenje.
Uporabniki lahko ocistijo tudi filtre za globinsko cis¢enje.

Pritisnite gumb za sprostitev posode za prah, da jo locite od rezervoarja za vodo.

Toz kutusunu ve su haznesini temizlemek icin robotun kapadini acin, serbest birakma
diigmesine basin ve toz kutusu ile su haznesini ¢ikarin. Toz kutusunun agma diigmesine
basin ve toz kutusunu bosaltin.

Toz kutusuna hafifce vurarak icinde kalmis olabilecek kiri de giderin. Képik filtre ve pilili filtreyi ¢ikarin.
Temizleme araciyla filtreleri temizleyin. Kullanicilar derinlemesine bir temizlik icin filtreleri
yikamayi da tercih edebilir.

Toz kutusunu su haznesinden ayirmak icin toz kutusunun serbest birakma diigmesine basin.
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Flush the water tank, dust box and filter module thoroughly with water.

Let the water tank, dust box and filter module naturally dry for the next use.

Put the pre-filter, foam filter and pleated filter back, and put the filter module back
into the dust box.

Reinstall the water tank and dust box, and then install the module back to the
machine.

Rincez abondamment le réservoir d'eau, le compartiment a poussiére et le module
de filtrage.

Laissez ces éléments sécher naturellement a l'air libre jusqu’a la prochaine utilisation.
Remettez a leur place le préfiltre, le filtre en mousse et le filtre plissé, puis insérez le
modaule de filtrage dans le compartiment a poussiére.

Réinstallez le réservoir d’eau et le compartiment a poussiére, puis replacez I'ensemble
dans l'appareil.

Lava bien el depdsito de agua, el depésito de suciedad y el modulo de los filtros con
agua.

Deja que el depdsito de agua, el depésito de suciedad y el médulo de los filtros se
sequen al aire para el siguiente uso.

Vuelve a colocar el prefiltro, el filtro de espuma y el filtro plisado, y vuelve a colocar el
modulo de los filtros en el depésito de suciedad.

Vuelve a instalar el depésito de agua y el depésito de suciedad. A continuacion,
vuelve a instalar el médulo en la maquina.
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Sciacquare accuratamente il serbatoio dell'acqua, il contenitore della polvere e il modulo
filtri con acqua.

Lasciare asciugare il serbatoio dell'acqua, il contenitore della polvere e il modulo filtri per il
successivo utilizzo.

Reinserire il prefiltro, il filtro in schiuma e il filtro a soffietto e, quindi, il modulo filtri nel
contenitore della polvere.

Reinstallare il serbatoio dell'acqua e il contenitore della polvere, quindi montare nuovamente
il modulo sull'apparecchio.

Spllen Sie den Wassertank, den Staubbehalter und das Filtermodul griindlich mit Wasser ab.
Lassen Sie den Wassertank, den Staubbehélter und das Filtermodul von selber trocknen, um
sie auf den nachsten Einsatz vorzubereiten.

Bauen Sie den Vorfilter, den Schaumfilter und den Faltenfilter wieder zusammen und setzen
Sie das Filtermodul wieder in den Staubbehalter ein.

Bringen Sie den Wassertank und den Staubbehalter wieder an und setzen Sie das Modul
wieder in die Maschine ein.

Spoel het waterreservoir, de stofbak en de filtermodule grondig met water.

Laat het waterreservoir, de stofbak en de filtermodule opdrogen voor het volgende gebruik.
Plaats het voorfilter, schuimfilter en gevouwen filter terug en plaats de filtermodule terug in
de stofbak.

Breng het waterreservoir en de stofbak weer aan en breng de module weer aan in de
machine.

Lave o dep6sito da dgua, o depdsito do pd e o médulo do filtro minuciosamente com dgua.
Deixe o deposito da dgua, o depdsito do pd e o médulo do filtro secar naturalmente para
a proxima utilizagao.

Volte a colocar o pré-filtro, o filtro de espuma e o filtro plissado e volte a colocar o médulo
do filtro no depésito do pé.

Volte a instalar o depdsito da dgua e o depdsito do pd e, em seguida, volte a instalar o
maodulo na maquina.

Clatiti bine cu apa rezervorul de apa, recipientul de praf si modulul de filtre.

Lasati rezervorul de apd, recipientul de praf si modulul de filtre sa se usuce natural inainte de
urmatoarea utilizare.

Puneti la loc pre-filtrul, filtrul din spuma si filtrul plisat si puneti modulul de filtre inapoi in
recipientul de praf.

Instalati la loc rezervorul de apa si compartimentul de praf, apoi instalati modulul inapoi in aparat.

V3nnakHeTe pobpe pesepBoapa 3a BOAA, KOHTEHepPa 3a npax 1 GUATbPHA Mogya C Bofa.
OcTaBeTe pe3epBoapa 3a Bofa, KOHTeHePa 3a Mpax 1 Mogyra Ha GUITbpa fa U3CbXHAT Mo
ecTecTBeH HaumMH 3a C/lefBaLlaTa ynortpeba.

MocTaBeTe NpeaBapUTENHUA GUITBP, AYHAMPEHEHUA 1 NINCUPaHUA GUATbpa 06paTHO Ha
MACTOTO VM 1 MocTaBeTe GUNTPBHMA MOAYN 06PaTHO B KOHTENHEPA 3a Mpax.

MocTaBeTe OTHOBO pe3epBOapa 3a BOAA U KOHTENMHepa 3a npax 1 cief ToBa npuKkpeneTe
OTHOBO MOZY/a KbM MalLVHaTa.

Nadrzku na vodu, sbérny box a modul filtru dikladné vyplachnéte vodou.

Vsechny soucasti nechte pred dalSim pouzitim vyschnout.

Vratte predfiltr, pénovy filtr a sklddany filtr nazpét a vloZzte modul filtru zpét do sbérného boxu.
Znovu spojte nadrzku na vodu se sbérnym boxem a viozte modul zpét do stroje.
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Nadrz na vodu, nadobu na prach a modul filtra dokladne vyplachnite vodou.

NadrZ na vodu, nadobu na prach a modul filtra nechajte prirodzene uschnut pre dalsie pouZitie.
Predfilter, penovy filter a skladany filter vioZte spat a modul filtra viozte spét do nadoby na prach.
Znova nainstalujte nddrz na vodu a nddobu na prach a potom modul umiestnite spét do
zariadenia.

PetenbHo npomuiiTe pe3epByap AnA Bogw, NUNo36ipHIIK i 610K GinbTpis.

[aiite pe3epByapy fn1A BOAM, NN030ipHUKY i 6IIOKY GiNbTPIB BUCOXHYTY, NEPLL HiXX MPOAOBXKYBATH
TXHE BUKOPUCTAHHSA.

YcTaHoBiTb Ha Micle GinbTp nonepeaHbOro OUMLLIEHHSA, MOPONOHOBUI i rodppoBaHUi GinbTpK, a
MOTiM yCTaHOBITb 610K QiNbTPIB Ha3aA y NMA036IPHUK.

YcTaHoBiTb Ha MicLie pe3epByap AnA Boau i Nnno36ipHUK, NOTiM YCTaHOBITb Y NPUCTPIN 610K dinbTpiB.

Zem\UVeTe KOG To SoxEl0 vEPOU, TO SOXEIO OKOVNG KAl TN HOVASA QINTPWV LE VEPO.

AgnioTe 1o doxeio vepou, To SoxEio OKOVNG Kal TN MovAada GINTpWY va OTEYVWOOULVY, WOTE Va
ival €Tola yla tnv endpevn Xpron.

TomoBetriote avd TO TPOYIATPO, TO aPPWOEC PINTPO KAl TO TITUXWTO @IANTPO Kal
emavatomoBetroTe Tn povada giktpwv 0to doxeio oKOVNG.

Bakte Eavd otn B€on toug To Soxeio vepou kat To Soxeio okdvng kat TomoBeTrioTe T povada
OTO PNXAvnua.

Vodom dobro isperite rezervoar za vodu, posudu za prasinu i modul filtera.

Pustite da se rezervoar za vodu, posuda za prasinu i modul filtera prirodno osuse za sledecu
upotrebu.

Vratite predfilter, filter od pene i filter sa naborima i vratite modul filtera u posudu za prasinu.
Ponovo postavite rezervoar za vodu i posudu za prasinu, a zatim vratite modul u aparat.

Spremnik za vodu, spremnik za prasinu i modul filtera temeljito isperite vodom.

Pustite da se spremnik za vodu, kutija za prasinu i modul filtera prirodno osuse prije sliedece
uporabe.

Vratite predfilter, pjenasti filter i naborani filter natrag i u spremnik za prasinu stavite modul
filtera.

Ponovno umetnite spremnik za vodu i spremnik za prasinu i zatim natrag u uredaj umetnite
modul.

Mossa at alaposan vizzel a viztartalyt, a portartalyt és a sz(ir6egységet.

A kdvetkezd hasznélat el6tt hagyja a viztartalyt, a portartalyt és a szlir6egységet természetes
uton megszaradni.

Helyezze vissza az el6sz(irét, a habszivacs sz(irét és a bordazott sz(irét, majd helyezze vissza
a sz(irbegységet a portartélyba.

Helyezze vissza a viztartalyt és a portartalyt, majd rakja vissza az egységet a gépbe.

Rezervoar za vodo, posodo za prah in filtrski modul temeljito sperite z vodo.

Pred naslednjo uporabo pustite, da se rezervoar za vodo, posoda za prah in filtrski modul
posusijo na zraku.

Predfilter, penasti filter in nagubani filter ter filtrski modul namestite nazaj v posodo za prah.
Rezervoar za vodo in posodo za prah ponovno namestite, modul pa namestite nazaj v
sesalnik.

Su haznesi, toz kutusu ve filtre modullinG suyla iyice yikayin.
Su haznesi, toz kutusu ve filtre moduiliinii bir sonraki kullanima kadar dogdal bir sekilde
kurumaya birakin.
On filtre, kdpuk filtre ve plili filtreyi tekrar yerine takin ve filtre moduliini tekrar toz kutusuna
takin.
Su haznesi ve toz kutusunu tekrar yerine takin ve modiilii tekrar makineye takin.
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To clean the central brush, turn the robot OFF and turn the robot upside down. Press
down the locker to take out the protective cover. And take out the central brush
upwards. Clean the central brush with the cleaning tool.

Pour nettoyer la brosse centrale, mettez le robot hors tension, puis retournez-le.
Appuyez sur les clips de verrouillage afin de retirer le capot de protection. Enlevez la
brosse centrale en la tirant vers le haut. Nettoyez la brosse a I'aide de l'outil prévu a
cet effet.

Para limpiar el cepillo central, apaga el robot y dale la vuelta. Presiona hacia abajo
el cierre para extraer la cubierta protectora. Tira del cepillo central hacia arriba para
sacarlo. Limpia el cepillo central con la herramienta de limpieza.

Per pulire la spazzola centrale, spegnere il robot e capovolgerlo. Tenere premuto il
dispositivo di bloccaggio per estrarre il coperchio di protezione. Estrarre la spazzola
centrale tirandola verso I'alto. Pulire la spazzola centrale con lo strumento di pulizia.

Um die mittlere Birste zu reinigen, schalten Sie den Roboter AUS und drehen ihn
um. Driicken Sie die Verriegelung herunter, um die Schutzabdeckung zu entfernen.
Nehmen Sie die mittlere Birste nach oben heraus. Reinigen Sie die mittlere Birste
mit dem Reinigungswerkzeug.

Om de middelste borstel schoon te maken, schakelt u de robot UIT en keert u de robot
ondersteboven. Druk de vergrendeling omlaag om de beschermkap te verwijderen.
Til de middelste borstel omhoog om deze te verwijderen. Reinig de middelste borstel
met het reinigingshulpstuk.

Para limpar a escova central, desligue o robot e vire-o ao contrario. Prima o bloqueio
para retirar a tampa de protecao. E retire a escova central para cima. Limpe a escova
central com a ferramenta de limpeza.

Pentru a curata peria centrala, opriti robotul si intoarceti-I cu josul in sus. Apdsati pe
dispozitivul de blocare pentru a scoate capacul de protectie. Scoateti peria centrala
trdgand-o in sus. Curatati peria centrala cu instrumentul de curatare.
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3a la noumnCcTUTe LeHTpasHaTa YeTka, M3KJTKOYETE poboTa 1 ro o6bpHeTe HaobpaTHO.
HaTucHeTe Kniouyankata Hagony, 3a fa M3BaguTe npennasHus Kanak. M3Bapete
LeHTpanHata uyeTka Harope. [MoumcTeTe LeHTpasHaTa 4eTka C WHCTPYMEHTa 3a
noyncTBaHe.

Chcete-li vy¢istit hlavni karta¢, roboticky vysavaé VYPNETE a otolte jej vzhiru
nohama. Zatlacte na zdmek a vyjméte ochranny kryt. Vyjméte hlavni kartad¢ smérem
nahoru. Vycistéte hlavni karta¢ pomoci Cisticiho nastroje.

Ak chcete vycistit centralnu kefu, vypnite robot a obratte ho naopak. Zatlacte na
skrinku, aby ste vybrali ochranny kryt. A vytiahnite centrdinu kefu smerom nahor.
Centralnu kefu vycistite nastrojom na cCistenie.

o6 ouncTnTi LeHTPanbHYy WiTKy, BUMKHITb po60Ta 11 nepeBepHiTb noro. HatncHiTb
Ha ¢ikcaTop, W06 BUIHATY 3aXUCHY KPULLKY. BUTArHITH LEeHTpanbHy WiTKy goropu.
OuucTbTe LeHTpasbHY LWiTKY 32 JOMOMOrOI iIHCTPYMEHTA AN1A YMLLEHHSA.

MNa va kaBapioete TNV KEVIPIKN BoUPTOA, AMTEVEPYOTTOINOTE TN OKOUTIA POMTTOT
Kal yupiote to avamoda. Mi€ote TV ao@AAEld TTPOC Ta KATW yla va avoifete 1o
TIPOOTATEUTIKO KAAUMUA. AQAIPECTE TNV KEVTPIKN BOUPTOA UETAKIVWOVTAG TNV TTPOC
Ta mavw. KaBapiote tnv Kevipikn FolpTtoa pe To epyaleio kaBapiouov.

Da biste ocistili centralnu Cetku, iskljucite robot i okrenite robot naopako. Pritisnite
bravu da biste izvadili zastitni poklopac. Zatim izvadite centralnu cetku navise.
Ocistite centralnu cetku alatkom za ¢is¢enje.

Za cis¢enje srednje cetke iskljucite robotski usisivac i okrenite ga naopako. Osigurac
pritisnite prema dolje kako biste izvukli zastitni poklopac. Srednju ¢etku izvadite tako
da je povucete prema gore. Srednju Cetku ocistite s pomocu alata za ¢iscenje.

A kdzponti kefe tisztitdsdhoz kapcsolja ki a robotot, és forditsa azt fejjel lefelé. Nyomja
le a zarat a véddburkolat eltdvolitdsdhoz. Majd felfelé emelje ki a kdzponti kefét.
Tisztitsa meg a kdzponti kefét a tisztitoeszkozzel.

Ce Zelite o¢istiti osrednjo krtaco, izklopite sesalnik in ga obrnite na glavo. Pritisnite
zaklep navzdol, da odstranite zas¢itni pokrov. In izvlecite osrednjo krtaco navzgor.
Osrednjo krtaco ocistite z orodjem za CiScenje.

Orta fircay! temizlemek icin robotu KAPALI duruma getirin ve robotu ters cevirin.
Koruyucu kapadi ¢ikarmak icin kilidi asagi dogru bastirin. Ardindan, orta fircay yukari
bakacak sekilde cikarin. Temizleme araciyla orta fircayi temizleyin.
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To replace the central brush after having cleaned it, put one end of the central brush
into the corresponding hole first. Then press the brush cover and fix it with the locker

Pour réinstaller la brosse centrale aprés I'avoir nettoyée, insérez I'une des deux
extrémités dans l'orifice correspondant. Appuyez ensuite sur le capot de protection,
puis maintenez-le en place a I'aide des clips de verrouillage.

Para volver a colocar el cepillo central después de limpiarlo, introduce primero un
extremo del cepillo central en el orificio correspondiente. A continuacion, presiona la
cubierta del cepillo y fijala con el cierre.

Per riposizionare la spazzola centrale dopo averla pulita, inserire prima un'estremita
della spazzola centrale nel foro corrispondente. Quindi, premere il coperchio della
spazzola e fissarlo con il dispositivo di bloccaggio.

Um die mittlere Birste nach der Reinigung wieder einzusetzen, stecken Sie zuerst
eines ihrer Enden in das entsprechende Loch. Driicken Sie dann auf die Abdeckung
der Biirste und befestigen Sie sie mit der Verriegelung.

Om de middelste borstel terug te plaatsen nadat u deze hebt schoongemaakt, plaatst
u eerst een uiteinde van de borstel in het bijbehorende gat. Druk vervolgens op de
borstelafdekking en zet deze vast met de vergrendeling.

Para voltar a instalar a escova central depois de a limpar, coloque uma extremidade
da escova central no orificio correspondente primeiro. Em seguida, prima a tampa da
escova e prenda-a com o bloqueio.

Pentru a pune la loc peria centrala dupa ce ati curatat-o, amplasati mai intdi un capat
al periei centrale in orificiul corespunzator. Apdsati apoi pe capacul periei si fixati-l cu
dispozitivul de blocare.

3a pa nocrasuTe LEeHTpaNHaTa 4YeTKa 06paTHO Ha MACTOTO W, cnej KaTo CTe A
noYyncTmnn, NbpPBO NOCTaBeETE €ANHUNA Kpa|7| Ha LeHTpa/liHaTa YeTKa B CbOTBETHUA
OTBOp. Cnep ToBa HaTMCHETe Kamnaka Ha yeTkaTta 1 ro (I)VIKCI/IpaIZTe C KnoYyankara.

Chcete-li po vycisténi vratit hlavni karta¢ na misto, vlozte nejprve jeden jeho konec
do pfislusného otvoru. Poté zatlacte na kryt kartace a zajistéte jej pomoci zamku.
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Ak chcete centralnu kefu po vycisteni znovu vlozit, vloZzte najskér jeden koniec
centralnej kefy do prislusného otvoru. Potom stlacte kryt kefy a upevnite ho skrinkou.

LLlo6 ycTaHOBMTM LieHTpanbHy LWiTKY Ha MicLie NiciA YMLLEeHHS, CroYaTKy BCTaBTe iy
BiZANOBIAHMWI OTBIP OAHUM KiHLeM. [0TiM HAaTUCHITb Ha KPUWLLKY WiTKW 1 3adikcyinTe i
3a gornomoroto dikcatopa.

lNa va emavatomoBeTHOETE TNV KEVTPIKN BoUpToa agou Tnv kabapioete, TomobeTroTe
TIPWTA TO €va GKPO TNG OTNV AVTIOTOIKN OTTH. TN CUVEXELD, TIIECTE TO KAAUMMA TNG
BoUpToaC KAl OTEPEWOTE TO HE TNV ACPANELQ.

Da biste vratili centralnu ¢etku posle ciS¢enja, prvo stavite jedan kraj centralne ¢etke
u odgovarajuci otvor. Zatim pritisnite poklopac cetke i pri¢vrstite ga bravom.

Kako biste zamijenili srednju ¢etku nakon cis¢enja, prvo stavite jedan kraj srednje
Cetke u odgovarajucu rupu. Zatim pritisnite poklopac cetke i pri¢vrstite ga s pomocu
osiguraca.

A kdzponti kefe tisztitas utani visszahelyezéséhez el8sz6r nyomja a kefe egyik végét a
medfeleld furatba. Ezutan nyomja le a kefe fedelét, majd rogzitse azt a zarral.

Ce Zelite zamenjati osrednjo krtaco, potem ko ste jo oistili, najprej vstavite en konec
osrednje krtace v ustrezno odprtino. Nato pritisnite pokrov krtace in ga pritrdite z
zaklepom.

Temizledikten sonra orta fircayi tekrar yerine takmak icin 6nce orta fircanin bir ucunu
ilgili delige yerlestirin. Ardindan firca kapagina basin ve kilitleyerek sabitleyin.
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To clean side brush, remove it by unscrewing it and use a cleaning brush to clean the
side brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean side brushes
once a month.

Pour nettoyer les brosses latérales, dévissez-les et retirez-les, puis utilisez une brosse
de nettoyage pour les nettoyer et retirer tout enchevétrement dans les fentes
respectives. Nettoyez les brosses latérales une fois par mois.

Desenrosca y retira los cepillos laterales. Limpia la superficie y los restos que queden
en la ranura con un cepillo de limpieza. Limpia los cepillos laterales una vez al mes.
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Per pulire la spazzola laterale, rimuoverla svitandola e usare l'apposita spazzolina per
pulire la spazzola laterale e le parti di fissaggio nella scanalatura. Pulire le spazzole
laterali una volta al mese.

Wenn Sie die Seitenbiirste reinigen moéchten, nehmen Sie sie heraus, indem Sie sie
abschrauben. Reinigen Sie mit einer Reinigungsbiirste die Seitenbiirste und etwaige
Verfilzungen im Schlitz der Seitenbirste. Reinigen Sie die Seitenblirsten einmal pro
Monat.

Om de zijborstel te reinigen, moet u deze losdraaien en een borstel gebruiken om de
zijborstel te reinigen en vastgeraakte draden en dergelijke in de sleuf van de zijborstel
te verwijderen. Reinig de zijborstels een keer per maand.

Para limpar uma escova lateral, retire-a desapertando-a e utilize uma escova de
limpeza para limpar a escova lateral e os residuos na ranhura da escova lateral. Limpe
as escovas laterais uma vez por més.

Pentru a curata peria laterald, indepartati-o prin desurubare si utilizati o perie de
curdtare pentru a curdta peria laterald si obiectele incurcate in fanta periei laterale.
Curatati periile laterale o data pe luna.

3a Aa NoYnNCTUTE CTPpaHNYHaTa YE€TKa, OTCTPaHEeTe A, KaTO A OTBUHTUTE, U 13non3BanTe
YeTKa 3a NOYNCTBaHE, 3a fla NOYNCTUTE CTPAHWNYHATa YeTKa 1 3annennTte ce B OTBOPa Ha
CTPaHNYHaTa Ye€TKa NnpeameTn. MouwncTteanTe CTPAHUYHUNTE YETKN BEAHDXK MeCEYHO.

Chcete-li vycistit bo¢ni karta¢, vyjméte jej vySroubovanim, vycistéte jej pomoci
cisticiho kartacku a odstrarite zachycené vlasy a vlakna v prostoru bo¢niho kartace.
Bocni kartace cistéte jednou za mésic.

Ak chcete vycistit bo¢nu kefu, odskrutkujte ju a pomocou Cistiacej kefky vycistite bocnu
kefu a zamotané predmety v strbine v boc¢nej kefy. Bocné kefy Cistite raz za mesiac.

Wo6 ounctnti GiuHy WiTKy, 3HIMITb ii (MonepeaHbO PO3610KyBaBLW) | BUKOHaNTe
OuNLLEeHHA (BK/OYaloun BCi OTBOPW) 3a AOMOMOrO iHWOT Witkn. Ounwyiite GiuHi
WIiTKM Wwomicaus.

MNa va kaBapioete v MAeLpIK Bouptoa, EeRIOWOTE TN KAl APAIPECTE TNV. XN
OUVEXELD, XPNOIMOTIOINOTE éva BoupTodkl kabapiopol yia va kabapioete Tnv
TAEVPIKN BoupToa Kal Ta XvoUSIa TToU TUXOV €XOUV UTAEXTEL Héoa oTNV €00 TNG. OL
TAEVPIKEC BoupToeg pémel va kabapilovTal pia @opd to urva.

Da biste ocistili bo¢nu cetku, uklonite je tako Sto cete je odviti, a zatim koristite ¢etku
za cCis¢enje da biste ocistili bo¢nu cetku i sve $to se nakupilo u otvoru bo¢ne cetke.
Bocne Cetke Cistite jednom mesecno.
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Kako biste ocistili bo¢nu cetku skinite je tako da je odvijete i upotrijebite ¢etku za
¢iS¢enje kako biste ocistili i bo¢nu cetku i zapetljanja u otvoru bo¢ne cetke. Bo¢ne
Cetke distite jedanput mjesecno.

Az oldalkefe megtisztitasahoz csavarozza ki és tavolitsa el azt, majd egy tisztitokefével
tisztitsa meg az oldalkefét, és tavolitsa el az oldalkefe nyildsdba gabalyodott
szennyezddéseket. Havonta egyszer tisztitsa meg az oldalkeféket.

Stransko krtaco odistite tako, da jo odvijete in odstranite ter stransko krtaco in njene

zapletene dele odistite s $cetko za ciscenje v rezo stranske krtace. Stranske krtace
ocistite enkrat mese¢no.

Yan fircayl temizlemek icin yan fircayi s6kiip cikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak
yan fircayl ve yan fircanin yuvasindaki kablolari temizleyin. Yan fircalarn ayda bir
temizleyin.

Replace side brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace them
with new ones. Screw the new brushes on the robot.

Remplacez les brosses latérales tous les 6 mois. Jetez les brosses usagées et remplacez-les
par des brosses neuves. Vissez les nouvelles brosses sur le robot.

Sustituye los cepillos laterales cada 6 meses. Tira los cepillos viejos y sustitiyelos por
nuevos. Vuelve a colocar y ajustar los cepillos.

Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi. Eliminare le vecchie spazzole e sostituirle
con quelle nuove. Fissare le spazzole nuove sul robot.

Wechseln Sie die Seitenbiirsten alle 6 Monate. Entsorgen Sie die alten Birsten und
ersetzen Sie sie durch neue. Schrauben Sie die neuen Biirsten an den Roboter.

Vervang de zijborstels om de 6 maanden. Gooi de oude borstels weg en vervang ze
door nieuwe. Draai de nieuwe borstels op de robot.
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Substitua as escovas laterais a cada 6 meses. Elimine as escovas antigas e substitua-as
por novas. Aperte as escovas novas no robot.

Inlocuiti periile laterale la fiecare 6 luni. Aruncati periile vechi si inlocuiti-le cu unele
noi. Insurubati periile noi pe robot.

CMeHANTe CTPAHUYHMTE UYETKM Ha BCeKM 6 Mecela. VI3xBbpreTe cTapute YeTKu U
CMeHeTe C HOBU. 3aBUHTETE HOBUTE YEeTKM KbM poboTa.

Bocni kartace vyménuijte kazdych 6 mésicC. Staré kartace vyhodte a vymérite je za nové.
Nasroubujte novy karta¢ na roboticky vysavac.

Bocné kefy vymienajte kazdych 6 mesiacov. Staré kefy zahodte a nahradte ich novymi.
Na robot naskrutkujte nové kefy.

3amiHionTe GiYHI WiTKM KOXHI 6 MicAuiB. Bukugaiite cTapi WiTKM 1 3aMiHONTE iX
HoBMMU. 3adiKCyTe HOBI LWITKN Ha POGOTI.

Ot mAeupIkéC BoupToeg Tpémel va avTikabioTavTal KABe 6 UveC. AToppiYTE TIC TTANEC
BoUPTOEC KAl AVTIKATAOTAOTE TIC UE KAIVOUPYIEC. BISWOTE TIC KalvoUpyleg BoUpToEC
0Tn oKoUTIA POUTIOT.

Zamenite bocne cetke svakih 6 meseci. Odlozite u otpad stare Cetke i zamenite ih
novim. Zavijte nove Cetke na robot.

Bocne cetke zamijenite svakih 6 mjeseci. Bacite stare ¢etke i zamijenite ih novima.
Zategnite nove Cetke na robot.

6 havonta cserélje ki az oldalkeféket. Dobja ki a régi keféket, és helyezzen be Ujakat.
Rogzitse az uj keféket a robothoz csavarok segitségével.

Stranske krtace zamenjajte vsakih 6 mesecev. Stare krtace zavrzite in jih zamenjajte z
novimi. Nove krtace privijte na sesalnik.

Yan fircalar 6 ayda bir degistirin. Eski fircalari atin ve yenilerini takin. Yeni fircalar
robota vidalayin.
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To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a month. The wheel
shaft may be entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time !

Nettoyez les roues avant, gauche et droite une fois par mois. L'axe des roues peut étre
emmélé par des cheveux, des fils de tissu, etc. Veillez donc a le nettoyer régulierement.

Limpia las ruedas delantera, izquierda y derecha una vez al mes. El eje de la rueda
puede enredarse con pelo, tiras de tela, etc., asi que limpialo cuando corresponda.

Effettuare la pulizia della ruota frontale e di quelle a destra e a sinistra una volta al
mese. Intorno agli assi delle ruote potrebbero accumularsi capelli e altri detriti; pulirli
regolarmente!

Reinigen Sie einmal im Monat die Rader vorne, links und rechts. An der Radwelle
konnen sich Haare, Stoffstreifen usw. verfangen. Reinigen Sie sie daher rechtzeitig!

Reinig de wielen voor links en rechts eens per maand. Er kunnen haren, stukjes stof
enz. rond de wielassen vast komen te zitten, dus reinig deze op tijd!

Para limpar as rodas, limpe as rodas dianteiras, esquerda e direita uma vez por més.
O eixo da roda pode ter cabelos, fios, etc., portanto limpe-o frequentemente!

Pentru a curata rotile, curdtati o data pe lund roata din fatd, din stanga si din dreapta.
Axul rotilor se poate incalci cu par, bucati de panza etc., asadar curatati la timp rotile!

3a pa noumcTuTe KonenaTta, MouYMCTBanTe NPefHOTO, NIABOTO U AACHOTO KOJeso
BeAHDBX MeceuyHo. B npouena Ha KONenoTo moxe Aa ca ce 3annenu Koca, KOHUmM oT
Apexu 1 T.H., 3aTOBa ro NoyncTBarnTe HaBpeme!

Jednou za mésic vycistéte predni, levé a pravé kole¢ko. Do hfideli kol se mohou
zamotdvat vlasy, kousky hadr( atd., proto je Cistéte vcas!
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Ak chcete vycistit kolieska, raz mesacne vycistite predné, lavé a pravé koliesko. Do
hriadela kolieska sa mézu zapliest vlasy, kusky latky atd. Preto ho vcas vycistite!

Ounwynte nepefHe, niBe W npaBe Koseca womicaua. Ha Ban Koneca Moxe
HaMOTyBaTUCA BOJIOCCA, CTPIYKM TKAHMHWU TOWO, TOX OOOB'A3KOBO NepiogMyHO
YMCTbTE Noro.

KaBapilopog tpoxwv: Mpémel va kabapilete Toug pmpooTivolg, TOouG aploTePOUS
Kat Toug 6&€1o0¢ TPoXoUG Hia popd Tov prva. Xtov dfova TwV TPOXWV UMOopPEl va
MITAEXTOUV TPIXEG, VPACHATIVEG Awpideg, KT, EMOpEVWG TTPEMEL va Tov KaBapilete
gykaipwd!

Da biste odistili tockove, ocistite predniji, levi i desni tocak jednom mesecno. Oko
osovine to¢ka mogu da se upetljaju dlake, trake tkanine itd., pa je ocistite na vreme!

Jedanput mjesecno Cistite prednje kotace i kotace na lijevoj i desnoj strani. Otvor za
kota¢ moze biti zapetljan kosom, nitima itd. pa ga pravovremeno ocistite!

A kerekek tisztitasdhoz egy kefével rendszeresen tisztitsa meg az eliilsé, a bal és jobb
oldali kerekeket. El6fordulhat, hogy a keréktengelybe hajszalak, szévetdarabok stb.
gabalyodnak, ezért id6ben tisztitsa meg azt!

Za Cis¢enje koles enkrat mesecno ocistite sprednja, leva in desna kolesa. V kolesno
gred se lahko zapletejo lasje, trakovi blaga itd. Zato jo pravocasno ocistite.

Tekerleklerin temiz olmasini saglamak icin 6n, sol ve sag tekerlekleri ayda bir
temizleyin. Tekerlek safti sac, iplikcik vb. nedeniyle sikisabilir, bu nedenle litfen
tekerlekleri zamaninda temizleyin!

64 www.robotworld.cz

Component

Cleaning the component

Replacing the component

Dust collector

After each use

Not applicable

Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brushes Once a month Twice per year y
Composant Nettoyage du composant | Remplacement du composan?

Bac a poussiére

Aprées chaque utilisation

Non applicable

Filtre Une fois par semaine Deux fois par an
Brosse Une fois par semaine Si nécessaire
Plots de charge Une fois par semaine Non applicable

Capteurs chute

Une fois par semaine

Non applicable

Roues

Une fois par mois

Non applicable

Brosse latérale

Une fois par mois

Deux fois par an
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Componente

Limpieza del componente

~

Sustitucion del componente

Depésito de suciedad

Después de cada uso

No aplicable

Filtro Una vez ala semana Dos veces al afio
Cepillo Una vez a la semana Si es necesario
Base de carga Una vez a la semana No aplicable
Sensores anticaida Una vez a la semana No aplicable
Ruedas Una vez al mes No aplicable
Cepillo lateral Una vez al mes Dos veces al afio
Componente Pulizia del componente | Sostituzione del componenteT

Contenitore della

Dopo ogni utilizzo

Non applicabile

polvere
Filtro Una volta alla settimana Due volte all'anno
Spazzola Una volta alla settimana Se necessario

mnnth.

Reinigung des

Bestandyteil . Auswechseln des Bestandteils
Bestandteils
Staubbehalter Nach jedem Gebrauch Nichtzutreffend
Filter Einmal pro Woche Zweimal pro Jahr
Biirste Einmal pro Woche Wenn erforderlich
Ladekontakte Einmal pro Woche Nichtzutreffend
Absturzsensoren Einmal pro Woche Nichtzutreffend
Rader Einmal pro Monat Nichtzutreffend

\

Seitenbdrste

Einmal pro Monat

Zweimal pro Jahr

Onderdeel

Reiniging van het
onderdeel

Vervanging van het onderdeel

Stofreservoir

Na elk gebruik

Niet van toepassing

Piastre di ricarica

Una volta alla settimana

Non applicabile

Sensori anti-caduta

Una volta alla settimana

Non applicabile

Filter Een keer per week Twee keer per jaar
Borstel Een keer per week Indien nodig
Laadcontacten Een keer per week Niet van toepassing

Ruote

Una volta al mese

Non applicabile

Valsensoren

Een keer per week

Niet van toepassing

\

Spazzole laterali

Una volta al mese

Due volte all'anno

Wielen

Een keer per maand

Niet van toepassing
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Zijdelingse borstel

Een keer per maand

Twee keer per jaar
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KomnoHeHT

MouncTBaHe Ha
KOMMNMOHEeHTN

NMogmsaHa Ha KOMNOHEHTa

KoHTeliHep 3a npax

Cnep Bcsika ynoTtpeba

He e npunoxnmo

8 Componente Limpeza do componente | Substituiciao do componente\
Deposito do pd Apds cada utilizacao Nao aplicavel
Filtro Uma vez por semana Duas vezes por ano
Escova Uma vez por semana Se necessario

Pdlos de carregamento Uma vez por semana Nao aplicavel
Sensores de queda Uma vez por semana Nao aplicavel
Rodas Uma vez por més Nao aplicavel

Quntbp BenHb cegMnUHO [Ba NbTW roguLLIHO
YeTKa BepgHbX ceammnyHoO AKO e Heobxoanmo
KOHTaKTHM TOUKM 3a
BenHbx cegMnyHO He e npunoxumo
3apexiaHe
CeH30py NpPOTMB
BeoHb ceagMnyHO He e npnnoxnmo
nagaHe
Konenua BegHbX MeceuHo He e npunoxmumo

Escova lateral

Uma vez por més

Duas vezes por ano

7~

Piese componente

Curatarea piesei
componente

~
Inlocuirea piesei componente

CTpaHunyHa yeTka

BegHbX MmeceuyHo

[1Ba MbTW rogMLHO

Dil

Vyéisténi dilu

Vyména dilu

Recipient de praf

Dupa fiecare utilizare

Nu se aplica

Nadoba na prach

Po kazdém pouziti

Neprovadi se

Filtr Jednou tydné Dvakrat za rok

Kartac Jednou tydné V pripadé potreby
Nabijeci plosky Jednou tydné Neprovadi se
Senzory proti padu Jednou tydné Neprovadi se

Filtru O datd pe saptamana De doua ori pe an

Perie O data pe saptamana Daca este necesar
Placute de incarcare O data pe saptamana Nu se aplica
Senzori de cadere O data pe saptamana Nu se aplica
Roti O data pe luna Nu se aplica

Kolecka

Jednou za mésic

Neprovadi se

Perie laterala

O datad pe luna

De doua ori pe an
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Jednou za mésic
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[ . Ka®apiopog tou AvTIKATAcTACH TOU h
E§aptnua , .
efaptiiparog efaptiiparog
Soxee HEPIOUMOVHC Metd amd kdbe xprion A)Y
oKOVNG
DiNtpo Mia @opd tnv Bdopdada Ao popég Tov xpodvo
BoUptoa Mia @opd tnv eBdoudda ‘Omote xpetaletal
MAAKeC @OPTIONG Mia @opd tnv efdoudda A)Y
AloONTNPEC MTWONG Mia @opd tnv fdoudda A/Y
Tpoxoi Mia @opd Tov prva A/Y

MAgupikd Bouptodkl
\

Mia @opd tov priva

AUO POpEC TOV XPOVO

a4 )
Komponent Cistenie komponentu Vymena komponentu
Nadoba na prach Po kazdom pouziti Nevztahuje sa
Filter Raz tyzdenne Dvakrat ro¢ne
Kefa Raz tyzdenne V pripade potreby
Nabijacie koliky Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Snimace padu Raz tyzdenne Nevztahuje sa
Kolieska Raz mesacne Nevztahuje sa
Bocna kefa Raz mesacne Dvakrat ro¢ne
" J
a4 N
DeTtanb OunweHHA aeTanen 3amiHa geTanen
. lMicna KoxHoro
Mno36ipHKK He 3actocoByeTbca
BVMIKOPUCTAHHSA
QinbTp LoTmkHA 2 pa3u Ha pik
LLliTka LLloTrKHA 3a HeoOXigHOCTI
3apAdHi KOHTaKTK LLloTrKHA He 3acTtocoByeTbCA
Jatunkm nagiHHA LLloTvkHa He 3acTtocoByeTbCA
Koneca LWomicaua He 3acTtocoByeTbCA
biuHa wiTka Lomicaua 2 pasu Ha pik
" _J
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Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain
optimal performances.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre plissé et la mousse par un nouveau filtre pour
conserver les performances optimales de votre appareil.

Cada 6 meses, sustituya el filtro plisado y la espuma por otros nuevos para mantener
un rendimiento éptimo.

Sostituireil filtro pieghettato el filtro in spugna ogni 6 mesi per mantenere prestazioni
ottimali.

Tauschen Sie alle 6 Monate den Faltenfilter und den Schaumstoff durch neue aus,
damit das Gerat auch weiterhin einwandfrei funktioniert.

leder half jaar moet de gevouwen filter en het schuim worden vervangen door
nieuwe om de optimale prestaties te behouden.

A cada 6 meses, substitua o filtro plissado e a espuma por uns novos para manter
excelentes desempenhos.

La fiecare 6 luni inlocuiti filtrul plisat si filtrul spuma cu unele noi pentru a mentine
performanta optima.

Ha Bcekun 6 mecelia 3aMeHANTe NNCUpaHna GUATHP M NAHATA C HOBM 3a MOAAbPXKaHe
Ha onTuUmarnHa epeKkTVBHOCT.

Pro zachovani optimalniho vykonu vyménujte skladany filtr prachu kazdych 6 mésic(
za novy.

Aby ste zachovali optimalny vykon, kazdych 6 mesiacov vymente plisovany filter a
penu za nové.

[na edpekTnBHOro NpubrpaHHA WONIBPOKY 3aMiHioliTe roppoBaHUii i MOPONOHOBMN
&inbTpY Ha HOBI.

To MTUXWTO Kal To aPPwOEG QINTpo TPEmel va avtikabiotatal kKAbe 6 URVeC yla
Bértiotn amddoon.
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Svakih 6 meseci naborani filter i penu zamenite novima da bi performanse
ostale optimalne.

Svakih 6 mjeseci naborani filter i spuzvasti filter zamijenite novima kako bi radne
znacajke ostale optimalne.

Az optimalis teljesitmény fenntartdsa érdekében 6 havonta cserélje ki a bordés
sz(ir6t és a szivacsot.

Nagubani filter in peno zamenjajte vsakih 6 mesecev in tako zagotovite
optimalno delovanje sesalnika.

Optimum performansi korumak icin pilili filtreyi ve kopliglu her 6 ayda bir
yenisiyle degistirin.

Do not throw the robot in the bin. Always wear gloves and protection. Remove the
5 screws. Remove the bottom cover. Take off the battery. Unplug the battery connector.

Ne jetez pas le robot avec les déchets ménagers. Portez toujours des gants et des
protections adéquates. Retirez les 5 vis. Retirez le capot inférieur. Retirez la batterie.
Débranchez le connecteur de la batterie.

No tires el robot a la basura. Utiliza siempre guantes y proteccion. Retira los 5 tornillos.
Retira la cubierta inferior. Quita la bateria. Desconecta el conector de la bateria.
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Non smaltire il robot insieme ai rifiuti generici. Indossare sempre guanti e protezioni.
Rimuovere le 5 viti. Rimuovere il coperchio inferiore. Rimuovere la batteria. Scollegare
il connettore della batteria.

Werfen Sie den Roboter nicht in den Abfall. Tragen Sie immer Handschuhe und
schitzen Sie sich. Entfernen Sie die 5 Schrauben. Entfernen Sie die untere Abdeckung.
Nehmen Sie den Akku heraus. Ziehen Sie den Stecker des Akkus heraus.

Gooi de robot niet in de afvalbak. Draag altijd handschoenen en bescherming.
Verwijder de 5 schroeven. Verwijder het onderste deksel. Verwijder de accu. Koppel de
accuconnector los.

Nao deite o robot no lixo comum. Use sempre luvas e protecao. Retire os 5 parafusos.
Retire a tampa inferior. Retire a bateria. Desligue o conector da bateria.

Nu aruncati robotul la cosul de gunoi. Intotdeauna purtati manusi si echipament de
protectie. Demontati cele 5 suruburi. Indepartati capacul inferior. Scoateti bateria.
Deconectati conectorul bateriei.

He n3xBbpnaAiTe poboTa B KoL 3a GOKIYK. BvHarn HoceTe pbKaByLM 1 3aLLMTHU CPEACTBa.
OtcTpaHeTe 5-Te BMHTa. OTCTpaHeTe Kanaka Ha AbHOTO. M3BageTe GatepusTa. Msknouete
KOHEKTOpa Ha 6aTepuisita OT KOHTaKTa.

Nevyhazujte roboticky vysavac do popelnice.Vzdy pouZivejte rukavice a ochranu. Demontuijte
5 Sroub(l. Sejméte spodni kryt. Vyjméte baterii. Odpojte konektor baterie.

Robot nevyhadzujte do ko3a. Vzdy noste rukavice a ochranu. Odskrutkujte 5 skrutiek.
Vyberte spodny kryt. Vyberte batériu. Odpojte konektor batérie.

He Buknpaite poboTa B CMiTTA. 3aBXAM BUKOPUCTOBYITE PyKaBUUKM i1 3aCO0M 3aXUCTY.
BuKkpyTiTb 5 rBMHTIB. 3HIMiTb HWXKHIO KpUWKY. BUTArHiTb akymyndatop. Big'epgHante
po3’em akymynaTopa.

Mnv pixvete Tn okoUTa POUTTOT OTOV KAdo amoppiupdtwy. Mpémel mavta va gopdte
yavtia Kai katdAnha péca mpootacioc. Apaipéote TIC 5 Bidec. ApaipéoTe TO KATW
KOAUUUA. AQalpéoTe TNV pmatapia. AToouvoEéaTe To BUoa TNG Ymatapiag.

Nemojte odlagati robot u otpad. Uvek nosite rukavice i zastitu. Uklonite 5 vijaka.
Uklonite donji poklopac. Izvadite bateriju. Iskopcajte konektor baterije.

Robota nemojte bacati u kos za smece. Uvijek nosite rukavice i zastitu. Skinite 5 vijaka.
Skinite poklopac na dnu. Izvadite bateriju. Iskopcajte priklju¢ak za bateriju.

A robotot ne dobja a szemetesbe. Mindig viseljen kesztyit és védéfelszerelést. Tavolitsa
el az 5 csavart. Tavolitsa el az alsé burkolatot. Vegye ki az akkumulatort. Hizza ki az
akkumulator csatlakozéjat.

Sesalnika ne odvrzite v kos. Vedno nosite rokavice in za¢itno opremo. Odstranite
5 vijakov. Odstranite spodnji pokrov. Odstranite baterijo. Izkljucite baterijske prikljucke.

40°C - 104°F

®
o
®
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6.

( FAULT

SOLUTION

Cannot start the robot

Make sure the robot is connected to power supply.
Make sure the battery is fully charged.

The robot suddenly stops working

Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.

Check whether the battery is too low.

If the problem persists, please shut it down, wait for 3 seconds, and then restart it.
The appliance may be overheating :

- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.

- Ifit overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Centre.

6.

According to model: *

When the robot fails, the red indicator on the robot will blink. Please check on the App the

stated error code.

Error code

Solution )

Error 1: Collision bumper is stuck, please
check.

The collision bumper is stuck. Please tap repeatedly to remove foreign matters.
If there is no foreign matter, please relocate it and then start it.

Cannot charge the robot

Check whether the indicator on the charging dock is on (when the robot is not on
the charging dock).

If not, check that the charger is properly connected or contact an Approved
services Centre to change the charger.

Check whether the indicator on the charging dock is off and the indicator on the
robot is flashing during charging.

Wipe dust off charging electrodes with dry cloth.

Error 2: A wheel is stuck. Please check
whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position
to start it.

If any wheel is stuck, please check whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position to start it.

Error 3: A side brush is stuck, please check.

The side brush may be entangled with foreign matters. Please clean and restart it.

Error 4: The rolling brush is stuck. Please
remove and clean it.

The rolling brush may be entangled with foreign matters. Please remove and
clean it, its connections, its cover and the suction inlet.

The charger is getting hot

This is perfectly normal. The vacuum cleaner can remain permanently connected to
the charger without any risk.

Error 5: The robot is trapped. Please clear
obstacles around.

The robot is trapped. Please clear obstacles around.

The robot cannot return to the
charging dock

Clear the charging dock of objects within 0.5m on the left and right sides and
within 1.5m ahead.

Make sure that the robot starts cleaning from the charging dock without abnormal
movement.

When the robot is near the charging dock, it can return faster. But if the charging
dock is located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

Clean charging electrodes.

Error 6: The robot is trapped. Please move it
near its home position to start it.

The robot may be suspended. Please relocate it and start. If the anti-drop sensor is
too dirty, it may also cause the fault. Please wipe the anti-drop sensor to eliminate
the fault.

Error 7: A wheel is suspended. Please move
it to near its home position to start it.

A wheelis suspended. Please move it to near its home position to start it.

The cleaning schedule is not
executed

Make sure the robot has been powered on.

Set the time and schedule the time for automatic cleaning with the app.

Make sure the appointment time has been set correctly.

Check whether the battery level is too low to start cleaning.

The robot will not start any scheduled cleaning when the task is being performed.

Error 8: The battery level is too low, and the
robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

The battery level is too low, and the robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

Error 10: Optical flow sensor dirty, Please
wipe it.

The optical flow sensor is covered by dust. Please wipe it.

Suction whistling

Check the suction inlet for any obstruction.

Empty the dust box.

Clean filters.

Check whether filters are wet due to water or other liquids on the floor. Let filters
dry naturally thoroughly before use.

The dust collector is not properly fitted :

- re-position it correctly.

The intake head is clogged :

- remove the power-brush and clean it.

Error 11: The recharge sensor is blocked.
Please wipe it.

The recharge sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 12: The follow-wall sensor is blocked.
Please wipe it.

The follow-wall sensor is blocked. Please wipe it.

Error 13: The robot is tilted. Please put the
robot on the horizontal ground to start.

The robot is tilted during startup. Please put the robot on the horizontal ground
to start.

Error 14: Please install the dust box and
filters back.

Please install the dust box and filters back, and make sure that filters and the dust
box are installed in place. Then please restart the robot.

The rolling brush does not rotate

Clean the rolling brush.
Check whether the rolling brush and the brush cover are installed correctly.

Error 17: Restricted area detected. Please
relocate it to start.

The robot is too close to a restricted area during starting. Please relocate it to start.

Abnormal action or sweep route of
the robot

Carefully clean the sensor with dry cloth.
Restart the robot.

Error 18: The laser cover is stuck. Please
check.

The pressure sensor for laser cover is pressed or stuck. Please relocate it to start.

No water released during mopping

Make sure there is enough water in the water tank.
Check whether the mop module is installed correctly.
Check whether the water outlet is blocked.

Error 19: The laser sensor is stuck or twisted,
please check.

The laser distance sensor is stuck by foreign matter. Please clear it.

The robot cannot connect to your
Wi-Fi network
&

Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.

Error 20: The laser sensor may be blocked,
please check.

The laser distance sensor is blocked, please clear the blocking. Too spacious
environment and multi-reflection environment such as metal mirrors also affect
the normal operation of a laser distance sensor. Please relocate it to art.

Error 21: Please clear obstacles around the

@arging dock.

The robot may be stuck or trapped. Please clear obstacles around the robot.

J
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6.

TError W1: Battery abnormal. Please consult
the instructions or APP.

Please open the battery compartment, check whether the battery is )
properly connected, and try to restart the robot. The battery temperature

is too high or too low. Please wait for the battery temperature to be normal
(0°C~40°C/32 °F~104 °F) before use. If the error persists, please contact our
Service Department.

6.

( DEFAILLANCE

SOLUTION )

Impossible de démarrer le robot

. Assurez-vous que le robot est branché a une source d’alimentation.
. Assurez-vous que la batterie est entiérement chargée.

Error W2: Wheel module abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a wheel and try to restart the
robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W3: Side brush module abnormal.
Please consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a side brush and try to restart
the robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W4: Rolling brush abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please remove and clean it, its connections, its cover and the suction inlet. Please
try to restart the robot after cleaning. If the error persists, please contact our
Service Department.

Le robot s'arréte soudainement de
fonctionner

. Vérifiez si le robot est coincé ou bloqué par des obstacles.
. Vérifiez si la batterie est trop faible.
. Si le probléme persiste, arrétez le robot, attendez 3 secondes, puis redémarrez-le.
. Le robot peut étre en surchauffe :
- Arrétez le robot et laissez-le refroidir pendant au moins 1 heure.
- S'il surchauffe a plusieurs reprises, contactez le Centre de services agréés.

*Error W5: Water pump abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please clean the water tank, water pump connections on the tank and water
pump connections on the robot, the water outlet at the robot bottom, and
check the mop module. Please try to restart the robot with all modules
installed back after cleaning. If the error persists, please contact our Service
Department.

Impossible de charger le robot

. Vérifiez si le témoin de la station de charge est allumé (lorsque le robot n'est pas sur la
station de charge).

. Si ce n'est pas le cas, vérifiez que le chargeur est correctement branché ou contactez
un Centre de services agréés pour changer le chargeur.

. Vérifiez si le témoin de la station de charge est éteint et si le témoin de le robot
clignote pendant la charge.

. Retirez la poussiére présente sur les électrodes de charge a I'aide d’un chiffon sec.

Error W6: Laser sensor abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check the laser sensor for foreign matter and try to restart the robot after
cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Le chargeur chauffe

Ceci est parfaitement normal. L'aspirateur peut rester branché en permanence au
chargeur sans aucun risque.

Error W7: Fan abnormal. Please consult the
instructions or APP.

.

Please check whether any foreign matter is stuck in the fan and try to restart the
robot. Please clean the dust box and filters and try to restart the robot. If the error

persists, please contact our Service Department. )

Le robot ne parvient pas a revenir a
la station de charge

. Enlevez les objets situés a moins de 0,5 m sur la gauche et la droite de la station de
charge et a moins de 1,5 m devant.

. Assurez-vous que le robot commence le nettoyage depuis la station de charge sans
mouvement anormal.

. Lorsque le robot se trouve a proximité de la station de charge, il peut revenir plus
rapidement. Mais si la station de charge est éloignée, le robot aura besoin de plus de
temps pour revenir. Veuillez patienter pendant son retour.

. Nettoyez les électrodes de charge.

Le programme de nettoyage n'est
pas exécuté

. Assurez-vous que le robot est allumé.

. Définissez I'heure et planifiez le moment du nettoyage automatique avec I'application.
. Assurez-vous que I'heure affectée a été correctement définie.

. Vérifiez si le niveau de batterie est trop faible pour démarrer le nettoyage.

. Le robot ne peut pas démarrer de nettoyage programmé lorsque la tache est en cours
de réalisation.

Sifflement a I'aspiration

. Recherchez toute obstruction au niveau de I'entrée d'air.
.Videz le compartiment a poussiére.
. Nettoyez les filtres.
. Vérifiez si les filtres sont humides en raison d'un sol mouillé par de I'eau ou d’autres
liquides. Laissez les filtres sécher naturellement avant I'utilisation.
. Le collecteur de poussiére n'est pas correctement installé :
- repositionnez-le correctement.
. La téte d'aspiration est obstruée :
- retirez la brosse électrique et nettoyez-la.

La brosse rotative ne tourne pas

. Nettoyez la brosse rotative.
. Vérifiez que la brosse rotative et le cache de la brosse sont correctement installés.

Action ou trajectoire de balayage
anormale

. Nettoyez soigneusement le capteur avec un chiffon sec.
.Redémarrez le robot.

Pas de diffusion d'eau pendant le
lavage

. Assurez-vous que le réservoir d'eau contient suffisamment d'eau.
. Vérifiez si le module de lavage est correctement installé.
. Vérifiez si I'évacuation d’eau est obstruée.

Le robot ne parvient pas a se
connecter a votre réseau Wi-Fi

.

. Assurez-vous que votre routeur Wi-Fi prend en charge les fréquences de 2,4 GHz et
802.11b/g/n car cet équipement n'est pas compatible avec les bandes de fréquence de
5 GHz.

J
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6.

Selon le modeéle: *

Lorsque le robot ne fonctionne plus, le voyant rouge du robot clignote. Veuillez vérifier sur
I'application le code d'erreur indiqué.

(  CODESERREUR

SOLUTION )

Erreur 1: Le pare-chocs anti-
collision est coincé, veuillez vérifier.

Le pare-chocs anti-collision est coincé. Appuyez plusieurs fois pour supprimer les corps
étrangers. S'il n'y a pas de corps étranger, veuillez déplacer le robot et le démarrer.

Erreur 2 : Une roue est bloquée.
Vérifiez si des corps étrangers

sont coincés dans la roue ou
déplacez le robot a proximité de
son emplacement d'origine pour le
démarrer.

Si une roue est bloquée, vérifiez si un corps étranger est coincé dans la roue ou déplacez
le robot vers son emplacement d'origine pour le démarrer.

Erreur 3 : Une brosse latérale est
bloquée, veuillez vérifier.

Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés dans la brosse latérale. Veuillez la
nettoyer et redémarrer.

Erreur 4 : La brosse rotative est
bloquée. Veuillez la retirer et la
nettoyer.

Des corps étrangers peuvent étre enchevétrés dans la brosse rotative. Retirez-la et
nettoyez-la, ainsi que ses branchements, son cache et I'entrée d'air.

Erreur 5 : Le robot est coincé.
Veuillez éliminer les obstacles.

Le robot est coincé. Veuillez éliminer les obstacles.

Erreur 6 : Le robot est coincé.
Veuillez le déplacer pres de son
emplacement d'origine pour le
démarrer.

Le robot peut sinterrompre. Veuillez le déplacer et démarrer. Si le capteur de chute est
trop sale, il peut également étre a l'origine de la défaillance. Essuyez le capteur de chute
pour éliminer la défaillance.

Erreur 7 : Une roue est suspendue.
Veuillez déplacer le robot vers son
emplacement d'origine pour le
démarrer.

Une roue est suspendue. Veuillez déplacer le robot vers son emplacement d'origine
pour le démarrer.

Erreur 8: Le niveau de batterie

est trop faible et le robot

est sur le point de s'arréter
automatiquement. Veuillez charger
le robot.

Le niveau de batterie est trop faible et le robot est sur le point de s‘arréter
automatiquement. Veuillez charger le robot.

Erreur 10 : Capteur optique sale,
veuillez l'essuyer.

Le capteur optique est recouvert de poussiére. Veuillez l'essuyer.

Erreur 11 : Le capteur de recharge
est bloqué. Veuillez 'essuyer.

Le capteur de recharge est recouvert de poussiere. Veuillez l'essuyer.

Erreur 12: Le capteur de suivi des
murs est bloqué. Veuillez l'essuyer.

Le capteur de suivi de mur droit est bloqué. Veuillez I'essuyer.

Erreur 13: Le robot est incliné.
Veuillez placer le robot sur un plan
horizontal pour démarrer.

Le robot est incliné au moment du démarrage. Veuillez placer le robot sur un plan
horizontal pour démarrer.

Erreur 14: Veuillez réinstaller le
compartiment a poussiere et les
@tres.

Veuillez réinstaller le compartiment a poussiére et les filtres et vous assurer quils sont
correctement installés. Redémarrez ensuite le robot.

J

6.

( CODES ERREUR

SOLUTION

Erreur 17 : Zone interdite détectée.
Veuillez déplacer le robot pour
démarrer.

Le robot est trop proche d'une zone interdite au moment du démarrage. Veuillez
déplacer le robot pour démarrer.

Erreur 18 Le cache du laser est
bloqué. Veuillez vérifier.

Le capteur de pression pour le cache du laser est enfoncé ou bloqué. Veuillez déplacer le
robot pour démarrer.

Erreur 19: Le capteur laser est
coincé ou tordu, veuillez vérifier.

Le capteur de distance laser est bloqué par un corps étranger. Veuillez retirer cet
élément.

Erreur 20 : Le capteur laser est peut-
étre bloqué. Veuillez vérifier.

Le capteur de distance laser est bloqué, veuillez retirer I'élément bloquant. Un
environnement trop spacieux et un environnement a réflexion multiple, tel que des
miroirs métalliques, perturbent également le fonctionnement d’un capteur de distance
laser. Veuillez déplacer le robot pour démarrer.

Erreur 21 : Veuillez éliminer les
obstacles autour de la station de
charge.

Le robot est peut-étre bloqué ou coincé. Veuillez éliminer les obstacles autour de le
robot.

Erreur W1 : Batterie anormale.
Veuillez consulter les instructions
ou l'application.

Ouvrez le compartiment de la batterie, vérifiez si la batterie est correctement branchée
et essayez de redémarrer le robot. La température de la batterie est trop élevée ou trop
basse. Veuillez attendre que la température de la batterie soit normale (0°C~40°C) avant
de I'utiliser. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service aprés-vente.

Erreur W2 : Module de roue
anormal. Veuillez consulter les
instructions ou 'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans une roue et essayez de redémarrer le
robot. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service aprés-vente.

Erreur W3 : Module de brosse
latérale anormal. Veuillez consulter
les instructions ou l'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans une brosse latérale et essayez de
redémarrer le robot. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service apres-vente.

Erreur W4 : Brosse rotative
anormale. Veuillez consulter les
instructions ou 'application.

Retirez-la et nettoyez-la, ainsi que ses branchements, son cache et |'entrée d'air. Essayez
de redémarrer le robot aprés le nettoyage. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre
service apres-vente.

*Erreur W5 : Pompe a eau anormale.

Veuillez consulter les instructions
ou l'application.

Nettoyez le réservoir d'eau, les branchements de la pompe a eau sur le réservoir et
les branchements de la pompe a eau sur le robot, ainsi que la sortie d'eau sur le bas
de le robot, et vérifiez le module de lavage. Essayez de redémarrer le robot une fois
les modules réinstallés aprés le nettoyage. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre
service apres-vente.

Erreur W6 : Capteur laser anormal.
Veuillez consulter les instructions
ou I'application.

Vérifiez que le capteur laser n'est pas obstrué par un corps étranger et essayez de
redémarrer le robot apres le nettoyage. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre
service apres-vente.

Erreur W7 : Ventilateur anormal.
Veuillez consulter les instructions

\ou l'application.

Vérifiez si des corps étrangers sont coincés dans le ventilateur et essayez de redémarrer
le robot. Nettoyez le compartiment a poussiére et les filtres et essayez de redémarrer le
robot. Si l'erreur persiste, veuillez contacter notre service aprés-vente. Y,
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6.

( ERROR

SOLUCION )

No se puede poner en marcha
el robot

. Asegurate de que el robot estd conectado al suministro eléctrico.
. Asegurate de que la bateria estd completamente cargada.

El robot deja de funcionar de
repente

. Comprueba si la robot esta atascada o bloqueada por obstaculos.
. Comprueba si la bateria esta demasiado baja.
. Si el problema persiste, apagalo, espera 3 segundos y vuelve a ponerlo en marcha.
. El robot puede haberse recalentado:

- Apaga el robot y deja que se enfrie durante 1 hora, por lo menos.

- Si se sigue recalentando de forma habitual, ponte en contacto con el servicio
técnico oficial.

6.

Segun el modelo: *

Cuando el robot falla, el indicador rojo del robot parpadea. Comprueba el cédigo de error

indicado en la aplicacién.

(" cODIGOS DE ERROR

SOLUCION )

Error 1: El parachoques de colision
estd atascado, inspeccionalo.

El parachoques de colision estd atascado. Golpéalo suavemente varias veces para retirar
las particulas extrafias. Si no hay particulas extrafas, vuelve a colocarlo y a poner en
marcha el robot.

No se puede cargar el robot

.Comprueba que el indicador de la base de carga esté encendido (cuando el robot
no esta en la plataforma de carga).

. De no ser asi, comprueba que el cargador esta correctamente conectado o ponte en
contacto con el servicio técnico oficial para cambiar el cargador.

. Comprueba si el indicador de la base de carga esta apagado y si el indicador del
robot parpadea durante la carga.

. Limpia los electrodos de carga con un pafo seco.

Error 2: Hay una rueda atascada.
Comprueba si hay objetos extrafios
atascados en la rueda, o muévela
para colocarla en la posicién inicial
para ponerla en marcha.

Si hay una rueda atascada, comprueba si hay objetos extrafios atascados en la rueda, o
coldcala en la posicion inicial para ponerla en marcha.

Error 3: Hay un cepillo lateral
atascado, inspeccionalo.

El cepillo lateral puede haberse enredado con objetos extrarios. Limpialo y vuelve a
poner en marcha el robot.

El cargador se calienta

Se trata de un fenémeno totalmente normal. La aspiradora puede estar conectada al
cargador constantemente sin riesgos.

Error 4: El cepillo central giratorio
esta atascado. Retiralo y limpialo.

El cepillo central giratorio puede haberse enredado con objetos extrafios. Retira y limpia
el cepillo, las conexiones, la cubierta y la entrada de succion.

El robot no puede volver a la
base de carga

. Retira los objetos que se encuentren a 0,5 m a derecha e izquierda de la plataforma
de cargaya 1,5 m por delante.

. Asegurate de que la robot comienza a aspirar desde la plataforma de carga sin
realizar movimientos anémalos.

. Cuando el robot esta cerca de la base de carga, puede volver mas rapido. Sin
embargo, si la base de carga se encuentra muy lejos, el robot tardara mas tiempo en
volver. Espera a que regrese.

. Limpia los electrodos de carga.

No se ha realizado el
programa de limpieza

. Asegurate de que el robot esta encendido.

. Establece la hora y programa la hora de aspiraciéon automatica desde la aplicacion.
. Asegurate de que la hora se ha fijado correctamente.

. Comprueba si el nivel de la bateria es demasiado bajo para empezar a aspirar.

. El robot no iniciard un programa de aspiracién programado mientras se realiza la
tarea.

Silbido de succién

.Inspecciona la entrada de succién en busca de posibles obstrucciones.
.Vacia el depésito de suciedad.
. Limpia los filtros.
. Comprueba si los filtros estdn himedos debido a la presencia de agua u otros
liquidos en el suelo. Deja que los filtros se sequen por completo antes de su uso.
. El depésito de suciedad no esta bien colocado:
- vuelve a colocarlo correctamente.
. El cepillo central de aspiracion esta obstruido:
- retira el cepillo central eléctrico y limpialo.

El cepillo central giratorio
no gira

. Limpia el cepillo central giratorio.
. Comprueba que el cepillo central giratorio y la cubierta del cepillo estan
correctamente instalados.

Accion o ruta de aspiracion
anémala del robot

. Limpia cuidadosamente el sensor con un pano seco.
.Vuelve a poner en marcha el robot.

No se libera agua durante el
fregado

. Asegurate de que hay suficiente agua en el depésito de agua.
. Comprueba que el médulo de la mopa esta instalado correctamente.
. Comprueba si la salida de agua esta bloqueada.

La robot no se puede conectar
aUa red Wi-Fi

. Asegurate de que el router de tu red Wi-Fi es compatible con las bandas 802.11

b/g/n'y de 2,4 GHz, ya que este equipo no es compatible con las bandas de 5 GHz. )

Error 5: El robot estd atascado.
Retira los obstaculos cercanos.

El robot esta atascado. Retira los obstaculos cercanos.

Error 6: El robot esté atascado.
i Coldcalo en la posicion inicial para
ponerlo en marcha.

El robot esta pausado. Coldcalo en su posicién y ponlo en marcha. Si el sensor anticaida
esta demasiado sucio, podria provocar fallos. Limpia el sensor anticaida para eliminar
posibles fallos.

Error 7: Hay una rueda pausada.
Colécala en la posicion inicial para
ponerla en marcha.

Hay una rueda pausada. Coldcala en la posicion inicial para ponerla en marcha.

Error 8: La bateria estd demasiado
bajay el robot esté a punto de
apagarse automaticamente. Por
favor, cargala.

La bateria esta demasiado baja y el robot esté a punto de apagarse automaticamente.
Por favor, cargala.

Error 10: Sensor de flujo 6ptico
sucio. Por favor, limpialo.

El sensor de flujo dptico esta cubierto de polvo. Por favor, cargalo.

Error 11: El sensor de recarga esta
blogueado. Por favor, limpialo.

El sensor de recarga esté cubierto de polvo. Por favor, limpialo.

Error 12: El sensor de pared esta
blogueado. Por favor, limpialo.

El sensor de pared derecho esta bloqueado. Por favor, limpialo.

Error 13: El robot esta inclinado.
Coloca el robot en posicion
horizontal en el suelo para ponerlo
en marcha.

El robot esta inclinado durante su puesta en marcha. Por favor, coloca el robot en
posicién horizontal en el suelo para ponerlo en marcha.

Error 14:Vuelve a instalar el
depdsito de suciedad y los filtros.

Vuelve a instalar el deposito de suciedad y los filtros y asegurate de que estan
correctamente instalados. A continuacion, vuelve a poner en marcha el robot.

Error 17: Zona prohibida detectada.
Vuelve a recolocarlo para ponerlo
en marcha.

La robot esta demasiado cerca de una zona prohibida al ponerla en marcha. Vuelve a
recolocarlo para ponerlo en marcha.

Error 18: La cubierta del laser esta
atascada. Inspeccidnala.

El sensor de presion de la cubierta del laser esté presionado o atascado. Vuelve a
recolocarlo para ponerlo en marcha. y
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6.

[ CODIGOS DE ERROR

SOLUCION

6.

[ GUASTO

SOLUZIONE h

Error 19: El sensor laser esta
atascado o girado, inspecciénalo.

El sensor de distancia del laser esté atascado con un objeto extrafio. Retiralo.

Impossibile avviare la macchina

Assicurarsi che la macchina sia collegata alla presa di corrente..
Assicurarsi che la batteria sia completamente carica.

Error 20: Es posible que el
sensor laser esté bloqueado,
inspeccidnalo.

El sensor de distancia del laser estd bloqueado, retira el objeto que causa el bloqueo. Un
entorno demasiado amplio y de reflexion multiple, como los espejos metalicos, también
afecta al funcionamiento normal de un sensor de distancia laser. Vuelve a recolocarlo
para ponerla en marcha.

Error 21: Retira los obstaculos
cercanos a la base de carga.

El robot puede estar atascado o atrapado. Retira los obstaculos cercanos al robot.

La macchina smette
improvvisamente di funzionare

Controllare se la macchina & inceppata o bloccata da ostacoli..

Controllare se la batteria & scarica..

Se il problema persiste, spegnere la macchina, attendere 3 secondi, quindi riavviarla..
L'apparecchio potrebbe essersi surriscaldato:

— Arrestare I'apparecchio e lasciarlo raffreddare per almeno 1 ora.

- In caso di surriscaldamento ripetuto, contattare un Centro di assistenza autorizzato.

Error W1: Bateria anomala. Consulta
las instrucciones o la aplicacion.

Abre el compartimento de la bateria, comprueba que la bateria esté conectada
correctamente e intenta volver a poner en marcha el robot. La temperatura de la
bateria es demasiado alta o demasiado baja. Espera a que la temperatura de la bateria
sea normal (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F) antes de utilizarla. Si el error persiste, ponte en
contacto con nuestro departamento de atencion al cliente.

Error W2: Médulo de rueda
anomalo. Consulta las instrucciones
o la aplicacion.

Comprueba si hay objetos extrafos atascados en una rueda e intenta volver a poner en
marcha el robot. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento de
atencion al cliente.

Impossibile caricare la macchina

Controllare se la spia sulla stazione di carica e accesa (quando la macchina non si trova
sulla stazione di carica)..

In caso contrario, verificare che la base di carica sia collegata correttamente o rivolgersi
a un Centro di assistenza autorizzato per far sostituire la base di carica..

Controllare se la spia sulla stazione di carica e spenta e se la spia sulla macchina
lampeggia durante la ricarica.. Rimuovere la polvere dagli elettrodi di carica con un
panno asciutto.

Il caricabatteria si surriscalda

Si tratta di un fenomeno assolutamente normale. L'aspirapolvere pud rimanere sempre
collegato alla base di carica senza alcun rischio.

Error W3: Médulo del cepillo lateral
andmalo. Consulta las instrucciones
o la aplicacion.

Comprueba si hay objetos extrafios atascados en un cepillo lateral e intenta volver
a poner en marcha el robot. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro
departamento de atencion al cliente.

Error W4: Cepillo central giratorio
andmalo. Consulta las instrucciones
o la aplicacion.

Retira y limpia el cepillo, las conexiones, la cubierta y la entrada de succion. Intenta volver
a poner en marcha el robot después de la limpieza. Si el error persiste, ponte en contacto
con nuestro departamento de atencion al cliente.

*Error W5: Bomba de agua
anomala. Consulta las instrucciones
o la aplicacion.

Limpia el depésito de agua, las conexiones de la bomba de agua del depésito y las

de la bomba de agua del robot, y la salida de agua del fondo del robot. Inspecciona el
modulo de aspiracion. Intenta volver a poner en marcha el robot con todos los médulos
instalados después de la limpieza. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro
departamento de atencion al cliente.

La macchina non riesce a
tornare alla base

Liberare la base di carica da oggetti entro 0,5 m sui lati sinistro e destro ed entro 1,5 m
di fronte..

Assicurarsi che la macchina inizi a pulire dalla stazione di carica senza compiere
movimenti anomali..

Quando la macchina si trova vicino alla base di carica, puo tornarvi piti velocemente. Se
la base si trova distante, il robot avra bisogno di piti tempo per tornare. Attendere che
torni..

Pulire gli elettrodi di carica.

Error W6: Sensor laser anomalo.
Consulta las instrucciones o la
aplicacion.

Inspecciona el sensor laser en busca de objetos extraros e intenta volver a poner en
marcha el robot después de la limpieza. Si el error persiste, ponte en contacto con
nuestro departamento de atencion al cliente.

Il programma di pulizia non
viene eseguito

Assicurarsi che la macchina sia stata accesa..

Impostare l'ora e pianificare quando avverra la pulizia automatica con l'app..
Assicurarsi che |'ora sia stata impostata correttamente..

Controllare se la potenza della macchina é troppo bassa per avviare la pulizia..
La macchina non iniziera la pulizia pianificata quando I'attivita & in esecuzione

Error W7:Ventilador anémalo.
Consulta las instrucciones o la
aplicacion.

.

Comprueba si hay objetos extrafios atascados en el ventilador e intenta volver a poner
en marcha el robot. Limpia el depdsito de suciedad y los filtros e intenta volver a poner
en marcha la robot. Si el error persiste, ponte en contacto con nuestro departamento de

atencion al cliente. Y,

Sibilo durante I'aspirazione

Controllare che il foro aspirante non sia ostruito..

Svuotare il contenitore della polvere.. Pulire i filtri con acqua..

Controllare se i filtri sono bagnati a causa di acqua o altri liquidi presenti sul pavimento.
Lasciare asciugare i filtri naturalmente prima dell’uso..

Il contenitore raccogli-polvere non € montato correttamente:

- riposizionarlo correttamente..

La testa di aspirazione € ostruita:

- rimuovere la spazzola elettrica e pulirla.

La spazzola rotante non ruota

Pulire la spazzola rotante..
Controllare che la spazzola rotante e il relativo coperchio siano installati correttamente.

Azione o percorso di pulizia
anomali

Pulire accuratamente il sensore con un panno asciutto..
Riavviare la macchina.

Durante la pulizia, I'acqua non
viene rilasciata

Assicurarsi che nel serbatoio dell'acqua sia presente una quantita sufficiente di acqua..
Controllare che il modulo del panno sia installato correttamente..
Controllare se l'uscita dell'acqua é bloccata.

La macchina non € in grado di
connettersi alla rete Wi-Fi

Assicurarsi che il router Wi-Fi supporti bande a 2,4 GHz e 802.11 b/g/n, in quanto
I'apparecchiatura non supporta bande a 5 GHz.

84 www.robotworld.cz

85




6.

A seconda del modello: *

Se il robot ha un guasto, la spia rossa sul robot lampeggia. Verificare nell'app il codice di

errore riportato.

rISTRUZIONIVOCALI

SOLUZIONE B

Errore 1: Il paraurti anticollisione &
inceppato, controllare.

Il paraurti anticollisione & inceppato. Toccare ripetutamente per rimuovere i corpi
estranei. Se non sono presenti corpi estranei, riposizionarlo e quindi avviare.

Errore 2: Una ruota é bloccata.
Controllare se sono presenti
corpi estranei bloccati nella ruota
o spostarla in prossimita della
posizione iniziale per avviarla.

Se una delle ruote & bloccata, controllare se sono presenti corpi estranei bloccati o
spostare la ruota in prossimita della posizione iniziale per avviarla.

Errore 3: Una spazzola laterale &
bloccata, controllare.

La spazzola laterale potrebbe essere rimasta impigliata in corpi estranei. Pulire e riavviare.

Errore 4: La spazzola rotante &
bloccata. Rimuoverla e pulirla.

La spazzola rotante potrebbe essere rimasta impigliata in corpi estranei. Rimuovere e
pulire la spazzola e i relativi collegamenti, coperchio e ingresso dell'aspirazione.

Errore 5: La macchina e intrappolata.
Eliminare gli ostacoli circostanti.

La macchina e intrappolata. Eliminare gli ostacoli circostanti.

Errore 6: La macchina e intrappolata.
Spostarla in prossimita della base
per awviarla.

La macchina puo essere sospesa. Riposizionarla e avviare. Anche un'eccessiva sporcizia
del sensore anti-goccia potrebbe causare il guasto. Pulire il sensore anti-goccia per
eliminare il guasto.

Errore 7: Una ruota e sospesa.
Spostarla in prossimita della base
per avviarla.

Una ruota é sospesa. Spostarla in prossimita della base per avviarla.

Errore 8: L'alimentazione ¢ troppo
bassa e il sistema sta per spegnersi
automaticamente. Caricare.

L'alimentazione ¢ troppo bassa e il sistema sta per spegnersi automaticamente. Caricare.

Errore 10: Sensore di flusso ottico
sporco. Pulirlo.

Il sensore di flusso ottico e coperto di polvere. Pulirlo.

Errore 11: 1l sensore di ricarica &
bloccato. Pulirlo.

Il sensore di rilevamento delle pareti & coperto di polvere. Pulirlo.

Errore 12: Il sensore di rilevamento
delle pareti & bloccato. Pulirlo.

Il sensore di avanzamento a contatto con le pareti & bloccato. Pulirlo.

Errore 13: La macchina € inclinata.
Posizionare la macchina su un
terreno orizzontale per avviarla.

La macchina & inclinata durante I'avviamento. Posizionare la macchina su un terreno
orizzontale per avviarla.

Errore 14: Reinstallare il contenitore
della polvere e filtri.

Reinstallare il contenitore della polvere e i filtri e assicurarsi che siano installati in
posizione. Quindi riavviare la macchina.

Errore 17:Rilevata area soggetta
a restrizioni. Riposizionarla per
avviare.

La macchina é troppo vicina a un‘area soggetta a restrizioni durante I'avviamento.
Riposizionarla per avviare.

Errore 18: La copertura del laser &
bloccata. Controllare.

Il sensore di pressione della copertura del laser & premuto o bloccato. Riposizionarla per
avviare.

Errore 19: Il sensore laser &
inceppato o attorcigliato,
{ontrollare.

Il sensore laser di distanza € bloccato da corpi estranei. Pulirlo.

6.

rISTRUZIONI VOCALI

SOLUZIONE )

Errore 20: Il sensore laser potrebbe
essere bloccato, controllare.

Il sensore laser di distanza laser & bloccato, eliminare il blocco. Anche un ambiente troppo
spazioso e un ambiente a riflessione multipla, come gli specchi in metallo, influiscono sul
normale funzionamento di un sensore laser di distanza. Riposizionare per avviare.

Errore 21: Eliminare gli ostacoli
intorno alla base di ricarica.

La macchina potrebbe essere bloccata o intrappolata. Eliminare gli ostacoli intorno alla
macchina.

Errore W1: Anomalia della batteria.
Consultare le istruzioni o 'APP.

Aprire il vano batteria, verificare che la batteria sia collegata correttamente e provare
ariavviare la macchina. La temperatura della batteria € troppo alta o troppo bassa.
Prima dell'uso, attendere che la temperatura della batteria sia tornata nella norma
(0°C~40°C/32 °F~104 °F). Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W2: Anomalia del modulo
della ruota. Consultare le istruzioni
o I'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati in una ruota e provare a riavviare la
macchina. Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W3: Anomalia del modulo
della spazzola laterale. Consultare le
istruzioni o 'APP.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati in una spazzola laterale e provare a
riavviare la macchina. Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W4: Anomalia della spazzola
rotante. Consultare le istruzioni o
I'APP.

Rimuovere e pulire la spazzola e i relativi collegamenti, coperchio e ingresso
dell'aspirazione. Provare a riavviare la macchina dopo la pulizia. Se I'errore persiste,
contattare il nostro reparto assistenza.

*Errore W5: Anomalia della pompa
dell'acqua. Consultare le istruzioni
o 'APP.

Pulire il serbatoio dell'acqua, i relativi collegamenti sul serbatoio e i collegamenti della
pompa dell'acqua sulla macchina, l'uscita dell'acqua sul fondo della macchina, quindi
controllare il modulo del mocio. Provare a riavviare la macchina con tutti i moduli installati
dopo la pulizia. Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

Errore W6: Anomalia del sensore
laser. Consultare le istruzioni o I'APP.

Controllare il sensore laser per verificare I'eventuale presenza di corpi estranei e provare
ariavviare la macchina dopo la pulizia. Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto
assistenza.

Errore W7: Anomalia della ventola.
Consultare le istruzioni o I'APP.

.

Controllare se sono presenti corpi estranei bloccati nella ventola e provare a riavviare la
macchina. Pulire il contenitore della polvere e ifiltri e provare a riavviare la macchina.
Se l'errore persiste, contattare il nostro reparto assistenza.

J
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6.

(" FEHLER

LOSUNG h

Roboter kann nicht
gestartet werden

. Stellen Sie sicher, dass das Roboter an die Stromversorgung angeschlossen ist.
. Stellen Sie sicher, dass der Akku vollstdndig geladen ist.

Die Roboter funktioniert
plétzlich nicht mehr

. Prisfen Sie, ob das Roboter blockiert ist oder Hindernisse vorhanden sind.
. Priifen Sie, ob der Akkuladestand zu niedrig ist.
.Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie sie aus, warten Sie 3 Sekunden und schalten Sie sie
dann wieder ein.
. Das Roboter ist moglicherweise tGberhitzt:
- Schalten Sie das Roboter aus und lassen Sie es mindestens 1 Stunde lang abkiihlen.
- Wenn es sich wiederholt tiberhitzt, wenden Sie sich an ein zugelassenes Kundendienstcenter.

6.

Laut Modell: *

Wenn der Roboter ausfallt, blinkt die rote Anzeige am Roboter. Priifen Sie in der App den

angegebenen Fehlercode.

( FEHLERCODES

LOSUNG A

Fehler 1: Stofanger klemmt, bitte
prifen.

Der Sto3fanger klemmt. Tippen Sie wiederholt darauf, um Fremdkorper zu entfernen.
Wenn keine Fremdkdrper vorhanden sind, positionieren Sie das Roboter neu und starten
Sie es dann.

Roboter kann nicht
geladen werden

. Uberpriifen Sie, ob die Anzeige an der Ladestation eingeschaltet ist (wenn sich das Roboter nicht an der
Ladestation befindet).

.Ist dies nicht der Fall, Gberpriifen Sie, ob das Laderoboter ordnungsgemaf angeschlossen wurde, oder
wenden Sie sich an ein zugelassenes Kundendienstcenter, um das Laderoboter auszutauschen.

. Uberpriifen Sie, ob die Anzeige an der Ladestation nicht leuchtet und die Anzeige am Roboter wihrend
des Ladevorgangs blinkt.

.Wischen Sie die Ladeelektroden mit einem trockenen Tuch ab.

Fehler 2: Ein Rad klemmt. Bitte
prifen Sie, ob Fremdkorper im
Rad stecken, oder bringen Sie
das Roboter in die Nahe seiner
Ausgangsposition, um es zu
starten.

Wenn ein Rad klemmt, tiberpriifen Sie, ob sich Fremdkérper im Rad befinden, oder
bewegen Sie das Roboter in die Nahe seiner Ausgangsposition, um es zu starten.

Das Laderoboter erhitzt
sich

Das ist vollig normal. Das Laderoboter kann problemlos dauerhaft an den Saugroboter angeschlossen
bleiben.

Fehler 3: Eine Seitenbiirste klemmt,
bitte priifen.

In der Seitenbiirste kénnen sich Fremdkorper verfangen. Bitte reinigen und neu starten.

Das Roboter kann
nicht zur Ladestation
zurlickkehren

. Entfernen Sie alle Objekte innerhalb von 0,5 m Entfernung links und rechts der Ladestation und
innerhalb von 1,5 m vor der Ladestation.

. Stellen Sie sicher, dass das Roboter ohne ungewdhnliche Bewegung aus der Ladestation ausfahrt und
den Saugvorgang startet.

.Wenn sich das Roboter in der Nahe der Ladestation befindet, kann es schneller zuriickkehren. Wenn
sich die Ladestation jedoch weit entfernt befindet, benétigt das Roboter mehr Zeit fur die Rtickkehr. Bitte
warten Sie wahrend der Riickkehr.

. Reinigen Sie die Ladeelektroden.

Fehler 4: Die Rollbiirste klemmt.
Bitte entfernen und reinigen.

In der Rollbtirste konnen sich Fremdkaorper verfangen. Entfernen und reinigen Sie sie, die
Anschliisse sowie die Abdeckung und den Ansaugeinlass.

Der Reinigungsplan wird
nicht ausgefiihrt

. Stellen Sie sicher, dass das Roboter eingeschaltet ist.

. Stellen Sie die Uhrzeit ein und planen Sie die Zeit fiir den automatischen Saugvorgang mit der App.
. Stellen Sie sicher, dass die Uhrzeit korrekt eingestellt wurde.

. Priifen Sie, ob die Maschinenleistung zu niedrig ist, um den Saugvorgang zu starten.

. Das Roboter startet keinen geplanten Saugvorgang, wenn die Aufgabe ausgefiihrt wird.

Fehler 5: Die Maschine ist
eingeklemmt. Bitte beseitigen Sie
umliegende Hindernisse.

Die Maschine ist eingeklemmit. Bitte beseitigen Sie umliegende Hindernisse.

Fehler 6: Die Maschine ist
eingeklemmt. Bewegen Sie
die Maschine in die Nahe der
Ausgangsposition, um sie zu
starten.

Die Maschine hat moglicherweise keinen Bodenkontakt. Positionieren Sie sie neu und
starten Sie den Vorgang. Wenn der Sturzsicherungssensor zu stark verschmutzt ist, kann
dies auch zu einem Fehler fiihren. Bitte wischen Sie den Sturzsicherungssensor ab, um
den Fehler zu beheben.

Pfeifgerdusch beim
Ansaugen

. Prisfen Sie den Ansaugeinlass auf Hindernisse.
. Leeren Sie den Staubbehilter.
.Reinigen Sie den Filter.
. Priifen Sie, ob die Filter aufgrund von Wasser oder anderen Fluissigkeiten auf dem Boden nass sind.
Lassen Sie die Filter vor der Verwendung natiirlich und griindlich trocknen.
. Der Staubbehalter wurde nicht richtig eingesetzt:
- Setzen Sie ihn korrekt ein.
. Der Einlass ist verstopft:
- Entfernen Sie die Biirste und reinigen Sie ihn.

Fehler 7: Ein Rad hat keinen
Bodenkontakt. Bewegen Sie
die Maschine in die Nahe der
Ausgangsposition, um sie zu
starten.

Ein Rad hat keinen Bodenkontakt. Bewegen Sie die Maschine in die Nahe der
Ausgangsposition, um sie zu starten.

Fehler 8: Der Ladestand ist zu
niedrig, und das Roboter wird
automatisch heruntergefahren.
Bitte laden Sie das Roboter auf.

Der Ladestand ist zu niedrig, und das Roboter wird automatisch heruntergefahren. Bitte
laden Sie das Roboter auf.

Die Rollbiirste dreht sich
nicht

.Reinigen Sie die Rollbirste.
. Prisfen Sie, ob die Rollbirste und die Burstenabdeckung korrekt eingesetzt sind.

Fehler 10: Optischer
Durchflusssensor verschmutzt, bitte
abwischen.

Der optische Durchflusssensor ist mit Staub bedeckt. Bitte wischen Sie ihn ab.

Abnormales Verhalten
oder anormaler Saugpfad
der Maschine

.Reinigen Sie den Sensor vorsichtig mit einem trockenen Tuch.
. Starten Sie die Maschine neu.

Fehler 11: Der Ladesensor ist
blockiert. Bitte wischen Sie ihn ab.

Der Ladesensor ist mit Staub bedeckt. Bitte wischen Sie ihn ab.

Beim Wischen wird kein
Wasser freigesetzt

. Stellen Sie sicher, dass sich ausreichend Wasser im Wassertank befindet.
. Prisfen Sie, ob das Mopp-Modul korrekt eingesetzt ist.
. Prisfen Sie, ob der Wasserauslass blockiert ist.

Fehler 12: Der Wand-entlang-
Sensor ist blockiert. Bitte wischen
Sieihn ab.

Der rechte Wand-entlang-Sensor ist blockiert. Bitte wischen Sie ihn ab.

Das Roboter kann
keine Verbindung zu
Ihrem WLAN-Netzwerk
herstellen

.

. Stellen Sie sicher, dass lhr WLAN-Router 2,4-GHz- und 802.11 b/g/n-Bander unterstiitzt, da es 5-GHz-
Bander nicht unterstiitzt.

Fehler 13: Die Maschine ist geneigt.
Bitte stellen Sie die Maschine zum

J

LStarten auf ebenen Boden.

Die Maschine ist beim Starten geneigt. Bitte stellen Sie die Maschine zum Starten auf
ebenen Boden.

J
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6.

" FEHLERCODES

LOSUNG A

6.

Fehler 14: Bitte setzen Sie den
Staubbehalter und die Filter wieder
ein.

Bitte setzen Sie den Staubbehalter und die Filter wieder ein und stellen Sie sicher, dass
Filter und Staubbehdlter eingesetzt sind. Starten Sie die Maschine dann neu.

FR

Fehler 17: Verbotener Bereich
erkannt. Positionieren Sie das
Roboter neu, um den Vorgang zu
starten.

Die Maschine befindet sich beim Start zu nahe an einem verbotenen Bereich.
Positionieren Sie das Roboter neu, um den Vorgang zu starten.

ES

Fehler 18: Die Laserabdeckung
klemmt. Bitte tGberprufen.

Der Drucksensor fiir die Laserabdeckung ist gedriickt oder klemmt. Positionieren Sie das
Roboter neu, um den Vorgang zu starten.

IT

Fehler 19: Der Lasersensor klemmt
oder ist verdreht, bitte priifen.

Der Laser-Abstandssensor ist durch Fremdkorper blockiert. Entfernen Sie sie.

DE

Fehler 20: Der Lasersensor ist
moglicherweise blockiert, bitte
priifen.

Der Laser-Abstandssensor ist blockiert. Bitte entfernen Sie die Fremdkérper. Zu viel Platz
und eine Umgebung mit vielen Reflexionen wie Metallspiegel beeintrachtigen ebenfalls
den normalen Betrieb eines Laser-Entfernungsmessers. Positionieren Sie das Roboter
neu, um den Vorgang zu starten.

NL

Fehler 21: Bitte beseitigen
Sie Hindernisse rund um die
Ladestation.

Die Maschine ist mdglicherweise blockiert oder eingeklemmt. Bitte beseitigen Sie
Hindernisse rund um die Maschine.

PT

Fehler W1: Akku anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder
APP nach.

Offnen Sie das Akkufach, priifen Sie, ob der Akku ordnungsgemaf angeschlossen ist,
und versuchen Sie, die Maschine neu zu starten. Die Akkutemperatur ist zu hoch oder
zu niedrig. Bitte warten Sie, bis die Temperatur des Akkus normal ist (0 °C-40 °C), bevor
Sie ihn verwenden. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an unsere
Serviceabteilung.

RO

BG

Fehler W2: Radmodul anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder
APP nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper in einem Rad stecken, und versuchen Sie, die Maschine
neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an unsere
Serviceabteilung.

cs

Fehler W3: Seitenbirstenmodul
anormal. Bitte sehen Sie in der
Anleitung oder APP nach.

Priifen Sie, ob Fremdkorper in einer Seitenbiirste stecken, und versuchen Sie, die
Maschine neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an
unsere Serviceabteilung.

SK

Fehler W4: Rollbiirste anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder
APP nach.

Entfernen und reinigen Sie sie, die Anschliisse sowie die Abdeckung und den
Ansaugeinlass. Versuchen Sie, das Roboter nach der Reinigung neu zu starten. Wenn der
Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an unsere Serviceabteilung.

UK

*Fehler W5: Wasserpumpe anormal.
Bitte sehen Sie in der Anleitung
oder APP nach.

Bitte reinigen Sie den Wasserbehlter, die Wasserpumpenanschliisse am Tank und die
Wasserpumpenanschliisse am Roboter sowie den Wasserauslass am Boden des Roboters
und priifen Sie das Mopp-Modul. Versuchen Sie, die Maschine nach der Reinigung mit
allen wieder installierten Modulen neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an unsere Serviceabteilung.

EL

SR

Fehler W6: Lasersensor anormal.
Bitte sehen Sie in der Anleitung
oder APP nach.

Uberpriifen Sie den Lasersensor auf Fremdkorper und versuchen Sie, die Maschine nach
der Reinigung neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte
an unsere Serviceabteilung.

HR

Fehler W7: Liifter anormal. Bitte
sehen Sie in der Anleitung oder
APP nach.

.

Priifen Sie, ob Fremdkorper im Lufter stecken, und versuchen Sie, die Maschine neu zu
starten. Reinigen Sie den Staubbehélter und die Filter, und versuchen Sie, die Maschine
neu zu starten. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an unsere

HU

Serviceabteilung. y

SL

TR
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The languages NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA and HU are included in the
safety instructions.

Les langues NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA and HU sont disponibles dans la
notice de sécurité .

Los idiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA y HU estan disponibles en el
manual de seguridad.

Le lingue NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA e HU sono disponibili nel manuale
di sicurezza.

Die Sprachen NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA und HU sind in den
Sicherheitshinweisen erhaltlich.

DetalenNL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA en HU zijn in de veiligheidshandleiding
beschikbaar.

Estao disponiveis os idiomas NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA e HU no manual
de seguranca.

Limbile NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA si HU sunt disponibile in instructiunile
de siguranta.

NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA n HU e3nuute ca HannyHu B npegynpexaeHmneTo
3a 6e30MacHOCT.

Jazykové verze NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA a HU jsou k dispozici v
bezpecnostnich pokynech.

Jazyky NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA a HU su k dispozicii v bezpe¢nostnom
oznameni.

IHCTpYyKLUito 3 TexHikn 6e3nekn nepeknageHo Ha Taki mosu: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK,
SR, HR, EL, BA n HU.

O1o06nyiec aopaleiag eival dtabéopeg otic y\wooeg NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR,
EL, BA kat HU.

Jezici NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA i HU uklju¢eni su u bezbednosna
uputstva.

Jezici NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA i HU ukljuceni su u sigurnosne
upute.

A biztonsagi utasitasok az alabbi nyelveken olvashatdk: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR,
HR, EL, BA, HU.

Varnostna navodila so na voljo v naslednjih jezikih: NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL,
BA in HU.

Guvenlik talimatlari NL, PT, RO, BG, CS, SK, UK, SR, HR, EL, BA ve HU dillerinde
mevcuttur.
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Straight line test

For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers
can activate the straight line test by using the remote control feature in the app menu.

Test en ligne droite

Pour mesurer les performances de collecte de poussiére conformément a la norme
IEC 628857, les testeurs peuvent activer le test de ligne droite a l'aide de la fonction
de télécommande dans le menu de I'application.

Prueba de funcionamiento en linea recta

Para medir el rendimiento de recogida de polvo de acuerdo con la norma IEC 62885-7,
los evaluadores pueden activar la prueba de linea recta mediante la funciéon de mando
a distancia del menu de la aplicacion.

Test linea retta

Per le misurazioni della capacita di aspirazione della polvere secondo IEC 62885-7, i
tester possono attivare il programma*“Straight line” utilizzando la funzione di controllo
remoto nel menu dell’'app.

Geradeausfahrt-Test

zur Messung der Staubaufnahmeleistung gemaR IEC 62885-7 konnen Tester den
Geradeausfahrt-Test tber die Fernbedienungsfunktion im App-Menu aktivieren.

Rechte lijn-test

Om de stofverzamelingsprestaties te kunnen meten conform IEC 62885-7, kunnen
testers de rechtelijnstest activeren met behulp van de afstandbedieningsfunctie in
het app-menu.

Teste em linha reta

Para medir o desempenho da recolha de pé de acordo com a norma IEC 62885-7, os
equipamentos de teste podem ativar o teste em linha reta utilizando a funcionalidade
de controlo remoto no menu da aplicacdo.

Test de linie dreapta

Pentru a masura performantele de colectare a prafului in conformitate cu IEC 62885-7,
cei care testeaza pot activa testul in linie dreapta utilizand functia de control de la
distanta din meniul aplicatiei.

AunpekTeH TecT

3a v3MepBaHe Ha epeKTVBHOCTTa Ha CbOvipaHe Ha npax B cbotBeTcTBYE C IEC 62885-7
noTpebuTennTe, KOUTO TECTBAT ypeaa MOoraT Aa aKTUBMpPAT AVPEKTHUA TECT upes
byHKUMATA 32 AUCTAHLMOHHO YNpaBiieHne B MEHIOTO Ha MOOUITHOTO NMPUIIOXKEHME.
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TEST
Zkouska pirimkou

Za ucelem zméreni vykonu sbéru prachu, které ma byt v souladu s normou IEC 62885-7,
Ize spustit pfimy test pomoci funkce dalkového ovladani v nabidce aplikace.

Test priamky

Na meranie vykonnosti pri zhromazdovani prachu podla normy IEC 62885-7, testéri
mozu aktivovat priamy test pomocou funkcie dialkového ovladania v ponuke aplikécie.
MepeBipKa npamoniHinHOCTI pyxy

[lnA BU3HaUeHHA XxapaKTepucTrK 36upaHHA Ny BianoBigHo Ao ctaHpapTy IEC 62885-7
daxisLi, Lo 3AiNCHI0ITb BUNPOOYBaHHSA, MOXXYTb BUKOHATV MEPEBiPKY NPAMOAIHIHOCTI
pyxy 3a fonomoroto GyHKLil AUCTaHLiIHOTO KepyBaHHSA B MEHIO NMPOrpamu.

Aokipn o€ gvBeia ypapun

MNa va a&lohoyricouv v anddoon TnG CUNOYIC okovNG Ue Bdon to mpdturo IEC 62885-7,
ol uTTELBUVOL EAEYXOL UTTOPOUV Va Béoouv O epapoyr T SOKIUN og guBsia ypapur,
XPNOlIoToIWVTAG TN A&lToupyia TNAEXEIPLOTNPIOU amd To PEVOU TNG EPAPUOYNC.

Test ravne linije

Zamerenje performansi sakupljanja prasine u skladu sa standardom |[EC 62885-7 testeri mogu
da aktiviraju test ravne linije koriste¢i funkciju daljinskog upravljanja u meniju aplikacije.
Test ravne linije

Zamjerenje uspjesnosti prikupljanja prasine u skladu sa standardom IEC 62885-7 testeri mogu
aktivirati test ravne linije tako da u izborniku aplikacije odaberu funkciju daljinskog upravljaca.
Egyenes vonalu teszt

A porgyujtési teljesitmény IEC 62885-7-nek megfelelé méréséhez a tesztel6k az applikacid
men(jében taldlhato taviranyito-funkcid segitségével aktivalhatjak az egyenes vonalban
torténd tesztelést.

Direktni preizkus sesanja

Zamerjenje u¢inkovitosti zbiranja prahu v skladu s standardom I[EC 62885-7 lahko preizkusevalci
aktivirajo direktni preizkus sesanja s funkcijo daljinskega upravljalnika v meniju aplikacije.

Diiz hat testi

IEC 62885-7 uyarinca toz toplama performansini 6lcmek icin test yapmak isteyen
kullanicilar, uygulama mentstindeki uzaktan kumanda 6zelliginden yararlanarak diiz
hat testini etkinlestirebilir.
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