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Napajeni

Druhy konec USB kabelu zapojte do jakéhokoli USB portu nebo napajeciho adaptéru.

Evo je dodavan castecné nabity. Dobijte jej naplno pro maximalni dobu hrani.
Zapojte USB kabel do Micro USB portu na zadni strané Eva.
Jakmile svétla zezelenaji, je Evo zcela nabit.

Kdyz blika cervené svétlo na zadni strané Eva, je na Case jej znovu nabit. X

Zapnuti
a vypnuti

O O

Kratce stisknéte spinaci tla¢itko Eva pro zapnuti.

Evo se rozsviti a za¢ne s vdmi hned komunikovat.

Projdéte 4 rezimy Eva — EXPLORE, CREATE, CONNECT a PROGRAM
- vyzkousejte vse, co s Evem mUzete podniknout.

Stisknutim a rychlym uvolnénim spinaciho tlacitka Ozobota vypnete.

~

Kalibrujte
4] Kalibrujte
Kalibrujte

\_

- pokazdé, kdyz chcete pouzivat Evo
« pokud zménite herni plochu nebo svételné podminky
- je-li chovani Eva nekonzistentni

Evo Cte vzory a barvy fotosnimaci na své spodni strané. Kalibrujte senzory Eva: \

KALIBRACE NA PAPIRE:
1. Najdéte kalibra¢ni bod.

« Hrajete si s fixy? Vytvorte si vlastni kalibra¢ni bod tak,
Ze ¢ernym fixem nakreslite pIny kruh o néco vétsi nez Evo.

2. Stisknéte a podrzte spinaci tlacitko
po dobu 2 sekund, dokud Evo
nezacne blikat bile.

www.robotworld.cz
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/ 3. Uvolnéte spinaci tlacitko a polozte Eva doprostied kruhu. \

4. Evo zacne blikat zelenég, poté se vypne. Stisknutim a rychlym uvolnénim tlacitka Eva opét zapnete.
« Pokud Evo blika ¢ervené, za¢néte znovu od kroku 1.
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KALIBRACE NA HERNI PLOSE:

Stisknéte a podrzte spinaci tla¢itko po dobu 2 sekund, dokud Evo nezacne blikat bile.
Kalibrujte
Kalibrujte
Kalibrujte

Evo zacne blikat zeleng, poté se vypne. Stisknutim a rychlym uvolnénim tlacitka Eva opét zapnete.
« Pokud Evo blika ¢ervené, za¢néte znovu od kroku 1.

x Vv

\ Ziskejte vice tipl na kalibraci, v¢etné kalibrace pro digitalni zafizeni,

N7z N
N 7

ll\

na www.easystore.cz/manualy/ozobot nebo www.ozobot.com/calibration.

www.robotworld.cz
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Rychly start
— objevte 4
rezimy Eva

1) EXPLORE - najdéte cestu pies herni pole \
a interagujte s Evem

Sestavte devitidilnou herni plochu (soucasti baleni Eva) 47
zelenou stranou nahoru.

Zkalibrujte Eva (viz “Kalibrace na herni plose").
Pozorujte, jak se Evo chova na Cervené, zelené, modré a jiné barvé, kdyz zkouma hraci plochu.

Interagujte s fotosenzory Eva: Polozte dlan za Eva pro zrychleni a pfed Eva pro zastaveni.

2) CREATE - ovladejte chovani Eva kédy a navrhujte vlastni herni plochy

Eva Ize naprogramovat pomoci OzokédU, jedine¢nym jazykem slozenym z kratkych barevnych
sekvenci. 0zokédy mohou kompletné ovladat chovéni Eva, od svétel a zvukd po rychlost a smér.
Chcete-li se naucit pouzivat Ozokddy, navstivte stranky www.easystore.cz/manualy/ozobot nebo

ozobot.com/color-language. EEE 'EE EEm
HE BEs

Pouzijte fixy, papir a Ozokddy a navrhnéte své vlastni hfisté, bludisté a ozoboti dobrodruzstvi!
Podélte se o své vytvory na community@ozobot.com.

3) CONNECT - hrajte hry, chatujte s prateli a odemykejte novy obsah

Stahnéte si bezplatnou aplikaci Ozobot pro zafizeni se systémem iOS nebo Android. Nejprve si
vytvoite uzivatelsky Ucet. Poté zapnéte Bluetooth na svém zafizeni a zapnéte Eva.

Nyni instalujte pfipadné aktualizace firmwaru apod.

Aplikace vés provede nastavenim a poradi, jak:

1. pfipojit a pojmenovat vase Evo

2. nalézt a pridat pratele

3. komunikovat pomoci OzoChatu a Ozojis

4. hrat hry s Evem

5. ziskdvat achievementy a odemykat nové hry a obsah

Pro vice informaci navstivte ozobot.com/apps.

4) PROGRAM - vyzkousejte kodovani pomoci blokii a odemknéte potencial Eva
V OzoBlockly mizete pouhym pietahovanim blokd s kody naprogramovat svétla, zvuky a chovani
Eva. Programujte v OzoBlockly a pfizplsobte si svého Eva, dokoncete viechny vyzvy a naucte se
kddovat od zakladni po pokrocilou Uroven.

1
C___ 1

Webovy editor OzoBlockly a vice informaci naleznete na ozoblockly.com.

www.robotworld.cz
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Starejte
seo Eva

Ozobot Evo je vysoce pfesné robotické zafizeni. Pouzivejte Eva s péci, abyste zachovali
jeho funk¢nost a nezkratili provozni Zivotnost.

Kalibrace snimace
Pro optimalni vykon kalibrujte senzory Eva pokazdé, kdyz se chystate jej pouzivat nebo pfi
zméné herniho povrchu ¢i svételnych podminek (viz sekce Kalibrovat kalibrovat kalibrovat).

Kontaminujici latky a kapaliny
Evo je urcen pro hry na stole v Cistém prostfedi bez prachu, Spiny, jidla a tekutin. Vystaveni
kontaminujicim latkdm maze snizit vykon nebo trvale poskodit vnitini komponenty Eva.

Nerozebirejte zafizeni
Jakékoli pokusy o demontdaz Eva a jeho vnitinich modul mohou zpUsobit nenapravitelné
Skody a byt divodem ke zruseni platnosti zaru¢nich podminek.

Nepouzivejte hrubou silu
Pad Eva nebo pouziti nepfimérené sily mize zpUsobit trvalé poskozeni jeho $asi, pohonu
a senzord.

Upozornéni tykajici se baterie

Abyste piedesli pozaru nebo popdéleni, nepokousejte se baterii otevirat, rozebirat nebo
opravovat. Nemackejte, nepropichujte, ani nezkratujte externi kontakty. Nevystavujte
baterii teplotdm nad 60 °C, ani nevhazujte do ohné nebo do vody.

Nabijecky pouzivané s timto zafizenim je tfeba pravidelné kontrolovat, zda nedoslo

k poskozeni zastrcky, krytu a dalsich soucasti. V pfipadé takového poskozeni nesmi byt
nabijecka pouzivana, dokud nebude zdvada odstranéna. Typ baterie je 3,7 V, 135 mAH
(3,7*0,135 = 0,500 W). Maximalni provozni proud ¢ini 150 mA.
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