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INTELLIGENT CLEANING ROBOT INTELLIGENT CLEANING ROBOT

OMEGA OMEGA

YCR-MO7

Model iCLEBO OMEGA (YCR-MO07) N éVOd
Prikon 220V . , - v o
Spotrebavestandhyrezime 06w Roboticky vysavac iCLEBO OMEGA
Spotreba vysavace v provozu 53W
Baterie Lithium ion (Li-ion)
Rozméry 34.6 (Sirka) x 35.4 (délka) cm
Vyska 8.7cm
Vaha 3.1kg
Rychlost 350 mm/s (Max)
Senzory Kamera, PSD, IR, detekce
necistot, detekce koberce
Délka nabijeni 180 min.
Vydrz baterie 80 min. (V. modu Turbo 60 min.)
Hlucnost 68.5 dB[A] (V mddu Turbo 70dB[A])

Made in Korea

YUJIN ; ROBOT B Pred pourzitim si prosim peclivé proctéte navod a ,Bezpecnostni instrukce” a fidte se jimi.
B Soud3sti navodu je zarudni list.
B Technické Udaje vychazeji ze stavu znamého v dobé vydani. Zména technickych Udajd vyhrazena.
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Bezpecnostni instrukce

Obsah bezpecnostnich instrukci je dlileZity pro predejiti zranéni uZivatele nebo poniceni majetku.
Ctéte prosim instrukce peclivé a pouZzivejte produkt dle instrukci v ndvodu.

/1 0 O

Varovani Upozornéni Doporuceni

PFi porusenti instrukci pod timto Pri poruseni inStrukcii pod Pri poruseni inStrukcii pod

symbolem miiZe dojit ke zranéni tymto symbolom mdZe dojst tymto symbolom méze djst

nebo dmrti. k mensiemu zraneniu alebo k mensiemu zraneniu alebo
znicenie vyrobku. znicenie vyrobku.

Elektricka bezpecnost

V pripadé nedbalosti hrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem nebo poZaru.

& Nedotykejte se adaptéru & el. zasuvky vihkyma/mokryma rukama.

& Pri zapojovani/odpojovani adaptéru jej drzte pevné v ruce a netahejte jej za privodni kabel.
& NepouZivejte poskozeny adaptér a nezapojujte jej do poskozené el. zasuvky.

& Pouzivejte pouze originalni adaptér iClebo.

& NepouZivejte adaptér s jinymi vyrobky.

& Zkontrolujte, zda je adaptér fadné zapojen do el. z&suvky a do nabijeci zakladny.

& Udriujte adaptér a kontakty v Cistoté.
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Priprava pred pouzitim

Ctéte prosim tyto instrukce pedlivé a pouzivejte produkt dle instrukci v ndvodu.

A d -

Umisténi mag.

pasky

Vice jak 4 cm

Odstrante z podlahy vSechny malé a kfehké predmeéty (karty, kabely, vazy, lahve, atd.).
Pokud je na podlaze voda, olej, zvifeci vykaly, atd., odstrarite je pfed pouZitim vyrobku.
NepouZzivejte vyrobek v blizkosti zdrojl tepla (napf. zapéleny otevieny krb apod.).
Kabely zarovnejte podél zdi.

Pokud pozivate vysavac na vyvysenych prostorach, pro zabezpeceni vyrobku pouZzivejte
magnetickou pasku, jez zabrani pfipadnému padu (prodejna samostatné).

NepouZzivejte vyrobek v blizkosti déti a domacich mazlickd.

Vyrobek je uréen pro pouZiti pouze uvnitf budov, nesmi se pouZzivat venku.

Vyrobek je urcen pro doméci pouziti. Nejedna se o priimyslovy robot.

Pred pouzitim vyrobku zahnéte dlouha viakna kusovych koberc( pod koberec.

NepouZivejte vysavac na koberce s dlouhym viasem (delSim jak 2 cm).

Pred pouzitim zkontrolujte spravné umisténi nadobky na prach a kartaca.

Pred pouZitim vyprazdnéte nadobku na prach.

Okolo nabijeci zakladny musi byt volny prostor viz informace dale v navodu.

Otevrete dvere do vSech pokojd, kde ma roboticky vysavac uklizet.

Pozor na malé predmeéty na podlaze, pred uklidem je odstrarite z podlahy.

Nenechavejte malé predméty a boty na hrané schodt ¢ vyvySenych prostor, aby vyrobek nespadl.
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PouZivani vyrobku

Prectéte si prosim instrukce pro spravné a bezpecné pouzivani vyrobku.

Odstrante z podlahy malé predmeéty, sacky, kabely a casti hraCek pred zahajenim
Uklidu.

Zkontrolujte saci otvor vysavace a oCistéte jej od pfipadnych necistot.

Vyrobek nesmite polévat vodou i jinymi tekutinami.

PFi Uklidu nedavejte ruce i jiné casti téla do rotacnich kartacli a dalSich ¢asti vyrobku.
Pokud vychazi z vysavace neobvykly zvuk, teplo Ci kour, okamzité vypnéte vyrobek
hlavnim vypinacem na boku vyrobku a kontaktujte autorizovany servis.

NepouZzivejte vyrobek na podlahach se sklonem vétsim jak 10°.

Nestoupejte ani nesedejte na vyrobek a nehazejte s nim.

Nepouzivejte vyrobek v mistech, kde hrozi pad vyrobku z vysky.

Vyrobek neni hracka, nenechte déti hrat si s vyrobkem &i obalovym materialem.

Pokud jste vyrobek delSi dobu nepouzivali, nechte jej nejprve min. 2 hodiny nabijet.
Neprovadéjte CiSténi a udrzbu vyrobku, pokud je zapnuty hlavnim vypinacem na boku.
PFi pouzivani vyrobku na nékterych drevénych podlahach mdze dojit k jejich
poskrabani i poruseni. V takovém pfipadé vyrobek na takovéto podlaze nepouzivejte.
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Udrzba vyrobku po pouziti

Pokud nebudete vyrobek pravidelné istit a udrzovat, hrozi nebezpeci poZaru a zniceni vyrobku.

& Vyrobek nesmi demontovat, rozdélavat, opravovat nebo predélavat nikdo jiny nez
autorizovany servis.

& Nedotykejte se nabijecich kontaktl na vyrobku a na nabijeci zakladné kovovymi predméty.
& Pred &sténim a tdrZbou vyrobku jej vypnéte hlavnim vypinacem a odpojte od el. sité,
& Vyrobek nepolévejte vodou ani Zadnymi tékavymi latkami. NepouZivejte vyrobek
na Uklid podlah kolem bazén(.
& U baterie hrozi moZnost vybuchu. Nevhazuite ji do ohné ani ji nerozebirejte.

& Po kazdém pouZiti vyrobku zkontrolujte senzory vyrobku a ocistéte je.

& Pokud je néktera cast vyrobku ¢ prislusenstvi mechanicky pogkozend, kontaktujte
autorizovany servis.
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Popis vyrobku

Obsah baleni

Nabijeci Dalkové ovladani Cistici Navod Quick Guide
zakladna (vCetné bateri) kartacek

N /// S § -
> A
Drzak mopu Mop (2) Bocni kartadcek-L  Bocni kartacek -R

Zkontrolujte spravné zapojeni koncovky v adaptéru, = =
pi Spatném zapojeni mlize dojit k pozéru. Magneticka paska

* Specifikace a mnozstvi pfisluSenstvi se mohou ménit v zavislosti na technickych moznostech vyrobce.

Popis vyrobku

Horni strana Spodni strana Botni kartacky
Kamera

Nabijeci kontakty x
Predni kolecko
Pijimac Hlavni kartaé
pro dalk.
ovladani

Displej ==

Lithium lon baterie \W/

Nadobka na prach

Bocni strana Naraznik

— Predni senzor narazniku

Vypinac

6
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Nabijeci zakladna

Protiskluz. |
podiozka |
Filtr Sitovany ~ Nadobka
filtr na prach
Displej
Auto  Max Kamera  Spot
Threshold méd
Informacni &
ikony e af Baterie
anovcla\c Kontrolka info
Turbo méd
Tlacitka
Power  Mode Start/
Stop
Dalkové ovladani
-
. VloZeni baterii do dalkového ovladani
Power ———O) R .
Dvé baterie do dalkového ovladani (AAA 1,5V) jsou
Navigace g Tlatitko Made soucasti baleni. Pfed pouzivanim ovladani do néj
dontiy B . nejprve baterie musite vioZit.
NElg) Tlacitka smérd
zakladny 1. Oteviete kryt baterif na dalkovém oviadant viz obrazek.
2. Baterie vioz ladani spra laritou (+) a (-).
Max méd Spotméd aterie vlozte do ovladani spravnou polaritou (+) a (-)
X sror 3. Vratte zpét kryt baterii.
Planova¢ ——® [ © [=m] @+ Turbo mdd
Nastavent ‘@‘ Climb mad | *Dalkové oviadani nefunguje, pokud je
L roboticky vysavat vypnuty hlavnim
| Start/Stop gs vypinacem na boku (0). Zapnéte vysavac

Nadobka na prach

Indukéni senzor nabijeni

Nabijeci kontakty

l??HWHWJJWHHWHWHH

yui § rosor

hlavnim vypinacem na boku (pozice I)
a nyni mlZete pouZzivat dalk. oviadani.

L)

% PFi ovladani robota dalkovym ovladanim

N

musite na robota pfimo mifit.

7
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Zprovoznéni vyrobku

Umisténi bo¢nich kartacku

. - Abyste si neposkrabali horni kryt vyrobku, poloZte nejprve na stdl meékky hadrik & podlozku.
@ - Bo¢ni kartacky zamacknéte na osy vysavace, aby nevypadly v prabéhu tklidu.

Osa pro bocni kartadek  Vnitfni stfedova ¢ast bocniho kartacku

DS

Nasadte kartacek s oznacenim “L" na osu pro bocni kartacek s oznacenim “L".
Nasadte kartacek s oznacenim “R" na osu pro bocni kartacek s oznacenim “R",
Zatlacte na bocni kartacky, aby se dobre zafixovaly ve vysavaci.

Pripojte konektor adaptéru PFipojte adaptér do el. zasuvky.  Umistéte nabijeci zakladnu
do konektoru v zadni Casti primo ke sténé. Na levo a
nabijeci zakladny. na pravo musi byt volny prostor

0,5 m a pred zakladnou 1,5 m.

- Kabel adaptéru mdzete namotat do drzaku uvniti nabijeci zakladny, aby nelezel
volné na podlaze.

Na boku vysavace je hlavni vypinac On/Off. Pokud je vypinac v pozici “I", vysavac
je zapnuty, pokud je vypinac v pozici “0", vysavac je vypnuty.

(Pokud delSi dobu nebudete vysavac pouZzivat (tyden a déle), nechte baterii

pIné nabit a vypnéte vysavac (pozice “O").

[ O\N—‘m\—OIFFJ
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Pred prvnim pouZitim

vysavace.

,@: - Pfed prvnim pouzitym robotického vysavace nechte pIné nabit baterii.

1. Zapnéte vysavac vypinacem na jeho boku.
» DalSi informace na strané 8 < Viypinac On/Off>

2. PoloZte rucné vysavac do nabijeci zakladny tak, aby se nabijeci
kontakty zakladny dotykaly nabijecich kontakt(i na spodni strané

3. Zkontrolujte, zda se vysavac nabiji. [kona baterie na displeji
v prabéhu nabijeni blika. Jakmile je baterie nabitd, ikona

baterie sviti zelené.
Stav nabijeni baterie ‘ Nabijeni ‘ Nabijeni dokonceno
. A il il L |
lkona na displeji Cervena Zluta Zelena
y . B L | L L |
RGP ispleii Cervena Cervena Zluta Zelena
Stav baterie Pod 10% Mezi 11-20% Mezi 21-50% Nad 51%

Manualni nabijeni

9
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Pouzivani vyrobku

Zahajeni/ukonceni uklidu

Pro zahajeni uklidu aktivujte robota tlacitkem Power na téle robota nebo dalkovém ovladani
a poté spustte uklid tlacitkem Start/Stop. Pro ukonceni uklidu stisknéte opét tlacitko Start/Stop.

2. Stisknéte oba plastové zamky na ochranné

» . " mfizce hlavniho kartace a vyndejte i
Zapnuti vysavace tlacitkem Power smérem vzhiiru z robota.

Telorobota | Dalk ovlddani | Informace
@ 1. Stisknéte tlacitko Power na téle robota nebo dalkovém

ovladani. Pfedtim musi byt robot zapnut hlavnim
vypinaCem na boku robota.

Zahajeni/ukon€eni uklidu

| Télo robota | DE] & EGENT | Informace

Auto -
h -

Nastaveni Casu

Na zacatku pouzivani vysavace nastavte spravny cas. Teprove poté mlzete nastavit planovac tklidu.

1. Stisknéte tlacitko Power na téle robota nebo
dalkovém ovladani.

dalkovém ovladani.

@ 2. Poté stisknéte tlacitko Start/Stop na téle robota nebo

©)

Displej | Dalk.oviadani | Informace

1. Stisknéte tlacitko “CLOCK" na dalkovém
ovladani.

2. Nastavte spravnou hodinu stiskem tlacitek
nahoru ¢i dold a potvrdte tlacitkem “OK”.

3. Nastavte spravné minuty stiskem tlacitek
nahoru ¢i dolt a potvrdte tlacitkem “OK".

4. Vlysavac pipne na znameni, Ze je ¢as uloZen.

10
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Vybér médu uklidu

,@: - Tovarné je prednastaven mad uklidu “AUTO".

Stisknéte tlacitko MODE na téle robota nebo dalkovém ovladani pro zménu uklizeciho modu.

Druhy médu

Robot

nebo

Dalkové ovladani

Informace

Auto Mod
(tovarni nast.)

| Ikona na displeji |

Automaticky uklid podlah pomoci kamerového systému.
s Displej zobrazuje délku uklidu.

Max Maod

Po dokonceni automatického Uklidu v AUTO médu se robot

otoci 0 90° a pokracuje v automatickém Uklidu pomoci kamer. sys.

s PokraCuje v Uklidu dokud neni baterie zcela vybita.
Zapnuti médu MAX zménite tlacitkem MAX na dalkovém ovladani nebo
postupnym stiskem tla¢itke MODE na téle robota.

Spot Méd

Uklid jedné zneciténé oblasti o prméru 1-2 m.

% Nelze jej spustit, pokud se robot nabiji.
Zapnuti modu SPOT zménite tlacitkem SPOT na dalkovém ovladani nebo
postupnym stiskem tla¢itke MODE na téle robota.

Mop

PFi instalaci mopu na vysavac bude automaticky probihat mopovani. Pokud je
nainstalovany mop, nelze spustit méd Treshold a robot neprejede nerovnosti.

11
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Vybér moznosti uklidu

Moznosti | Ikona na displeji Nastavenie Informace

Threshold @ Stiskénte CLIMB Pro prejezd na koberce nebo nerovnosti na podlahach
( ) tlacitko (pFejede nerovnosti az do vySky 15mm).
nadalkovém ovladani | 3 Threshold mdd se automaticky vypne pfi umisténi drzaku
pro nastaveni nebo mopu na roboticky vysavac.

Zruseniteto moznosti. | s pokyd zrugite Threshold méd v préibéhu tklidu koberce

nebo vyvysené plochy, vysavac nesjede dolti na podlahu,
ale zGistane uklizet na koberci.

0 NepouZivejte vysavac na koberce s viasem vy3sim jak
15mm nebo na kobercich s jemnym viasem, mdze dojit
k jejich poskozenti.

Nastaveni saciho vykonu

P oG o N S o . .
- @ - - Roboticky vysavac automaticky zvysi saci vykon, pokud detekuje vice necistot na podlaze nebo vjede
Y~  nakoberec.

Stisknéte tlacitko TURBO 70 5
na dalkovém ovladani pro
nastaveni saciho vykonu.

CLOCK TIMER CLIMB TURBO

Dalkové ovladani

MozZnosti Ikona na displeji Nastavenie Informacie
Stisknéte TURBO Robot zapne vyssi saci vykon.
=N\ (@ )tlatitk Roboticky vysavac automaticky zvysi saci vykon,
@ )tlacitko e ”
Turbo V4 T} na dalkovém pokud detekuje vice necistot na podlaze
(\v ovladani nebo vjede na koberec.

\ydrz baterie bude kratSi (okolo 60 minut).

12
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Manualni navigace

L

/_ - Pokud stisknete tlacitka smérli v pribéhu Uklidu, budete robota navigovat dalk. ovladanim.
- Pokud stisknete tlacitka smérd ve Standby mddu, robot se posune uvedenym smeérem.

-

Pomoci dalkového ovliadani mlzete robota navigovat manuainé a pojede smérem, kterym potrebujete.

Rovné dopredu
®
A
@) Doleva
Q < g 9 (3) Doprava
M (#) 180° rotace

Robot Déalkové ovladani

Nastaveni planovace

Na zacatku pouZivani vysavace nastavte spravny cas. Teprove poté miiZete nastavit planovac uklidu a robot bude uklizet ve
Vami zvoleny cas.

POZNAMKA: ednim stiskem tlacitka “TIMER” na DO se zobrazi nastaveny ¢as planovace na displeji vysavace.

POZNAMKA: Dvakrat stisknutym tlacitkem “TIMER" a potvrzenim “OK” zrusite nastaveny planovac.

Dpe Dalovidini | momace |

s 1. Stiskéte tlacitko “TIMER" na dalkovém ovladani.

7, (#) Pokud jste jiz méli E“as navs,taveny, ikona TIMER
G bude blikat. Stisknéte tlacitko TIMER znova pro

vymazani €asu a nastaveni nového casu Uklidu.

72 N

2. Nastavte poZadovanou hodinu stiskem tlacitek
nahoru i dold a potvrdte tlacitkem “OK".

3. Nastavte pozadované minuty stiskem tlacitek
nahoru ¢i dold a potvrdte tlacitkem “OK".

4. Na displeji blikaji ikony uklidu, stiskem tlacitka MODE na dalk.
ovladani nastavte pozadovany mod a potvdte tlacitkem “OK".

(#] Navic mUZete aktivovat nebo deaktivovat mod
“Climb" pomoci dalkového oviadani.

5. Jakmile mate v3e uloZeno, na displeji robota
bude svitit ikona “TIMER".

13
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Automatické nabijeni

Stiskem tlacitka Base na dalkovém ovladani robot zacne hledat nabijeci zakladnu a pojede se nabit.

‘ BASE I?

Tlacitko Base

CLOCK TIMER CLIMB TURBO
7\

Dialkové ovladanie

- Po skonceni uklidu robot automaticky zacne vyhledavat nabijeci
zakladnu a pojede se nabit.

- Pokud se baterie vybije v pribéhu Uklidu, robot se dojede nabit.
Po nabiti baterie robot pojede do mista, kde Uklid prerusil a dokondi jej.

- Pokud je baterie vybita a na displeji sviti ikona “Lo", pfeneste robota do
nabijeci zakladny a nechte baterii pIné nabit.

- Pokud uklid nezacne z nabijeci zakladny. po skonceni Uklidu se robot
vrati do mista, kde uklid zacal.

(Pokud robot detekuje nabijeci zakladnu v priibéhu navratu do mista.
kde Uklid zapocal, pojede do nabijeci zakladny.)

14
www.robotworld.cz



Uklid s mopem

< ~- - Pfiumisténi mopu na vysavac bude robot vysavat a mopovat v jednom kroku.
Q - Pfi umisténém mopu robot neprejede Zadnou nerovnost (pfechodova lista, koberec atd.).

1. Umistéte Cisty mop na drzak mopu.

2. Umistéte drzak mopu s mopem na spodni
stranu robota viz obrazek vlevo.

% Pokud neni mop dobfe umistén, mlze
se v pribéhu uklidu uvolnit.

PouzZivani magnetické pasky

0 - PFi umisténi magnetické pasky ji umistéte 15 cm od od kraje prostoru, kam nechcete, aby
robot jel uklizet.

- Magneticka paska je volné dokupitelné prislusenstvi.

\

Spodni strana

Umistéte pasku pred mista, kam nechcete, aby robot jel, jako je schodisté, oblasti na podlaze
s kfehkymi pfedméty nebo mista s miskami pro domaci mazlicky.

% Pasku je mozné prilepit k podlaze prilozenou oboustrannou lepici paskou.
— Pokud paska neleZi celou plochou na podlaze, robot ji nemusi spravné rozpoznat.

- Po kazdém Uklidu zkontrolujte a ocistéte senzory
A proti padu na spodni strané robota. Pokud jsou
senzory znecisténé, nefunguiji spravné a robot =
mUZe spadnout.

Senzory proti padu

15
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Udrzba vyrobku

- Ped ¢iSténim robota umistéte na povrch mékkou podlozku, aby nedoslo k poskrabani krytu
:2?: robota v pribéhu jeho cisténi.
- Pfed CiSténim a Udrzbou robota jej vypnéte Vypinacem na jeho boku. Pozice vypinace na “O".

1. Vyjméte z robota prachovou nadobku
smeérem vzhUru viz obrézek.

= S
Sitovany

Filtr nadobka

2. Sundejte prachovy filtr dle obrazku
a nadobku vysypte a vycistéte.

HH

.

AN

% Po vymyti vodou nechte nadobku
plné uschnout, nez ji budete vracet
zpét do robota.

p— 3. Pfi vymeéneé filtru vymérite pouze EPA
EHy = filtr, sitovany filtr staci vymyt vodou.
- I

Sitovany

|
i Prach.
Filtr - Cir * nadob.

s Sitovany filtr mUZete myt vodou.

EPA filtr ménte 1x za 3 mésice.
% Pro zachovani maximalniho vykonu robota
doporucujeme vysypavat nadobku a Cistit
filtr po kazdém pouZiti robota.

Cisténi bocnich kartacku

1. Otocte robota spodni 2. Uchopte bocni kartacek 3. Odistéte vSechny necistoty

stranou vzhUru. obéma rukama a vytahnéte zkartacku i z osy ve vysavaci.
jej smérem vzhairu.

#*Bocni kartacky mizete myt vodou. Pred jejich umisténim na robota musi byt zcela suché.
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Cisténi hlavniho kartace

1. Otocte robota spodni stranou vzhlru
a sundejte oba bocni kartacky.

2. Stisknéte oba plastové zamky na ochranné
mfizce hlavniho kartace a vyndejte ji
smérem vzhUru z robota.

3. Vyjméte ven hlavni kartac a ocistéte veskeré
namotané necistoty.

4. Zarovnejte spravné hlavni kartac s robotem
a umistéte jej zpét do robota. Poté umistéte
zpét ochrannou mfizku a bocni kartacky.
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Cisténi senzort

Pomoci jemného hadfiku ocistéte
cely naraznik robota, pod

kterym jsou umisténé senzory.
Na spodni strané robota jsou tfi
senzory proti padu, ocistéte

je jemnou vatovou tycinkou.

Cisténi senzorti provadéjte po
kazdém poufZiti robota.

1.Umistéte robota spodni stranou vzh(ru.

Zkontrolujte obé hnaci kola, zda nejsou blokovana necistotou
afadné je obé odistéte.

2. Zmacknéte plastové zamky krytu predniho kolecka a vyndejte
jej ven z robota.

3. Vyndejte z robota predni kolecko a ocistéte jej od vSech necistot. Ocistéte
také osu kolecka a prostor v robotovi pod koleckem.

4, Umistéte zpét kolecko do robota spravnym smérem viz obrazek.
Umistéte zpét kryt pfedniho kolecka.

- Pokud jste z osy kolecka sundali magnet,
umistéte jej zpét na osu tak, Ze wylisek na obrazku
je umistén smérem ven od kolecka.

Magnet PFedni kolecko
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Udrzba mopu

Po pouziti mopu jej vyperte a nechte jej uschnout na rovné plose.
0 PFi prani nesmite pouzivat avivaz.

0 Pokud je mokry mop poloZeny na podlaze delsi dobu, mdze
zanechat fleky.

o Pokud nebudete robota delSi dobu pouzivat (tyden a vice),
nechte pIné nabit baterii a vypnéte robota vypinacem na boku.

0 Pokud robota nepouZzivate, i pres to, Ze je vypnuty, je tfeba
baterii nechat plné nabit min. 1x za tfi mésice.

© Rrobota skladujte pri bézné pokojové teploté.

o Nepokladejte na robota zadné predmeéty a nevystavuijte jej
slunecnim paprskim.

Vyména prisluSenstvi

Typ Obrazek Doporucena

vyména Informace

filtr kaZzdé 3 mésice Pokud je silné znecistény, vymeénite jej ihned za novy.

Mop % kazdé 3 mésice Pokud je silné znecistény, vymérite jej ihned za novy.

Hlavni kartac

Botnikartatky | N~ | __

Dle potfeby Vymérite hlavni kartac a bocni kartacky dle potfeby.

Vyménite baterii za novou, pokud se sniZi kapacita
Dle potFeby baterie a robot bude pracovat kratce.
(Minimalni Zivotnost baterie je 6 mésicd)

Baterie

<

- Uvedena obdobi vymény pfislusenstvi je odvozena od pouZzivani robota jednou denné.
- Uvedena obdobi vymény zavisi na velikosti uklizené plochy a typu podlahy.

- Pravidelna vyména prisluSenstvi zajisti vysokou Gcinnost robotického vysavace.
- Pokud je nékteré prislusenstvi poskozené nebo zdeformované, je tfeba jej ihned vyménit za nové.

Nakup pfrislusenstvi

PouZivejte pouze originalni prislusenstvi iClebo, které miZete zakoupit v Siroké siti
partner( nebo pfimo na strankach www.iclebo.cz
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Nez zavolate do servisu

Reseni informacnich hlaseni

Pokud se na displeji objevi informacni zkratky,
projdéte tabulku niZe, kterd vam pomUiZe s jejich feSenim.

Po vyreSeni nastalé situace stisknéte Start/Stop tlacitko
() pro pokracovani v uklidu.

Zkratka PFicina Reseni

Nadzvednuté kolo PFeneste vysavac na rovnou podlahu.

Nerozpoznané podlaha | PFeneste vysavac na rovnou podlahu.

Spatné umisténa Vyndejte a opét spravné zandejte prachovou nadobku.
nadobka
Prehrati kola Zkontroluijte a oCiStéte hnaci kola a predni kolecko od namotanych

necistot a prachu.

Prehrati motoru Zkontrolujte hlavni kartac a bocni kartacky a ocistéte je od vech
kartacd necistot a prachu.

Pretizeny saci motor Ocistéte filtr a vysypte prachovou nadobku.

Interni chyba systému Vypnéte vysavac vypinacem na boku a za chvili jej opét zapnéte.
Magnet predniho kola Ocistéte predni kolecko a zkontrolujte, zda je magnet umistény

nefunguje spravné viz strana 18.

Vybita baterie Nechte baterii ve vysavaci pIné nabit.

Upozornéni

Zkratka Informace

End se zobrazi na displeji, pokud robot ukonil uklid, ktery nezacal z nabijeci zakladny. Robot
se nyni vraci zpét na misto, kde zacal. End se také zobrazi po dokonceni aktualizace systému.

bASE se zobrazi na displeji, pokud robot ukoncil tklid a vraci se zpét do nabijeci zakladny, nebo
se baterie vybila v prabéhu Uklidu a robot se vraci nabit, po nabiti bude pokracovat v uklidu.
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ReSeni provoznich situaci

NN

~
- ~

autorizovany servis.

- - Tabulka niZe popisuje nejbéznéjsi situace, které mohou nastat v priibéhu pouzivani robota.
- Pokud vdm niZe uvedené informace nepomohou vyresit nastalou situaci, kontaktujte

Situace

Neni dobre
uklizeno

P Prachova nadobka je pina.

ReSeni

P \lysypte prachovou nddobku a ocistéte oba filtry.

P> Filtry jsou znecisténé.

P \lysypte prachovou nadobku a ocistéte oba filtry.

P Hlavni kartac je zneCistény.

P Ocistéte hlavni kartac.

Robot se nespusti
i kdyZ je zapnuty
vypinacem na “I"

P Baterie je vybita.

P Nechte baterii piné nabit.

Robot nereaguje
nebo pracuje stale
na jednom misté

P> Robot je vypnuty vypinatem , 0"

P Zapnéte robota vypinacem “I"

P Baterie je vybitd.

P Nechte baterii piné nabit.

P Dalkové oviadani nefunguie.

P Vymérnite baterie v dalk. ovladani za nové.

P> Naraznik robota je zaseknuty

P Ocistéte vSechny senzory na robotovi a
vysilaci senzor na dalkovém ovladani

P Zkontrolujte, zda neni naraznik blokovany necistotou.

Robot se nenabiji

P Nabijeci zakladna nebo robot jsou
Spatné pripojené

P Zkontrolujte pripojeni nabijeci zakladny do
el. sité a robota, zda je napojeny na kontakty
zakladny. Zkontrolujte zda jde el. proud.

PNabijeci kontakty na zakladné nebo
robotovi jsou znecisténé

P Ocistéte nabijeci kontakty na nabijeci zakladné
a na robotovi

Robot se nevrati
do nabijeci
zakladny po
skonceni tklidu

P> Nabijeci zakladna je Spatné pripojena
do el. sité

P Zkontrolujte Fadné propojeni nabijeci zakladny
sel. sitf

P> Nabijeci zakladna je Spatné umisténa

P Zkontrolujte umisténi nabijeci zakladny. Kolem
zakladny musf byt volny prostor 0,5 m napravo
i nalevo a 1,5 m pred zakladnou. Poté mize
robot spravné zaparkovat a nabit se.

P Robot nezahajil iklid z nabiject
zakladny

P Robot zacal pracovat z jiného mista neZ z nabij.
zakladny a po skonceni Uklidu se vrati na misto,
kde zacal pracovat

Zvuk robota

wens

P> Prachova nadobka je pin, filtry jsou
znecisténé nebo je ucpany nasavaci otvor

P \lysypte nadobku na prach, oistéte filtry a
oCistéte nasavaci otvor do nadobky.

P Hlavni kartac je znetistény nebo jsou
na ném namotané néjaké predméty

P Zkontrolujte a otistéte hlavni kartac.
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ZARUCNI LIST

ICLEBO

INTELLIGENT CLEANING ROBOT

Vyplni prodejce Autorizovany servis:
Nazev vyrobku: BLAKAR trading s.r.o.
) . Azalkova 1272
Viyrobni ¢islo: 252 42 Jesenice u Prahy, Ceska republika
Datum prodeje: tel.: +420 774 737 789 (8:00-16:30)
) . tel.: +420 606 839 644 (8:00-16:30)
Razitko prodejce: e-mail: servis@blakar.cz

www.iclebo.cz

Tento zaruéni list plati pro vyrobky dovezené do Ceské a Slovenské republiky firmou BLAKAR trading s.r.o.
provozovna Azalkova 1272, Jesenice u Prahy, IC 28234391, DIC CZ28234391. Spoleénost je zapsana
v obchodnim rejstfiku vedeném Méstskym soudem v Praze, oddil C, vlozka 134230.

1. Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicu ode dne prodeje spotrebiteli. Opravy v zaru¢ni dobé provadime bezplatné.

2. Zaruka a bezplatna oprava se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu, chybné konstrukce

nebo Spatného provedeni.

3. Zaruka a bezplatna oprava se nevztahuje na vady zpusobené dopravou, béznym uzivanim vyrobku, nedodrzenim pokynt

k obsluze uvedenych v navodu, Spatnou tdrzbou, mechanickym poSkozenim, zadsahem do spotfebice, nebo zavady zpusobené
elektrickou instalaci, ktera neodpovida CSN, stejné jako zavady zplisobené nespravnym zapojenim a zasahem vy3%i moci.

4. Zaruka se nevztahuje na bézné opotfebeni spotfebniho materialu. Spotfebni material jsou napt. kartace, kartacky, filtry, naplneé

a baterie. Zivotnost spotfebniho materialu a baterie je min. 6 mésict. Spotfebni materiél je volné prodejny. Na spotfebni material se
také vztahuje zaruka a to na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu.

5. Pro uplatnéni zaruky je nutné piedlozit fadné vyplnény zaruéni list nebo nabyvaci doklad nebo jejich kopie (faktura, dodaci list).

Robotické vysavace spole¢nosti Yujin Robot znacka iClebo splfiuji pfisné smémice EU tykajici se energetické spotreby elektrickych
spotfebicu platnych v EU a ziskaly nejvy$si hodnoceni v nizké spotfebé elektrické energie.

Pripadné reklamace reste prosim pfimo s autorizovanym servisem
tel.: +420 774 737 789, 606 839 644 (8:00-16:30), e-mail: servis@blakar.cz

BLAKAR trading s.r.o., Azalkova 1272, 252 42 Jesenice u Prahy
tel.: +420 606 839 644, 606 377 814, e-mail: servis@blakar.cz
www.iclebo.cz / www.iclebo.sk
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Open source software

Tento roboticky vysavac obsahuje software s otevifenym zdrojovym

kddem (OSS). Yujin Robot Co. Ltd. poskytuje kompletni kopii

odpovidajiciho zdrojového kédu.
Pro ziskani zdrojového kddu navstivte http://iclebo.com/opensource

B

Prohlaseni o shodé&. Vyrobek odpovida poZadavkdm Evropské unie (EU).

Veskeré elektrické a elektronické vyrobky musi byt likvidovany oddélené
od komunalniho odpadu prostfednictvim ur€enych sbérnych mist.
Ekologicka likvidace tohoto zafizeni je zajiSténa v ramci kolektivniho
systému Asekol (www.asekol.cz).

PouZité baterie nebo akumulatory nepatfi do netfidéného odpadu,
muZete je bezplatné odevzdavat na mnoha mistech, ktera jsou oznaéena
jako, mista zpétného odbéru” spole€nosti Asekol (www.asekol.cz).

Znacka ZELENY BOD je ochrannou znamkou. Oznaéeni obalu znatkou
ZELENY BOD znamena, ze za tento obal byl uhrazen finanéni prispévek

organizaci zajiStujici zpétny odbér a vyuZiti obalového odpadu v souladu
se Smérnici ES 94/62 (www.ekokom.cz).
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Poznamky

YUIIN g ROBOT
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