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Dékujeme za zakoupeni robotické sekacky Mammotion YUKA mini.

PRED POUZITIM VYROBKU SI PECLIVE PRECTETE
NAVOD A PONECHTE SI JEJ PRO DALSI POUZITI

PRED ZAHAJENIM POUZiVANI SEKACKY YUKA MUSI BYT TRAVNIK POSEKANY NA 10 CM
A SEKACKU BYSTE MELI POUZiVAT MINIMALNE OBDEN, IDEALNE KAZDY DEN.

Tento ndvod je chrdanén autorskym pravem spole¢nosti Mammotion Tech. Bez pisemného
souhlasu spole¢nosti nesmi Z7ddnd jednotka ani jednotlivec kopirovat, upravovat,
reprodukovat, prepisovat ani prenaset zadnym zplsobem nebo z jakéhokoli diivodu. Tento
navod se muizZe kdykoli bez upozornéni zménit. Prelozeny ndvod do ceského jazyka je

vlastnictvim spole¢nosti BLAKAR trading s.r.o. a je chranén autorskym pravem.

www.robotworld.cz
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1 Bezpecnostni instrukce

1.1 Vvseobecné bezpeénostni pokyny

Provozovani robotické sekacky YUKA mini vyZzaduje peclivé seznameni se s vyrobkem. Pfed zahajenim
pouzivani vyrobku si nejprve proctéte cely ndvod a pouzivejte vyrobek dle informaci uvedenych v navodu.
Jakékoliv jiné poufZiti, které neni jasné popsano a schvaleno v tomto navodu, mlze vést k poskozeni
vyrobku a mlZe mit za nasledek vazné nasledky nebo ohrozZeni uzivatele.

S vyrobkem pouzivejte pouze origindlni dily a prislusenstvi Mammotion Tech. Jakékoliv neoriginalni dily a
prislusenstvi mohou zpUsobit poskozeni vyrobku a ztratu zaruky.

Tento vyrobek nesmi pouzZivat déti a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi
schopnostmi nebo nedostatkem zkusSenosti a znalosti, ani v pfipadé, pokud jsou pod dohledem
odpovédné osoby nebo jsou pouceny o pouZivani vyrobku bezpeénym zplsobem a rozumi nebezpedi.
Nedovolte détem, aby se zdrzovaly v blizkosti vyrobku, nebo si s nim hraly.

NepouZivejte vyrobek v oblastech, kde si lidé nejsou védomi jeho pritomnosti.

Pokud manualné ovladate vyrobek s Mammotion aplikaci, vidy vyrobek pozorujte a nebéhejte. Vidy se
divejte kam jdete a kam jede vyrobek. Pfi manualnim ovladani jsou vypnuté bezpecnostni prvky.

Nikdy se nedotykejte pohyblivych ¢asti vyrobku, pokud je vyrobek zapnuty nebo je v chodu.

NepouZivejte vyrobek v oblastech, kde se aktualné pohybuiji lidé, déti nebo zvitata.

Pouzivate-li vyrobek ve verejnych prostorach, umistéte kolem pracovniho prostoru vystrazné cedule s
nasledujicim upozornénim: “Varovani! Robotickd sekacka na travu! Drzte se mimo pracovni prostor
sekacky! Dohlizejte na déti!”.

PFi praci a ovladani vyrobku noste dlouhé kalhoty a pevné boty.

Abyste predesli poskozeni vyrobku a nehodam s ucasti vozidel a osob, nenastavujte pracovni plochu

sekacky nebo propojovaci cesty pres vefejné komunikace a cesty.

www.robotworld.cz



V pfipadé zranéni vyhledejte odbornou Iékarskou pomoc.

Pfed provadénim udrzby, ¢isténim vyrobku nebo jeho kontrolou nejprve vypnéte vyrobek a vyjméte z néj
klic. Pokud vyrobek abnormalné vibruje, pred opétovnym spusténim zkontrolujte, zda neni poskozeny.
Vyrobek nepouzivejte, pokud jsou nékteré jeho ¢asti poSkozené nebo vadné.

Nedotykejte se Zacich nozu a kotoucd pokud je vyrobek v provozu. Pfi manipulaci s Zacimi noZi a kotoudi
nejprve vidy vypnéte vyrobek, vytahnéte kli¢ a vidy pouzivejte ochranné rukavice.

Nepfripojujte ani se nedotykejte poskozeného kabelu, dokud neni odpojen od elektrické zasuvky. Pokud
dojde k poskozeni kabelu v pribéhu provozu vyrobku, odpojte jej ihned od elektrické zasuvky.
Opotiebeny nebo poskozeny kabel zvySuje riziko drazu elektrickym proudem a mél by byt ihned
vyméneén za novy bezvadny kus.

Neumistujte kabel do oblasti, kde vyrobek pracuje a mize dojit k poskozeni kabelu. Postupujte podle
pokynU pro instalaci.

K nabijeni vyrobku pouzivejte pouze originalni nabijeci zakladnu, adaptér a kabely. Pouziti neoriginalniho
prislusenstvi mlze zpUsobit Uraz elektrickym proudem, prehfati nebo Unik Ziravé kapaliny z baterie. V
pripadé uniku elektrolytu oplachnéte vodou/neutralizaénim roztokem postizené misto a vyhledejte
lékaFskou pomoc.

PFi pripojovani napdjeciho zdroje do zdsuvky vzidy pouzZivejte proudovy chrani¢ (RCD) s vypinacim
proudem maximalné 30 mA.

Pouzivejte pouze originalni baterie od spole¢nosti Mammotion Technology. Pfi pouZiti neoriginalnich
baterii nelze zarucit bezpecnost vyrobku. Nikdy nepouZivejte nedobijeci baterie.

Udrzujte kabely v dostate¢né vzdalenosti od pohyblivych ¢asti vyrobku, aby nedoslo k jejich poskozeni.

Obrazky pouzité v tomto navodu jsou pouze orientacni. Podivejte se na skutecny vyrobek.

1.2 Bezpecnostni pokyny pro instalaci

Neinstalujte nabijeci zakladnu do mist, kde by o ni mohli lidé zakopnout.
Neinstalujte nabijeci zakladnu do oblasti, kde hrozi zaplaveni vodou nebo zde stoji voda.

Neinstalujte nabijeci zakladnu a pfislusenstvi do vzdalenosti 60 cm od jakéhokoliv hoflavého materialu.

www.robotworld.cz



Spatna funkce nebo prehrati nabijeci zakladny nebo adaptéru mze predstavovat nebezpedi pozaru.

1.3 Bezpecnostni pokyny pro provoz

Neinstalujte nabijeci zakladnu a pfislusenstvi do vzdalenosti 60 cm od jakéhokoliv hoflavého materialu.
Spatna funkce nebo pFehrati nabijeci zakladny nebo napajeciho zdroje miZe predstavovat nebezpedi
poZaru.

Nezvedejte, neposunujte a nenahybejte vyrobek, pokud je zapnuty.

Pokud jsou v pracovni oblasti lidé, zejména déti nebo zvirata, zastavte nebo vypnéte vyrobek.

Ujistéte se, Ze na travniku nejsou Zadné predméty jako kameny, vétve, naradi nebo hracky. V opacném
pfipadé se mohou Zaci nozZe pfi kontaktu s predmétem poskodit.

Nepokladejte Zadné predméty na vyrobek, nabijeci zakladnu nebo RTK referencni stanici.

Nestoupejte ani nesedejte na vyrobek nebo jeho pfislusenstvi.

NepouZivejte vyrobek, pokud je tla¢itko STOP nefunkcni.

Zabrante kolizim mezi vyrobkem a lidmi nebo zvifaty. Pokud se do cesty vyrobku dostane osoba nebo
zvife, okamzité jej zastavte.

Pokud vyrobek nepouzivate, vypnéte jej a vyjméte klic.

UdrZujte nabijeci kontakty na vyrobku i nabijeci zdkladné Cisté a suché. Zabrarite hlemyzdlm a slimakdm
pristup k nabijecim kontaktlim vyrobku a nabijeci zakladny, které mohou nenavratné poskodit.
NepouZivejte vyrobek a nabijeci zakladnu v silném magnetickém poli, ve vysoce hoflavém prostredi a v
prostredi s vyskytem tékavych latek a plyna.

NepouZivejte vyrobek soucasné s vysunutymi zavlazovaci (sprinklery). Pouzivejte planovac seceni, abyste
zajistili, Ze vyrobek bude v provozu v jiny ¢as neZ zavlaZovace (sprinklery).

Neumistujte propojovaci cesty tam, kde jsou instalovany zavlaZovace (sprinklery).

Nepouzivejte vyrobek v dobé, kdy na travniku stoji voda, napfiklad pfi silném desti.

1.4 Bezpecnostni pokyny pro udribu

Pfed udrzbou vyrobku jej vypnéte a vyndejte bezpecnostni klic.

www.robotworld.cz



® Pred udrzbou nabijeci zakladny ji odpojte od zdroje elektrické energie.

® Nikdy nemyijte vyrobek tlakovou vodou a nikdy nestfikejte vodu na vyrobek polozeny na zadech (otoceny
koly vzhlru). K cisténi vyrobku nepouZivejte rozpoustédla. Vodéodolnost IPX6 je v pracovni pozici
vyrobku.

® Po dokonceni udrzby umistéte vyrobek do jeho pracovni polohy, koly na podlozku nebo rovnou podlahu.

® Pfivyméné Zacich noz( vidy pouzivejte ochranné kozené rukavice.

® Nedotykejte se holyma rukama nabijecich kontakt(i na vyrobku nebo nabijeci zakladné.

1.5 Bezpecnost baterie

Lithium-ion baterie mohou explodovat nebo zpUsobit pozar, pokud jsou rozebrany, zkratovany, vystaveny

vodé, ohni nebo vysokym teplotdm nad 60°C. Zachazejte s nimi opatrné, nerozebirejte ani neotevirejte

baterie a vyvarujte se jakékoliv formy elektrického/mechanického poskozeni. Uchovavejte baterie mimo
dosah primého slunecniho zareni.

® PouzZivejte pouze origindlni nabijeci zakladnu, adaptér a kabely vyrobce Mammotion Tech. Pouziti
neoriginalniho ¢i nevhodného prislusenstvi mize zpUsobit Uraz elektrickym proudem a/nebo prehrati
baterie a poskozeni vyrobku.

e NEPOKOUSEJTE SE OPRAVOVAT NEBO UPRAVOVAT BATERIE! Pokusy o opravu mohou zplisobit vaziné
zranéni osob v dlsledku vybuchu nebo urazu elektrickym proudem. Uniklé elektrolyty z baterie jsou
Ziravé a toxické.

® Tento vyrobek obsahuje baterie, které miZe ménit pouze autorizovany servis nebo odborné zplsobila

osoba.

1.6 Dalsi rizika

® V pfipadé bazénu na zahradé zajistéte, aby vyrobek sekal travu v dostatecné vzdalenosti od hrany bazénu
(min. 50 cm). Vyrobek md vodéodolnost IPX6, neni vSak Uplné vodotésny.
® \Vodéodolnost IPX6 je v pracovni pozici produktu.

® Ufivatel je zodpovédny za nehody/nebezpedi, které vzniknou jinym osobam na jeho pozemku.
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® Vyrobek smi opravovat a upravovat pouze autorizovany servis nebo odborné zpUsobila osoba, kterd byla
proskolena v autorizovaném servisu.

® Provozni a skladovaci teplota: 0°C — 45°C. Provozni teplota pro nabijeni: 4°C - 45°C.

1.7 zamyslené pouiiti

Vyrobek je navrzen pro péci o travnik v domacnostech a neni uréen pro profesiondlni pouziti.

1.8 Likvidace vyrobku

Tento produkt zlikvidujte v souladu s mistnimi predpisy o elektronickém odpadu (Asekol). Nevyhazujte jej do
béZného domovniho odpadu. Misto toho jej odevzdejte do autorizovaného recyklacniho strediska nebo

sbérného mista, abyste zajistili bezpe¢nou manipulaci a ekologickou likvidaci elektronickych soucastek.

BLAKAR trading s.r.o. prohlasuje, Ze stanoveny vyrobek YUKA mini je ve shodé a spliiuje smérnici

2014/53/EU. PIna verze prohlaseni o shodé je k dispozici na www.blakar.cz/ prohlaseni-o-shode/

K Veskeré elektrické a elektronické vyrobky musi byt likvidovany oddélené od komundlniho odpadu
BN prostrednictvim uréenych sbérnych mist. Ekologicka likvidace tohoto zafizeni je zajisténa v ramci

kolektivniho systému Asekol (www.asekol.cz). Pouzité baterie nebo akumulatory nepatfi do

netfidéného odpadu, mlzZete je bezplatné odevzdavat na mnoha mistech, ktera jsou oznacena jako

»mista zpétného odbéru” spolecnosti Asekol (www.asekol.cz).

@ Znacka ZELENY BOD je ochrannou zndmkou. ZELENY BOD znamend, Ze za tento obal byl uhrazen
finanéni prispévek organizaci zajistujici zpétny odbér a vyuZiti obalového odpadu v souladu se

Smérnici ES 94/62 (www.ekokom.cz).

www.robotworld.cz
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2 Ovod

2.1 0 robotické sekaéce Mammotion YUKA mini

2.1.10 3D Vision modulu

YUKA mini je vybavena 3D vision modulem, ktery zajistuje efektivni polohovani, vyhybani se

prekazkdm a prenos obrazovych dat.

e Efektivni polohovani pomaha zarudit presnost urceni polohy, pokud se sekacka nachdzi v oblasti
se slabsim satelitnim signalem (stromy, sttiska).

® Rychlejsi a pfesnéjsi vyhybani se prekazkam pred sekackou diky simultanimu vidéni.

® Prenos obrazovych dat Ize pouZit pfi monitorovani zahrady jako bezpecnostni kameru nebo jako
FPV kameru.

2.1.2 O polohovani

YUKA mini je vybavena RTK satelitnim navigacnim systémem, 3D Vision kamerou a integrovanym
multi-senzorovym systémem, které zajisti presné polohovani robotické sekacky s presnosti na

centimety.

RTK polohovani
RTK polohovani je diferencialni technologie ur¢ovani polohy GNSS, kterd vyrazné zvySuje presnost
uréovani polohy na pfiblizné 5 cm. YUKA mini ma pfistup ke ¢tyrem globalnim navigacnim systémam

(GPS, GLONASS, BeiDou, a Galileo) a zaroven vyuziva dalsi vyspélé technologické prvky a senzory, coz

ji poskytuje témér 100x lepsi presnost nez konvencni systémy GPS.

www.robotworld.cz



1. Pro spravnou funkci a dostateény pfijem satelitnich signal( potfebuje mit RTK referencni stanice
volny vyhled na otevienou oblohu bez jakychkoliv prekazek.

2. YUKA mini funguje podobné a pro spravny pfijem satelitniho signalu potfebuje otevieny vyhled
na oblohu.

3. YUKA mini a RTK referencni stanice mezi sebou zaroven komunikuji rddiovym signalem. Radiovy
signal funguje i v pfipadé, Ze vyhled mezi YUKA mini a RTK neni Uplné volny, ale nesmi byt Uplné

blokovany napf. vysokou kovovou nebo betonovou zdi.

3D Vision polohovani

YUKA mini primarné pouzivd RTK polohovani. V situaci, kdy jsou satelitni signaly pfi mapovani a
seceni branény prekazkami, jako zdi domu nebo stromy, mize YUKA mini i nadale efektivné pracovat
diky 3D Vision polohovani. Pro 3D Vision polohovani je dlleZité pfimérené osvétleni.

2.1.3 O vyhybani se prekazkam

YUKA mini podporuje vizudlni vyhybani se prekazkam. Systém zaloZzeny na 3D vizudlnim vidéni

dokaze identifikovat prekazky a dle toho reagovat.
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2.1.4 O tisku na travnik

Vyuzitim algoritm0 Al k pfizplsobeni fezné drahy, vysky fezu a Uhlu mize YUKA mini vytvaret specidlni vzory

prostiednictvim aplikace Mammotion. Dalsi informace naleznete v ¢asti Vytvoreni vzoru.

2.1.5 O pripojeni

YUKA mini podporuje sité Bluetooth, Wi-Fi a 4G SIM. Bluetooth vyuziva pro komunikaci mezi vasim

telefonem a YUKA. Wi-Fi a 4G SIM sité vyuziva pro pfistup k internet a k aktualizacim.

’

2.1.6 O hlasovém ovladani

@ POZNAMKA
Aktualné jsou hlasové pokyny dostupné v jazycich Angli¢tina, Némcina a Francouzstina.

YUKA mini je kompatibilni s hlasovym asistentem Alexa a Google Home. Pomoci jednoduchych
hlasovych prikazi mlZete snadno spustit nebo zastavit seeni nebo dobijeni. Propojeni Uctu najdete

v Casti Propojeni s uctem Alexa nebo Propojeni s uctem Google Home.

2.1.7 O automatickém dobijeni

Automatické dobijeni umoziuje navrat YUKA do nabijeci zakladny, pokud je stav baterie nizsi nez

15%.
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2.1.8 O systému ochrany proti kradezi

Robot ma systém ochrany proti krddezi, ktery zabraniuje neopradvnénému odcizeni.

® Jakmile je robot nadzvednut, spusti se alarm.

® UzZivatelé mohou sledovat polohu robota pomoci GPS a uréovani polohy 4G prostrednictvim
aplikace Mammotion, pokud je online.

® Moznost umistit pod kryt robota sledovaci GPS lokator napf. AirTag.

www.robotworld.cz



2.2 Obsah baleni

Ujistéte se, Ze baleni obsahuje veskeré prislusenstvi ihned po rozbaleni originalniho obalu. Pokud néjaké
prislusenstvi chybi nebo je posSkozené, kontaktujte prodejce, kde jste vyrobek zakoupili. Spolecnost
Mammotion doporucuje uschovat krabici a pénové vlozky pro budouci pouziti.

2.2.1 YUKA mini instalaéni sada

YUKA mini x1 Bezpecnostni kli¢ x1 (nahradni)
JIBEIRBIE Q0O
Zaci nGz x6 (nahradni) Sroub x6 (ndhradni) Podlozka x6 (nahradni)
2.2.2 Nabijeci zakladna instalacni sada
Deska nabijeci zakladny x1 Nabijeci véz x1 Sroub x4

Sroub x4 (1 ks nahradni) Napajeci adaptér x1

www.robotworld.cz



2.2.3 RTK referencni stanice instalacni sada

RTK referencni stanice x1

Montazni tyc x2

Montazni Sroub x4

2.2.4 Sada naradi

Imbusovy kli¢c 8mm x1

Sroubovak (Phillips bit+2.5mm
hex bit) x1

RF radio anténa x1

Prodluzovaci kabel k RTK ref. stanici
(5m) x1

Svorka ke kabelim x4

Kartacek x1

www.robotworld.cz
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Napajeci adaptér k RTK ref.
stanici x1
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2.3 Pouiité symboly

Tyto symboly naleznete na vyrobku. Peclivé si je prostuduijte.

Symbol

N
L]
DL IC

TS-A060-2802151

D IC

TS-A012-1201002

Popis

Varovani.

Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte cely ndvod.

Pouzijte odnimatelny napajeci adaptér TS-A012-1201002.

Pouzijte odnimatelny napajeci adaptér TS-A180-2806431.

Tento vyrobek je vsouladu s platnymi smérnicemi CE. BLAKAR trading s.r.o.
prohlasuje, Ze stanoveny vyrobek YUKA je ve shodé a splhuje smeérnici
2014/53/EU. PIlnd verze prohlaseni o shodé je k dispozici na
www.blakar.cz/prohlaseni-o-shode.

Tento vyrobek je vyroben v Ciné.

Tento vyrobek neni dovoleno likvidovat jako bézny domovni odpad. Zajistéte
ekologickou likvidaci vyrobku v souladu s mistnimi predpisy.

Tento vyrobek muZe byt recyklovan.

Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt vystaveno vlhkosti a vodé.

Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt zakryto.

Nesmi se prevracet.

Tento vyrobek je krehky.
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Popis

Na baleni tohoto vyrobku ani na vyrobek se nesmi Slapat a stoupat.

Spotrebic tridy IlI.

Nedotykejte se rukama ani nohama pohyblivych ¢asti vyrobku a Zacich noza.

Nejezdéte na vyrobku.

Pfi praci dodrzujte bezpecnou vzdalenost od vyrobku.

VAROVANI: Nedotykejte se rotujicich nozd.

VAROVANI: Pfed pouZitim vyrobku si peclivé prectéte cely navod.

VAROVANI: Nebezpeéi vymriténi predmétli proti télu. Béhem provozu udriujte
dostatecnou bezpecnou vzdalenost od vyrobku.

VAROVANI: Neddvejte ruce ani nohy pod zapnuty nebo spustény vyrobek. Pfi
manipulaci s vyrobkem nebo jeho zvedanim vypnéte nejprve vyrobek a vyjméte
z néj klic.

VAROVANI: Nejezdéte na vyrobku. Nikdy nedévejte ruce ani nohy do blizkosti
nebo pod zapnuty vyrobek.
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2.4 Ppopis vyrobku

2.4.1 YUKA mini

1. Tlacitko pro nastaveni vysky seceni — 2. Ovladaci panel
zmacknout smérem doll a otocit

3. Destovy senzor 4. Bocni LED svétla

5. Tlacitko STOP
6. KLic¢ 7. 3D vision modul
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Ovladaci panel

Tlacitko

f

Nazev tlacitka
Navrat do nabijeci

zakladny
Seceni
Start

Vypinac

STOP

Popis funkcnosti

® Stisknéte tlacitko ﬁ, a poté tlacitko pro
navrat sekacky do nabijeci zakladny.
® Stisknéte tlacitko , a poté tlacitko pro

odemceni sekacky a pokracovani v seceni.

Stisknéte dlouze tlacitko pro zapnuti/vypnuti sekacky.
Pokud se vyskytnou jakékoliv neocekavané situace, stisknutim

tlacitka STOP sekacku okamzité zastavite a zamknete.
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10.
12.
14.

Madlo na prenaseni
Zaci kotou¢
Predni kolo

Vyménitelna baterie

www.robotworld.cz

11.
13.
15.

Zaci ndz
Nabijeci kontakt
Zadni kolo

Infracerveny pfijimac



2.4.2 Nabijeci zakladna a RTK referencni stanice

1. LED kontrolka RTK referencni stanice 2. Knoflik — oto¢enim zaaertujete RTK
referencni stanici
3. Radiova anténa 4. LED kontrolka nabijeci zakladny

5. Infracerveny vysilac 6. Nabijeci kontakt

www.robotworld.cz



2.4.3 LED kontrolky

YUKA Mini
LED Stav Popis
® Startovani systému (inicializace)
(e ® Manudlni ovladani
Zelena sviti i,
® Automatické seceni
® Nabijeni dokonceno (sekacka je stale v nabijeci zakladné)
Zelena pulzuje ® Probiha OTA aktualizace
Zelend pomalu blikd e Nabijeni
Cervend pomalu . -
Boéni LED blika ® Aktivované tlacitko STOP
kontrolky ® \/ybita baterie
® Aktivovan naraznik
Cervend rychle blikd @ Sekacka uvizla
® RTK polohovani selhalo
® Sekacka byla nadzvednuta/nahnuta/preklopena
Cervena velmi rychle ® Aktualizace systému selhala
blika ® Error systému
® Pauza
Nesviti ® Standby
® Spanek
Zelena sviti RTK polohovani funguje spravné.
Zelena blika RTK polohovani selhalo, spravné funguje 3D vision polohovani.
K Ik « y (. . .
ontro ,a , Cervena sviti RTK polohovani i 3D vision polohovani selhalo.
polohovani
Modra blika Firmware robot se aktualizuje.
Modra sviti Robot je zapnuty.
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Nabijeci zakladna

Barva

Zelena blika

Zelenad sviti

Cervena sviti

Popis
Sekacka se nabiji
Sekacka je plné nabita nebo vybita

Chyba

RTK referencni stanice

Barva

Modra blika

Zelena blika

Zelenad sviti
Nesviti
Cervena sviti

Zelena pomalu

blika

Popis

RTK se zapina

RTK se inicializuje

RTK je zapnutd a funguje spravné
RTK je zapnuta, lokalni ¢as je mezi 18.00 az 8.00 a LED automaticky nesviti

Chyba

Nizkd spotfeba energie
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3 Instalace

3.1 Prfiprava

® Pred instalaci vyrobku si peclivé preCtéte ndvod a musite plné rozumét vSem informacim.

® PouzZivejte pouze originalni dily a prislusenstvi.

® Nakreslete si zahradu a vyznacte do nakresu prekazky. To usnadni navrzeni nejlepsiho mista pro umisténi
RTK referencni stanice, nabijeci zakladny a nastaveni virtualnich hranic jednotlivych oblasti seceni a

no-go zén.
3.2 Umisténi RTK referenéni stanice

Pro optimalizaci vykonu RTK systému musi byt RTK referencni stanice umisténa v otevieném prostoru s
otevienym vyhledem na oblohu, aby byl zajistén kvalitni pfijem satelitnich signdll. RTK referencni stanici
muZete nainstalovat na montdini ty¢ k nabijeci zakladné, na zed domu nebo na stfechu. RTK referen¢ni
stanice nesmi byt ze shora ani z boku stinéna jakymikoliv predméty. Obecné plati, Ze pokud je vas travnik ve
tvaru L, mUzZete RTK referencni stanici umistit na zed, stfechu i k nabijeci zakladné. Pokud je vas travnik ve
tvaru O nebo U, nebo pokud mate vice ploch travnikd, doporucujeme umistit RTK referencni stanici na zed

nebo na strechu.

Tvar L Tvar U Tvar O Vice ploch
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Pozadavky na umisténi:

RTK referencni stanice musi byt umisténa rovné, jak je znazornéno nize:

Umistéte RTK referencni stanici na rovnou plochu zahrady, na stfechu nebo zed domu s otevienym
vyhledem na oblohu. Ujistéte se, Ze zde nejsou zadné stromy, presah stfechy Ci dalSi objekty, které by
mohly branit pfijmu satelitnich signald.

Zajistéte vzdalenost alespon 5 metrd mezi RTK referenéni stanici a jakoukoli zdi nebo stromem. Také

muZete pouzit pravidlo na kazdy 1 m vysky nahoru posurite RTK referencni stanici o 1 m dal od domu

nebo stromu.
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3.3 Umisténi nabijeci zakladny

® Nabijeci zakladna musi byt umisténa na plochém a pevném povrchu.

® NEUMISTUITE nabijeci zakladnu do rohG budov tvaru L, do Uzkych prostor mezi dvéma konstrukcemi,
dovnitf budov nebo pod stromy.

® Pred nabijeci zakladnou v prostoru 1x1 m nesmi byt Zadné predméty Ci zabrany.

® Stojna noha nabijeci zakladny nesmi byt ohnuta nebo naklonéna.

® Nabijeci zakladna musi byt umisténa nabijecimi kontakty do oblasti seceni.

® Pokud je nabijeci zakladna umisténa mimo oblast seceni, je nutné vytvofit propojovaci cestu.

POZNAMKA
@ Jakmile vyberete finalni umisténi nabijeci zakladny, zajistéte ji k povrchu Srouby, které jsou

soucasti baleni.

www.robotworld.cz



3.4 Instalace a sestaveni

3.4.1 Instalace nabijeci zakladny

1. Vlozte nabijeci véz do desky nabijeci zakladny,

dokud neuslysite KLIKNUTI.

2. Vloite a utdhnéte tfi Srouby ze spodni casti
desky nabijeci zakladni pomoci Sroubovaku s

bitem T20.

3. Vyberte vhodné misto pro umisténi nabijeci
zdkladny, které je na rovné a pevné plose. V
tésné blizkosti nesmi byt Zadné predméty.
Zakladna musi byt umisténa venku s

vyhledem na oblohu.

4. Zajistéte zakladnu k povrchu pomoci
pfiloZzenych Sroubl. Utdhnéte je imbusovym

klicem 8 mm.
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Propojte napajeci kabel (delsi kabel) s napdjecim
adaptérem. Adaptér umistéte na suché vétrané
misto.

Zapojte napajeci adaptér do elektrické zasuvky.
Vlozte sekacku do nabijeci zakladny pro zahajeni

nabijeni.

POZNAMKA

@ Pfed prvnim pouzitim nechte
sekacku plné nabit, abyste ji mohli

aktivovat.
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3.4.2 Instalace RTK referencni stanice

RTK referencni stanici lze nainstalovat bud’ na travnik, nebo namontovat na zed. Vyberte optimalni

zpUsob instalace na zakladé rozloZeni vaseho travniku.

Na montazni tyc

1. Spojte obé ¢asti montdzini tyce.

2. ZaSroubujte radio anténu do RTK

referencni stanice.

3. PrisSroubujte RTK referencni stanici na
montazni ty¢€ dle obrazku.

4. Pripevnéte zemnici kolik k montdazni tyci.
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5. Zapichnéte montazni ty¢ pevné do
travniku pobliz nabijeci zakladny.

6. Utdhnéte aretacni knoflik tak, aby byla
RTK  referenéni  stanice  umisténa
vzpfimené, smérem na oblohu a
nemohla se otocit. RTK musi mit vyhled na

oblohu 360°.

7. Propojte kabel od RTK referencni stanice
s kabelem od nabijeci zakladny (kratsi
kabel).

8. Zajistéte kabel k montazni ty¢i pomoci

svorek.
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Na zed’

1. Podle sitky previsu stfechy zvolte bud

delsi nebo kratsi ty¢ dle obrazku.

al. Spojte obé ¢asti montdazini tyce,

pokud je previs stfechy Siroky.

a2 Pokud je previs stfechy uzsi, pouzijte

pouze kratSi ¢ast montdzni tyce.

2. ZaSroubujte radio anténu do RTK

referenc¢ni stanice.
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PriSroubujte RTK referencni stanici na

montazni ty¢ dle obrazku.

Utahnéte RTK referencni stanici
aretacnim knoflikem k montazni tycy,

aby nemohlo dojit k jejimu pootoceni.

Vyvrtejte otvory do zdi (10 x 40mm) a
zatluCte rozpérné Srouby do vyvrtanych
otvord. Jakmile budou zavitové tyce
zajistény, odsroubujte matice a podlozky.
Pfipevnéte montazni ty¢ na zed pomoci
podloZek a matic (M8 x 50).

Propojte kabel od RTK referenéni stanice
s prodluZzovacim kabelem (5 m).

Pripojte prodluzovaci kabel k napajecimu
adaptéru dle obrazku. Pfipojte napdjeci
adaptér do elektrické zasuvky.

Kabel zajistéte k montazni ty¢i pomoci

aretacnich svorek.
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4 pousivani

@ POZNAMKA
Obrazky jsou pouze orientacni. Podivejte se do skute¢ného uzivatelského rozhrani aplikace.

4.1 Priprava

Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte cely ndvod.

® Nejprve radné nainstalujte na zahradu nabijeci zdkladnu a RTK referenéni stanici.

® Pred prvnim pouzitim aktivujte sekacku jejim vloZzenim ru¢né do nabijeci zakladny (sekacka se sama
zapne).

® Ujistéte se, Ze mate v okoli YUKA dobry signal WiFi nebo Hotspot. Zapnéte Bluetooth na vasem mobilnim

telefonu.

4.1.1Stazeni Mammotion aplikace

Sekacka potiebuje pro svoji ¢innost Mammotion aplikaci, stahnéte si prosim aplikaci zdarma do svého
mobilniho telefonu. Aplikaci mlZete stahnout naskenovanim QR kddu nizZe, jak pro Android tak i pro iOS nebo

muZete aplikaci stdhnout v jednotlivych obchodech obou operaénich system zdarma.

Po nainstalovani aplikace postupujte dle pokyn( v aplikaci, zaregistrujte se a pfihlaste se. BEhem pouzivani
vas aplikace mlzZe v pfipadé potfeby pozddat pfistup k Bluetooth, k umisténi a pfistup k mistni siti. Pro
optimalni pouzivani doporucujeme umoznit vySe uvedeny pristup. Dalsi informace naleznete v nasi dohodé o
ochrané osobnich udajl. Prejdéte do aplikace Mammotion > Profil > O Mammotion > Dohoda o ochrané

osobnich udaju.
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Pokud se chcete prihlasit pomoci Uctu treti strany, kliknéte na nebo na uvodni obrazovce aplikace,
kde budete presmérovani na pfistup k autorizacnimu oprdvnéni treti strany. Mammotion aplikace podporuje

prihlaseni pfes ucty Google a Apple.

4.2 Pridat robotickou sekacku

POZNAMKA

® Ujistéte se, Ze vzdalenost mezi vasim telefonem a sekackou je méné nez 3 m a mate zapnuty
@ Bluetooth na svém telefonu.

® Pokud pouzZivate 4G data, nastaveni Wi-fi preskocte. Pro optimalni pouzivani doporucujeme

vytvorit i pfipojeni k Wi-fi siti.

1.  Kliknéte na + pro pfidani robotické sekacky nebo RTK referencni stanice.
Vyberte pridat.

Pro nastaveni zafizeni pokracujte dle pokyn( v aplikaci.

o

Podle pokynl na obrazovce ptipojte zafizeni a nastavte sit.

1. Podle pokyn( na obrazovce aktivujte vestavénou SIM kartu.
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4.3 Aktivace SIM karty

Pokud jste neaktivovali SIM kartu béhem procesu pfidani zafizeni, mlzZete tak ucinit kliknutim na stavovy
radek na domovské strance:

1. Kliknéte na Stavovy fadek na domovské strance.

2. Kliknéte na tlacitko 4G stav.

3. Kliknéte na Aktivovat a pockejte, dokud se Uspésné nedokonci aktivace SIM karty.

4.4 Aktualizace firmware

» Pro optimalni fungovani zajistéte, aby byly vase sekacka a
RTK referencni stanice vidy aktualizovdany na nejnovéjsi
verzi firmware.

» Aktualizace firmware
1. Prejdéte do Nastaveni > Informace o zafizeni > Verze

robota pro aktualizaci firmware.
2. Ujistéte se, Ze je robot pfipojen ke stabilni siti.

V prabéhu aktualizace zUstarite v aplikaci, neprovadéjte v aplikaci

zadné jiné operace a nevypinejte robota.

Stejny postup zvolte pro aktualizaci RTK referen¢ni stanice
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4.5 vytvoreni mapy

4.5.1 Vytvoreni oblasti seceni

Pred vytvarenim oblasti seceni

Pfed vytvarenim oblasti seceni je tfeba si uvédomit klicové aspekty vasi zahrady.
® (Odstrante z travniku necistoty, hromady listi, hracky, draty, kameny a dalsi prekazky. Ujistéte se, Ze na

travniku nejsou déti ani zvirata.

Vytvoreni mapy/oblasti seceni

Pro vstup na stranku mapy klinéte na obrazek sekacky
1. Ujistéte se, Ze je sekacka zapnutd a Ze mate zapnuté Bluetooth. Vas telefon se automaticky pfipoji k

sekacce pomoci pfipojeni Bluetooth.

2. Kliknéte na Vytvofit mapu pro zahajeni.
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3. Vyberte Manualni mapovani nebo
Automatické mapovani pro

pokracCovani.

Manualni mapovani

1. Manualné navigujte sekacku do bodu na

hranici oblasti, kde chcete zacit vytvaret

4

hranici a kliknéte na tlacitko pro
zahajeni.
® Pomoci joysticku - smérem

nahoru nebo dold ovlddejte
sekacku smérem dopredu nebo
dozadu.

® Pomoci joysticku * °  smérem
doleva nebo doprava ovladejte
sekacku doleva nebo doprava.

2. Pomoci sekacky vytvorte virtudlni
hranice oblasti. Ukonceni oblasti se
provede automaticky, jakmile sekacka
dojede do vychoziho bodu na hranici
oblasti. Mezi mobilnim telefonem a

sekackou udrzujte vzdalenost 1,5 m.
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a) Pokud je v blizkosti hranice prekazka
jako napfiklad zed, plot, prikop
nebo nerovna cesta, nakreslete
hranici ve vzdalenosti 15 c¢cm od
prekazky.

b) Pokud vede hranice kolem zamkové
dlazby nebo chodniku ve stejné
urovni, jedte koly sekacky po
pevném povrchu, aby se zajistilo

efektivni doseceni okraja travniku.

Pokud pravé nakreslenou mapu nebo jeji
¢ast nechcete ulozit, kliknéte na tlacitko

Zahodit a odejit.

Pro dokonceni a uloZeni vytvorené
oblasti navigujte sekacku zpét do
vychoziho bodu hranice oblasti a
kliknéte na tlacitko Ulozit pro dokoceni

vytvareni oblasti seceni.
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Automatické mapovani

POZNAMKA
® Pred spusténim automatického mapovani odstrante vsechny prekazky.
® UdrZujte telefon aktivni a neprepinejte na jiné aplikace.
@ ® Béhem procesu automatického mapovani stale sledujte sekacku a udrztujte vzdalenost mezi
telefonem a sekackou max. 2 m.
® Zajistéte, aby spojeni Bluetooth mezi sekackou a vasim telefonem zUstalo nepferusené.
® NepouZivejte automatické mapovani v oblastech se schody, utesy, rybniky/bazény nebo

podobnymi prekazkami.

Funkce automatického mapovani vyuzivda kameru
sekacky k detekci fyzického obvodu travniku. Kdyz
kamera identifikuje jasny obvod, aktivuje se
automatické mapovani, které sekacce umoznuje
autonomné mapovat obvody travniku.

Kliknutim na tla¢itko Automatické mapovani spustite

tuto funkeci.

Pokud sekacka nefunguje spravné, kliknéte na tlacitko
Stop a poté ovladejte sekacku manualné, abyste

dokoncili mapovani.

POZNAMKA
® Pfi automatickém mapovani systém odhadne oblast. Ujistéte se, Ze oblast neni vétsi nez je
@ horni limit sekacky (Vice informaci najdete v Casti Technicka specifikace), jinak automatické
mapovani selze.
® Pred vytvarenim nové oblasti vyjedte manualné se sekackou z jiz dfive vytvorené oblasti nebo

no-go zony.
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4.5.2 Vytvoreni no-go zény

No-go zdny vytvorte pro bazény, kvétinové zahony, stromy, kere, prikopy a jakékoliv dalsi prekazky na travniku.

Sekacka nebude zajizdét do vytvorenych a uloZzenych no-go zon.

1. Na strance Mapy kliknéte na Vytvofit > no-go

zona.

2. Navedte manudlné sekacku k mistu, kde chcete
vytvofit no-go zénu a kliknéte na tlacitko > pro

zahajeni vytvoreni no-go zony.

3. Manualné ovladejte sekacku po hranici
no-go zdény pro jeji vytvoreni. Sekacka musi dojet
do vychoziho bodu pro dokonceni kresleni

hranice.

4. Pro uloZeni no-go zony kliknéte na tlacitko UlozZit.
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4.5.3 Vytvoreni propojovaci cesty

Propojovaci cesty jsou urcené k propojeni raznych oblasti seCeni nebo k propojeni oblasti se¢eni s nabijeci
zadkladnou.

1. Na strance Mapy kliknéte na Vytvorit >

Propojovaci cesta.

2. Navedte manudlné sekacku k mistu, kde chcete
zahdjit vytvareni propojovaci cesty a kliknéte na

tlagitko P pro zahajeni vytvoreni.

3. Manuadlné ovladejte sekacku z jedné oblasti
seCeni do dalSi nebo k nabijeci zakladné pro

vytvoreni propojovaci cesty.

POZNAMKA

® Propojovaci cesta musi byt Sirsi
nez1m.
@ ® Propojovaci cesta nesmi
vykazovat vyrazné nerovnosti
terénu a nesmi vést pres

verejnou komunikaci.

4. Pro uloZeni propojovaci cesty kliknéte na tlacitko

Ulozit.
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4.5.4 Vytvoreni vzoru

Vzor je navrien tak, aby byl na travniku co nejvice
vidét. Po jeho pridani do oblasti seCeni bude vzor pfi
seCeni zachovan, aby neztradil svdj design. V aplikaci

najdete seznam dostupnych vzoru.

1. Na strance Mapy kliknéte na Vytvofrit > Vzor.

2. \Vyberte vzor, ktery chcete na travniku vytvofit.

3. PretaZenim a pfiblizenim/oddalenim vzoru

upravte jeho umisténi a velikost.

4. Pro ulozenivzoru kliknéte na tlacitko Ulozit.
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Po vytvoreni vzoru jej mGzete v aplikaci kdykoliv
povolit nebo zakazat. Je-li povoleno, vzor bude pfi
seceni zachovan. Je-li zakazano, trava bude vsude
posecena dle vaseho nastaveni.

Kliknéte na tlacitko Upravit > e e e Otevie se

rozbalovaci menu.

POZNAMKA
® V jedné oblasti Ize vytvorit maximalné 10 vzor(. Maximalni pocet vzor( pro uloZeni do mapy
@ je 50.
® Vzor by nemél byt umistén pfrilis blizko obvodu oblasti seceni, no-go zény nebo nabijeci
zakladny. Udrzujte minimalni vzdalenost rovnajici se Sifce robota. Minimalni velikost mista pro

vytvofeni vzoru je 5 m>.
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4.5.5 Editace mapy

Pfejmenovani oblasti

Mammotion aplikace umoznuje vytvofit vice oblasti. Pro snadnou spravu muiZete oblasti pojmenovat.

1. Kliknéte na tlacitko Upravit > eee otevie se

rozbalovaci menu.

2. Kliknéte na Prejmenovat pro zménu jména

vybrané oblasti.

Uprava oblasti se¢eni
Pokud nastanou na travniku zmény (napf. zasazeni stromu) poté, co jste jiz vytvorili oblast seceni, jednoduse

mUzZete oblast seceni upravit, aniz byste museli celou mapu mazat.

1. Kliknéte na tlaCitko Upravit > eee otevie se

rozbalovaci menu.

2. Kliknéte na Upravit pro zménu hranice oblasti.
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Smazani oblasti/no-go zény/propojovaci cesty/vzoru

Pro smazani oblasti, no-go zény, propojovaci cesty
nebo vzoru kliknéte na tlacitko Upravit > 11,
Smazanim oblasti se smaZou také veskeré Casti a

prvky, které byly dfive vytvofeny uvnitf oblasti.

4.5.6 Prekryvani vice oblasti seceni

Pokud mate vice oblasti seceni, které se prekryvaji, sdilena ¢ast bude pfirazena k oblasti seceni, ktera byla

vytvorena jako prvni. Pro dvé oblasti seCeni, které se prekryvaji, neni tfeba vytvaret propojovaci cestu.
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4.5.7 Po dokoceni vytvareni oblasti seCeni nesmite hybat s RTK referencni stanici!!!

Pokud po uloZeni vsech oblasti seceni a
propojovacich cest hybnete s RTK referencni stanici,
vysledna oblast hranic se posune a je tfeba vSechny
oblasti seeni a propojovaci cesty smazat a vse
vytvofit znova.

Pokud jste posunuli RTK referencni stanici, mlizete
ji vratit zpét na jeji plvodni misto, nebo prejdéte do
Nastaveni @ > Robot > Smazat mapu pro smazani
uloZzené mapy a nasledné musite vytvofit novou
mapu.

Pfi premisténi nabijeci zdkladny nemusite mapu
mazat. Staci ulozit do mapy v aplikaci novou polohu
nabijeci zdkladny. Prejdéte do Nastaveni o BN

Robot > Pfemisténi nabijeci zakladny.
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4.6 seéeni

4.6.1 Priprava

® Pokud se vyskytne jakakoliv neocCekavana situace, stisknéte ihned tlacitko STOP a zajistéte sekacku.
Tlacitko STOP ma nejvyssi prioritu pred veskerymi dalSimi prikazy.

® Pokud je aktivovan senzor zdvihu, sekacka se zastavi. Stisknéte postupné tlacitka Se€eni, a poté tlacitko
Start pro odblokovani sekacky a opétovné spusténi seceni.

® Jednu oblast seceni se¢te maximalné jednou za den, Castéjsi seceni by mohlo poskodit travu.

® Pred zahajenim seceni travy se ujistéte, Ze je sekacka v nabijeci zakladné nebo v oblasti seceni. Pokud ne,

navigujte manualné sekacku do oblasti seceni nebo nabijeci zakladny.

® Ujistéte se, Ze je vytvorena propojovaci cesta mezi oblastmi seCeni nebo mezi oblasti seeni a nabijeci

zakladnou. Bez ni se sekacka nebude moci automaticky vratit k nabijeni, kdyzZ je baterie vybita.

DULEZITE
Pfed seCenim nastavte vysku secCeni rucnim stisknutim a otolenim tlacitka pro

nastaveni vysky seCeni na sekacce.
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4.6.2 Zahajeni seceni

Pokud nechcete nastavovat parametry, jednoduse

[ g

kliknéte na tlacitko na Home page (domovské

strance) pro rychlé zahdjeni seceni.

Pokud chcete nastavit parametry pred zahajenim
seceni, postupujte dle pokynu nize:
1. Kliknéte na obrazek sekacky pro vstup na stranku

mapy.

2. Kliknéte na tlacitko Seceni >

pro zahajeni
nastaveni seceni.
Vyberte oblast, kterou chcete upravit.

Kliknéte na tlacitko @ pro nastaveni parametra.

Kliknéte na Ulozit pro uloZeni nastaveni.

@ o r o

Kliknéte na tlacitko Start pro zahajeni seceni nebo

tlacitko Ulozit pro vytvoreni ukolu seceni.
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Ukoly seéeni (nastaveni)

® Frequence seceni

Pomoci frekvence seceni nastavite, jak pravidelné bude sekacka udrzovat travnik.

< Nyni — sekacka zacne seceni ihned po dokonceni nastaveni.

< Tydné — sekacka bude opakovat seceni kazdy tyden na zakladé vaseho nastaveni.
e Uhel seéeni (°)

< Optimalni

Nejefektivnéjsi doporuceny uhel seceni algoritmem je 0 stupnd.

<> PFizpusobeny
Rozsah nastaveni uhlu je 0° az 180°.

® Seceni obvodu oblasti

Kdyz je zapnuté, sekacka bude pracovat i podél obvodu oblasti. Kdyz je vypnuté, sekacka se bude obvodu

vyhybat.
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® Vyhybani se prekazkam
<> Automatické vyhybani se prekazkam
zapnuté

Sekacka se po detekci prekazky automaticky

prekdzZce vyhne.

<> Automatické vyhybani se prekazkam
vypnuté
Sekacka se vyhne prekazce az po fyzickém

kontaktu s prekazkou.

Moznosti nastaveni sekacky pro vyhybani se prekazkam:

No Touch — sekacCka objede prekazku po fyzickém kontaktu s predmétem pred sebou

Standard — sekacka objede prekazku bez fyzického kontaktu s predmétem pred sebou

Sensitive (citlivy) - sekacka objede prekazku bez fyzického kontaktu s predmétem pred sebou + aktivovana
funkce VIRTUAL BOUNDARY, kdy sekacka rozpozna mista pozemku bez travniku a i témto mistlim se bude

vyhybat

Pokud sekacka vjede do oblasti bez RTK signalu v priibéhu seceni

Pokud sekacka vjede do oblasti bez RTK signalu v pribéhu seceni, multi-senzorovy systém s 3D Vision
binokularni kamerou zajisti plynulé pokracovani v seceni. Vizualni navigace mzZe trvat az 300 m. Aplikace
zobrazi zbyvajici vzdalenost seCeni bez RTK signalu. Pokryti satelitnim signalem se musi obnovit do doby, kdy
se zbyvajici vzdalenost dostate do 0, jinak se sekacka pozastavi. Po obnoveni RTK signalu bude sekacka

automaticky pokracovat v seceni.
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4.7 Plan ukol

Pomoci funkce Plan ukol( muzZete nastavit pravidelné seceni travniku a sekacka bude automaticky sekat dle

vaseho nastaveni.

4.7.1 Nastaveni planovace

1. Kliknéte na tladitko PFidat na Home page
(domovské strance) nebo kliknéte na tlacitko
Ukoly na strance mapy.

2. \Vyberte oblast, pro kterou chcete provést
nastaveni.

3. Kliknéte na tladitko @ pro nastaveni parametra.

4. Kliknéte na Ulozit pro uloZeni nastaveni.

5. Kliknéte na Start pro okamzité zahajeni seceni
nebo na tlacitko UloZit pro vytvoreni planu

seceni.

POZNAMKA
@ ® Pokud sekacka pracuje, neni mozné nastavovat a upravovat ukoly.
® Plan ukoll je moZné vytvaret aZ poté, co je vytvorena mapa.

® Vice informaci o nastaveni parametr( najdete v ¢asti Ukoly seceni.
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4.7.2 Uprava planovace

Kliknutim na tla¢itko Ukoly na strance mapy prejdete do seznamu uloZenych pland. Kliknutim na **° vedle

ukolu se otevre rozbalovaci menu.

® Deaktivovat — prepnéte tlacitko z na pro deaktivaci ukolu.

® Prejmenovat — kliknéte pro prejmenovani tkolu.

® Upravit — kliknéte pro Upravu ukolu.

® Zahdjit nyni - kliknéte pro okamzité spusténi ukolu.

® Kopirovat — kliknéte pro vytvoreni nového ukolu se stejnym nastavenim jako kopirovany ukol, poté
muZete jeden z ukol( upravit.

® Smazat — kliknéte pro smazani ukolu.

Pokud se u ukolu objevi vykficnik znamena to, Ze plan nelze provést kvili chybam. Kliknutim na vykricnik

zobrazite dalSi podrobnosti.
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4.8 Manualni seéeni

Pokud davate prednost manualnimu seceni travniku, je pro vas k dispozici funkce Manualni seceni.
Pro zajisténi bezpecnosti, pouzivejte tuto funkci velmi opatrné a dodrzujte nasleduijici instrukce:
® Nezletili nesmi tuto funkci v Zadném pripadé pouzivat;

® Dohlizejte na déti a domaci mazlicky, nebot jste nyni plné zodpovédni za chod sekacky;

® P¥i pouziti manualniho seceni dbejte zvySené opatrnosti, abyste se nezranili.

4.8.1 Aktivace manualniho seceni

1. Kliknéte na obrazek sekacky pro vstup na stranku mapy.
2. Na strance mapy kliknéte na Manuaini.
3. Kliknéte na Manualni seCeni a pretazenim prepinace doprava spustite Zaci kotouce.

4. Manévrovanim joystiku doleva-doprava, dopredu-dozadu navigujete sekacku v poZzadovaném sméru.

POZNAMKA
@ ® Zaci kotouce se automaticky zastavi za 5 sekund necinnosti sekacky.
® Pretazenim prepinace doprava spustite Zaci kotouce po kazdém zastaveni sekacky v

manualnim seceni.
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4.8.2 Aktivace FPV pfenosu

ReZim FPV (First-Person View Mode) poskytuje pohlcujici zptisob ovladani a sledovani vasi sekacky. Aktivaci
tohoto rezimu za¢ne 3D kamera Zivé streamovat video, coZ vam umozni vidét pfimo z perspektivy sekacky pro
lepsi ovladani a navigaci. Kromé toho muizZe rezim FPV proménit vasi sekacku v mobilni bezpecnostni kameru,
ktera poskytuje video dohled v redlném case a umoziiuje vdm vzdalené monitorovat rliznd mista z pohledu
sekacky. Pro FPV prenos potfebujete kvalitni Wi-Fi nebo 4G data.

» Jak aktivovat FPV prenos

® Pokud sekacka pracuje, kliknéte na FPV ikonu na

strdnce mapy.

® Pfi manudlnim seceni, kliknéte na FPV ikonu ve

spodni ¢asti mapy.

® Na hlavni strance mapy kliknéte na FPV ikonu v

pravém dolnim rohu.
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4.9 stavovy fadek

Kliknéte na Stavovy fadek pro zobrazeni stranky s informacemi o stavu sekacky.

lkona Nazev Popis
* Bluetooth Zobrazuje stav signdlu Bluetooth.
o
> Wi-Fi pfipojeni Zobrazuje silu Wi-Fi signalu.
4G pripojeni Zobrazuje silu 4G signalu.
Baterie Zobrazuje stav baterie.
Stav polohovani Zobrazuje stav a rezim polohovani.
3D vision kamera Zobrazuje stav 3D kamery.

® Stav polohovani — zobrazuje silu satelitnich signald.
< Fix — jemné polohovani s presnosti mensi neZz 10 cm, az 2 cm v oblasti s otevienym vyhledem na
oblohu.
< Float — zhorsené polohovani s pfesnosti 50-200 cm.
<> Single — 3patny stav polohovani s pfesnosti na metry.
<> None — 7adné polohovani.
* Pouze stav FIX umoznuje automatické seceni travy.
® Satelity — zobrazuje celkovy pocet satelitl aktudlné prijimanych sekackou a RTK referencni stanici.

< R zobrazuje celkovy pocet satelitll aktudlné pfijimanych sekackou.
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<> B zobrazuje celkovy pocet satelitl aktualné pfijimanych RTK referenéni stanici.

< C zobrazuje spolec¢né satelity prijimané RTK a sekackou.

< L1 a L2 oznacuji satelity pracujici na frekvencich L1 a L2.

Kvalita signalu

<> R zobrazuje kvalitu satelitniho signalu sekacky.

<> B zobrazuje silu satelitniho signalu RTK referen¢ni stanice.

*PFresnost urcovani polohy je ovlivnén kvalitou satelitniho signalu a poctem spolecnych satelita
(Co-Viewing). Pfedméty jako stromy, listi, zdi a ploty mohou oslabit signal a vést k chybam pfi urcovani
polohy. Pokud se pro YUKA a RTK zobrazuje pocet spoleénych satelitlii 20 Ize kvalitu signalu stale
povazovat za slabou nebo Spatnou.

Rezim polohovani — zobrazuje detaily polohovani.

RTK pfipojeni — zobrazuje stav pripojeni RTK referencni stanice.

Stav 3D Vision polohovani - zobrazuje stav 3D vision kamery.

<> Dobré — stav 3D vision polohovani je optimalni.

<~ Spatné — stav 3D vision polohovani je $patné.

< Inicializace — 3D vision kamera se inicializuje.

<> Zadné — 3D vision polohovani nenf k dispozici.

Svételnost — zobrazuje silu okolniho svétla.

<> Dobra — dostatecny jas pro 3D vision polohovani.

<> Tmava — nedostatecny jas, 3D vision polohovani nem(ze fungovat.
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4.9.1 Prepinani rezimu polohovani
iNavi servis

iNavi servis umoziuje sekacCce pracovat bez potireby umisténi RTK referencni stanice na pozemku. Tato sluzba

zvysuje flexibilitu a sniZzuje slozitost nastaveni, coZ usnadnuje nasazeni sekacky v SirSim rozsahu mist.

POZNAMKA

@ ® Sluzba iNavi je v soucasné dobé v nékterych regionech nedostupna. Pro vice informaci
kontaktujte svého prodejce nebo distributora.

® Pro optimalni vykon je tfeba silna a stabilni 4G sit nebo Wi-Fi.

Zapnout iNavi Servis

1. Kliknéte na Stavovy fadek pro zobrazeni stranky s

informacemi o stavu sekacky.

2. Kliknéte na ReZim polohovani.
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3. Vyberte iNavi Servis.

4. Vratte se zpét na stranku s informacemi o stavu a
ovérte, Ze RTK pfipojeni zobrazuje “iNavi servis”,
stav polohovani zobrazuje 'Fix' a stav RTK
pfipojeni zobrazuje 'Pfipojeno'. Vase nastaveni je

kompletni.
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RTK pres Internet

RTK pres internet vyuzivd internet pro datovou komunikaci mezi RTK referencni stanici a sekackou. RTK

internet vyrazné rozsifuje nabidku RTK aplikaci a umozZnuje provoz na velkych geografickych uzemich.
DULEZITE
® RTK internet potfebuje stabilni 4G sit. Je dulezité zajistit, aby sekacka udrzovala spolehlivé
pripojeni 4G.
® Zajistéte, aby RTK referencni stanice i sekacka byly pfipojeny ke stejnému uZivatelskému
uctu.
® Pro optimalni provoz je dllezZité aktualizovat firmware RTK referencni stanice i sekacky na

nejnoveéjsi verze.

Zapnout RTK pres Internet

1. Ovérte, Ze ikona 4G na stavovém radku sviti, coz
znamena uspésnou aktivaci SIM karty. Kliknéte na
Stavovy fadek pro zobrazeni stranky s

informacemi o stavu sekacky.

2. Kliknéte na Rezim polohovani.
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3. Vyberte RTK pres Internet a kliknutim na RTK

referencni stanici nakonfigurujte svou sit.

4. Pockejte, az se rozsviti zelenad znacka, a poté se
vratte zpét na stranku s informacemi o stavu.
Ovérte, Zze RTK pfipojeni zobrazuje “RTK pfres
internet”, stav polohovani zobrazuje 'Fix' a stav
RTK pfipojeni zobrazuje 'Pfipojeno'. Vase

nastaveni je kompletni.
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RTK pies Datalink (radiové spojeni)

RTK pres Datalink je datova komunikace mezi RTK referen¢ni stanici a sekackou pomoci radiovych antén.

Zapnout RTK pres Datalink

1. Kliknéte na Stavovy fadek pro zobrazeni stranky s

informacemi o stavu sekacky.

2. Kliknéte na ReZim polohovani.
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Vyberte RTK pres Datalink a ujistéte se, Ze
zobrazené Cislo Datalink odpovida typovému Cislu
ze Stitku na RTK referencéni stanici. Pokud ne,
vloZte spravné cCislo Datalink, které opiSete ze
Stitku na RTK referencni stanici. Kliknéte na OK

pro nastaveni.

Vratte se zpét na stranku s informacemi o stavu.
Ovérte, Zze RTK pfipojeni zobrazuje “RTK pfres
Datalink”, stav polohovani zobrazuje 'Fix' a stav
RTK pfipojeni zobrazuje 'Pfipojeno'. Vase

nastaveni je kompletni.
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Co délat, kdyz polohovani sekacky neni FIX

B Satelity (B): L1 <20, L2<20

B Satelity (C): L1<20,12<20

B Stav polohovani: Float

Opatieni:

Umistéte RTK referencni stanici do mista s volnym vyhledem na oblohu, bez jakychkoliv fyzickych prekazek

do vzdalenosti alespori 5 m. Pfipadné umistéte RTK referencni stanici na zed domu nebo stfechu.

B Kvalita signalu (B): Spatna nebo slaba

B Stav polohovani: Float

Opatreni:

Umistéte RTK referencni stanici do mista s volnym vyhledem na oblohu, bez jakychkoliv fyzickych
prekazek do vzdalenosti alesponn 5 m. Pfipadné umistéte RTK referencni stanici na zed domu nebo

strechu.

B Satelity (B): L1:0, L2:0

B Satelity (C): L1:0; L2:0

B Stav polohovani: Single

Opatreni:

Ujistéte se, Ze napajeni RTK referencni stanice funguje spravné.

Ujistéte se, Ze LED na RTK referencni stanici sviti zelené v obdobi 8.00-18.00 mistniho ¢asu.
Zkontrolujte RTK referencni stanici, zda neni mechanicky poskozena.

Ujistéte se, Ze je spravné nainstalovana radiova anténa na RTK referencni stanici.

Opakujte naparovani RTK referencni stanice se sekackou, abyste se ujistili, Ze spojeni spravné funguje.

AN NN

Pokud budete ménit RTK referencni stanici za novy kus, provedte naparovani nové RTK v aplikaci
popsané v sekci RTK prfes Datalink. Postup parovani je popsan v Cceském jazyce:

https://www.lubasekacky.cz/jak-sparovat-novou-rtk-stanici-s-lubou/

B Satelity (R) < 25

B Satelity (C): L1 <20, L2 < 20

B Stav polohovani: Float

Opatreni:

Ujistéte se, Ze oblast, kde se nachazi nabijeci zakladna a sekacka se nabiji, neni stinéna vysokymi

stromy/zdmi/kovovymi bariérami.
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B Kvalita signalu (R): Spatna nebo slaba

B Stav polohovani: Float

Opatieni:

v' Zkontrolujete aktualni stav sekacky, zda neni ¢astecné nebo zcela zakrytd bez vyhledu na oblohu.

v' Pokud je sekacka zaparkovana v nabijeci zakladné, pfesurite ji do prostoru s otevienym vyhledem na
oblohu.

v" Pokud se sekacka nachazi na obvodu/rohu oblasti seceni, upravte hranici/roh oblasti seéeni tak, aby
bylo zajiSténo dostatecné pokryti satelitnim signalem.

v" Pokud se sekacka nachazi v oblasti, kde Uplné ztratila svou polohu kvali pfekazkam jako jsou stromy;,
Zelezné stoly nebo Zidle, oznacte toto misto jako no-go zdna.

B Satelity (R): 0

B Satelity (C): L1:0, L2:0

B Stav polohovani: None (Zadné)

Opatieni:

Zkontrolujte, zda se sekacka nenachazi uvnitr objektu nebo zda neni na sekacce polozen jakykoliv predmét,

ktery brani prijmu satelitniho signalu. Pokud se situace nevyresi, kontaktujte autorizovany servis.

B Satelity (B): L1:0, L2:0

B Satelity (C): L1:0; L2:0

B Stav polohovani: Float

B Kvalita signdlu (B): None (zadny)

B Radiové spojeni: None (zadné)

Opatieni:

v’ Zkontrolujte, zda je RTK referenéni stanice zapnuta (LED sviti zelené).

v" Pokud je sekacka pfrilis daleko od RTK referenéni stanice, zmensete vzdalenost mezi seka¢kou a RTK
referencni stanici.

v' Ovéfte, zda nejsou sekacka, RTK referenéni stanice nebo radiova anténa poskozené. Pokud ano,

kontaktujte autorizovany servis.
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4.10 Nastaveni

Kliknéte na © pro vstup do Nastaveni.

4.10.1 Nastaveni zafizeni

® Informace o zafizeni

<> Nazev zafizeni — zména nazvu sekacky.

< Sdilet s lidmi — kliknutim maZete vidét historii sdileni a sdilet zafizeni s vasi rodinou.

< Verze robota — zkontrolujete verzi firmware YUKA a aktualizujete firmware.

<> Nastaveni sité — nastaveni sité robota.

<> Nahrat zaznamy — odeslani log na podporu Mammotion, mizete pfilozit max. 5 fotografiia 1
video.

<> Obnovit tovarni nastaveni — veskera data budou vymazana vcéetné prihlaseni a WiFi hesla.

< Udrzba — zobrazuje informace o celkovém poctu najetych kilometrd, délce seceni, cyklu

baterie a datu aktivace.
<> Odebrat — kliknutim odeberete YUKA ze svého Uétu. V jednu chvili mGze byt YUKA pfipojena
pouze k jednomu uctu. Bez vaseho odhlaseni nikdo jiny nemlze sekacku ke svému uctu
pripojit.
® Nastaveni sité — nastaveni sité sekacky.

® Zaznamy seceni— zobrazi historii seceni.

® Nahrat zaznamy — odeslani dotazu pfi pouzivani sekacky v€etné moznosti pfipojeni max. 5 fotografii
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nebo jednoho kratkého videa.

4.10.2 Nastaveni sekacky

s

R R

<>

Pokud prsi nesekat — pokud zapnete tuto funkci, sekacka nebude sekat pokud prsi.

Bocni LED svétla — kliknéte pro zapnuti/vypnuti boc¢nich svétel na sekacce

Automatické osvétleni —zapnutim automatického svétla sekacka svétlo zapne v podminkdach slabého
okolniho osvétleni, aby se zlepsilo vyhybani se prekdzkam prostfednictvim 3D kamery.

Casovy limit bez se¢eni — kliknéte pro nastaveni ¢asového okna, kdy sekacka nesmi sekat.

Rezim polohovani — kliknéte pro nastaveni rezimu polohovani nebo pro zménu RTK Datalink ¢isla.
Smazat mapu — kliknéte pro smazani ulozené vytvorené mapy.

Pfemisténi nabijeci zakladny — kliknéte po premisténi nabijeci zakladny na jiné misto zahrady. Dalsi
informace naleznete nize v ndvodu Pfemisténi nabijeci zakladny.

Nastaveni hlasu — kliknéte pro prepnuti hlasového privodce mezi Zenskym a muzskym hlasem.

Relocate the Charging Station

@ POZNAMKA
Nabijeci zakladnu v mapé premistéte v pfipadé zmény fyzické polohy na vasi zahradé.

Obecné plati, Ze nabijeci zakladna by méla byt v aplikaci

premisténa pokud:

Nabijeci zakladna se fyzicky premisti.

Trasa 1,5 metru prfed nabijeci zdkladnou neni uplné
rovna.

Proces najeti do nabijeci zakladny nefunguje presné.
Umistéte fyzicky nabijeci zakladnu na vybrané misto.
Umistéte sekacku do nabijeci zakladny a ujistéte se, Ze je

stav polohovani FIX.

Kliknéte na Nastaveni © > Pfemisténi nabijeci zakladny.
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4.10.3 Nabijeni

@ POZNAMKA

Pokud chcete, aby se sekacka jela nabijet, musi byt v oblasti seceni.

Jak zahadjit navrat do nabijeci zakladny jednim ze dvou zpUsob
» Kliknéte na tlacitko na strance mapy v Mammotion aplikaci.

» Stisknéte tlacitko ﬁ na téle sekacky, a poté stisknéte tlacitko na téle sekacky.

411 Servisni stranka

® Pomoc — kliknéte pro pfistup do zakaznického servisu (v
anglickém jazyce).

® Obchod — kliknéte pro vstup do eshopu Mammotion.com

® Akademie —kliknéte pro otevieni pokynu pro uZivatele.

® Instruktazni videa — kliknéte pro pfistup k instruktaznim video
navodim.

® Navod — kliknéte pro otevieni navodu v anglictiné.

® Zimni udrzba — kliknéte pro otevreni detail(l k zimni udrzbé.

® FAQ — kliknéte pro pfistup k ¢asto kladenym otazkam a
odpovédim.

® 0O nas — kliknéte pro otevreni stranky s informacemi o

spolec¢nosti Mammotion.

www.robotworld.cz



4.12 profil

® Sprava zafizeni— sprava vSech zatizeni pfidanych
k vaSemu uctu.

® Najit mé zafizeni— kliknutim muZete sledovat
polohu vasi sekacky.

® Alexa — kliknéte pro propojeni s Alexou.

® Google Home — kliknéte pro propojeni s Google
Home.

® Pruvodce — prepinac zapnuto/vypnuto pro
zobrazeni/skryti pokynd.

® Jazyk — kliknéte pro prepnuti jazyka.

® Nahrat zaznamy — kliknéte pro odeslani dotazu a
informaci o sekac¢ce na podporu Mammotion.

® O Mammotion — kliknéte pro zobrazeni verze
aplikace, uzivatelské smlouvy a smlouvy o

ochrané udaju.

4.12.1 Sdileni sekacky

Sdileni vasi sekacky umoznuje pfijemci ovladat a pfistupovat k informacim o sekacce, ale nemuze ji dale sdilet

ani pouzivat funkci ochrany proti kradezi.

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Sdileni
zarizeni.
2. \Vyberte vasi sekacku, kterou chcete sdilet.

3. Pokracujte kliknutim na Sdilet s lidmi.
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4. Pro sdileni vyberte zpUsob sdileni: Sdilet ucet
nebo Sdilet QR kodem.
e Sdilet ucet
a. Kliknéte na Sdilet ucet.
b. VlozZte svij ucet (Cislo nebo

e-mail) a kliknéte na Sdilet.

c. Prijemci sdileni se v Mammotion
aplikaci zobrazi vyskakovaci okno, kde

musi kliknout na Souhlas.

® Sdilet QR kédem
a. Kliknéte na Sdilet QR kédem a v
aplikaci se zobrazi vygenerovany kéd.
b. Pfijemce sdileni pomoci Mammotion
aplikace naskenuje QR kod a ve

vyskakovacim okné klikne na Souhlas.

4.12.2 Ukonceni sdileni sekacky

Majitel sekacky

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Sdileni
sekacky.
2. \Vyberte sekacku, kterou sdilite.

3. Pokracujte kliknutim na Sdilet s lidmi.

www.robotworld.cz



4. Vyberte odpovidajici sdilenou sekacku a kliknéte
na Smazat.
5. Kliknutim na Potvrdit odeberete pfijemci

pristup k sekacce.

Prijemce sdileni sekacky

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Sdileni
sekacky.

2. \Vyberte sekacku, ktera je s vami sdilena.

3. Kliknéte na Smazat.
4. Kliknutim na Potvrdit prestanete sekacku sdilet.
Tato akce nema vliv na udaje a ovladani sekacky

vlastnikem.
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4.12.3 Najit mé zafizeni

V pripadé, Ze vasSe sekacka nebo RTK referencni
stanice, ktera byla svazana s aplikaci Mammotion,
chybi, prejdéte na stranku Profil > Najit mé zafizeni a

sledujte své zafizeni.

Kliknutim na zafizeni vstoupite na dalsi stranku, kde muZete povolit/zakdzat Oznameni o poloze a Zaznam

polohy.

® Oznameni o poloze — Po aktivaci obdrzite vyskakovaci oznameni, kdyz je sekacka vzdalena vice nez 50

metrU od oblasti seceni.

® Zaznam polohy — pfi povoleni této funkce se uklada historie polohy sekacky.
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4.12.4 Propojeni s uctem ALEXA

POZNAMKA

® Pred zahajenim prace pomoci hlasového ovladani je nutné mit predem vytvorenou alespon

@ jednu oblast seceni.

® V pripadech, kdy jsou ke stejnému uc¢tu Mammotion pfipojeny vice nez dvé sekacky, bude

hlasovy ptikaz ve vychozim nastaveni smérovan na naposledy pfipojenou sekacku.

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Alexa.

2. \Vyberte vasi sekacku.

3. Kliknéte na Pfipojit Alexa a budete presmérovani
na autorizacni stranku.

4. Kliknéte na Pripojit pro dokonceni propojeni.

Jakmile je propojeni Uspésné, mlzete sekacku ovladat hlasovymi prikazy. Zde je nékolik prikladd pro spusténi,
pozastaveni, zastaveni, dobijeni a kontrolu stavu:

Zahdjeni seceni

-Alexa, ask YUKA to start working

-Alexa, ask YUKA to start task xx (xx means the name of the task you set)
Pauza v seceni

-Alexa, ask YUKA to pause

-Alexa, ask YUKA to hold on

-Alexa, ask YUKA to suspend

Pokracovani v seceni

-Alexa, ask YUKA to continue

-Alexa, ask YUKA to resume
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Zastaveni seceni

-Alexa, ask YUKA to stop working
-Alexa, ask YUKA to end the task
Navrat do nabijeci zakladny
-Alexa, ask YUKA to recharge
-Alexa, ask YUKA to go home
Stav sekacky

-Alexa, ask YUKA status

-Alexa, ask YUKA what it is doing
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4.12.5 Propojeni s uctem Google Home

POZNAMKA
@ Pfed zahajenim prace pomoci hlasového ovladani je nutné mit predem vytvorenou alespon jednu

oblast seceni.

1. Prejdéte do sekce Profil a kliknéte na Google Home.

2. Kliknéte na Pripojit Google Home a budete
presmeérovani na autorizac¢ni stranku.

3. Pokracujte dle instrukci na obrazovce pro dokonceni

pfipojeni.

Po Uspésném pripojeni mizZete sekacku ovladat pomoci nasledujicich hlasovych pokynu:
Zahajeni seceni

-Hey Google, start mowing

-Hey Google, start the YUKA now

-Hey Google, let the YUKA start running
-Hey Google, make the YUKA start running
Pauza v seceni

-Hey Google, pause mowing

-Hey Google, pause the YUKA now

-Hey Google, let the YUKA pause

-Hey Google, make the YUKA pause
Pokracovani v seceni

-Hey Google, continue mowing
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-Hey Google, let the YUKA continue
-Hey Google, make the YUKA continue
Zastaveni seceni

-Hey Google, stop mowing

-Hey Google, stop the YUKA

-Hey Google, let the YUKA stop

-Hey Google, make the YUKA stop
Navrat do nabijeci zakladny

-Hey Google, dock the YUKA

-Hey Google, let the YUKA go home
-Hey Google, make the YUKA go home
Kontrola stavu sekacky

-Hey Google, is the YUKA running?
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B Udriba

Pro optimalni vykon seceni a prodlouzeni Zivotnosti vasi sekacky, Mammotion dlirazné doporucuje provadét
kontrolu a udrzbu sekacky jednou tydné. Pro bezpecnost a efektivnost, v pribéhu udriby a kontroly sekacky,
vzdy pouZivejte bezpecnostni rukavice, dlouhé kalhoty a pracovni boty, vyvarujte se v pribéhu udrzby nosit

oteviené sandaly nebo byt naboso.

5.1 Cisténi

VAROVANI

® Pred zahajenim Cisténi se ujistéte se, Ze je sekacka kompletné vypnuta a klic je vyjmuty.

® Vidy sekacku vypnéte, pokud ji pokladate spodni stranou vzh(ru.

® Pfi pokladani sekacky spodni stranou vzhuru vzdy zajistéte 3D vision modul tak, aby nedoslo

k jeho poskozeni.

5.1.1 Cisténi sekacky

Kryt sekacky

K Cisténi krytu sekacky pouzijte mékky karta¢ nebo vlihky hadfik. Nepouzivejte alkohol, benzin, aceton nebo

jind korozivni nebo tékava rozpoustédla, protoze mohou poskodit vzhled a vnitini soucasti sekacky.

Spodni ¢ast sekacky

PFi Cisténi pouzivejte ochranné rukavice. Pouzijte karta¢ nebo plastovou Skrabku pro odstranéni naschlych
necistot. Zkontrolujte Zaci noze a kotouce, ocistéte je od viech necistot a vyzkousejte, zda se mohou volné

otacet. Na Cisténi nikdy nepouzivejte proud vody nebo tlakovou mycku.
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Predni kola

Ocistéte predni kola kartacem. Odstrante pripadné bahno a dalsi necistoty.

Zadni kola

Ocistéte zadni kola kartacem. Odstrante pfipadné bahno a dalsi necistoty.

3D Vision kamera

Otrete predni stranu kamery jemnym hadfikem, abyste odstranili pripadné skvrny. Cisté ¢ocky kamery jsou
zasadni pro spravnou funkci 3D Vision modulu.

5.1.2 Cisténi nabijeci zakladny

Ocistéte nabijeci kontakty a infraCerveny vysila¢ jemnym hadfikem, abyste odstranili zbytky travy a necistoty.
UdrZovani téchto soucasti v Cistoté zajistuje spravné nabijeni a zabrariuje selhani dobijeni. Kontakty osetrete
pripravkem na kontakty napf. Kontakt 61. Zabrante slimakam ¢i dalSim zviratlim, aby se dostala k nabijecim

kontakt(m zakladny, které mohou nenavratné poskodit.

5.1.3 Cisténi RTK referencni stanice

Otrete z RTK referencni stanice prach a pripadné dalsi necistoty pomoci jemného hadriku.
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5.2 Udriba zacich kotouéti a motord

VAROVANI

® Pfi kontrole, CiSténi nebo vyméneé Zacich kotoucu vZdy pouzivejte ochranné rukavice.

® K utahovani nebo uvolfiovéni Zacich kotou¢d NEPOUZIVEJTE elektricky $roubovak. Vidy
pouZivejte spravné Srouby a originalni Zaci noZe schvdlené a doddvané spoleénosti
Mammotion.

® \ymeénte soucasné vsechny Zaci noZe a jejich Srouby, abyste zajistili bezpecny a Ucinny systém
sefeni. Vidy pouZivejte pouze origindlni Zaci noze, jinak muzZe dojit k poskozeni sekacky
pripadné ztraté zaruky.

® NEPOUZIVEITE $rouby Zacich noz(i a kotou&l opakované, mohlo by dojit k vaZnému zranéni.

® Pro zajisténi optimalniho vykonu pfi dlouhodobém skladovani udrzujte hridel motoru naboje suchy a
Cisty. Pravidelna udrzba htidele motoru pomaha predchazet usazovani necistot a vlhkosti, které mohou
ovlivnit funkci motoru.

® 7aci noZe jsou povazovany za spotfebni material a mély by byt vyménény, pokud se silné opotiebuji. Zaci
noze se doporucuje vyménit kazdé 2-3 mésice nebo po 150 hodinach pouzivani. U siln&jsi trdvy maze byt
nutna Castéjsi vymeéna nozu priblizné jednou za 1-2 mésice nebo po 150 hodninach pouzivani.

® Mokra trava se pravdépodobnéji prilepi na noZe a spodni ¢ast robota, coZz muZe zhorsit vykon a vést k
nutnosti ¢astéjsiho Cisténi. Pro optimalni vykon a dlouhodobé zdravi travniku se doporucuje vyvarovat se

seceni pfi silném desti nebo pfi prilis vihké trave.
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Jak vyménit Zaci noze
1. Vypnéte sekacku.
2. Polozte sekacku na mékky a Cisty podklad, abyste neposkodili 3D Vision modul.
3. Remove the old cutting blades with the included screwdriver with Phillips bit.
4. Odsroubujte staré Zaci noze pomoci kiizového Sroubovaku viz obrazek nize.
Nainstalujte na Zaci kotouze nové Zaci noze (B) véetné novych podlozZek (C) a novych Sroubl (A). Ujistéte

se, Zze se mohou noze volné otacet a radné Srouby utahnéte.
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5.3 Udriba baterie

® Pred dlouhodobym skladovanim nechte baterii plné nabit, aby nedoslo k jejimu nadmérnému vybiti.
® PIné nabijte baterii kazdych 90 dni, i kdyzZ se nepouziva.

® Pred uloZzenim nebo nabijenim se ujistéte, Ze jsou nabijeci kontakty na robotu Cisté a suché.

5.4 Zimni uskladnéni

Abyste zajistili, Ze bude vaSe sekacka v optimalnim stavu pro pfisti sezénu seceni, spravné sekacku, nabijeci
zakladnu a RTK referencni stanici uskladnéte. Pokud okolni teplota béhem zimy klesne pod -20°C, uskladnéte

sekacku, RTK referencni stanici a nabijeci zakladnu uvniti na dobre vétraném a suchém misté.

5.4.1 Udrzba a uskladnéni sekacky

® Ovladejte sekacku mimo nabijeci zakladnu a ujistéte se, Ze je pIné nabita.

® \Vypnéte sekacku.

® Vycistéte sekacku (kryt, kola, podvozek, 3D Vision modul atd.) vihkym hadfikem nebo mékkym kartackem.
Nikdy nemyjte sekacku vodou pred uskladnénim.

® Nechte sekacku uschnout.

® (Osetfete nabijeci kontakty antikoroznim mazivem napf. Kontakt 61. NEAPLIKUJTE chemikalie na zadné
jiné casti sekacky, zejména na kovové kontaktni plochy, kromé konektord.

® Uskladnéte sekacku uvnitf na dobre vétraném a suchém misté.

5.4.2 Uskladnéni nabijeci zakladny

® (Odpojte napajeci adaptér.
® Vysroubujte z podkladu koliky.
® K duakladnému vycisténi nabijeci zakladny pouZijte jemny kartac a hadrik.

® Nabijeci kontakty muZete oSetfit antikoroznim mazivem napftiklad Kontakt 61.
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® Uskladnéte nabijeci zakladnu uvnitf na suchém a dobre vétraném misté.

5.4.3 Uskladnéni a udrzba RTK referencni stanice

Pokud venkovni teplota neklesne v zimné pod -20°C:

® (Odpojte adaptér od RTK referencni stanice.

® Omotejte kabel RTK referencni stanice kolem stanice a zasroubujte ochrannou krytku.
® Zakryjte RTK referencni stanici plastovym sackem nebo krytem.

Pokud budete postupovat podle téchto pokyni a RTK referencni stanici nepfemistite, nebudete muset
mapu mazat a vytvaret novou pro dalsi sezonu seceni.

Pokud venkovni teplota klesne v zimné pod -20°C:

Pokud je RTK referencni stanice na zemi, postupujte takto:

® SmaZte mapu v Mammotion aplikaci.

® (Odpojte RTK referencni stanici od adaptéru.

® Sejméte RTK referencni stanici z montazni tyce.

® (Odsroubujte radiovou anténu.

® K Cisténi RTK referencni stanice pouzijte jemny hadrik.

® Uskladnéte montazni tyc.

V nové sezoné umistéte opét RTK referencni stanici na zahradu a vytvoite novou mapu.
Pokud je RTK eferencni stanice instalovdna na sténé/stfese, postupujte takto:

® Odpojte RTK referencni stanici od adaptéru.

® Sejméte RTK referencni stanici z nasténného drzaku.

® (Odsroubujte radiovou anténu.

® K Cisténi RTK referencni stanice pouzijte jemny hadrik.

V nové sezdné seceni znovu nainstalujte RTK referenéni stanici na ptivodni misto. Neni tfeba mazat mapu a

pfemapovat, protoZe umisténi RTK referencni stanice zGstava nezménéno.
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6 Specifikace

6.1 Technicka specifikace

6.1.1 VSeobecna specifikace

Specifikace YUKA Mini

800 600
Max. plocha se&eni 800 m? 600 m?
Multi-zone
Management 10 5

Max. pocet oblasti

Pohon Zadnich kol
Max. sklon svahu 45% (24°)
Max. vyska prejezdu
. 35 mm
nerovnosti
Sifka seéeni 190 mm
Vyska seceni 20-60 mm
Délka nabijeni 230 min. 90 min.
Vydrz prace na jedno
nabiti az 150 min. az 55 min.
Automatické dobijeni Ano
Polohovani a navigace 3D Vision + RTK
Vyhybani se prekazkam 3D Vision
Hlasovy asistent Alexa a Google Assistant
Vision monitorovani Ano
Podpora pfipojeni 4G + Bluetooth + Wi-Fi
RTK pokryti signalem 5 km
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Specifikace YUKA Mini

800 600
RTK referencni stanice RTK310
Nabijeci zakladna CHG2300
Pracovni rychlost 0.3 m/s
Akusticka sila hluénosti Lwa=62dB, Kwa=3dB
Akusticky tlak hlu¢nosti Lpa=54dB, Kpa=3dB
Sekacka: IPX6

Vodéodolnost Nabijeci zakladna: IPX6

RTK referencni stanice: IPX6
Destovy sensor Ano
OTA aktualizace Ano
GPS sledovani Ano
Geo-alarm Ano
3D Vision minitorovani Ano
Cista vaha sekacky 10.3 kg
Rozmeéry (d x $ x v) Sekacka: 525 x 413 x 281 mm

6.1.2 Specifikace operacnich pasem RTK sekacky (pro modely EU)

Provozni frekvence Frekvence Maximalni vykon vysilace

BLE 2400-2483.5MHz 9.23dBm
2400-2483.5MHz 17.57dBm

Wi-Fi 5550-5700MHz 17.32dBm
5745-5825MHz 13.68dBm

LORA 863.1-869.85MHz 11.66dBm

BDS/GPS(L1)/Galileo(E1B)
1559-1610MHz /
/GLONASS(G1)
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6.1.3 YUKA mini 4G modul (Model: MC230) Specifikace operacnich pasem (EU)

Provozni frekvence Frakvence Maximalni vykon vysilace
GSM900 Tx:880-915MHz, Rx:925-960MHz 33.41dBm
DCS1800 Tx:1710-1785MHz, Rx:1805-1880MHz 30.25dBm
WCDMA Band | Tx:1920-1980MHz, Rx:2110-2170MHz 23.63dBm
WCDMA Band VI Tx:880-915MHz, Rx:925-960MHz 24.20dBm
LTE Band 1 Tx: 1920-1980MHz; Rx: 2110-2170MHz ~ 22.59dBm
LTE Band 3 Tx: 1710-1785MHz; Rx: 1805-1880MHz ~ 23.23dBm
LTE Band 7 Tx: 2500-2570MHz; Rx: 2620-2690MHz 23.28dBm
LTE Band 8 Tx: 880-915MHz; Rx: 925-960MHz 23.98dBm
LTE Band 20 Tx: 832-862MHz; Rx: 791-821MHz 22.86dBm
LTE Band 28 Tx: 703-748MHz; Rx: 758-803MHz 22.62dBm
LTE Band 38 Tx: 2570-2620MHz; Rx: 2570-2620MHz 22.54dBm
LTE Band 40 Tx: 2300-2400MHz; Rx: 2300-2400MHz ~ 22.31dBm

6.1.4 Specifikace operacnich pasem RTK referencni stanice (pro modely EU)

Provozni frekvence Frakvence Maximalni vykon vysilaée
BLE 2400-2483.5MHz 6.71dBm

Wi-Fi 2400-2483.5MHz 10.41dBm

LORA 863.1-869.85MHz 10.18dBm

BDS/GPS(L1)/Galileo(E1B)
1559-1610MHz /
/GLONASS(G1)

6.1.5 Specifikace baterie

YUKA mini
800 600
Napajeci adaptér TS-A060-2802151

Parametry
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Input: 100-240V~, 50/60Hz, 1.5A Max.
Output: 28Vdc, 2.15A, 60.2W
Baterie 21.6Vdc, 6.1Ah 21.6Vdc, 2.4Ah
Kapacita baterie 6.1Ah 2.4Ah
Teplotni rozmezi pro bezpecné nabijeni baterie: 4-45 °C. PFiliS vysoké teploty mohou poskodit a znicit
vyrobek.
VAROVANI: Pro nabijeni baterie pouZivejte pouze origindlni adaptér a napajeci kabely od vyrobce

Mammotion.
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6.2 Chybové kédy

Ozndmeni v aplikaci zobrazuji bézné chybové kody spolu s jejich pfi¢inami a kroky pro jejich vyreSeni. Nize

jsou uvedena nejcastéjsi chybova oznameni v dobé tisku navodu.

Chybovy kéd

316

318

323

325

326

328

1005

PFicina

Motor levého Zaciho kotouce je

prehraty.

Senzor motoru levého Zaciho

kotouce vykazuje chybu.

Motor pravého Zaciho kotouce je

pretizeny.

Motor pravého Zaciho kotouce se

nerozbéhl.

Motor pravého Zaciho kotouce je

prehraty.

Senzor motoru pravého Zaciho

kotouce vykazuje chybu.

Vybitd baterie

www.robotworld.cz

Reseni

Jakmile motor vychladne, robot se vrati do
normalniho stavu. Proces muZe trvat nékolik
minut.

Restartujte YUKA. Pokud chyba pretrvava i po
vice restartech YUKA, kontaktujte autorizovany
servis.

Zkontrolujte kotou¢, zda neni zaseknuty nebo
zahlceny travou a ocistéte jej. Pokud je tfeba,
zvyste vysku seceni.

Zkontrolujte, zda se Zaci kotouc nezasekl a
oCistéte jej. Pokud to nepomohlo, restartujte
YUKA. Pokud chyba pretrvavda i po vice
restartech YUKA, kontaktujte autorizovany
servis.

Jakmile motor vychladne, robot se vrati do
normalniho stavu. Restartujte YUKA. Pokud
chyba pretrvava i po vice restartech YUKA,
kontaktujte autorizovany servis.

Restartujte YUKA. Pokud chyba pfetrvava i po
vice restartech YUKA, kontaktujte autorizovany
servis.

YUKA bude pokracovat v sekani travy, jakmile



Chybovy kéd

1300

1301

1420

2713

2726

2727

PFicina

Stav polohovani je Spatny.

Nabijeci zakladna byla pfemisténa.

Vyprsel ¢asovy limit pfi nacitani

rychlosti.

Nabijeni bylo zastaveno  kvdli

nizkému napéti baterie.

Baterie je prebita.

Baterie je pfilis vybita.

www.robotworld.cz

Reseni

bude baterie nabita na 80%.

Pockejte na prepolohovani YUKA. Zkontrolujte
spravné umisténi RTK referencni stanice dle
navodu.

Pfemistéte nabijeci zakladnu v aplikaci.
Restartujte YUKA. Pokud chyba pretrvava i po
vice restartech YUKA, kontaktujte autorizovany
servis.

Restartujte YUKA. Pokud chyba pretrvava i po
vice restartech YULA, kontaktujte autorizovany
servis.

Ukoncete okamzité nabijeni. Pokud k prebijeni
dochazi ¢asto, kontaktujte autorizovany servis.

Nechte YUKA nabijet do pIného nabiti baterie.



7 Prohlaseni o shodé

FCC Prohlaseni o shodé
Toto zatizeni vyhovuje Casti 15 pravidel FCC. Provoz podléhd nasledujicim dvéma podminkam: (1) toto
zarizeni nesmi zpUsobovat skodlivé ruseni a (2) toto zafizeni musi akceptovat jakékoli prijaté ruseni, véetné

ruseni, které mizZe zpUsobit neZzadouci provoz.

Upozornéni: Zmény nebo Upravy, které nejsou vyslovné schvaleny stranou odpovédnou za shodu, mohou

zrusit opravnéni uzivatele provozovat zafizeni.

Poznambka: Toto zafizeni bylo testovano a bylo zjisténo, Ze vyhovuje limitdm pro digitalni zafizeni tfidy B podle
Casti 15 pravidel FCC. Tyto limity jsou navrZeny tak, aby poskytovaly pfimérenou ochranu pred skodlivym
rusenim pri domaci instalaci. Toto zafizeni generuje, pouziva a muZe vyzarovat vysokofrekvencni energii a
pokud neni nainstalovdno a pouzivdno v souladu s pokyny, mlZe zplsobovat Skodlivé ruseni radiové
komunikace. Nelze v3ak zarucit, Ze pfi konkrétni instalaci k ruSeni nedojde.

Pokud toto zafizeni zplsobuje skodlivé ruseni radiového nebo televizniho pfijmu, coz lze zjistit vypnutim a
zapnutim zafizeni, doporucujeme uzivateli, aby se pokusil napravit ruseni jednim nebo vice z nasledujicich
opatreni:

-- Pfeorientujte nebo premistéte pfijimaci anténu.

-- ZvétSete vzdalenost mezi zafizenim a pfijimacem.

-- Pfipojte zafizeni do zasuvky v jiném okruhu, nez ke kterému je pfipojen pfijimac.

-- Pozadejte o pomoc prodejce nebo zkuseného radiového/televizniho technika.

www.robotworld.cz



ISED Prohlaseni o shodé

Toto zatizeni obsahuje licencované vysilace/pfijimace, které jsou v souladu s kanadskymi bezlicenénimi RSS(s)
Innovation, Science and Economic Development.

Provoz podléha nasledujicim dvéma podminkam:

(1) Toto zafizeni nesmi zpUsobovat ruseni.

(2) Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli ruseni, véetné ruseni, které muze zpuUsobit nezadouci provoz

zafizeni. Toto zatizeni splnuje limity vystaveni zareni IC RSS-102 stanovené pro nekontrolované prostredi.

Shoda s vysokofrekvencni expozici
Toto zafizeni vyhovuje limitm FCC/IC RSS-102 pro vystaveni radiaci stanovenym pro nekontrolované
prostiedi. Tento vysila¢ nesmi byt umistén nebo provozovan ve spojeni s jinou anténou nebo vysilacem. Toto

zatizeni by mélo byt instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20 cm mezi vysilatem a vasim télem.

RTK Referencni stanice
Tento radiovy vysilac [IC: 32325-RTK300] byl schvalen organizaci Innovation, Science and Economic
Development Canada pro provoz s niZze uvedenymi typy antén s uvedenym maximalnim pfipustnym
ziskem. Typy antén neuvedené v tomto seznamu, které maji zesileni vétsi nez maximalni zesileni uvedené

pro kterykoli z uvedenych typu, je prisné zakazano pouZivat s timto zafizenim

www.robotworld.cz
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8 Zarucni list

Model:

SN:

Datum prodeje:

Razitko prodejce:

Tento zaruéni list plati pro vyrobky dovezené do Ceské republiky firmou BLAKAR trading s.r.o., provozovna:
Azalkové 1272, 252 42 Jesenice, IC: 282343391, DIC: CZ28234391.
ZARUCNI PODMINKY
* Na vyrobek se poskytuje zaruka za jakost v délce 36 mésicli ode dne prodeje spotrebiteli.
e Zaruka se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materidlu.
e Zaruka se nevztahuje na vady zplUsobené dopravou, nedodrZzenim pokyn( k obsluze uvedenych v navodu,
Spatnou udrzbou, mechanickym poskozenim, zasahem do vyrobku, nebo zavady zplsobené poruchami v el.
siti, nespravnou instalaci, nevhodnym umisténim (prasné, chemicky ci jinak nevhodné prostredi)
e Zaruka se nevztahuje na vady zplUsobené béZznym opotifebenim (u baterii zejména ztrata kapacity, Zivotnost
baterie je minimalné 6 mésict ode dne prodeje, ¢i opotiebeni Zacich nozu, zacich kotoucu, kol atd.).
* Pro uplatnéni zaruky je nutné predlozit doklad o koupi (napftiklad faktura, stvrzenka nebo vyplnény zarucni
list s razitkem prodejce)
Autorizovany servis pro Ceskou republiku
BLAKAR trading s.r.o., Azalkova 1272,
252 42 Horni Jiréany, Ceska republika
tel.: +420 606 839 644, +420 774 737 789
(Po —Pa 8:00-16:30)

e-mail: servis@blakar.cz

www.lubasekacky.cz

772 /A MMOTION

Copyright © 2025, MAMMOTION All Rights Reserved.

Informace uvedené v ndvodu jsou platné v den tisku ndvodu, zmény vyhrazeny z ddvodu

aktualizaci a tiskovych chyb.
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