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Dotykové dalkové ovladaci centrum
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displeje robotického vysavace.

Sparovani Roomby s dalkovym ovladaéem

Dalkovy ovladac je napajen ¢tyfmi bateriemi typu ,,AA” (nejsou soucasti
dodavky).

1. Zkontrolujte, jestli je baterie robota pIné nabita.

2. Odpojte kabel napajeni nebo robota vyndejte ze zakladny.

3. Do dalkového ovladace vlozte tfi baterie velikosti ,,AA“.

4. Pri vkladani ¢tvrté baterie podrzte stisknutou Sipku vlevo na ovladaci.
5. Tlacditko drzte stisknuté, dokud Roomba neza¢ne reagovat. Do té doby
budou blikat indikatory dni v tydnu zprava doleva (od Sat do Sun).

6. Nasadte kryt baterii a polozte dalkovy ovlada¢ na Roomb

7. Na dalkovém ovladaci soucasné stisknéte a drzte tlacitka Sipka vie

a Sipka vpravo asi 2 vtefiny. Indikatory dalkového ovladace bliknou, ¢imz
signalizuji, ze je parovani dokonéeno. Pfi vyméné baterii jiz neni potfeba
ovladac¢ znovu parovat.

8. Dalkovy ovlada¢ po chvili automaticky ejde do usporného rezimu. P¥i
stisknuti libovolného tlaéitka jiz sparovaného ovladace budou indikatory
dni v tydnu blikat zleva doprava (od Sun do Sat), dokud nebude Roomba
pod jeho kontrolou.

A\ UPOZORNENI: Wireless Command Center komunikuje s Roombou na frekvenci v
pasmu 2,4 GHz. Na této frekvenci komunikuje velké mnozstvi zafizeni jako napr.

bezdratové sité Wi-Fi. V pfipadé, Ze je toto frekvencni pasmo zahlcené jinymi
zarizenimi, nemusi Wireless Command Center pracovat spolehlivé. K tomuto dochazi
ve zcela ojedinelych pripadech.






