Strucny navod k pouziti
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chytfe vymysleno pro zivot

PRIPRAVA ROBOTA

1

Nainstalujte postranni
kartac. Zarovnejte a stisk-
néte, dokud neuslysite
cvaknuti.

. Odstrante ochranné

lity.

. Odstrante folii na

pfednim a boénim
laseru narazniku.

PRIPRAVA DOKOVACI
STANICE

1

Nainstalujte najezdovou
rampu stlacenim do
pFislusné polohy na téle
dokovaci stanice, uslysite
cvaknuti.

. Dale umistéte myci

vani¢ku dovnitf dokovaci
stanice do odpovidajici
polohy a ujistéte se,

Ze je v roviné.

. Vsunte cistici prostfedek

do slotu pod krytem
Cisticiho prostredku.
Kdyz uslysite cvaknuti, je
ve spravné pozici.

. Doplnte cistou vodu.

PFi Celnim pohledu na

stanici je to nddoba vlevo.

PRIPRAVA PROSTREDI

1.

Z3kladnu umistéte na
pevny a rovny povrch.
Ujistéte se, ze po
stranach zakladny je
volny prostor alespon
5 cm a pred zakladnou
alespon 130 cm.

2. Pred zahdjenim uklidu usporadejte
ndbytek, zejména stoly a zidle. Uklidte
prebyte¢né pfedméty na podlaze abyste
vytvofili idealni podminky pro mapovani
prostoru a nasledny uklid.

3. Pokud robot uklizi
v mistech, jako je
podesta schodisté
nebo okraje schodl,
umistéte zde pre-
dem zabrany, abyste
zajistili bezpecnost
osob a nedoslo

k poskozeni robota.
4. Pro optimalni zma- *uu
povani prostoru

otevrete vSechny
dvere.

PRIPOJENI K MOBILNI APLIKACI

Naskenujte QR kod nebo
vyhledejte aplikaci ,Concept
Home*“ na Google Play nebo
App Store a aplikaci si stahné-
te do mobilniho telefonu.

Otevrete aplikaci, pfihlaste
se a pokracujte dle pokynu
v aplikaci. Pro pokyny jak
pripojit robota k aplikaci
naskenujte QR kod.

Pro navod jak pouzivat
aplikaci naskenujte
QR kod.

UPOZORNENI

Pred prvnim uUklidem odstrante veskeré
drobné prekazky. Robot béhem skenovani
nema aktivni funkci 3D vyhybani se
prekazkam. Tuto funkci automaticky zapne
po naskenovani prostoru a ulozeni mapy.

concept

smartly designed for your life

Quick Start Guide

PREPARING THE ROBOT
1

Install the side brush. Align
and press until you hear
a click.

. Remove the protective

strips.

. Remove the film on the

front and side bumper
laser.

PREPARING
THE DOCKING STATION

1.

PREPARING THE ENVIRONMENT

Install the ramp by pressing
it into the appropriate posi-

tion on the docking station
body, you will hear a click.

. Next, place the wash tray

inside the docking station
in the appropriate position
and make sure it is level.

. Insert the detergent into

the slot under the deter-
gent cover. When you
hear a click, it is in the
correct position.

. Fill with clean water.
When looking at the station

from the front, this is the
container on the left.

Place the base on a solid
and level surface. Make
sure that there is at least
5 cm of free space on
the sides of the base
and at least 130 cm in
front of the base.

2. Before starting cleaning, arrange the
furniture, especially tables and chairs.
Clear away excess objects on the floor to
create ideal conditions for mapping the
space and subsequent cleaning.

ﬁ®®

3. If the robot is clea-
ning in places such
as stair landings or
the edges of stairs,
place barriers there
in advance to ensure
the safety of people
and prevent damage
to the robot.

4. For optimal
mapping of the
space, open all
doors.

L

CONNECTING TO THE MOBILE APP

Scan the QR code or search
for the “Concept Home” app
on Google Play or the App
Store and download the app
to your mobile phone.

Open the app, log in and
follow the instructions in the
app. Scan the QR code for in-
structions on how to connect
the robot to the app.

Scan the QR code for
instructions on how to use
the app.

WARNING

Remove all small obstacles before cleaning
for the first time. The robot does not have
3D obstacle avoidance during scanning.
This feature is automatically enabled after
scanning the area and saving the map.
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vymyslené pre zivot

Struc¢ny navod na pouzitie
PRIPRAVA ROBOTA

1. Nainstalujte postrannu kefu.
Zarovnaijte a stlacte, kym
nebudete pocut cvaknutie.

2. Odstrante ochranné
listy.

3. Odstrante foliu na
prednom a bo¢nom
laseri naraznika.

PRIPRAVA DOKOVACEJ
STANICE

1. Nainstalujte ndjazdovu
rampu stlacenim do prislus-
nej polohy na tele dokova-
cej stanice, budete pocut
cvaknutie.

2. Dalej umiestnite umyvaciu
vani¢ku dovnutra dokova-
cej stanice do zodpovedaj-
ucej polohy a uistite sa,

Ze je v rovine.

3. Vsunte cistiaci prostrie-
dok do slotu pod krytom
Cistiaceho prostriedku.
Ked budete pocut
cvaknutie, je v spravnej
pozicii.

4. Doplnte cCistu vodu.

Pri ¢elnom pohlade na
stanicu je to nadoba vlavo.

PRIPRAVA PROSTREDIA

1. Zakladru umiestnite na
pevny a rovny povrch.
Uistite sa, ze po stranadch
zékladne je volny 0.05m ¢
priestor aspon 5 cm
a pred zakladnou aspon
130 cm. Sm

2. Pred zacatim upratovania usporiadajte
nabytok, najma stoly a stolicky. Upracte
prebytocné predmety na podlahe aby ste
vytvorili idedlne podmienky pre mapova-
nie priestoru a nasledné upratovanie.

E@@

3. Pokial robot upratuje
v miestach, ako je
podesta schodiska

alebo okraje schodoy,

umiestnite tu vopred A
zabrany, aby ste zais-

tili bezpecnost oséb

a nedoslo k poskode-

niu robota.
PRIPOJENIE K MOBILNEJ APLIKACII

Naskenujte QR kod alebo
vyhladajte aplikaciu ,,Concept
Home* na Google Play alebo
App Store a aplikaciu si stia-
hnite do mobilného telefénu.

4. Pre optimalne
zmapovanie
priestoru otvorte
véetky dvere.

Otvorte aplikaciu, prihlaste
sa a pokracujte podla poky-
nov v aplikacii. Pre pokyny
ako pripojit robota k aplikacii
naskenujte QR koéd.

Pre navod ako pouzivat
aplikaciu naskenujte
QR kod.

UPOZORNENIE

Pred prvym upratovanim odstrante vsetky
drobné prekazky. Robot pocas skenovania
nema aktivnu funkciu 3D vyhybanie sa
prekdzkam. Tuto funkciu automaticky zapne
po naskenovani priestoru a ulozeni mapy.

2. Zanim zaczniesz sprzatac, ustaw meble,
zwtaszcza stoty i krzesta. Pozbadz sie
zbednych przedmiotéw z podtogi, aby
stworzy¢ idealne warunki do zaplanowa-
nia przestrzeni i pdzniejszego sprzatania.

concept

innowacje w Twoim zyciu

Szybki przewodnik

PRZYGOTOWANIE

ROBOTA

1. Zamontuj szczotke boczna.
Wyréwnaj i docisnij, az ustys-
zysz kliknigecie.

3. Jezeli robot sprzata
takie miejsca, jak
podesty schodéw lub
krawedzie schoddw,
nalezy wczesniej
ustawic bariery,
aby zapewni¢ bez-
pieczenstwo ludzi
i zapobiec uszkodze-

niom robota.
4. Aby uzyskac opty-
malne rozplanowanie

2. Zdejmij paski ochronne.

3. Zdejmij folie z lasera
przedniego i bocznego
zderzaka.

PRZYGOTOWANIE
STACJI DOKUJACEJ

1. Zainstaluj rampe, docis-
kajac ja do obudowy sta-
cji dokujacej, az ustyszysz
klikniecie.

przestrzeni, otwoérz
wszystkie drzwi.

LACZENIE Z APLIKACJA MOBILNA

2. Nastepnie nalezy umiescic¢ E
tacke myjaca wewnatrz sta-

cji dokujacej w odpowied- 3

niej pozycji i upewnic sie,

Ze jest wypoziomowana.

Zeskanuj kod QR lub wyszukaj
aplikacje ,,Concept Home”

w Google Play lub App Store

i pobierz jg na swdj telefon
komorkowy.

3. W16z detergent do szc-
zeliny znajdujacej sie pod
pokrywka pojemnika na
detergent. Gdy ustyszysz
klikniecie, oznacza to, ze
pozycja jest prawidtowa.

Otworz aplikacje, zaloguj sie
i postepuj zgodnie z instruk-
cjami wyswietlanymi w apli-
kacji. Zeskanuj kod QR, aby
uzyskac instrukcje dotyczace
potaczenia robota z aplikacja.
4. Napetnij czysta woda.
Patrzac na stacje od przo-
du, kontener znajduje sie
po lewej stronie.

Zeskanuj kod QR, aby
uzyskac instrukcje dotyczace
korzystania z aplikacji.

PRZYGOTOWANIE SRODOWISKA

OGLOSZENIE
1. Umies$¢ podstawe na sta-

bilnej i ptaskiej powier-
zchni. Upewnij sig, ze po
bokach podstawy nalezy
pozostawic¢ co najmniej
5 cm wolnej przestrzeni,
a przed podstawg co
najmniej 130 cm.

Przed pierwszym czyszczeniem usun
wszelkie mate przeszkody. Robot nie ma
wiaczonej funkcji unikania obiektow 3D
podczas skanowania przeszkody. Funkcja ta
wiacza sie automatycznie po zeskanowaniu
obszaru i zapisaniu mapy.




