1 Pfehled produktu
1.1 Obsah baleni
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Boc¢ni kartag proti

Napdijeci kabel x 1

namotavani viast x 1
(Prislugenstvi)

m.—‘o

Cistici prostiedek x 1

Robot x 1 (nainstalovanda Multifunkéni dokovaci
nadobka na prach x 1,

vdlcovy kartaé x 1)

Sdacek na prach x 1
stanice x 1 (v&etné Cistici (Prislugenstvi)
zakladny x 1, nadrze na
Cistou vodu x 1a nadrze na

$pinavou vodu x 1)

Vymeénitelny istici filtr x 1

(Prislusenstvi) (Prislugenstvi)

1.2 Robot

Pfedni &ast (zavieny horni kryt)

Radarové senzory

Tlacitko pro navrat
Tlagitko Start/Sto
P Predni senzor se strukturovanym svétlem
Laserovy Senzor narazniku
senzor okrajd

Pfedni &ast (otevieny horni kryt)

Ndadobka na prach

Horni kryt

robota '

Vyménitelnd vlozka naddobky
Prachovy filtr

Tlacitko RESET

Spodni éast robota

Infraderveny senzor proti padu ze schodt
Ultrasonicky kobercovy senzor

Stitek robota (véetna SN) Bocr:l karta¢ proti namotdavani
vlast
Plovouci karta¢ s nulovym

PR ° i X
namotdavdnim viast Hnaci kolo x 2

Modul pro mopovani x 2 © Smérové kolecko

Mop

Zakladna mopu

Narwal Freo Z10 Pro

1.3 Souédasti multifunkéni stanice

Pfedni strana (zavieny horni kryt) /A'
Tlagitko Start/Stop l \

Indiké&tor

Nadrzka na
$pinavou vodu

Zadni strana

Napdjeci konektor

1.4 Tlaéitka a indikatory

Tlacitka na robotu

Tlagitko Akce Funkce

Start/Stop (‘) Kratké stisknuti Spustit/Pozastavit/Obnovit klid

stisknuti a podrzeni po dobu 2's Zapnout/Vypnout
Navrat (Recall) () Home ~ Krétké stisknuti Névrat do stanice
stisknuti a podrzeni po dobu 2 s Zapnout/Vypnout détskou pojistku
Reset @ Krétké stisknuti Vstup do rezimu pérovani
Stisknuti a podrzeni po dobu 5 s Odpérovat et a smazat uZivatelska data

Stisknuti a podrzeni po dobu 10's. Obnovit tovarni nastaveni

Tlacitko na multifunkéni dokovaci stanici

Akce Funkce
Kratké stisknuti spustit/pozastavit/obnovit aktualni kol
Dvojité kliknuti Spustit/zrusit prani mopi
Stisknuti a podrzeni po dobu 2 s Ukongit aktualni kol
Stisknuti a podrzeni po dobu 105 Vstoupit/opustit rezim parovani

petKliknuti Samotiéténi modulu pro automatickou vymenu vody

Indikatory na robotu

Indikator Vyznam

Pulzujici bil Neginnost/suseni/bakteriostaza
Trvale svitici modra Zapinani/Vypinani

Blikajici ervena Chyba/odpojeno

Pulzujici oranzova Aktualizace / Konfigurace sit&

Indikatory na multifunkéni dokovaci stanici

Indikator Vyznam

Nesviti Neginnost/suseni/bakteriostaza

Trvale sviti Provadi kol / pozastaveno / pohotovostni rezim

Pulzuje Probiha /kontrola idi i vody

Blika Chyba/odpojeno

Houbovy filtr nadrzky
na Cistou vodu




2. Priprava pred pouzitim

Spravné

Spatné

(1) Instalace bo&nich kartaed

Pevné zatlacte boéni kartéd¢ do
otvoru odpovidajici barvy, dokud
neuslysite ,cvaknuti”, které znaci, ze
je bezpecné nainstalovan.

(4) Umisténi multifunk&ni stanice:
Zapojte napdijeci kabel do zadni
&asti stanice a pfipojte ji k napdjeni.
Ponechte volny prostor o délce
alespori 0,45 metru pred stanici, aby
mohl robot plynule vjizdét a vyjizdét.
NEUMISTUJTE stanici do  blizkosti
zdroje tepla.

(7) Pfidani &isté vody

Oteviete nadrzku na &istou vodu a
napliite ji. Zaviete vicko a vlozte
nadrzku zpét do stanice.

Znacka maximdlni
hladiny vody (MAX)

(2) Odstranéni antikolizni pény
Zatdhnéte za ndlepku na hornim
krytu, oteviete horni kryt robota
a odstrarite antikolizni pénu.
Ndsledné horni  kryt robota
zaviete.

(5) Instalace prachového sacku
Sejméte pfedni kryt stanice.
Vlozte prachovy sééek do slotu
ve vyznaceném sméru, dokud
nenarazi na dno. Nainstalujte
predni panel stanice na spravné
misto.

(8) Prvni spusténi

Zasunte robota do stanice tak,
aby bocni kartace sméfovaly
ven. Stanice jednim pipnutim
potvrdi Uspé&sné nabijeni, robot
se automaticky zapne a pfehraje
hlasovou zpravu.

3. Navod k pouziti

3.1 Usporaddani domaciho prostredi

@ & e

A. Uklid'te z podlahy prekdzky, jako jsou rozhdzené kabely, hadry, pantofle, obleceni a knihy.
B. Oteviete dvefe do mistnosti, které chcete uklizet, a usporadejte ndbytek tak, aby zbylo co nejvice prostoru pro uklid.
C. Ostatni dvefe nechte zaviené a nainstalujte zdbranu, abyste zabrdnili viezdu robota do vyvysenych nebo snizenych mist.
D. Maximdlni vyska piekazky pro piejezd je 20 mm a robot nedokdze vjet do mistnosti s prahem vy3&im nez 20 mm.

Pro usnadnéni piejezdu prekazek si mlizete zakoupit prahovou rampu Narwal.
E. NESTUJTE pfed robotem, na prahu ani v uzkych uligkéch, abyste zabranili vynechdani mist pfi tklidu.

3.2 Mapovani

(3) Odstranéni papirovych vlozek a instalace vyménitelného
&isticiho filtru

Odstrarite papirové vlozky, které fixuji robota uvnitf stanice.
Vyjméte Cistici zdkladnu, zacvaknéte vyménitelny filtr do
drazky v zakladné a zatlacte jej dold, dokud bezpeéné
nezapadne na své misto. Cistici zakladnu s nainstalovanym
filtrem vloZte zpét do stanice. Pokud je filtr jiz nainstalovan,
tento krok prosim preskocte.

Tésnici ndlepka
Cisticiho
prostiedku

(6) Vlozeni ¢isticiho prostfedku

Sejméte predni kryt stanice. Nasmérujte uzdavér Cisticiho
prostiedku smérem ke stanici (NEODSTRANUJTE uzdavér,;
ujistéte se, Ze je odstranéna pouze tésnici ndlepka) a
vodorovné jej zasuiite do piihradky na detergent. Jakmile je
Cistici prostfedek na svém misté, vratte zpét predni kryt.

(9) Pfipojeni a sparovani robota v aplikaci
Stahnéte si aplikaci Narwal a postupujte podle pokynd pro
pfipojeni a spdrovani robota.

PFed uklidem nové domdcnosti musi robot prozkoumat prostiedi a vytvofit mapu. Pfed prvnim tklidem mdzete mapovdni spustit kratkym stisknutim tlagitka |D [Start/Stop]
na stanici nebo klepnutim na ,Spustit mapovani” v aplikaci.

Poznéimka:

1. Po dokoné&eni mapovani miiZzete upravovat nebo spravovat véechny mapy v aplikaci Narwal, véetné vytvéreni dil&éich map pro zakazané zény (NO-GO) nebo pro vice pater.

2. Po dokonéeni mapovdéni nepremistujte stanici, jinak bude nutné mapu vytvofit znovu. V pfipadé zmény umisténi velkych kusti ndbytku se doporu¢uje mapu pretvofit.

3.3 Uklid

Vybér rezimt uklidu

Produkt nabizi ¢tyfi integrované rezimy uklidu: Vysdavdini, Mopovdni, Vysdvdni a mopovdni, Vysdvdni a poté
mopovdni. Pro kazdy rezim mdzete v aplikaci vybrat a upravit parametry, jako jsou cykly uklidu, saci vykon a
vlhkost mopu.

Nastaveni Freo Mind

Freo Mind je inteligentni asistent uklidu. Je-li funkce Freo Mind zapnutd, robot automaticky upravi
parametry Uklidu bez nutnosti manudlniho nastavovdni. Zda se ma funkce Freo Mind zapnout, mizete zvolit
pfi spusténi uklidu v aplikaci.

Spusténi uklidu

Robota muzete spustit tiemi zplsoby:

- Klepnéte na [(*)][Spustit uklid] v aplikaci;

- Kratce stisknaéte tlagitko [ (1) 1 [Start/Stop] na robotu. Robot ve vychozim nastaveni aktivuje rezim vysavani;
« Krditce stisknéte tlacitko na stanici. Robot ve vychozim nastaveni aktivuje rezim vysdvdni a mopovdni.
Pozndmka: Rezim uklidu a dalsi parametry mizete upravit v aplikaci.

Pozastaveni/obnoveni aktudlniho tkolu

Aktudlni kol mlizete pozastavit/obnovit tfemi zplsoby:

« Klepnéte na [(1)] [Pozastavit] / [(+)] [Obnovit] v aplikaci;

- Krdtce stisknéte tlagitko [ d)] [Start/Stopl;

« Kratce stisknéte tlacitko na stanici.

Odsdavdani prachu

Po zahdjeni vysdvdni stanice pfesune necistoty z ndidobky robota do prachového sécku uvnitf stanice.
Odsdvdni prachu mézete spustit i manudlné klepnutim na [Odsdvéni prachu] v aplikaci.

Prani mopu

Pokud je nastaveno vice cyklli mopovdni nebo je uklizend plocha pfilis velkd, robot se béhem mopovdni
automaticky vrdti do samogistici stanice, aby mopy vypral. Pocet cykld a frekvenci prani mopt Ize upravit v
aplikaci pred spusténim uklidu. Zmény provedené po zahdjeni Uklidu se projevi az pfi dalsim ukolu.
Samogistici stanice mizZe mopy vyprat i ndsledujicimi zpUsoby:

- Klepnéte na [ &1 [Prani mopu] v aplikaci;

» Dvakrat kliknéte na tlacitko na stanici.

Pozndmka: Béhem prani mopd robota NEVYTAHUJTE ze stanice silou, aby nedoslo k poskozeni dild.
Ukon¢eni aktudliniho ukolu

Po dokonéeni Uklidu se robot automaticky vrati do stanice. Zprdvu o uklidu si mizete prohlédnout v aplikaci.
Ukol mlizete také manuding ukongit tfemi zpCisoby:

- Podrzte 2 s [ ()] [Ukongit tkol] v aplikaci;

- Kratce stisknéte tlagitko [() Home] [Navrat] na robotu;

+ Dlouze stisknéte (na 2 s) tla&itko na stanici.

Spusténi suseni mopu

Po poslednim cyklu mopovdni se robot vrdti do stanice k vyprdni a vysudeni mopU. Délku suseni Ize upravit v
aplikaci. Tento Ukol mUzete spustit manudiné:

- Klepnéte na [ A: 1 [Prani a sudeni mopu] v aplikaci.

Dulezité bezpecnostni informace a upozornéni

Pred pouzitim zafizeni si peclivé prectéte tyto bezpecnostni pokyny.

Umisténi a provoz: Neumistujte multifunkéni dokovaci stanici do blizkosti zdrojd tepla

Bezpecnd manipulace: Béhem provadéni Uklidovych uloh se v Zadném pripadé nedotykejte rukama rotujicich ¢asti

Ochrana komponentd: Nikdy nevytahuijte robota z dokovaci stanice silou b&hem procesu prani mopu, mohlo by dojit k poskozeni vnitfnich sou¢astek.

Cistici prostiedky: PouZivejte vyhradné originaini &istici prostfedek Narwal. PouZiti neoriginalnich pripravk méize vést k porude &i poskozeni zafizeni

Baterie: Zafizeni je vybaveno dobijeci lithium-iontovou baterii. Do pristroje nezasahuijte a baterii se nesnazte sami vyménit

Shoda s predpisy EU a recyklace

Tento produkt a jeho soucasti splfiuji poZadavky smérnice RoHS 2.0 a obalové smérnice 94/62/EC o omezeni pouZivani nékterych nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich a o obalech

Tento symbol znamena, Ze pouZité elektrické a elektronické vyrobky nesmi byt likvidovany spole¢né s béznym komunainim odpadem.
Za UCelem spravné recyklace jej odevzdejte na urCeném sbérném misté
Informace o vyrobci
Viyrobce: Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd.
Adresa vyrobce: Room A2901, Yunzhongcheng, Building 1, Vanke Yuncheng VI, Dashi 2nd Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong,
Cina
Dovozce: TYGOTEC sr.o
Sidlo spole&nosti: Studenéves 138, 273 79 Studenéves, Ceska republika
1C0: 03402771
DIC: CZ03402771

Zékaznicka podpora a servis (e-mail): info@tygotec.eu TYGOT=C



4. Technické parametry

Robot (YJCC033)
Rozméry: 355 x 350 x 107,7 mm

Hmotnost: 4,5 kg

Bezdratové pripojeni: 2,4 GHz, 802.11b/g/n

Jmenovity vstup (nabijeni): 20 V = 2,0 A
Jmenovité napéti (provozni): 14,4V ~

(lithium-iontova baterie, > 5000 mAh)

Wi-Fi

Protokol: IEEE 802.11b/g/n
Frekventni rozsah: 2412-2472 MHz
Max. vykon vysilace (EIRP): < 20 dBm
Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilace (EIRP): < 10 dBm

Baterie (Robot)

Pocet bateriovych moduli v baleni:
Typ baterie:

Jmenovité napéti:

Pocet bateriovych ¢lankd na modul:

Jmenovitd kapacita, jmenovita energie:

Multifunkéni dokovaci stanice (YJCB033)
Rozméry: 431 x 403,5 x 461,5 mm
Hmotnost: 10,6 kg

Jmenovity pfikon: 220-240 V~, 50-60 Hz
100-127 V~, 50-60 Hz

(Skute&ny jmenovity vystup vychazi z udajd na 3titku produktu.)
Jmenovity vystup: 20V =2,0 A

Jmenovity vykon:

Nabijeni: 45 W

Ohfev vody: 1100 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
850-1250 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Odsavani prachu: 450 W

Suseni: 65 W

Bluetooth
Protokol: BLE 5.0
Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilace (EIRP): < 10 dBm

Tks

Dobijeci Li-ion baterie
14,4V =

8ks

5000 mAh, 72 Wh



