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Roboticky vysavac Roboterstaubsauger
Roboticky vysavac Aspirateur robot
Odkurzacz automatyczny Robot aspirapolvere
Robotporszivo Aspiradora robética
Robots puteklsicéjs Aspirator robot

Robotic vacuum cleaner
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PODEKOVANI

Dékujeme Vam, Ze jste si zakoupili vyrobek znacky Concept a pfejeme Vam, abyste byli s nasim vyrobkem spokojeni

po celou dobu jeho pouzivani.

Pted prvnim pouzitim prostudujte pozorné cely navod k obsluze a potom si jej uschovejte. Zajistéte, aby i ostatni
osoby, které budou s vyrobkem manipulovat, byly sezndmeny s timto navodem.

Technické parametry

Parametry dokovaci stanice

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Napéti akumulatoru

14,4V DC

Nabijeci parametry robota

20VDC, 2,25A

Hlu¢nost

62 dB (standardni vykon)

Baterie

5200 mAh, Li-lon

Doba provozu - rezim vysavani

Saci sila: Nizka 270 min, Stfedni 180 min, Vysoka 144 min, Max 90 min

Doba Uplného nabiti 3-4h
Frekven¢nirozsah 2412 - 2472 MHz
Vykon vysilace (max.) <20dBm
Pfikon v pohotovostnim rezimu 035W
Ptikon v sitovém pohotovostnim rezimu 0,35W

Pohotovostnirezim

Stav, kdy je zafizeni pfipojeno ke zdroji napajeni, zavisi na energii ze sitového zdroje, aby fungovalo jak ma a poskytuje
pouze jednu nebo vice nasledujicich funkci, které mohou pretrvavat po neomezené dlouhou dobu: funkce reaktivace
nebo funkce reaktivace s indikaci této funkce, a/nebo zobrazeni informaci nebo stavu.

Sitovy pohotovostni rezim
Stav, vnémz je elektrické nebo elektronické zafizeni schopno obnovit svou funkci po vzdalené aktivaci prostfednictvim
sitového rozhrani, a kdy udrzuje tuto schopnost pfi snizené spotiebé energie.

DULEZITE
Pred pfFipojenim do elektrické sité zajistéte vizualni kontrolou, zda je jednotka neporusena a béhem prepravy
nedoslo k Zzadnému poskozeni.

DULEZITA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI

Nepouzivejte spotiebic jinak, nez je popsano v tomto navodu.

Pfed prvnim pouzitim odstrante ze spotiebice vsechny obaly
a marketingové materialy.

Pred pouzitim odstrante z podlahy vsechny véci, které by mohly narusit
efektivni a bezproblémovy uklid (kabely, papiry, obleceni, ubrusy
a zaclony dotykajici se zemé, kiehké vazy).

PouzZivejte pouze origindlni pfislusenstvi a nahradni dily ur¢ené k tomuto
modelu.
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Pokud se v prostoru, ktery roboticky vysavac uklizi, nachazi schody, je
nezbytné nastavit zakdzanou zénu nebo jinym zplsobem zabranit
moznosti, Ze by vysava¢ mohl spadnout ze schod(.

Nesedejte si a nestoupejte na vysava¢ nebo dokovaci stanici, ani na né
nepokladejte jiné predméty.

Spotiebic by mél byt pouzivan pouze v domacnostech pfi teplotach od
0°Cdo 40 °C.

Uklid nezahajujte bez vlozeného prachového sacku v dokovaci stanici
a bez nadoby na vodu.

Nevkladejte vlasy, obleceni, prsty nebo jiné Casti téla do blizkosti hlavniho
kartace. Hlavni kartac a saci ¢ast vysavace udrzujte v Cistoté, odstranujte
vlasy a prach, které mohou snizit saci vlastnosti vysavace a kvalitu uklidu.
Nepouzivejte pristroj na mokré nebo vlihké podlaze.

Nevysavejte tekutiny, hofici cigarety, stfepy a ostré predméty, zapalky
a jiné hoilavé latky, vétsi kusy papiru, plastové sacky, hrebiky, toner
z tiskaren a kopirek nebo jiné predméty, které mohou vysavac poskodit.
Pfi vysavani nenechdvejte vysavac prejizdét pres volné polozené kabely.
Pfi udrzbé a ¢isténi spotiebice prepnéte vypinac do pozice vypnuto. Pred
cisténim dokovaci stanice ji nejprve odpojte od elektrické sité. Robota
a dokovaci stanici Cistéte suchym nebo lehce navihéenym hadfikem.
Nabijeci kontakty otirejte pouze suchym hadfikem!

Pfimé slunecni svétlo mlze zplsobit snizenou citlivost infracervenych
snimaci vysavace, zabraiite prosim jeho pfimému svitu.
UPOZORNENI: Nékteré velmi tmavé koberce nebo tmavé podlahy
robot nemusi byt schopen spravné vycistit - laserovy paprsek miize byt
podlahou pohlcen a robot do mista nevjede. V pfipadé, ze je v mistnosti
tmavy nabytek nebo stény, odraz paprski senzoru v ndrazniku muize byt
narusen - robot se odrazi naraznikem od prekazky.

Spotiebic nepouzivejte ve venkovnim prostiedi, na balkonech, terasach.
Pfi provozu robota zamezte pfistupu déti a domacich mazlickd k rotujicim
kartaciim, aby nedoslo ke zranéni.

Uchovavejte robota a dokovaci stanici stranou od zdroj( tepla, jako jsou
radiatory, trouby a podobné. Chrante je pred pfimym slune¢nim zarenim,
vlhkosti. Uchovavejte je na suchém a chladném misté.

Pfi premisténi robota nebo dokovaci stanice uchopte celé télo
spotrebice a nevyuzivejte pro prenos pouze Casti jako naraznik, vrchni
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kryty, pohyblivé asti apod.! Stanici uchopte za madlo na zadni strané,
vpredu za vnitini ¢ast.

V pribéhu prvniho Uklidu je doporuceno sledovat robota, aby se
vyporadal s pfipadnymi potencidlnimi problémy a byl tak zajistén
bezproblémovy uklid v budoucnu.

V pfipadé, ze jste si urcili oblast, ve které nema robot uklizet, nastavte
zakazanou zonu v mobilni aplikaci.

Nepokladejte spotrebi¢ na mista, ze kterych by mohl snadno spadnout
na zem (stdl, Zidle).

Pfed nabijenim spotiebice se ujistéte, Zze je spravné zapojena nabijeci
stanice. Pro nabijeni pouzivejte pouze stanici dodanou s robotem.

Pfi extrémnich teplotnich podminkach nebo nevhodnym pouzivanim
mUze dojit k uniku tekutiny z baterie. Pokud se dostane tekutina na kiizi,
neprodlené umyjte pod tekouci vodou. V pfipadé zasazeni oci okamzité
vyplachnéte pod tekouci vodou minimalné po dobu 10 minut. Vyhledejte
|ékaiskou pomoc.

V pripadé, Ze budete chtit vyrobek zlikvidovat, nejprve je nutné odpojit
baterii od spotrebice a odevzdat ji na k tomu ureném misté.

V pfipadé, ze spotrebi¢ prevazite nebo jej dlouho nebudete pouZivat,
vycerpejte vodu z nadrzky robota (stlacte vypust na boku robota
a nechte vytéct vodu). Robota plné nabijte a poté hlavnim vypinaem
vypnéte, prodlouzite tak Zivotnost baterie. Dbejte na to, abyste robota
nabijeli alespon kazdé 3 mésice, aby nedoslo ke snizeni kapacity baterie.
Dokovaci stanici odpojte od elektrické sité a vyprazdnéte a vysuste
nadrze, oplachnéte a vysuste filtracni houbicku. K pfevozu je doporuceno
vyuzit originalni krabici.

Ovérte, zda pfipojované napéti odpovidd hodnotéam na typovém
Stitku vyrobku. Nezapojujte spotiebi¢ do rozbocovacich zasuvek
a prodluzovacich pfivodu. PouZivejte pouze pfivod elektrického napéti
S uzemnénim.

Pfi vypojovani nabijeci stanice ze zasuvky elektrického napéti nikdy
netahejte za pfivodni kabel, ale uchopte zastrcku a tahem ji vypojte.
Nemanipulujte se zastrckou nebo spotfebicem mokryma rukama.
Nedovolte, aby byl spotfebi¢ pouzivan jako hracka.

K ¢isténi spotiebice nepouzivejte hrubé a chemicky agresivni latky.
Spotiebic je vhodny pouze pro pouziti v .domacnosti, neni uréen pro
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komercni pouziti. Spotiebi¢ je urCen k uklidu omyvatelnych podlah
a kobercd.

« Neponofujte pfivodni kabel, zastrcku nebo spotrebi¢ do vody ani do jiné
kapaliny.

 Neopravujte spotiebi¢ sami. Obratte se na autorizovany servis
a predchazejte zranéni pfi neodborné manipulaci.

- Tento spotfebi¢ mohou pouzivat déti ve véku 8 let a starsi a osoby se
snizenymi fyzickymi ¢i mentdlnimi schopnostmi nebo nedostatkem
zkuSenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly pouceny
0 pouzivani spotiebice bezpecnym zpisobem a rozumi pfipadnym
nebezpecim. Cisténi a Udrzbu provadénou uzivatelem nesméji provadét
déti, pokud nejsou starsi 8 let a pod dozorem. Déti mladsi 8 let se musi
drzet mimo dosah spotfebice a jeho pfivodu. Déti si se spotiebicem
nesméji hrat.

« Détem mladsim 3 let se musi zabranit v pfistupu k robotu a dokovaci
stanici, pokud nejsou trvale pod dozorem.

- Pfipadné 3kody a zranéni zplisobena nespravnym pouzivanim nese
uZivatel.

« Pokud je pfivodni kabel poskozen, jeho vyménu svéite odbornému
servisnimu stfedisku, aby se zabranilo vzniku nebezpecné situace.
Spotiebic s poskozenym privodnim kabelem je zakazano pouzivat.

Nedodrzite-li pokyny vyrobce, nemiize byt pripadna oprava uznana
jako zarucni.

Zkontrolujte peclivé, ze jste vybalili vSechno dodavané prislusenstvi,
doporucujeme vam ponechat si béhem zaruéni doby originalni
papirovou krabici, uzivatelsky manual a balici material.
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POPIS VYROBKU

Magneticky vrchni kryt
WiFi indikator

Tlacitko Start/Stop
Tlacitko nabijeni/restartu
Tlacitko uvolnéni nadoby na prach
Konektor elektroniky
Vypinac

Laserovy dalkomér
Néraznik

10 Predniinfracerveny senzor
11 TOF senzor

12 Postranni kartacek

13 Senzory proti padu

14 Ultrazvukovy senzor

WOoONOGOUARWN=

27
28

Stfedové kolecko
Spodni kryt

Rotacni kartac¢
Pojezdové kolecko

Kryt rotacniho kartace
Cistici textilie

Cerpadlo na vodu
Nabijeci kontakty
Senzor lokalizace stanice
Otvor pro vysavani necistot do prachového sacku
Prachové nddoba

HEPA filtr

Pénovy filtr

Jemny filtr s mfizkou




Dokovaci stanice

Prachové nddoba

Nadoba na vodu

Ovlddaci panel s displejem
Vysila¢ signalu stanice
Nabijeci kontakty dokovaci stanice
Otvor pro doplfiovéni vody
Filtr s Cisticimi drazkami
Saci otvor

Konektor elektroniky

10 Port pro napéjeni

11 Drzék kabelu

12 Rukojet nadoby na vodu
13 Nédrzka na ¢istou vodu

14 Nadrzka na Spinavou vodu

WONGOOUEWN=

Tla¢itka a indikatory dokovaci stanice

Tlacitko Start/Stop

Tlacitko nabijeni/samocisténi
Indikator nddoby na prach
Indikator nddrzky na Cistou vodu
Indikator nadrzky na $pinavou vodu
Indikator stavu baterie

TMOoONA®>
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Seznam soucasti

1 Roboticky vysava¢
2 Dokovaci stanice :
3 Cistici kartacek / LY I _-»:?;,C? N
4 Prachovy sacek == ] L r | o
5 Napajeci kabel i 1 | ¥
6 HEPA filtr — T’F“‘_.i:‘h Q [ l o=
+ pénovy filtr “-.,:_ " D U
7 Cistici textilie
8 Postranni kartacek i
- # y o
KLiCOVE FUNKCE Zapnuti/vypnuti détského zamku
Robot « Kdyz je robot ve stanici, stisknéte a drzte po dobu
Hlavni vypinaé 6 s soucasné na stanici tlacitko Start/Stop a tlacitko
avni vypinaé

« Pro zapnuti a nabijeni robota pfepnéte do polohy "I".
« Provypnutirobota prepnéte do polohy "0".

Tlacitko Start/Stop

« Stisknutim zahégjite/pozastavite uklid.

« Stisknéte a drzte tlacitko po dobu 5 s pro ukonceni
aktuadlni ¢innosti.

Tlacitko nabijeni/restartu

« Stisknéte pro navrat do stanice k nabijeni.

« Stisknéte a drzte tlacitko po dobu 10 s pro obnovu
tovarniho nastaveni.

« Poznamka: Po navratu do tovarniho nastaveni,
budou smazéany vase nastaveni planovaného Uklidu
a pripojeni k WiFi.

Reset WiFi

« Stisknéte soucasné obé tlacitka na 3 s.

Indikator WiFi

Pomalu blika: robot je v reZimu parovani.

Sviti: robot je pfipojen k WiFi.

Zhasnuty: nepfipojeno k WiFi.

Dokovaci stanice

Tlacitko Start/Stop

« Stisknéte pro zahdjeni/pozastaveni tklidu.

« Stisknéte a drzte tlacitko po dobu 3 s pro ukonceni
aktudlni ¢innosti.

Tladitko pro nabijeni/samocisténi

« Stisknéte pro navrat (nabijeni)/opusténi stanice.

« Stisknéte a drzte tlacitko po dobu 3 s pro zahdjeni
samocisténi stanice (robot musi byt mimo stanici!).

pro nabijeni/samocisténi.
Poznamka: Pokud sviti indikator Cervené, upozornuje
na stav, ktery je potfeba fesit - chybéjici prachovy sacek,
prazdna nadrzka na vodu atd.

INSTALACE

1. Napdjeci kabel zapojte do stanice.

« Prebytecny kabel omotejte kolem drzéku kabelu (kabel
Ize vyvést z levé i pravé strany drzaku).

« Dokovaci stanici umistéte na rovny tvrdy povrch (ne
mékky koberec s vysokym chlupem), zadni stranou ke
zdi a stanici pfipojte k elektrické siti. Zkontrolujte, zda
ovladaci panel s indikdtory na stanici sviti.

« Ujistéte se, ze se stanice nachazi v misté s dobrym
pokrytim WiFi.

Poznamka:

« Zajistéte prostor o velikosti min. 6 cm od stény, min.
0,5 m po obou strandch dokovaci stanice a min. 1,5m
pied stanici.

« Pokud je napajeci kabel napnuty svisle k zemi, mlize
dojit k tomu, Ze jej pfistroj vytahne a v dlisledku toho
muze byt dokovaci stanice vypnuta.
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2. Dokovaci  stanici libovolné  neposouvejte
a nevystavuijte ji pfimému slune¢nimu zéfeni.
Poznamka: Pfimé slunecni svétlo bude rusit signal
dokovaci stanice, a proto se pristroj nemusi do dokovaci
stanice spravné vratit. Dokovaci stanici ni¢im nezakryvejte.

3. Uvedeni do provozu a nabijeni

« Pred prvnim pouZitim odstrarite ze spotfebice viechny
obaly a marketingové materialy.

« Sejméte horni magneticky kryt robota, pfepnéte
vypinac do polohy "I" a nasadte zpét kryt.

« Vyckejte, dokud nebude indikator tlacitka Start/Stop
trvale svitit.

« Nabijeni Ize spustit tlacitkem na vysavaci (Tlacitko
nabijeni/restartu),  tla¢itkem  pro  nabijeni/
samodisténi na dokovaci stanici nebo v mobilni
aplikaci.

« Poznamka: Pro zapnuti a nabijeni robota je nutné
prepnout do polohy "I".

« Prepnutim vypinace do polohy "O" robota vypnete.
MuZete vyuzit i pro restart pokud robot nereaguje na
tlacitka nebo nejde zastavit.

Poznamka: Pokud nelze pfistroj spustit z dGvodu slabého

akumuldtoru, nabijte jej v dokovaci stanici a pfistroj

se spusti automaticky. Robota zasuiite do stanice tak,
aby se cistici textilie témér dotykaly zadni stény dokovaci
stanice. Pfistroj mlize normdlné pracovat pouze pokud je

Uroveri akumuldtoru =15 %.

4. Piipojeni mobilni aplikace (tento krok miizete
preskocit)
Prectéte si pokyny k pfipojeni Wi-Fi a pfipojte mobilni
aplikaci.

5. Pokyny pro pouziti nadoby na vodu
Vyjméte nadobu na vodu, oteviete viko a do nadrzky
na cistou vodu (pfedni nadrzka) nalijte vodu.
Nepfrekracujte rysku MAX. Viko zaviete a nadobu vlozte
Zpét. 4

« Pokud bude néadrzka na cistou vodu prazdnd/ na
$pinavou pInd, budete upozornéni na nutnost doplnéni
Cisté vody/ vyliti $pinavé vody.

«  Gumova sténa mezi nadrzkami na vodu se automaticky
prelije na stranu, kde je méné vody.

« Uvnitf robota je instalovana nadrzka na vodu, ktera je
automaticky dopliiovana z nadrzky ve stanici.

« Po kazdém prani textilii se bude nadrzka na Spinavou
vodu plnit od¢erpanou vodou.
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Poznamka:

« Pred prvnim uklidem je tfeba pro spravné fungovani
stanice naplnit nadrzku cistou vodou i presto, Ze robot
nebude vytirat.

« Pfipadné kapky vody na ndadobé otfete suchym
hadiikem pred vlozenim nadoby zpét do dokovaci
stanice.

« Nepfidavejte horkou vodu, aby nedoslo k deformaci
silikonové stény mezi nadrzkami.

« Voduv nadrzce mérite v zavislosti na ¢etnosti pouzivani
robota.

6. Zahajeni uklidu

« Pfed prvnim pouzitim se ujistéte, Ze jsou z vyroby
spravné upevnény Cistici textilie, rota¢ni karta¢ a
postranni kartacek. Zkontrolujte umisténi prachového
sacku ve stanici.

« Nepouzivejte dokovaci stanici bez vloZzeného
prachového sacku, nadoby na vodu (dostatku cisté
vody pro vytirani) a bez filtru s cisticimi drazkami.

« Po zapnuti robota kratce stisknéte tlacitko [} na
robotu nebo zahajte uklid pomoci mobilni aplikace
¢i stiskem tlacitka Start/Stop na dokovaci stanici
(béhem pouzivani mlzete robota kdykoliv pozastavit
stisknutim tlacitka).

Poznamka:

« Roboticky vysavac nelze pouzit k odstranéni tekutin.

« V priibéhu prvniho tklidu je doporuceno sledovat
robota, aby se vyporadal s pfipadnymi potencidlnimi
problémy a byl tak zajistén bezproblémovy uklid
v budoucnu.

« Pfed prvnim uklidem si robot nejprve cely prostor
zmapuje (neuklizi, jen scanuje). Mapu uloZte v aplikaci
a upravujte mistnosti dle potieby.

o Pred pouzitim odstrainte rizné vodice (vcetné
napéjeciho kabelu dokovaci stanice) z podlahy, abyste
predesli vypadkim a poskozeni predmétd nebo
vodict, kdyz tyto vodice pristroj zachyti.

POUZITI

ZAPNUTI/VYPNUTI

« Zapnuti: Pfepnéte hlavnivypina¢ pod hornim krytem
do polohy "I". Vyckejte, dokud nebude indikdtor
tlacitka Start/Stop trvale svitit.

« Vypnuti: Pfepnéte hlavnivypina¢ pod hornim krytem
do polohy "0".

UKLID/POZASTAVENI ,

Po spusténi pristroje kratce stisknéte tlacitko J na

pristroji nebo pfistroj spustte pomoci mobilni aplikace

nebo stiskem tlacitka Start/Stop na dokovaci stanici

(b&hem pouzivani Ize robota kdykoliv pozastavit).
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REZIM SPANKU

Bez zadani pikazu robot po 10 minutéch prejde do rezimu
spanku, tlacitka zhasnou. Do rezimu spanku automaticky
prejde i poté, co je pIné nabity. Stisknéte jakékoliv tlacitko.

NABIJENI

Automaticky rezim: Po praci se pfistroj automaticky
vrati do dokovaci stanice, kde dojde i k vysati necistot
ze zasobniku a vycisténi mopovacich textilii dle vaseho
nastaveni.

Pokud se baterie béhem uklidu vybije, robot se dojede
nabit do stanice a poté Uklid dokon¢i z mista, kde skoncil
(v aplikaci zapnéte Rezim dokonceni tklidu po prerudeni).
Rucni rezim: Po stisknuti tlacitka nabijeni na robotu/
stanici/v aplikaci se robot vrati do stanice k nabijeni.
Béhem nabijeni tla¢itko na robotu problikava a na displeji
stanice tecky zndzorfuji stav nabiti baterie.

Pokud je robot ve stanici pIné nabity, viechna tlacitka jsou
zhasnuta.

Robota je doporuceno mezi pravidelnymi tklidy nechavat
ve stanici, kde je baterie udrzovana v nabitém stavu.
Poznamka: Pokud robota nebudete dlouhou dobu
pouzivat, pIné jej nabijte a poté vypnéte. Robota nabijte
alespon kazdé 3 mésice, abyste predesli poskozeni
akumulatoru v dlisledku nadmérného vybiti.

Poznamka: Pokud pfistroj nenajde dokovaci stanici,
automaticky se vrati do plvodni polohy. V takovém
pfipadé vlozte pfistroj zpét do dokovaci stanice ru¢né.
KOMPLETNi AUTOMATICKY UKLID

Jakmile je robot zapnuty, provede zmapovani prostoru
a vygeneruje mapu a inteligentné si ji rozdéli na oblasti.
Mapu ulozte v aplikaci a upravujte mistnosti dle potteby.
Uklid zahajte stiskem tla¢itka Start/Stop a robot poté
oblasti jednu po druhé dikladné vysaje/vytie podél
stény a naplanuje cestu Uklidu v obloucich / ve tvaru S.
Po Uklidu se robot automaticky vrati do nabijeci zakladny.
Poznamka: Pii dklidu robotem libovolné a casto
nehybejte. Po pfesunuti umistéte robota do plivodniho
mista.

ZONOVY UKLID

Pomoci mobilni aplikace nastavte velikost a umisténi
oblasti, kterou chcete uklidit. Mdzete nastavit maximalné
5 oblasti. Robot bude uklizet v oblastech, které jste mu
nastavili.

UKLID MISTNOSTI
Pomoci mobilni aplikace vyberte mistnosti, které chcete
uklidit.

REZIM UKLIDU

1. Pouze vysavat

2. Pouze vytirat

3. Vysat a poté vytiit

4. Vysdvat a vytirat soucasné

Nastaveni rezimu uklidu upravujte v mobilni aplikaci.
Program vysat a poté vytfit je vhodny pro velmi
znecisténé povrchy.

NASTAVENI SACI SiLY

1. Nizka - pro rychly uklid, lehce znecisténé podlahy

2. Stiedni - pro kazdodenni uklid

3. Vysoka - pro vice znecisténé podlahy

4. Maximalni - maximalni saci vykon

Zvolte stupen v aplikaci podle znecisténi podlahy
a pozadované intenzity saciho vykonu.

CETNOST VYSAVANI NECISTOT Z ROBOTA DO STANICE

V aplikaci zvolte ¢etnost odsavani necistot. Zda se maji

vysavat po kazdém uklidu, pfi kazdém prani Cisticich

textilii nebo vysavani mlzete vypnout.

1. Nevysavat necistoty

2. Nizka ¢etnost - 1x po dokonceni tklidu.

3. Vysoka cetnost - kazdych 30 minut v rezimu vysavani,
v rezimu vysavani a vytirani pfi kazdém navratu do
stanice pro doplnéni vody a vypréni Cisticich textilii
(dle nastaveni po 10/15/20 minutach).

Poznamka: Pokud méte automatické vysavéni necistot

vypnuto, pro okamzité odsdti je nutné zadat pokyn

v aplikaci - po dokonceni tklidu nebo naplnéni prachové

nédobky.

NASTAVENI UKLIDU KOBERCU

Nastavte v aplikaci, zda ma robot béhem tklidu koberce

ignorovat, vysat/setfit nebo se jim vyhnout.

Rezim:

1. Pfizplisobit se - Po rozpoznani koberce se rotacni
Cistici textilie pro vytirani nadzvednou a po vyjeti
z koberce se snizi a robot automaticky pokracuje bez
zmény cesty uklidu.

2. Vyhnout se - Po rozpoznani koberce se koberci vyhne
a cesta uklidu se znovu naplénuje.

3. Ignorovat - Po rozpoznani koberce se rotacni textilie
nezvednou, vytirani pokracuje, cesta uklidu se
neméni.

VYTIRANI

« Pfed prvnim vytiranim je doporuceno nejprve
2x vysat podlahu.

« Vytirdni musi vzdy robot zacit pfimo ze stanice.

« Robot si pfed zahajenim vytirdni doplni vodu
do nédrzky na vodu a namodi Cistici textilie.

« Béhem uklidu si zajede doplnit vodu a vyprat textilie,
frekvenci maceni nastavte v aplikaci.

« Poskonceni vytirani vypere textilie a poté je vysusi.




INTERVALY PRANI TEXTILIi A DOPLNOVANI VODY
BEHEM VYTIRANI

1. Kazdych 10 minut - vysoky interval

2. Kazdych 15 minut - stfedni interval

3. Kazdych 20 minut - nizky interval

Aby se robot bez potizi vratil do stanice vyprat textilie
a doplnit vodu, je nutné, aby na zac¢atku uklidu vyjel
z dokovaci stanice. BEhem Uklidu stanici nepfesouvejte.

INTENZITA CISTENI TEXTILII

V aplikaci zvolte rezim ¢isténi:

1. Standard - 91 sekund, spotiebuje 130 ml vody.

2. Hloubkové - 145 sekund, spotiebuje 215 ml vody.

REGULACE MNOZSTVIi VODY

Nastavte v aplikaci.

1. Nizkd

2. Stredni

3. Vysokd

Vychozi nastaveni je doplfiovéani vody a prani Cisticich
textilii kazdych 15 minut a stfedni regulace mnozstvi
vody.

Pfi stfednim intervalu doplfiovani vody (kazdych 15
minut) je doporuceno volit pouze intenzitu smaceni
Ta2.

VYSOUSENI CISTICICH TEXTILI

V aplikaci si nastavte, jak dlouho se budou ve stanici
Cistici textilie susit: 60 min, 120 min, 180 min nebo 240
min.

REZIM POKRACOVANI UKLIDU PO PRERUSENI
Aktivujte v aplikaci pro pfipad, ze béhem uklidu dojde
k vybiti baterie = robot se pojede do stanice nabit a vrati
se do mista, kde v Uklidu prestal a bude pokracovat.

CISTENI ROBOTA PRES APLIKACI

V aplikaci Ize spustit okamzité vyprani a vysuseni
textilii, odsani necistot do prachového sacku a manudlini
odcerpani vody.

ROZPOZNAVANi MALYCH PREDMETU

Funkci aktivujte v aplikaci. Robot pomoci laseru presnéji
zaméfi drobné predméty na podlaze (vyska 3-7 cm)
a vyhne se jim. PFilis malym pfedmétim se nevyhne.
KRIZOVY UKLID

Funkci aktivujte v aplikaci. Robot provede dvoji uklid
stejné plochy dvéma sméry pro dikladnéjsi uklid.
OBVODOVY UKLID

Funkci aktivujte v aplikaci. Robot bude uklizet podél stén
adostane se lépe do rohd.

UKLID V JINEM PATRE

V pfipadé, ze potiebujete provést uklid v dal$im patte (a
nemate zde dalsiho robota a stanici), pfenasejte robota
idedlné i s dokovaci stanici a umistéte vzdy na stejné
misto.
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Pokud budete pfenaset pouze robota, je nutné uzpusobit
rezim Uklidu (volit pouze reZim vysavani, pfipadné
nejdelsi interval namaceni textili).

ZAKAZANA ZONA

Pomoci mobilni aplikace nastavte jednu nebo vice

zakazanych oblasti. Robot nebude v téchto zakdzanych

oblastech uklizet a bude uklizet v ostatnich.

Poznamka: Do zakazané oblasti se robot mlize dostat

kvili chybé polohovani, chybé senzorl ¢i z jinych

diivodd.

« Trvale uzaviena zéna mulze byt zneplatnéna kvdli
velké zméné polohy nabijeci zédkladny a nabytku.
Proto se snazte béhem Uklidu s robotem nepohybovat
ani mu jinym zpGsobem nezasahujte do prace.

« Trvale zakazana oblast bude zrusena, jakmile dojde
k obnoveni mapy.

PLANOVANI UKLIDU

Pevné danou dobu uklidu Ize nastavit pomoci mobilni
aplikace. Robot zacne automaticky uklizet ve stanovenou
dobu a po dokonceni se vréti do dokovaci stanice.

RESET WIFI

Pokud se nelze mobilnim telefonem k pfistroji pfipojit

z dlvodu zmény konfigurace routeru a hesla nebo

z jinych davod, stisknéte soucasné tlacitko () a tlacitko

< na dobu 3s, dokud se neozve zvukovy signal a indikator

nezacne blikat. Pro opétovné pripojeni postupujte podle

pokyn( v aplikaci.

AUTO BOOST

Pti detekci koberce dojde k automatickému narGstu saci

sily na nejvy33i stupen. Aktivujte/deaktivujte v aplikaci.

REZIM NERUSIT

Nastavte v aplikaci. Béhem nastaveného ¢asového Useku

rezimu nerusit, nebude robot planovany tklid provadét.

« Vyberte opakovani tklidu - konkrétni dny v tydnu, kdy
chcete, aby robot uklizel.

« Pro zasilani oznameni ohledné planovaného tklidu si
v aplikaci aktivujte funkci.

« Ve vychozim nastaveni je reZim nerusit vypnut.

NASTAVENI JAZYKA A HLASITOSTI

Ovladejte v aplikaci. Zvolte si, jakym jazykem a jak hlasité
chcete, aby robot mluvil.

DETSKY ZAMEK

Aktivujte/deaktivujte v aplikaci nebo stisknéte a drzte po
dobu 6 s sou¢asné na stanici tlacitko Start/Stop a tlacitko
pro nabijeni/samocisténi (kdyz je robot ve stanici). Tlacitka
robota i stanice budou neaktivni.

SPRAVA PRISLUSENSTVI
Informace v aplikaci o zivotnosti HEPA filtru, kartacd
a cisticich textilii a doporuceni k jejich vyméné.
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POUZITi ROBOTA BEZ APLIKACE
Pokud nemiZete robota ovladat pomoci mobilni aplikace,
Ize jej pouzivat i bez aplikace, ale velmi omezené. Bez
aplikace nelze vyuzit specidlni funkce kiizovy uklid,
obvodovy uklid, pldnovany Uklid, rezim nerusit, zména
rezimu Uklidu, ¢isténi robota apod.

Vychozi nastaveni robota:

o Rezim uklidu: Vyséavat a vytirat soucasné

« Saci vykon: Standard

« Regulace mnozstvi vody: Stfedni

« Interval pro doplfiovéni vody a ¢isténi textilii: Stfedni
interval 15 min

« Pokracovani tklidu po preruseni: zapnuto

« Rozpoznavani malych pfedméti: zapnuto

« AUTO BOOST: zapnuto

BEZNA UDRZBA

Pro udrzeni nejlepsiho vykonu robota je doporuceno

provéadét udrzbu dle tabulky nize.

Dil Interval Interval
cisténi vymény

Stredové kolecko podle potieby /

Prachova nadoba podle potieby /

Rota¢ni kartac kazdé 2 tydny | kazdych 6-12
mésicl

Postranni kartdcek | kazdy mésic kazdych 3-6
mésicl

Omyvatelny HEPA | kazdé 2 tydny | kazdych 6-12

filtr a pénovy filtr mésicl

Cistici textilie podle potieby | kazdych 3-6
mésicl

Senzor lokalizace kazdy mésic /

stanice

Senzory proti padu | kazdy mésic /

TOF senzor kazdy mésic /

Ultrazvukovy kazdy mésic /

senzor (Senzor

detekce koberce)

Pojezdové kola kazdy mésic /

Nabijeci kontakty kazdy mésic /

(robot)

Nabijeci kontakty kazdy mésic /

(stanice)

Filtr s Cisticimi podle potieby /
drazkami (stanice)
Na&drz na ¢istou/ podle potieby /
Spinavou vodu
Prachovy sécek / dle potteby/
kazdé 1-2
mésice

Hlavni kartac

1. Otocte pristroj a stisknéte zapadky na krytu hlavniho
kartace, abyste jej mohli vytdhnout.

2. Hlavni kartd¢ vyjméte, vysunte lozisko a povolte
koncovku kartéce ve vyznaceném sméru. Odstrarite
namotané vlasy a jiné necistoty na obou koncich
kartace.

3. Vlozte kartdc zpét.

4. Nasadte zpét kryt kartace.

Poznamka: K cisténi hlavniho kartdce pouzijte hadrik

namoceny v teplé vodé. Pokud je karta¢ ponofen do

vody, nechte jej zcela vyschnout (ne na pfimém slunci).

Nepouzivejte agresivni, dezinfek¢ni Cistici prostredky.

Postranni kartacek

1. Otocte robota a odmontujte Sroubovékem postranni
kartacek.

2. Kartacek vyjméte, ocistéte, nasadte zpét a utdhnéte
sroubek.

Stiedové kolecko

1. Stredové kolecko vycvaknéte pomoci malého
Sroubovaku nebo jiného néradi.

Poznamka: Unasec stfedového kolecka nelze vyjmout.

2. Kolecko oplachnéte vodou, odstrarite vlasy a jiné
necistoty a osuste.




3. Vlozte zpét do unasece a zatlacte na misto.

Pojezdové kolecka otiete suchym mékkym hadfikem.

Nadobka na prach

1. Sejméte vrchni magneticky kryt robota a vyjméte
prachovou nadobku.

2. Nadobku oteviete a vysypejte necistoty.

3. Nadobku mizete vyplachnout cistou vodou (bez
Cisticich prostredk, aby se neposkodil filtr), Spinavou
z ni vylijte.

4. Nadobku a filtr nechte vyschnout a vlozte zpét.

Poznamka: Necistoty jsou odsdvény do prachového

sacku ve stanici, proto staci obcas zkontrolovat, zda v

nédobce neuvizly vétsi chuchvalce a nddobku vycistit.

HEPA filtr + pénovy filtr

1. Otevrete kryt filtru a vyjméte HEPA filtr a pénovy filtr.

2. Filtry dlikladné proplachnéte cistou vodou. HEPA filtr
jemné oklepejte, abyste odstranili necistoty. Necistéte
filtr prsty, kartackem nebo ostrymi predméty!

3. Nechte filtry Gplné oschnout.

4. Ve spravném pofadi vloZte filtry zpét.
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Cistici textilie

1. Odlepte obé textilie z nastavc(.

2. Textilie oplachnéte a nechte vyschnout.

3. Nalepte textilie zpét na nastavce.

Poznamka: Prestoze jsou textilie prany a suseny ve stanici
po kazdém uklidu, pred uklidem kontrolujte jejich stav.
Spinavé textilie mohou ovlivnit kvalitu vytfeni.

Podle potfeby odmontujte Sroubovakem ndstavce na
textilie a vycistéte je.

Senzory

Senzory vycistéte mékkou suchou textilii nasledujicim

zpUsobem:

1. Béhem ¢isténi méjte robot vypnuty. Ocistéte predni
infracerveny senzor, TOF senzor, nabijeci senzor,
nabijeci kontakty, 6 senzorl proti padu a ultrazvukovy
senzor (senzor detekce koberce ve spodni ¢asti robota).

2. Odpojte dokovaci stanici z elektrické sité a otiete
nabijeci kontakty na dokovaci stanici suchym mékkym
hadfikem.

SAMOCISTENI STANICE

« Roboticky vysava¢ musi byt mimo stanici!

« Provadéjte pro udrzovani dokovaci stanice v dobrém
stavu.

o Proces samocisténi stanice zahdjite stiskem
a podrzenim tlacitka nabijeni/samocisténi po dobu
3 s - do dolni ¢asti se napusti voda a odcerpa se do
nadrzky na $pinavou vodu.

« Funkci samocisténi stanice vyuzijte také v pfipadé, ze
po vyprani Cisticich textilii zastava v dolni ¢asti stanice
voda (viechna nebyla odcerpana).

Poznamka: Pro vycisténi dolni Casti stanice muzete

vyuzit ¢istici kartacek, poté vytiete suchym hadfikem.

concept

CISTENI NADOBY NA VODU

« Pravidelné kontrolujte nddobu s vodou, aby nedoslo
ke vzniku plisné!

« Vodu v nadobé ménite v zavislosti na cetnosti
pouzivani robota.

1. Vyjméte nadobu, oteviete viko a vylijte $pinavou vodu.

2. Nalijte ¢istou vodu a zaviete viko.

3. Pritlacte viko a nddobou prottepejte. V pfipadé vétsich
necistot nadrzky vymyjte.

4. Vylijte vodu a nechte nadobu s otevienym vikem
vyschnout.

5. Nadobu vlozte zpét.

CISTENI FILTRACNI HOUBICKY NADRZKY NA CISTOU

VODU

1. Vyjméte nadobu, oteviete viko, vylijte vodu a vytahnéte
saci dil. Opatrné sundejte maly kryt a vyjméte filtracni
houbicku.

2. Houbicku oplachnéte cistou vodou, vysuste a nasadte
zpét.
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CISTENI FILTRU S CISTICIMI DRAZKAMI (DOKOVACI
STANICE)

1. Vytéhnéte plastovy filtr smérem k sobé.

2. Oplachnéte filtr Cistou vodou.

3. Ocistény filtr zasunte zpét.
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VYMENA PRACHOVEHO SACKU

Prachovy sacek vyménujte pravidelné.

1. Otevrete viko prachové nadoby, kde je vlozen prachovy
sacek.

2. PIny sacek vysurite smérem nahoru a uzaviete jej,
zabranite tim tak tniku necistot. Pouzity sacek vyhodte.

3. Ocistéte okraj nddoby suchym hadfikem a vlozZte novy
prachovy sacek. Ujistéte se, Ze je novy sacek spravné
vlozen, aby nedochézelo k Uniku necistot a poskozeni
stanice.

4. Zaviete viko a mirnym zatlacenim na viko se ujistéte,
Ze je spravné utésnéno.

Aktualizace firmwaru

Firmware aktualizujte pomoci mobilni aplikace. Pokud je
zjistén novy firmware, provedte aktualizaci podle vyzvy.
Pfi aktualizaci firmwaru by méla byt drovers akumulatoru
>50 % a pristroj musi byt umistén v dokovaci stanici.

RESENI POTIZi

Robot hlasi chybu

« Kontrolka Start/Stop blika ¢ervené a ozve se hlasovd
chybova hlaska.

« Postupujte podle hlasky robota nebo podle privodce
feSeni chyb v aplikaci, abyste problém sami odstranili.

Poznamka: Pokud béhem stavu chyby nedojde do 10

minut k Zadné cinnosti, robot automaticky prejde do

rezimu spanku.

Pokud béhem stavu chyby robota vrétite do stanice,

aktudlni program se ukondi.

Dokovaci stanice hlasi chybu

« Kontrolka stanice sviti ¢ervené a ozyva se hlasovd
chybova hlaska.

« Postupujte podle hlasky stanice nebo podle priivodce
feseni chyb v aplikaci, abyste problém sami odstranili.

« Pokud se vam nedafi problém odstranit, obratte se na
zakaznicky servis.




BEZNE PROBLEMY

concept

Problém

Reseni

Robot nejde zapnout.

Vybitd baterie. VloZte robota do stanice a pfed pouzitim jej pIné nabijte.

Vlysoka, nebo nizka teplota. Pouzivejte robota pouze v rozmezi teplot 0-40 °C.

Robot nejde nabit.

Stanice neni pfipojena ke zdroji napéjeni. Ujistéte se, Ze jsou oba konce napéjeciho
kabelu spravné zapojeny.

Spatny kontakt. O¢istéte nabijeci kontakty na stanici i na robotovi. Ujistéte se, Ze na
stanici sviti kontrolky.

Pomalé nabijeni.

Pfi pouzivani na mistech s vysokou nebo nizkou teplotou, si robot automaticky snizi
dobu nabijeni tak, aby byla zachovdna maximalni Zivotnost baterie.

Nabijeci kontakty jsou $pinavé. Otfete kontakty suchym hadfikem.

Robot se nevraci do
stanice pro nabijeni.

Kolem stanice je piilis mnoho prekdzek. Umistéte stanici do volné pfistupného
prostoru.

Robot je pfilis daleko od stanice. Pfemistéte robota pobliz stanice a zkuste to znovu.

Nezvyklé zvuky béhem
uklidu.

Pohyb hlavniho kartace, postranniho kartace nebo pojezdovych kol je zhorden vlivem
necistot. Vypnéte robota a vSechny tyto ¢asti zkontrolujte a vycistéte.

Do stfedového kola vnikly necistoty. Vycvaknéte stredové kolo pomoci Sroubovaku,
kolo ocistéte a nacvaknéte zpét.

Chyba v pfipojeni k WiFi.

Sit WiFi neni dostupna. Restartujte router a opakujte sparovani.

Slaby signal WiFi. Pfemistéte robota na misto s dobrym signalem WiFi.

Pfipojeni WiFi ndhle selhalo. Mlize to znamenat chybu vasehou routeru. Kontaktujte
zakaznickou podporu pro odstranéni problému.

Spotiebovava robot
energii, kdyz je ve
stanici?

Robot kdyz je ve stanici, spotfebovava extrémné malé mnozstvi energie, ktera baterii
udrzuje v idealnim stavu.

Je nutné pred prvnimi
tremi pouzitimi robota
nabijet 16 hodin?

Ne. Li-ion baterie nemaji pamétovy efekt. Robota je mozné zacit pouzivat tehdy,
kdyz je nabity na 100% a neni tfeba ¢ekat 16 hodin.

Robot nepokracuje v
uklidu poté, co prerusil
uklid z divodu vybiti
baterie a jel se nabit.

Ujistéte se, ze robot neni v rezimu Nerusit, pokud ano, robot v tomto rezimu nebude
v Uklidu pokracovat.

Robot nebude v tklidu pokracovat, pokud byl do stanice pfenesen rucné.

Nahla chyba robota.

Je pravdépodobné, ze jsou znecisteny senzory proti padu, TOF senzor nebo senzor
na detekci koberce. Ocistéte senzory mékkym suchym hadiikem.

LED indikator na stanici
blika ¢ervené.

Neni vloZen prachovy sacek. Vlozte sacek na uréené misto.

Nédoba na vodu neni vloZena spravné. Zkuste ji vloZzit znovu.

Nadrzka na ¢istou vodu je prazdnd, nebo nadrzka na $pinavou vodu je plna.
Cistou vodu dopliite, $pinavou vodu vylijte.
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Nizky efekt odsati
necistot nebo
nestandardni zvuky
béhem odsavani necistot.

Zkontrolujte, zda v sacich otvorech nejsou cizi predméty nebo zda neni ucpan filtr
nebo prachovy sacek. Otvory a filtr vycistéte, piipadné vyménte prachovy sacek.

Slaby efekt prani cisticich

textili Cistici textilie nejsou nalepeny rovné. Sundejte je a znovu nalepte.

Neni vloZen prachovy sacek. Vlozte sacek na uréené misto.

Chyba automatického | Ujistéte se, ze viko prachové nadoby je spravné zaviené.
odsavani necistot.

Zkontrolujte nastaveni odsavéni necistot v aplikaci, zda neni vypnuté nebo zda neméte
aktivovéan rezim Uklidu "Pouze vytirat".

Robot nezahajil Uklid ve stanici, nebo stanice neni vyznacena na mapé. V takovém
Nedochazi k prani pfipadé nemuze robot stanici najit a rotacni textilie vyprat.

Cisticich textilii.

Nédrzka na Cistou vodu je prazdna, nebo na 3pinavou vodu plna, nebo je nadoba
$patné vlozena. Vodu doplrite/vylijte, pfipadné znovu vlozte nddobu na vodu.

BEZDRATOVE SPOJENi A KOMPATIBILITA

« Spolec¢nost Jindfich Valenta - CONCEPT nem(ize byt zadnym zplsobem zodpovédna za jakékoliv néhodné, nepfimé
nebo nasledné skody, ani za ztraty dat ¢i ztraty zplisobené tinikem informaci béhem komunikace prostfednictvim
bezdratovych technologii.

« Uspé&snou bezdratovou komunikaci nelze 100% zarucit u viech Smart zafizeni a Wifi siti (router(). Vzhledem
k rozmanitosti pfistrojd na trhu mohou nastat piipady, kdy charakter ¢i specifikace daného Smart zafizeni ¢i Wifi
sité (routeru) znemoznuje pFipojeni, piipadné je n&jakym zplisobem naruieno. Uspé&nost bezdratové komunikace
prostiednictvim Wifi sité dale také ovliviuje fada faktor(i véetné hardwarové a softwarové konfigurace. Spojeni
mezi robotem a vasi Wifi siti m{ize byt také negativné ovlivnéno okolnimi Wifi sitémi, které mohou byt naladény na
stejny kanal a tim narusovat spojeni (napf. na sidlistich, v bytovych domech atp.). Tyto skutecnosti nejsou divodem
k reklamaci spotiebice.

« Aplikace je vlastnéna a provozovdana tretim subjektem (déle jen ,Subjekt") odliSnym od spolec¢nosti Jindfich Valenta
- CONCEPT (ddle jen ,Prodejce"). Subjektu nejsou ze strany Prodejce pfeddvény zddné osobni udaje. Pfi registraci do
aplikace predava zékaznik osobni idaje pfimo Subjektu, ktery se stava spravcem osobnich Gdajd. Aplikace a s tim
spojena ochrana osobnich Gidaju se fidi pravidly Subjektu.

Kompatibilita:

Operacni systém smart zafizeni - Android 5.0 a vyssi
-10S 9.0 a vyssi

Wifi sit -2,4GHz

- zabezpeceni WPA1 a WPA2 (doporuceno WPA2)
UPOZORNENI: Zafizeni nelze provozovat na Wifi sitich zabezpecenych protokolem IEEE 802.1X (zpravidla firemni Wifi sité).

OVLADANI POMOCI APLIKACE

Drive nez bude mozné ovladat zafizeni pies aplikaci, je nutné spojit ho s vasim telefonem a umoznit mu pfistup do vasi
WiFi sité.

Doporucena vzdélenost pfi nastaveni: méné nez 4 metry.

Ujistéte se, ze roboticky vysavac, router a va$ mobilni telefon jsou blizko sebe, tak aby mohlo probéhnout bezproblémové
sparovani.




concept

Stazeni, instalace aplikace a sparovani zafizeni

Pozn. Pérovani vysavace provadéjte s nabitym akumuldtorem, nebo pfimo s vysavacem umisténym v nabijeci stanici.
1. Naskenujte QR kéd nize (obr. 1) nebo vyhledejte aplikaci ,Concept Home” na Google Play nebo App Store a aplikaci
si stahnéte do mobilniho telefonu.

2. Pokud jiz mate Concept Home, otevrete aplikaci, pfihlaste se a pokracujte na pokyny pro sparovani.

Sejméte vrchni magneticky kryt robota a hlavni vypinac prepnéte do polohy "I" a nasadte zpét kryt.

Stisknéte a drzte zaroven obé ovladaci tlacitka na vysavaci dokud se neozve hlasovy signél pro parovani robota.

Wifi indikator mezi tla¢itky bude pomalu blikat.

Poté v aplikaci stisknéte + nebo pfidat zafizeni.

Zobrazi se seznam spotiebicl, vyberte ze seznamu.

Vyplnte vasi wifi sit a heslo nebo se vam automaticky doplni.

Pokracujte dale dle pokyni aplikace.

Prejdéte do nastaveni wifi ve vaSem mobilnim zafizeni a pfipojte se k wifi SmartLife-xxxx a pockejte nez se pfipoji.

0. Poté se vratte do aplikace a pockejte nez se vam spotiebic sparuje. Po dokonceni parovani mizete zacit ovladat
spotiebi¢ pomoci mobilni aplikace.

H>w

ZvENow

obr. 1 obr.2 obr. 3 obr. 4 obr.5

obr. 6 obr. 8 obr.9 obr. 10

obr. 11 obr. 12

obr. 14
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Upozornéni pfi potizich s parovanim

o Ovérte spravnost zadaného hesla vasi WiFi sité.

« Zafizeni podporuje pouze WiFi sité 2,4 GHz.

« Router je zahlcen pfipojenim mnoha jinych zafizeni (zejména na sidlistich nebo velké koncentrace pfipojenych
Smart zafizeni). Pro stabilni provoz je nutné, aby Wifi signal dosahoval do mist zamysleného pouzivani vysavace
a byl zaroven dostatecné silny.
- restartujte vysavac i smart zafizeni a proces zopakujte;
- pokud je to mozné, vyzkousejte i restart samotného Wifi routeru;

« Obsahuje-li vase smart zafizeni systém Android 6.0 a vyssi, je nutné mit zapnutou funkci zjistovani polohy.

« Jakmile vysavac sparujete s vasim smart zafizenim prostfednictvim aplikace ,Concept Home”, tak nepohybujte
s dokovaci stanici a ani ji nepfemistujte. Vysavac pouziva nabijeci stanici jako orientacni bod v mapé.

« Pfemisténim dokovaci stanice riskujete ztrdtu vygenerované mapy véetné zvolenych zén uklidu a zakdzanych zén!
Vysavac si vytvoii novou mapu, kterou piepise mapu ptivodni.

SERVIS

Udrzbu rozsahlejsiho charakteru nebo opravu, ktera vyzaduje zasah do vnitinich &asti vyrobku, musi provést
kvalifikovany odbornik nebo servis.

OCHRANA ZIVOTNiHO PROSTREDI

« Preferujte recyklaci obalovych materiali a starych spotiebicu.
« Krabice od spotiebice mize byt dana do sbéru tfidéného odpadu.
« Plastové sacky z polyetylénu (PE) odevzdejte do sbérného materidlu k recyklaci.

Recyklace spotiebice na konci jeho Zivotnosti:

Tento spotiebi¢ je oznacen v souladu s Evropskou smérnici 2012/19/EU o elektrickém odpadu
a elektrickych zafizenich (WEEE). Symbol na vyrobku nebo jeho baleni udéava, ze tento vyrobek
nepatii do domdciho odpadu. Je nutné odvézt ho do sbérného mista pro recyklaci elektrického
a elektronického zafizeni. Zajisténim spravné likvidace tohoto vyrobku pomizZete zabranit
negativnim dUsledkm pro Zivotni prostiedi a lidské zdravi, které by jinak byly zptisobeny nevhodnou

- likvidaci tohoto vyrobku. Likvidace musi byt provedena v souladu s predpisy pro nakladani s odpady.
Podrobnéjsi informace o recyklaci tohoto vyrobku zjistite u pfislusného mistniho tradu, sluzby pro
likvidaci domovniho odpadu nebo v obchodé, kde jste vyrobek zakoupili.

‘ € Tento vyrobek spliiuje veskeré zakladni pozadavky smérnic EU, které se na néj vztahuiji.

Zmény v textu, designu a technickych specifikaci se mohou ménit bez pfedchoziho upozornéni a vyhrazujeme si
pravo na jejich zménu.
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PODAKOVANIE
Dakujeme vam, Ze ste sa rozhodli kapit si vyrobok znacky Concept, a prajeme vam, aby ste boli s na3im vyrobkom
spokojni po cely ¢as jeho pouzivania.

Pred prvym pouzitim si prosim pozorne prestudujte cely ndvod na obsluhu a dobre ho odlozte. Zabezpecte, aby vsetci,
ktori budu tento vyrobok pouzivat, boli oboznameni s tymto navodom.

Technické parametre

Parametre dokovacej stanice

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Napétie akumuldtora

14,4V DC

Parametre nabijania robota

20VDC 2,25A

Hlu¢nost

62 dB (Standardny vykon)

Batéria

5200 mAh, Li-lon

Prevéadzkovy cas - rezim vysavania

Saci vykon: Nizky 270 min, stredny 180 min,

vysoky 144 min, max. 90 min

Doba tplného nabitia 3-4h
Frekvencny rozsah 2412 - 2472 MHz
Viykon vysielaca (max.) <20dBm
Prikon v pohotovostnom rezime 0,35W
Prikon v sietovom pohotovostnom rezime 0,35W

Pohotovostny rezim

Stav, kedy je zariadenie pripojené k zdroju napéjania, zavisi od energiu zo sietového zdroja, aby fungovalo, ako ma
a poskytuje iba jednu alebo viac nasledujucich funkcii, ktoré mozu pretrvavat po neobmedzene dlht dobu:

funkcia reaktivacie alebo funkcia reaktivacie s indikaciou tejto funkcie, a/alebo zobrazenie informacii alebo stavu.

Sietovy pohotovostny rezim
Stav, v ktorom je elektrické alebo elektronické zariadenie schopné obnovit svoju funkciu po vzdialenej aktivacii
prostrednictvom sietového rozhrania, a kedy udrzuje tuto schopnost pri znizenej spotrebe energie.

DOLEZITE
Pred pripojenim do elektrickej siete zaistite vizualnou kontrolou, ¢i je jednotka neporusena a ¢i pocas prepravy
nedoslo k Ziadnemu poskodeniu.

DOLEZITE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

« Nepouzivajte spotrebic inak, nez je uvedené v tomto navode.

« Pred prvym pouzitim odstrante zo spotrebica vsetky obaly a marketingové
materialy.

« Pred pouzitim odstrante z podlahy vietky veci, ktoré by mohly narusit
efektivne a bezproblémové vysavanie (kable, papiere, oblecenie, obrusy
a zaclony dotykajuce sa zeme, krehké vazy).

concept

« Pouzivajte iba originalne prislusenstvo a nahradné diely urcené pre tento
model.

« Ak sa v priestore, ktory roboticky vysavac disti, nachddzaju schody,
je nevyhnutné nastavit obmedzenu z6nu alebo inak zabranit padu
vysavaca zo schodov.

« Na vysavac alebo dokovaciu stanicu nesadajte, nestojte na nich ani na ne
nekladte iné predmety.

« Spotrebi¢ by sa mal pouzivat iba v domécnosti pri teplote od 0 °C do
40 °C.

« Nezacinajte upratovat bez prachového vrecka v dokovacej stanici a bez
vlozenej nadoby na vodu.

« Do blizkosti hlavnej kefy nevkladajte vlasy, oblecenie, prsty ani iné Casti
tela. Hlavnu kefu a saciu ¢ast vysavaca udrzujte v Cistote, odstranujte vlasy
a prach, ktoré moézu znizit sacie vlastnosti vysavaca a kvalitu vysavania.

« Pristroj nepouzivajte na mokrej ani vihkej podlahe.

« Nevysavajte tekutiny, horiace cigarety, Crepy ani iné ostré predmety,
zapalky ani iné horlavé latky, vacsie kusy papiera, plastové vrecuska
klince, toner z tlaciarni a kopirok ani iné predmety, ktoré mozu vysavac
poskodit.

« Pri vysavani nedovolte vysavacu prejst cez volne polozené kéble.

« Pri udrzbe a cisteni spotrebica prepnite vypinac do pozicie vypnuté. Pred
Cistenim dokovacej stanice ju najprv odpojte od elektrickej siete. Robota
a dokovaciu stanicu cistite suchou alebo mierne navlhéenou handrickou.
Nabijacie kontakty utierajte len suchou handrickou!

« Priame sIne¢né svetlo moze spdsobit znizenu citlivost infracervenych
snimacov vysavaca, zabrante prosim priamemu slnecnému svitu.

- UPOZORNENIE: Niektoré velmi tmavé koberce alebo tmavé podlahy
nemusi byt robot schopny spravne vycistit - laserovy li¢ moéze byt
pohlteny podlahou a robot nebude schopny vstupit na dané miesto. Ak
je v miestnosti tmavy nabytok alebo steny, méze dojst k naruseniu odrazu
lacov snimaca v narazniku - robot sa odraza od prekazky naraznikom.

« Spotrebi¢ nepouzivajte vonku, na balkénoch, terasach.

« Pri praci robota udrziavajte deti a domace zvieratd mimo dosahu
rotujucich kief, aby ste predisli zraneniam.

« Robota a dokovaciu stanicu uchovavajte mimo dosahu zdrojov tepla,
ako su radiatory, rury atd. Chrante ich pred priamym slne¢nym Ziarenim,
vlhkostou. Uchovavaijte ich na chladnom a suchom mieste.
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« Pri prenasani robota alebo dokovacej stanice uchopte celé telo pristroja
a na prendasanie nepouzivajte len casti, ako su ndraznik, horné kryty,
pohyblivé Casti atd. Dokovaciu stanicu drzte za rukovat na zadnej strane
vpredu za vnutornu Cast.

Pocas prvého upratovania sa odporuca robot sledovat, aby si poradil
s pripadnymi problémami a zabezpecil bezproblémové upratovanie
v buducnosti.

V pripade, Ze ste definovali oblast, v ktorej by robot nemal upratovat,
nastavte v mobilnej aplikdcii zakdzanu zonu.

Spotrebi¢ nepokladajte na miesta, z ktorych by mohol lahko spadnut na
zem (stol, stolicka).

Pred nabijanim spotrebica sa ubezpecte, Ze je spravne zapojena nabijacia
stanica. Na nabijanie pouZzivajte iba nabijaciu stanicu dodanu s robotom.
Pri extrémnych teplotnych podmienkach alebo nespravnom pouzivani
moZe z batérie vytekat kvapalina. Ak sa tekutina dostane na pokozku,
ihned' ju zmyte te¢ucou vodou. V pripade zasiahnutia oci ich okamzite
aspon 10 minut vyplachujte tecticou vodou. Vyhladajte lekarsku pomoc.
Ak chcete vyrobok zlikvidovat, musite najprv odpojit batériu od
spotrebica a odniest ju na ur¢ené miesto.

Ak spotrebic prepravujete alebo ho nebudete dlhsi ¢as pouzivat, vypustite
vodu z nadrzky robota (stlacte vypustaci otvor na boku robota a nechajte
vodu vytiect). Robota Uplne nabite a potom vypnite hlavny vypinac, aby
ste pred|zili Zivotnost batérie. Robota nezabudnite nabijat aspon kazdé 3
mesiace, aby ste zabranili zniZzeniu kapacity batérie. Odpojte dokovaciu
stanicu od elektrickej siete a vyprazdnite a vysuste nadrze, oplachnite a
vysuste filtracni hubku. Na prepravu sa odporuca pouzivat originalnu
Skatulu.

Overte, & pripdjané napatie zodpoveda hodnotam na typovom
Stitku pristroja. Spotrebi¢ nezapdjajte do rozbocovacich zasuviek
a predlZovacich privodov. PouZivajte iba napajaci zdroj s uzemnenym
pripojenim.

Pri odpojovani nabijacej stanice zo zasuvky nikdy netahajte za napajaci
kabel, ale uchopte zastrcku a vytiahnite ju. Nemanipulujte so zastrckou
ani so spotrebicom mokrymi rukami.

« Nedovolte, aby sa spotrebic¢ pouzival ako hracka.

« Na Cistenie spotrebica nepouzivajte hrubé ani agresivne chemické latky.

concept

Spotrebic sa odporuca len na pouZitie v domacnosti, nie je urceny na
komercné poutzitie. Spotrebic je urceny na Cistenie umyvatelnych podldh
a kobercov.

Privodny kabel ani zastrcku nepondrajte do vody ani do inej kvapaliny.
Spotrebi¢ neopravujte sami. Obritte sa na autorizovany servis
a predchadzajte zraneniam pri neodbornej manipuldcii.

Tento spotrebi¢ mo6zu pouzivat deti od 8 rokov veku a osoby so
znizenymi fyzickymi ¢i mentélnymi schopnostami alebo nedostatkom
skusenosti a znalosti, ak maju nad sebou dozor alebo boli poucené
o pouzivani spotrebica bezpecnym spésobom a rozumeju pripadnému
nebezpecenstvu. Cistenie a uZivatelskd udrzbu nesmu robit deti, ak
nedosiahli 8 rokov a nie su pod dozorom. Deti do 8 rokov veku sa nesmu
zdrziavat v dosahu spotrebica ani jeho privodu. Deti sa so spotrebi¢om
nesmu hrat.

Detom mlads$im ako 3 roky sa musi zabranit v pristupe k robotu
a dokovacej stanici, pokial nie su pod stalym dohladom.

Za akékolvek poskodenie alebo zranenie spbésobené nespravnym
pouzivanim zodpoveda pouzivatel.

Ak je privodny kabel poskodeny, jeho vymenu zverte odbornému
servisnému stredisku, aby sa zabranilo vzniku nebezpecnej situacie.
Spotrebic s poskodenym privodnym kablom je zakdzané pouzivat.

Ak nedodrzite pokyny vyrobcu, pripadna oprava sa neuzna ako zarucna.

Pozorne skontrolujte, ¢i ste vybalili vSetko dodavané prislusenstvo,
odporucame vam nechat'si pocas zarucnej lehoty originalnu papierovu
Skatulu, uzivatelsky manual a baliaci material.




POPIS VYROBKU

WONGOCUREWN=

Magneticky horny kryt
Indikator WiFi

Tlacidlo Start/Stop

Tlacidlo nabijania/restartovania
Tlacidlo na uvolnenie nadoby na prach
Konektor elektroniky

Vypinac napajania

Laserovy dialkomer

Néraznik

Predny infracerveny snima¢
Snimac TOF

Bocna kefka

Snimace proti padu
Ultrazvukovy snimac

concept

Stredové koleso
Spodny kryt

Rotacna kefa
Pojazdové koleso

Kryt rotacnej kefy
Cistiaca textilia
Cerpadlo na vodu
Nabijacie kontakty
Snimac polohy stanice
Otvor na vysavanie necist6t do prachového vrecka
Nédoba na prach
HEPA filter

Penovy filter

Jemny filter s mriezkou

concept

Dokovacia stanica

Nédoba na prach

Nadoba na vodu

Ovlddaci panel s displejom
Vysielac signdlu stanice
Nabijacie kontakty dokovacej stanice
Otvor na doplnenie vody
Filter s ¢istiacimi drazkami
Saci otvor

Konektor elektroniky

10 Napdjaci port

11 Drziak kabla

12 Rukovat nadoby na vodu
13 Nédrzka na ¢istu vodu

14 Nadrz na $pinavu vodu

WONGOOUEWN=

Tlacidla a indikatory dokovacej stanice

Tlagidlo Start/Stop

Tlacidlo nabijania/samocistenia
Indikator nddoby na prach
Indikator nadrzky na Cistu vodu
Indikator nadrzky na $pinavu vodu
Indikator stavu nabitia batérie
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Zoznam sucasti
Roboticky vysévac
Dokovacie stanice
Cistiaca kefka
Vrecko na prach
Napéjaci kabel
HEPA filter

+ penovy filter
Cistiaca textilia

8 Bocna kefka

O hHhWN=
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KLUCOVE FUNKCIE

Robot

Hlavny vypina¢

« Prepnutim do polohy "I" zapnete a nabijete robota.
« Ak chcete robota vypnut, prepnite ho do polohy "0".

Tlacidlo Start/Stop

« Stlacte na spustenie/pozastavenie istenia.

« Stla¢enim a podrzanim tlacidla na 5 sekdnd ukoncite
aktualnu ¢innost.

Tlacidlo nabijania/restartovania

« Stlacenim sa vrétite do nabijacej stanice.

« Stlacenim a podrzanim tlacidla na 10 sekind obnovite
vyrobné nastavenia.

« Poznamka: Po ndavrate do vyrobnych nastaveni sa
odstrania vase nastavenia planovaného (istenia
a pripojenia WiFi.

Reset WiFi

« Stlacte zarover obe tlacidld na 3 s.

Indikator WiFi

Pomaly bliké: robot je v reZime parovania.

Svieti: robot je pripojeny k WiFi.

Nesvieti: nie je pripojeny k WiFi

Dokovacia stanica

Tlaéidlo Start/Stop

« Stlacenim spustite/pozastavite upratovanie.

« Stlacenim a podrzanim tlacidla na 3 sekundy ukoncite
aktuélnu ¢innost.

Tlacidlo nabijania/samocistenia

« Stlacte na navrat (nabijanie)/opustenie stanice.

« Stlacenim a podrzanim tlacidla na 3 sekundy spustite
samocistenie stanice (robot musi byt mimo stanicu!).

Zapnutie/vypnutie detskej poistky

« Ked je robot v stanici, stlacte a drzte po dobu 6 s sti¢asne
na stanici tlacidlo Start/Stop a tla¢idlo pre nabijanie/
samocistenie.

Poznamka: Ak indikator svieti ¢ervenou farbou,

znamend to, Ze je potrebné vyriesdit problém - chybajlce

vrecko na prach, prazdna nadrz na vodu atd.

concept

INSTALACIA
1.

Zapojte napajaci kabel do stanice.

Prebytocny kédbel omotajte okolo drziaka kabla (kabel
moze byt vedeny z lavej aj pravej strany drziaka).
Dokovaciu stanicu umiestnite na rovny, tvrdy povrch
(nie na mékky koberec s vysokym vlasom), zadnou
Castou k stene a pripojte stanicu k elektrickej sieti.
Skontrolujte, i svieti ovladaci panel s indikatormi na
dokovacej stanici.

Uistite sa, Ze sa stanica nachddza na mieste s dobrym
pokrytim WiFi.

Poznamka:

2,

Zabezpecte priestor najmenej 6 cm od steny, najmenej
0,5 m po oboch stranach dokovacej stanice a najmenej
1,5 m pred stanicou.

Ak je napéjaci kabel napnuty zvislo k zemi, moze dojst
k tomu, Ze pristroj ho vytiahne, v dosledku ¢oho sa
moze vypnut nabijacia stanica.

TS S
o Wl Y o L

i .
Nabijaciu  stanicu  lubovolhe  neposuvajte

a nevystavujte ju priamemu sine¢nému ziareniu.

Poznamka: Priame slne¢né svetlo bude rusit signdl
nabijacej stanice, preto sa pristroj nemusi do nabijacej

stanice

spravne vratit. Dokovaciu stanicu nic¢im

nezakryvajte.

3.

Uvedenie do ¢innosti a nabijanie

Pred prvym pouzitim odstrante zo spotrebica vietky
obaly a marketingové materialy.

Odstrante horny magneticky kryt robota, otocte
prepinac do polohy "I" a kryt nasadte spat.

Pockajte, kym sa trvalo rozsvieti indikdtor tlacidla
Start/Stop.

concept

Nabijanie mozZete spustit pomocou tlacidla na
vysavaci (tlacidlo Nabijania/Restartovania), tlacidla
nabijania/samocistenia na dokovacej stanici alebo
v mobilnej aplikacii.

Poznamka: Na zapnutie a nabijanie robota je potrebné
prepnt do polohy "I".

.

Ak chcete robota vypnut, prepnite prepinac do polohy
"0". Mozete pouzit aj na resStartovanie, ak robot
nereaguje na tlacidla alebo ho nemozno zastavit.

Poznamka: Ak pristroj nejde spustit z dovodu slabého
akumulatora, nabite ho v nabijacej stanici a pristroj
sa spusti automaticky. Robota zasuite do stanice tak,
aby sa Cistiace textilie takmer dotykali zadnej steny
dokovacej stanice. Pristroj moze normdélne pracovat, iba
ak je uroven akumultora =15 %.

4.

Pripojenie mobilnej aplikacie (tento krok mézete
preskocit)

Precitajte si pokyny na pripojenie Wi-Fi a pripojte
mobilnu aplikéciu.

. Pokyny na pouzivanie nadoby na vodu

Vlyberte nddobu na vodu, otvorte veko a do nadrzky
na distd vodu (predna nadrzka) nalejte vodu.
Neprekracujte znacku MAX. Zatvorte veko a nadobu
vratte spat.

Ak je nadrz na cCistl vodu prazdna/nadrz na $pinavu
vodu plnd, budete upozorneni, aby ste doplnili nddrz
na Cistd vodu/vyliali $pinavu vodu.

Gumovéa stena medzi nadrzami na vodu sa
automaticky prelieva na stranu, kde je menej vody.
Vo vnutri robota je nainstalovana nadrz na vodu, ktora
sa automaticky doplfia z nadrze v stanici.

Po kazdom prani textilii sa nddrz na Spinavd vodu
naplni vypustenou vodou.

Poznamka: Pred prvym upratovanim je potrebné
naplnit nadrz cCistou vodou, aby stanica spravne
fungovala, aj ked' robot nebude mopovat.

Pred vratenim nadoby do dokovacej stanice utrite
vietky kvapky vody na nadobe suchou handri¢kou.
Nepridavajte hortcu vodu, aby nedoslo k deformdcii
silikénovej steny medzi nadrzkami.

Vymienajte vodu v nadrzke v zavislosti od frekvencie
pouzivania robota.

. Spustenie vysavania

Pred prvym pouZitim sa uistite, ¢i su Cistiaca textilia,
rotacna kefa a bo¢na kefa spravne nasadené z vyroby.
Skontrolujte umiestnenie vrecka na prach v stanici.

Nepouzivajte dokovaciu stanicu bez vloZzeného
prachového vrecka, nddoby na vodu (dostatku cistej
vody na utieranie) a filtra s Cistiacimi drazkami. Po
zapnuti robota krétko stlacte tlacidlo na robotovi alebo
zacnite Cistenie pomocou mobilnej aplikicie alebo
stla¢enim tlacidla Start/Stop na dokovacej stanici.
(stlacenim tlacidla moZete robota kedykolvek pocas
pouzivania pozastavit).

Poznamka:

.

Roboticky  vysava¢  nemozino
odstraniovanie tekutin.

Pocas prvého upratovania sa odpordca sledovat
robota a riesit pripadné problémy, aby sa zabezpecilo
bezproblémové upratovanie v budicnosti.

Pred prvym upratovanim robot najprv zmapuje celt
oblast (nie upratuje, len skenuje). Mapu ulozte do
aplikacie a podla potreby upravte miestnosti.

Pred pouzitim odstrante rozne vodice (vratane
napéjacieho kébla nabijacej stanice) z podlahy, aby
ste predisli vypadkom a poskodeniu predmetov
a vodicov, ak tieto vodice pristroj zachyti.

pouzivat  na

POUZITIE
ZAPNUTIE/VYPNUTIE

.

Zapnutie: prepnite hlavny vypina¢ pod hornym
krytom do polohy "I". Po¢kajte, kym sa trvalo rozsvieti
indikator tlacidla Start/Stop.

Vypnutie: Prepnite hlavny vypina¢ pod hornym
krytom do polohy "0".

VYSAVANIE/ZASTAVENIE

Po spusteni zariadenia kratko stlacte tlacidlo na zariadeni
alebo spustite zariadenie pomocou mobilnej aplikdcie
alebo stla¢enim tlacidla Start/Stop na dokovacej stanici
(robota mozno kedykolvek pocas pouzivania pozastavit).

REZIM SPANKU

Bez zadania prikazu prejde robot po 10 mindtach do
rezimu spanku, tlacidla zhasnu. Robot automaticky
prejde do rezimu spanku aj po Uplnom nabiti. Stlacte
fubovolné tlacidlo.

NABIJANIE

Automaticky rezim: Po praci sa pristroj automaticky
vrati do dokovacej stanice, kde tiez vysaje necistoty zo
zésobnika a vycisti textilie mopu podla vasich nastaveni.
Ak sa batéria pocas upratovania vybije, robot odide
do stanice, aby sa dobil, a potom dokon¢i upratovanie
tam, kde skoncil (v aplikacii zapnite rezim Dokoncit
upratovanie po preruseni).

Manudélny rezim:

Ked stlacite tlacidlo nabijania na

robotovi/stanici/v aplikacii, robot sa vrati do stanice,
aby sa nabil. Pocas nabijania blika tlacidlo na robotovi
a bodky na displeji stanice zobrazuju stav nabitia batérie.




Robota je doporuceno mezi pravidelnymi uklidy nechavat
ve stanici, kde je baterie udrzovéna v nabitém stavu.

Ked' je robot v stanici Uplne nabity, vietky tlacidla su
zhasnuté.

Odporucasa ponechatrobota v stanici medzi pravidelnymi
upratovaniami, kde sa batéria udrziava nabita.
Poznamka: Ak nebudete robota dlhsi cas pouzivat,
robota Uplne nabite a potom ho vypnite. Robota nabijajte
aspon kazdé 3 mesiace, aby ste predisli poskodeniu
batérie v dosledku nadmerného vybitia.

Poznamka: Ak pristroj nendjde nabijaciu stanicu,
automaticky sa vrati do povodnej polohy. V takom pripade
vloZte pristroj spat do nabijacej stanice rucne.

KOMPLETNE AUTOMATICKE VYSAVANIE

Po zapnuti robot zmapuje oblast, vytvori mapu
a inteligentne ju rozdeli na oblasti. UloZzte mapu do
aplikacie a upravte miestnosti podla potreby. Zacnite
upratovat stlatenim tla¢idla Start/Stop a robot potom
dokladne vysaje/utrie oblasti jednu po druhej pozdfz
steny a napldnuje cestu upratovania v tvare obltkov/S. Po
vycisteni sa robot automaticky vréti do nabijacej zakladne.
Poznamka: Pri cCisteni robotom lubovolne a casto
nehybte. Po presunuti robot umiestnite na poévodné
miesto.

ZONOVE VYSAVANIE

Pomocou  mobilnej aplikdcie  nastavte  velkost
a umiestnenie oblasti, ktord chcete vycistit. MozZete
nastavit maximalne 5 oblasti. Robot bude Cdistit
v oblastiach, ktoré ste mu nastavili.

VYSAVANIE MIESTNOSTI
Pomocou mobilnej aplikacie vyberte miestnosti, ktoré
chcete vysavat.

REZIM UPRATOVANIA

1. Len vysdvanie

2. Len vytieranie

3. Vysévanie a potom vytieranie

4. Vysavanie a vytieranie sucasne

Nastavenie rezimu upratovania upravte v mobilnej
aplikacii.

Program vysévania a nasledného vytierania je vhodny pre
velmi znecistené povrchy.

NASTAVENIE SACEJ SILY

1. Nizka - na rychle ¢istenie, mierne znecistené podlahy
2. Strednd - na kazdodenné ¢istenie

3. Vysoka - pre viac znecistené podlahy

4. Maximum - maximalna sacia sila

Zvolte stupen v aplikdcii podla znecistenia podlahy
a pozadovanej intenzity sacieho vykonu.

concept

FREKVENCIA VYSAVANIA NECISTOT Z ROBOTA DO

STANICE

V aplikdcii vyberte frekvenciu vysavania necistot.

Médzete nastavit, ¢i sa ma vysavat po kazdom upratovani,

pri kazdom prani cistiacich textilii alebo méZete vysavanie

vypnut.

1. Nevysavat necistoty

2. Nizka frekvencia - raz po skonceni upratovania.

3. Vysokd frekvencia - kazdych 30 minut v rezime
vysavania, vysavanie a vytieranie pri kazdom navrate
do stanice na doplnenie vody a po vyprani ¢istiacich
textilii (v zavislosti od nastavenia po 10/15/20
minutach).

Poznamka: Ak mate automatické vysdvanie necistot

vypnuté, musite v aplikacii zadat pokyn na okamzité

odsatie - po skonceni upratovania alebo naplneni
nadoby na prach.

NASTAVENIA CISTENIA KOBERCOV

V aplikacii nastavte, ¢i ma robot pocas Cistenia koberce

ignorovat, vysavat/utierat alebo sa im vyhybat.

Rezim:

1. Prisposobit - ked'sa rozpozna koberec, rotacné Cistiace
textilie pre vytieranie sa zdvihnt a opét sa spustia,
ked' ddjde k opusteni koberca, a robot automaticky
pokracuje v Cisteni bez zmeny drahy upratovania.

2. Vyhnut sa - ked' sa zisti koberec, robot sa mu vyhne
a draha upratovania sa preplanuje.

3. Ignorovat - ked sa rozpoznd koberec, rotacné
textilie sa nezdvihnu, vytieranie pokracuje, drdha
upratovania sa nezmeni.

VYTIERANIE

Pred prvym vytieranim sa odporuc¢a podlahu dvakrat
povysavat.Vytieraniesamusivzdyzacatpriamozostanice.
Pred zacatim vytierania robot naplni nadrzku na vodu
anamodi Cistiacu textiliu. Pocas upratovania bude chodit
dopliiat vodu a prat textilie, frekvenciu namécania
nastavte v aplikacii. Po skonceni vytierania textilie
vyperie a potom ich vysusi.

INTERVALY NA PRANIE TEXTILIi A DOPLNANIE VODY
POCAS VYTIERANIA

1. Kazdych 10 minut - vysoky interval

2. Kazdych 15 minut - stredny interval

3. Kazdych 20 minut - nizky interval

Aby sa robot mohol bez problémov vrétit do stanice
na pranie textilii a doplnenie vody, je potrebné, aby na
zaciatku upratovania opustil dokovaciu stanicu. Pocas
upratovania stanicou nepohybujte.

INTENZITA CISTENIA TEXTILIi

V aplikécii vyberte rezim cistenia:

1. Standardny - 91 sekdnd, spotrebuje 130 ml vody.

2. Hibkové - 145 sekind, spotrebuje 215 ml vody.

concept

REGULACIA MNOZSTVA VODY

Nastavenie v aplikacii.

1. Nizka

2. Strednd

3. Vysokd

« Predvolené nastavenie je doplnenie vody a pranie
Cistiacich textilii kazdych 15 mindt a stredna reguldcia
mnozstva vody.

« Pre stredny interval dopifania vody (kazdych 15
minut) sa odporuca zvolit len intenzitu namécania
la2.

VYSUSOVANIE CISTIACICH TEXTILII
V aplikacii nastavte, ako dlho sa budu cistiace textilie
v stanici susit: 60 min, 120 min, 180 min alebo 240 min.

OBNOVENIE REZIMU UPRATOVANIA PO PRERUSENI
Aktivacia v aplikacii v pripade, Ze sa batéria pocas
upratovania vybije = robot pdjde do stanice dobit
batériu a vrati sa na miesto, kde prerusil upratovanie,
a bude pokracovat.

CISTENIE ROBOTA PROSTREDNICTVOM APLIKACIE
Pomocou aplikdcie mozno spustit okamzité vypranie
a vysusenie textilii, odsévanie necistét do prachového
vrecka a ru¢né odcerpanie vody.

ROZPOZNAVANIE MALYCH PREDMETOV

Aktivujte funkciu v aplikacii. Robot pomocou lasera
presnejsie zameria malé predmety na podlahe (vysoké
3-7 cm) a vyhne sa im. Nevyhne sa predmetom, ktoré su
prili$ malé.

KRIZOVE CISTENIE

Aktivujte funkciu v aplikacii. Robot bude dvakrat cistit
rovnakd oblast v dvoch smeroch pre dokladnejsie
upratovanie.

OBVODOVE CISTENIE
Aktivujte funkciu v aplikacii. Robot bude upratovat
pozdlzZ stien a lepsie sa dostane do rohov.

UPRATOVANIE NA INOM POSCHODI

V pripade, Ze potrebujete upratat iné poschodie
(a neméte k dispoziciiiného robota a stanicu), videdlnom
pripade si robota a dokovaciu stanicu vezmite so sebou
a umiestnite ich vzdy na to isté miesto. Ak prendsate iba
robota, musite nastavit rezim upratovania (vyberte iba
rezim vysavania alebo najdlhsi interval pre namacanie
textilii).

ZAKAZANA ZONA

Pomocou mobilnej aplikdcie nastavte jednu alebo viac
zakazanych oblasti. Robot nebude v tychto zakdzanych
oblastiach vysavat, iba v ostatnych.

Poznamka: Do zakézanej oblasti sa robot moze dostat
kvoli chybe polohovania, chybe senzorov alebo z inych
ddvodov.

o Trvale wuzavreta zéna moéze byt zneplatnend
z dovodu velkej zmeny polohy nabijacej zakladne
a nabytku. Preto sa pocas vysavania snazte robotom
nepohybovat ani mu inym spésobom nezasahovat do
prace.

o Trvale zakdzana oblast bude zrusend, ak dojde
k obnoveniu mapy.

PLANOVANIE VYSAVANIA

Pevne dany c¢as vysdvania mozno nastavit pomocou
mobilnej aplikacie. Robot automaticky zacne distit v
nastavenom case a po dokonceni sa vrati do dokovacej
stanice.

RESET WIFI

Ak sa mobilnym telefénom k pristroju nemozno pripojit

zdovodu zmeny konfiguracie routera a hesla alebo zinych

dévodov, stlacte zaroven tlacidlo () a tlacidlo @ na 3 s,

kym nezaznie zvukovy signal a indikator nezacne blikat.

Pri opdtovnom pripojeni postupujte podla pokynov

v aplikacii.

AUTO BOOST

Pri detekcii koberca dojde k automatickému ndrastu sacej

sily na najvyssi stupen. Aktivacia/deaktivacia v aplikacii.

REZIM NERUSIT

Nastavenie v aplikacii. Pocas nastaveného casového

obdobia rezimu Nerudit robot nevykonad planované

upratovanie.

« Vyberte opakovanie upratovania - konkrétne dni
v tyzdni, kedy mé robot upratovat.

« Aktivujte funkciu v aplikacii na zasielanie upozorneni
tykajucich sa pldnovaného upratovania.

« Vpredvolenom nastaveni je rezim Nerusit vypnuty.

NASTAVENIA JAZYKA A HLASITOSTI
Ovladanie v aplikdcii. Vyberte si jazyk a hlasitost, akou ma
robot hovorit.

DETSKA POISTKA

Aktivujte/deaktivujte v aplikacii alebo stlacte a drzte po
dobu 6 s si¢asne na stanici tlacidlo Start/Stop a tlacidlo
pre nabijanie/samocistenie (ked' je robot v stanici).
Tlacidla robota a stanice budu neaktivne.

SPRAVA PRISLUSENSTVA

Informéacie v aplikacii o Zivotnosti HEPA filtra, kief
a distiacich textilii a odporti¢ania pre ich vymenu.
POUZIVANIE ROBOTA BEZ APLIKACIE

Ak nemdzete ovladat robota pomocou mobilnej
aplikacie, modzete ho pouzivat bez aplikacie, ale len
velmi obmedzenym sp6sobom. Bez aplikicie nemdzete
pouzivat Specidlne funkcie krizového upratovania,
obvodového upratovania, pldnovaného upratovania,
rezimu nerusit, zmeny rezimu upratovania, Cistenia
robota atd.




Predvolené nastavenia robota:

« Rezim upratovania: Vysavanie a vytieranie sucasne

« Saci vykon: Standardny

« Reguldcia mnozstva vody: Strednd

« Interval na doplnenie vody a ¢istenie textilii: Stredny
Interval 15 min.

« Obnovenie upratovania po preruseni: zapnuté

« Rozpoznanie malych predmetov: zapnuté

« AUTO BOOST: zapnuté

BEZNA UDRZBA

V zdujme zachovania ¢o najlepsieho vykonu robota sa

odporuca vykondvat tdrzbu podla nasledujicej tabulky.

Cast Ivl?terv.al In’terval
Cistenia vymeny
Stredové koleso podla potreby /
Nadoba na prach podla potreby /
Rotacna kefa kazdé 2 tyzdne | kazdych 6-12
mesiacov
Bocna kefka kazdy mesiac | kazdych 3-6
mesiacov

Umyvatelny HEPA | kazdé 2 tyzdne | kazdych 6-12

filter a penovy mesiacov

filter

Cistiaca textilia podla potreby | kazdych 3-6
mesiacov

Snimac polohy kazdy mesiac /

stanice

Snimace proti kazdy mesiac /

padu

Snimac TOF kazdy mesiac /

Ultrazvukovy kazdy mesiac /

snimac (snimac

detekcie kobercov)

Pojazdové kolesa kazdy mesiac /

Nabijacie kontakty | kazdy mesiac /

(robot)

Nabijacie kontakty | kazdy mesiac /

(stanica)

Filter s Cistiacimi podla potreby /

drazkami (stanica)

Nadrz na ¢istu/ podla potreby /

$pinavud vodu

concept

Vrecko na prach / podla potre-
by/kazdé 1-2

mesiace

Hlavna kefa

1. Otocte zariadenie a stlacenim zapadky na kryte
hlavnej kefy ho vytiahnite.

2. Odstrante hlavnu kefu, vysurte lozZisko a uvolnite
koniec kefy v uvedenom smere. Odstrante zamotané
vlasy a iné necistoty na oboch koncoch kefy.

3. Vymerite kefu.

4. Nasadte spat kryt kefy.

Poznamka: Na cistenie hlavnej kefy pouzite handricku

namocenu v teplej vode. Ak je kefa ponorena vo vode,

nechajte ju Uplne vyschnit (nie na priamom slne¢nom
svetle). Nepouzivajte agresivne, dezinfek¢né C(istiace
prostriedky.

Boc¢na kefka

1. Otocte robota a skrutkovacom odstrante bo¢nu kefku.

2. Odoberte kefku, vycistite ju, nasadte ju spdt
a utiahnite skrutku.

Stredové koliesko

1. Pomocou malého skrutkovaca alebo iného nastroja
vyberte stredové koleso.

Poznamka: Nosic stredového kolesa nie je mozné vybrat.

2. Oplachnite koleso vodou, aby ste odstranili vlasy a iné
necistoty, a osuste ho.

concept

3. Vratte koliesko spat a zatla¢te ho na miesto.

Pojazdova kolieska
Utrite suchou mékkou handri¢kou.

Nadobka na prach

1. Odstrainte horny magneticky kryt robota a vyberte
nadobku na prach.

2. Otvorte nadobku na prach a vyprazdnite z nej
necistoty.

3. Nédobku vyplachnite ¢istou vodou (bez saponétov,
aby nedoslo k poskodeniu filtra) a $pinavu vodu vylejte.

4. Nechajte nadobku a filter vyschnut a vlozte ich spat.

Poznamka: Necistoty sa nasévaju do prachového vrecka

v stanici, takZe staci obcas skontrolovat, ¢i v nadobke

neuviazli vacsie chuchvalce, a nddobku vycistit.

HEPA filter + penovy filter

1. Otvorte kryt filtra a vyberte HEPA filter a penovy filter.

2. Filtre dokladne oplachnite cistou vodou. Filter HEPA
jemne oklepte, aby ste odstranili necistoty. Filter
necistite prstami, kefkou ani ostrymi predmetmi!

3. Nechajte filtre Uplne vyschnut.

4. Nasadte filtre spat v spravnom poradi.

Cistiace textilie

1. Odlepte obe textilie z nadstavcov.

2. Tkaniny oplachnite a nechajte uschnut.
3. Prilepte textilie spat na nadstavce.

Poznamka: Hoci sa textilie po kazdom upratovani
vyperd a vysudia na stanici, pred upratovanim
skontrolujte ich stav. Znecistené textilie m6zu ovplyvnit
kvalitu mopovania. Podla potreby odstrante textilie
pomocou skrutkovaca nastavca a vycistite ich.

Senzory

Snimace Cistite makkou suchou handrickou nasledujicim

spdsobom

1. Pocas Cistenia nechajte robota vypnutého. Vycistite
predny infraerveny snima¢, snima¢ TOF, snimac
nabijania, nabijacie kontakty, 6 snimacov padu
a ultrazvukovy snima¢ (snimac¢ detekcie kobercov
v spodnej casti robota).

2. Odpojte dokovaciu stanicu od elektrickej siete
a utrite nabijacie kontakty na dokovacej stanici
suchou mékkou handri¢kou.

SAMOCISTENIE STANICE

« Roboticky vysavac musi byt mimo stanicu!

« Vykonajte, aby bola dokovacia stanica v dobrom
stave.

o Spustite proces samocistenia stanice stlacenim
a podrzanim tlacidla nabijania/samocistenia na 3
sekundy - voda sa naplni do spodnej ¢asti a vypusti sa
do zésobnika na $pinavu vodu.

« Funkciu samocistenia stanice pouZite aj v pripade,
Ze v spodnej Casti stanice zostane po vyprani Cistiacich
textilii voda (nie vietka bola vypustend).

Poznamka: Na cistenie spodnej Casti stanice mozete

pouzit Ccistiacu kefku a potom ju utriet suchou

handrickou.

CISTENIE NADOBY NA VODU
« Pravidelne kontrolujte nadobu na vodu, aby ste
predisli vzniku plesni!




« Vodu v nadobe vymienajte v zavislosti od frekvencie
pouzivania robota.

1. Vyberte nadobu, otvorte veko a vylejte Spinavi vodu.

2. Nalejte do nej ¢istd vodu a zatvorte veko.

3. Zatlacte veko nadol a zatraste nadobou. V pripade
vacsich necistot nadrzku umyte.

4. Vylejte vodu a nechajte nddobu s otvorenym vekom
vyschnut.

5. Nadobu vratte spat.

CISTENIE FILTRACNEJ HUBKY NADRZKY NA CISTU

VoDU

1. Vyberte nddobu, otvorte veko, vylejte vodu
a vytiahnite nasdvaciu cast. Opatrne odstrante maly
kryt a vyberte filtracnd hubku.

2. Oplachnite hubku ¢istou vodou, osuste ju a nasadte
spat.
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CISTENIEFILTRA S CISTIACIMI DRAZKAMI (DOKOVACIA
STANICA)

1. Potiahnite plastovy filter smerom k sebe.

2. Oplachnite filter ¢istou vodou.

3. Vydisteny filter zasunte spat.
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VYMENA VRECKA NA PRACH

Vrecko na prach pravidelne vymienajte.

1. Otvorte veko nadoby na prach, do ktorej je viozené
vrecko na prach.

2. Posunite plné vrecko smerom nahor a zatvorte ho, aby
ste zabranili uniku necistot. PouzZité vrecko vyhodte.

3. Ocistite okraj nadoby suchou handrickou a vlozte
nové vrecko na prach. Uistite sa, Ze je nové vrecko
spravne vloZené, aby sa zabranilo uUniku necistot
a poskodeniu stanice.

4. Zatvorte veko a mierne ho stlacte, aby ste sa uistili,
Ze je spravne uzavreté.
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concept

Aktualizacia firmvéru

Firmvér aktualizujte pomocou mobilnej aplikacie. Ak sa
zisti novy firmvér, urobte aktualizaciu podla vyzvy. Pri
aktualizacii firmware by mala byt droven akumulatora
> 50 % a pristroj musi byt umiestneny v dokovacej stanici.

RIESENIE PROBLEMOV

Robot hlasi chybu

« Kontrolka Start/Stop bliké na ¢erveno a ozve sa
hlasové chybové hlasenie.

« Postupujte podla hlasenia robota alebo podla
sprievodcu rieSenim problémov v aplikdcii a problém
odstrante sami.

Poznamka: Ak pocas chybového stavu neddjde do 10

minut k Ziadnej cinnosti, robot automaticky prejde do

rezimu spanku.

« Ak pocas chybového stavu vratite robota do stanice,
aktudlny program sa ukonc¢i.

Dokovacia stanica hlasi chybu

« Kontrolka dokovacej stanice svieti na cerveno a ozve
sa hlasové chybové hlasenie.

« Postupujte podla hlasenia stanice alebo podla
sprievodcu riesenim problémov v aplikécii a problém
odstrante sami.

« Ak sa vam problém nepodari odstranit, obratte sa na
zakaznicky servis.
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BEZNE PROBLEMY

Problém

Riesenie

Robot sa nezapne.

Vybitd batéria. Pred pouzitim vlozte robota do stanice a Gplne ho nabite.

Vlysoka alebo nizka teplota. Robota pouzivajte len v teplotnom rozsahu 0-40 °C.

Robot sa neda nabijat.

Stanica nie je pripojend k zdroju napajania. Skontrolujte, ¢i si oba konce napajacieho
kabla spravne pripojené.

Zly kontakt. Vycistite nabijacie kontakty na stanici aj na robotovi. Uistite sa, Ze kontrolky
na stanici svietia.

Pomalé nabijanie.

Pri pouzivani v oblastiach s vysokou alebo nizkou teplotou robot automaticky skrati
Cas nabijania, aby sa zachovala maximalna Zivotnost batérie.

Nabijacie kontakty su znecistené. Kontakty utrite suchou handrickou.

Robot sa nevracia do
nabijacej stanice.

V okoli stanice je prili$ vela prekazok. Umiestnite stanicu do oblasti bez prekazok.

Robot je prili$ daleko od stanice. Presurite robota bliZsie k stanici a skuste to znova.

Neobvyklé zvuky pocas
upratovania.

Pohyb hlavnej kefy, boc¢nych kief alebo pojazdovych kolies je naruseny necistotami.
Vypnite robota a skontrolujte a vycistite vietky tieto casti.

Do stredového kolesa sa dostali necistoty. Odstréante stredové koleso skrutkovacom,
vycistite ho a vréatte spat

Chyba pripojenia WiFi.

Siet WiFi nie je dostupna. Restartujte router a zopakujte parovanie.

Slaby signdl WiFi. Presurite robota na miesto s dobrym signalom WiFi.

Pripojenie WiFi nahle zlyhalo. Mdze to znamenat poruchu routera. Obratte sa na
zakaznicku podporu, aby ste problém odstranili.

Spotrebuva robot
energiu, ked'je v stanici?

Robot, ked' je v stanici, spotrebliva mimoriadne malé mnoZstvo energie, aby udrzal
batériu v idedlnom stave.

Je potrebné pred prvymi
tromi pouzitiami robota
nabijat 16 hodin?

Nie. Li-ion batérie nemaju pamatovy efekt. Robota mozno pouzivat, ked je nabity na
100 %, a nie je potrebné ¢akat 16 hodin.

Robot nepokracuje
v upratovani po tom,
o prestal upratovat
z dovodu vybitej batérie
aisiel sa nabijat.

Uistite sa, ze robot nie je v rezime Nerusit, ak je, robot nebude v tomto rezime
pokracovat v upratovani.

Robot nebude pokracovat v upratovani, ak bol ru¢ne preneseny do stanice.

Nahla chyba robota.

Je pravdepodobné, ze snimac padu, snima¢ TOF alebo snimac detekcie koberca su
znecistené. Senzory vycistite makkou, suchou handrickou.

LED indikator na stanici
blika na cerveno.

Nie je vlozené vrecko na prach. VloZte vrecko na ur¢ené miesto.

Nadoba na vodu nie je spravne vlozena. Skuste ju vlozit znova.

Nadoba na ¢istt vodu je prazdna alebo je pIna nadrzka na $pinavu vodu. Doplrite Cistu
vodu, $pinavu vodu vylejte.
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Nizky ucinok odsavania

necistot alebo neobvyklé | Skontrolujte, ¢i sa v nasavacich otvoroch nenachédzaju cudzie predmety alebo ¢i nie

zvuky pocas odsévania | je filter alebo prachové vrecko zablokované. Vycistite otvory a filter alebo vymerite
necistot. prachové vrecko.

Slaby ucinok prania

PN e Cistiace textilie nie st nalepené rovno. Odstrénte ich a znovu ich prilepte.
Cistiacich textilii.

Nie je vlozené vrecko na prach. Vlozte vrecko na uréené miesto.

Chyba automatického
odsdvania necistot.

Uistite sa, Ze je veko nddoby na prach riadne zatvorené.

Skontrolujte nastavenie odsévania necistot v aplikdcii, ¢i nie je vypnuté alebo ¢i ste
neaktivovali rezim upratovania ,len vytieranie”.

Robot nezacal upratovat na stanici alebo stanica nie je oznacena na mape. V takom
Bez prania ¢istiacich pripade robot neméze njjst stanicu a vyprat rotacné textilie.

textilii.

Nédrzka na ¢istu vodu je prazdna, alebo je nadrzka na $pinavt vodu plna, alebo je
nadoba nespravne vlozena. Doplite/vyprazdnite vodu alebo znovu vlozte nadobu na
vodu.

BEZDROTOVE SPOJENIE A KOMPATIBILITA

.

Spolocnost Jindfich Valenta - CONCEPT nemoéze byt Ziadnym sposobom zodpovednd za Ziadne nahodné,
nepriame alebo nasledné skody, ani za straty udajov alebo straty sposobené inikom informacii pri komunikacii
prostrednictvom bezdrétovych technoldgii.

Uspe$nu bezdrotovi komunikaciu nemozno 100% zarudit u vietkych Smart zariadeni a Wifi sieti (routerov).
Vzhladom na rozmanitost pristrojov na trhu mozu nastat pripady, ked charakter alebo Specifikacia daného Smart
zariadenia alebo Wifi siete (routera) znemozfiuje pripojenie, pripadne je nejakym spésobom narusené. Uspednost
bezdrotovej komunikacie prostrednictvom Wifi siete dalej ovplyviuji aj mnohé faktory vratane hardvérovej
a softvérovej konfiguracie. Spojenie medzi robotom a vasou Wifi sietou méze byt negativne ovplyvnené aj
okolitymi Wifi sietami, ktoré mozu byt naladené na rovnaky kandl a tak narusat spojenie (napr. na sidliskach,
v bytovych domoch a pod.). Tieto skuto¢nosti nie si dovodom na reklaméciu spotrebica.

Aplikaciu vlastni a prevédzkuje treti subjekt (dalejiba ,Subjekt") odlisny od spolo¢nosti Jindfich Valenta - CONCEPT
(dalej iba ,Predajca"). Subjektu nie st zo strany Predajcu odovzdavané Ziadne osobné Udaje. Pri registracii do
aplikacie zdkaznik odovzda osobné Udaje priamo Subjektu, ktory sa stdva spravcom osobnych Udajov. Aplikacia
a s tym spojend ochrana osobnych tdajov sa riadia pravidlami Subjektu.

Kompatibilita:

Operacny systém smart zariadeni - Android 5.0 a vyssi
-1059.0 a vyssi

Wifi siet -2,4GHz

- zabezpecenie WPA1 a WPA2 (odporticané WPA2)

UPOZORNENIE: Zariadenie nemozno prevadzkovat na WiFi sietach zabezpecenych protokolom IEEE 802.1X (spravidla
firemné WiFi siete).
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OVLADANIE POMOCOU APLIKACIE

Prv nez bude mozné ovladat zariadenie prostrednictvom aplikacie, treba ho spojit s vasim telefénom a umoznit mu
pristup do vasej WiFi siete.
Odporucana vzdialenost pri nastaveni: menej ako 4 metre.

Ubezpecte sa, Ze roboticky vysavac, router a vas mobilny telefén su blizko seba, aby mohlo prebehnut bezproblémové
parovanie.

Stiahnutie, inStalacia aplikacia a sparovanie zariadenia

Pozn. Parovanie vysavaca urobte pri nabitom akumuldtore alebo s vysavacom umiestnenym v nabijacej stanici.

1.

>
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10.

Naskenujte QR kod nizsie (obr. 1) alebo vyhladajte aplikaciu ,Concept Home” na Google Play alebo App Store
a aplikaciu si stiahnite do mobilného telefénu.

Ak uz mate Concept Home, otvorte aplikdciu, prihlaste sa a pokracujte na pokyny pre parovanie.

Odstrante horny magneticky kryt robota, prepnite hlavny vypinac do polohy ,1” a nasadte kryt spat.

Stlacte a podrzte obe ovlddacie tlacidla na vysavaci sucasne, kym nezaznie hlasovy signal na sparovanie robota.
Indikator wifi medzi tla¢idlami bude pomaly blikat.

Potom v aplikacii stlacte + alebo pridat zariadenie.

Zobrazi sa zoznam spotrebicov, vyberte zo zoznamu.

Vyplnte vasu wifi siet a heslo, alebo sa vam automaticky doplni.

Pokracujte podla pokynov aplikacie.

Prejdite do nastavenia wifi vo vasom mobilnom zariadeni a pripojte sa k wifi SmartLife-xxxx a pockajte, kym sa
pripoji.

Potom sa vrétte do aplikdcie a pockajte, nez sa spotrebic sparuje. Po dokonceni parovania mozete zacat ovladat
spotrebi¢ pomocou mobilnej aplikacie.

Upozornenie pri problémoch s parovanim

.

Overte spravnost zadaného hesla vasej wifi siete.

Zariadenie podporuje iba wifi siete 2,4 GHz.

Router je zahlteny pripojenim mnohych zariadeni (najmé na sidliskdch alebo tam, kde je velkd koncentrécia
pripojenych smart zariadeni). Pre stabilnejsiu prevadzku treba, aby wifi signal dosahoval na miesta zamyslaného
pouzivania vysavaca a zaroven bol dostatocne silny.

- restartujte vysavac aj smart zariadenie a proces zopakuijte;

- ak je to mozné, vyskusajte aj restart samotného wifi routera;

Ak vase smart zariadenie obsahuje systém Android 6.0 a vyssi, treba mat zapnutu funkciu zistovania polohy.
Ked'vysavac sparujete s vasim smart zariadenim pomocou aplikacie ,Concept Home”, tak nepohybujte s dokovacou
stanicou ani ju nepremiestniujte. Vysavac¢ pouziva nabijaciu stanicu ako orientacny bod na mape.

Premiestnenim nabijacej stanice riskujete stratu vygenerovanej mapy vratane zvolenych zén Cistenia a zakdzanych
z6n! Vysavac si vytvori novi mapu, ktora prepise pévodnt mapu.
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SERVIS

Udrzbu rozsiahlejsieho charakteru alebo opravu, ktoré vyZaduje zasah do vnatornych ¢asti spotrebi¢a, moze robit len
kvalifikovany odbornik alebo servis.

OCHRANA ZIVOTNEHO PROSTREDIA

« Preferujte recyklaciu obalovych materidlov a starych spotrebicov.
« Skatulu od spotrebi¢a mozete dat do zberu triedeného odpadu.
« Plastové vrecuska z polyetylénu (PE) odovzdajte ako zberny odpad na recyklaciu.

concepk

Recyklacia spotrebica na konci jeho Zivotnosti:

Tento spotrebic je oznaceny v stlade s eurdpskou smernicou 2012/19/EU o elektrickom odpade
a elektrickych zariadeniach (WEEE). Symbol na vyrobku alebo jeho obale udéva, Ze tento vyrobok
nepatri do domaceho odpadu Treba ho odovzdat na zberné miesto na recyklaciu elektrickych
a elektronickych zariadeni. Zaistenim spravnej likvidacie tohto vyrobku zabranite negativnym
désledkom na Zivotné prostredie a [udské zdravie. Likvidacia musi byt vykonana v stlade s predpismi
B  na likvidaciu odpadu. Podrobnejsie informécie o recyklacii tohto vyrobku zistite na prislusnom
miestnom Urade, u sluzby na likvidaciu domového odpadu alebo v obchode, kde ste vyrobok kupili.

obr. 1 obr.2 obr.3 obr. 4 obr.5

‘ € Tento vyrobok spliia vietky zakladné poziadavky smernic EU, ktoré sa nafi vztahujd.

Zmeny v texte, vzhlade a technickych Specifikdciach mozu nastat bez predoslého upozornenia a na tieto zmeny si
obr. 6 obr.7 obr. 8 obr.9 obr. 10 vyhradzujeme pravo.

obr. 11 obr. 12

obr. 14
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PODZIEKOWANIE
Dzigkujemy za zakup produktu marki Concept i zyczymy Paristwu zadowolenia z naszego produktu przez caty czas
jego uzytkowania.

Przed pierwszym uzyciem prosimy o uwazne przeczytanie catej instrukcji obstugi oraz zachowanie jej na przysztosc.
Nalezy zadbac o to, aby takze inne osoby, ktére beda obchodzity sie z produktem, zapoznaty sie z niniejsza instrukcja.

Parametry techniczne

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Parametry stacji dokujacej

Napiecie akumulatora 14,4V DC

Parametry tadowania robota 20V DG, 2,25A

Poziom hatasu 62 dB (standardowa wydajnos¢)
Akumulator 5200 mAh, Li-lon

Moc ssania: niska 270 min, srednia 180 min,

Czas pracy - tryb odkurzania wysoka 144 min, maks. 90 min

Czas do catkowitego natadowania 3-4h
Zakres czestotliwosci 2412 - 2472 MHz
Moc nadajnika (maks.) <20dBm
Pobér mocy w trybie czuwania 0,35W
Pobér mocy w trybie czuwania sieciowego 0,35W

Tryb czuwania - Stan, w ktérym sprzet, po podtaczeniu do zZrédta zasilania, jest zalezny od energii ze Zrédta
sieciowego, aby dziata¢ zgodnie z przeznaczeniem i zapewnia tylko jedna lub wiecej z nastepujacych funkgji, ktére
moga trwac przez nieokreslony okres czasu: funkcja reaktywacji lub funkcja reaktywacji ze wskazaniem tej funkgji
i/lub wyswietlanie informacji lub statusu.

Tryb czuwania sieciowego - Stan, w ktérym sprzet elektryczny lub elektroniczny jest w stanie przywrdci¢ swoja
funkcje po zdalnej aktywacji za posrednictwem interfejsu sieciowego i gdy utrzymuje te zdolnos¢ przy zmniejszonym
zuzyciu energii.

WAZNE
Przed podtaczeniem jednostki do sieci elektrycznej nalezy sprawdzi¢ wzrokowo, czy jest ona nienaruszona oraz

czy nie zostata uszkodzona podczas transportu.

WAZNE PRZESTROGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

+ Nie wolno korzystac z urzadzenia w sposéb inny niz opisany w niniejszej
instrukgji.

« Przed pierwszym uzyciem nalezy usuna¢zurzadzenia wszystkie materiaty
opakowaniowe i marketingowe.

+ Przed uzyciem nalezy usuna¢ z podtogi wszystkie przedmioty, ktore
mogtyby przeszkadza¢ w efektywnym i bezproblemowym sprzataniu
(kable, papiery, ubrania, obrusy i zastony dotykajace podtoza, delikatne
wazony).
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« Nalezy uzywac tylko oryginalnych akcesoriow i czesci zamiennych
przeznaczonych dla danego modelu.

- Jesli w obszarze, ktory czysci robot odkurzajacy, znajdujg sie schody,
konieczne jest ustawienie strefy ograniczonej lub w inny sposéb
zapobieganie upadkowi odkurzacza ze schodow.

« Nie siadaj ani nie stawaj na odkurzaczu lub stacji dokujacej, ani nie
umieszczaj na nich innych przedmiotow.

« Urzadzenie winno by¢ uzywane tylko w domu, w temperaturze od 0°C
do 40°C.

« Nie nalezy rozpoczynac¢ sprzatania bez wtozonego worka na kurz do
stacji dokujacej i pojemnika na wode.

« Wtosy, ubrania, palce czy tez inne czesci ciata nalezy trzymac z dala od
szczotki gtownej. Szczotke gtéwng oraz czes¢ ssacg odkurzacza nalezy
utrzymywad w czystosci, nalezy usuwac witosy i kurz, ktére moga
pogorszy¢ wtasciwosci ssace odkurzacza oraz jako$¢ sprzatania.

« Nie wolno uzywac urzadzenia na podtodze mokrej lub wilgotne;.

« Nie odkurzaj ptyndéw, palacych sie papieroséw, odtamkéw i ostrych
przedmiotéw, zapalniczek i innych tatwopalnych materiatéw, duzych
kawatkéw papieru, plastikowych toreb, gwozdzi, tonera z drukarek
i kopiarek ani innych przedmiotdéw, ktére moga uszkodzi¢ odkurzacz.

« Podczas odkurzania nalezy zapobiec przejezdzaniu odkurzacza przez
utozone luzem przewody.

« Przed konserwacja i czyszczeniem urzadzenia nalezy przestawi¢
przetacznik do pozycji wytaczonej. Przed przystapieniem do czyszczenia
stacji dokujacej nalezy odlaczy¢ jg od zasilania. Wyczysc¢ robota i stacje
dokujaca suchg lub lekko wilgotng szmatka. Styki tadowania nalezy
przeciera¢ wylycznie suchg szmatka!

« Bezposrednie oddziatywanie promieni stonecznych moze spowodowac
zmniejszenie wrazliwosci czujnikéw podczerwieni odkurzacza, dlatego
prosimy, aby zapobiec takiemu oddziatywaniu.

- OSTRZEZENIE: Niektore bardzo ciemne dywany lub ciemne podtogi
moga nie by¢ w stanie zosta¢ prawidtowo wyczyszczone przez robota -
wigzka lasera moze zostac¢ pochtonieta przez podtoge i robot nie bedzie
w stanie wjecha¢ w dane miejsce. Jesli w pomieszczeniu znajduja sie
ciemne meble lub sciany, odbicie wigzki czujnika w zderzaku moze zostac
zaktdcone - robot odbije zderzak od przeszkody.

« Nie uzywaj urzadzenia na zewnatrz, na balkonach, tarasach.
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« Podczas obstugi robota nalezy trzymac dzieci i zwierzeta domowe z dala
od obracajacych sie szczotek, aby zapobiec obrazeniom.

« Trzymac robota i stacje dokujaca z dala od zrédet ciepta, takich jak
grzejniki, piekarnikiitp. Chronic przed bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych i wilgoci. Przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.

« Podczas przenoszenia robota lub stacji dokujacej nalezy chwyci¢ caty
korpus urzadzenia i nie uzywac do przenoszenia tylko takich czesci, jak
zderzak, gorne pokrywy, czesci ruchome itp. Chwy¢ stacje za uchwyt z
tytu z przodu za wewnetrzna czes¢.

« Podczas pierwszego czyszczenia zaleca sie monitorowanie robota w
celu rozwigzania wszelkich potencjalnych probleméw, aby zapewnic¢
bezproblemowe sprzatanie w przysztosci.

« Jesli wyznaczytes obszar, w ktérym robot nie powinien sprzatac, ustaw
strefe zastrzezong w aplikacji mobilne;j.

« Nie wolno ktas¢ urzadzenia w miejscach, z ktérych mogtoby tatwo spas¢
na ziemie (stét, krzesto).

« Przed tadowaniem urzadzenia nalezy upewnic sie, ze stacja tadujaca jest
prawidtowo potaczona. Do fadowania nalezy uzywac wytacznie stacji
tadujacej dostarczonej wraz z robotem.

W ekstremalnych warunkach temperaturowych lub przy niewfasciwym
uzytkowaniu z akumulatora moze wyciekac ptyn.

« Warunki ekstremalnej temperatury czy tez nieprawidtowe uzywanie
moze spowodowac wyciek ptynu z baterii. Jezeli ptyn zetknie sie ze
skdrg, nalezy niezwtocznie omy¢ skére strumieniem wody. W przypadku
kontaktu z oczami nalezy natychmiast przeptukiwac oczy strumieniem
wody przez co najmniej 10 minut. Nalezy zasiegna¢ porady lekarza.

« Jesli chcesz pozby¢ sie produktu, musisz najpierw odtaczy¢ akumulator
od urzadzenia i zabrac je w wyznaczone miejsce.

« Jesli urzadzenie jest transportowane lub nie bedzie uzywane przez
dtuzszy czas, nalezy spusci¢ wode ze zbiornika robota (nacisng¢ spust
z boku robota i pozwoli¢ wodzie wyptynac). W petni natadowac robota,
a nastepnie wylaczy¢ gtowny przetacznik, aby przedtuzy¢ zywotnosc
baterii. Nalezy tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby
unikna¢ zZmniejszenia pojemnosci akumulatora. Odtacz stacje dokujaca
od zasilania, opr6znij i osusz zbiorniki, wyptucz i osusz gabke filtrujaca.
Zaleca sie uzywanie oryginalnego pudetka do transportu.

« Nalezy uzywac wylfacznie zasilacza z uziemieniem.
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« Podczas odtaczania stacji tadujacej od gniazdka elektrycznego nie nalezy
ciggnad za przewod zasilajacy, lecz chwyci¢ za wtyczke i wyciggnad ja.
Nie dotykac¢ wtyczki ani urzadzenia mokrymi rekami.

« Nie wolno uzywac urzadzenia jako zabawki.

« Urzadzenia nie wolno czysci¢ szorstkimi materiatami ani agresywnymi
substancjami chemicznymi.

« Urzadzenie jest przeznaczone tylko do uzytku domowego, a nie nadaje sie
do uzytku komercyjnego. Urzadzenie jest przeznaczone do czyszczenia
zmywalnych podtdg i dywanow.

« Nie wolno zanurzac kabla zasilajgcego, wtyczki ani urzadzenia w wodzie
lub innej cieczy.

- Nie wolno naprawia¢ urzadzenia we wiasnym zakresie. Nalezy
skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym oraz zapobiec
obrazeniom w nastepstwie niefachowej obstugi urzadzenia.

« Dzieci w wieku 8 lat lub wiecej oraz osoby o ograniczonej sprawnosci
ruchowej lub umystowej, lub bez odpowiedniego doswiadczenia
i wiedzy, mogq korzysta¢ z urzadzenia tylko pod warunkiem, ze s
one nadzorowane, albo zapoznaty sie z instrukcja bezpiecznej obstugi
urzadzenia, i rozumiejg ewentualne zagrozenia. Czyszczenia ani
konserwacji, ktére majg by¢ wykonywane przez uzytkownika, nie
mogq wykonywac dzieci, chyba ze ukonczyty one 8 lat i pozostaja pod
nadzorem. Dzieci ponizej 8 lat nalezy trzymac z dala od urzadzenia i jego
kabla zasilajgcego. Dzieciom nie wolno bawic sie z urzadzeniem.

« Dzieciom ponizej 3 roku zycia nalezy uniemozliwi¢ dostep do robota
i stacji dokujacej, chyba ze znajdujg sie pod statym nadzorem.

« Za wszelkie uszkodzenia lub obrazenia spowodowane niewtasciwym
uzytkowaniem odpowiada uzytkownik.

« W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego, nalezy zleci¢ jego
naprawe wykwaliflkowanemu specjaliscie, aby zapobiec powstaniu
niebezpiecznej sytuacji. Zabronione jest uzywanie urzadzenia
z uszkodzonym przewodem zasilajagcym.

Nieprzestrzeganie wskazowek producenta moze prowadzi¢ do
nieobjecia gwarancja ewentualnej naprawy.

Nalezy starannie sprawdzi¢, czy rozpakowane zostaty wszystkie
dostarczone akcesoria; zalecamy zatrzymanie na okres trwania
gwarangji oryginalnego kartonu, podrecznika uzytkownika
i materiatéw opakowaniowych.




OPIS PRODUKTU

WONGOCUREWN=

Magnetyczna pokrywa gérna
Wskaznik WiFi

Przycisk Start/Stop

Przycisk tadowania/restartu
Przycisk zwalniajacy pojemnik na kurz
Ztacze elektroniki

Przetacznik zasilania

Dalmierz laserowy

Zderzak

Przedni czujnik podczerwieni
Czujnik TOF

Szczotka boczna

Czujniki zapobiegajace upadkowi
Czujnik ultradzwigkowy

15
16
17
18
19

21
22
23

25
26
27
28

concept

Koto centralne

Pokrywa dolna

Szczotka obrotowa

Koto jezdne

Ostona szczotki obrotowej
Tekstylia czyszczaca
Pompa wodna

Styki tadowania

Czujnik potozenia stacji
Otwor do zasysania zanieczyszczen do worka na kurz
Pojemnik na kurz

Filtr HEPA

Filtr piankowy

Filtr doktadny z siatka

concept

Stacja dokujaca

Pojemnik na pyt

Pojemnik na wode

Panel sterowania z wyswietlaczem
Nadajnik sygnatu stacji

Styki fadowania stacji dokujacej
Otwor do uzupetniania wody
Filtr z rowkami czyszczacymi
Otwor ssacy

Zfacze elektroniki

10 10 Port zasilania

11 Uchwyt kabla

12 Uchwyt zbiornika na wode

13 Zbiornik czystej wody

14 Zbiornik brudnej wody

WONGOOUEWN=

Przyciski i wskazniki stacji dokujacej

Przycisk Start/Stop

Przycisk tadowania/samoczyszczenia
Wskaznik pojemnika na kurz

Wskaznik zbiornika czystej wody

Wskaznik zbiornika brudnej wody

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora
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Lista czesci sktadowych
Odkurzacz automatyczny
Stacje dokujace

Szczotka czyszczaca
Worek na kurz

Przewdd zasilajgcy '}
Filtr HEPA

+ filtr piankowy
Tekstylia czyszczaca

8 Szczotka boczna
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KLUCZOWE FUNKCJE

Robot

Wylacznik gtéwny

o Przetacz na pozycje
robota.

« Aby wytaczyc¢ robota, przetacz w pozycje "0".

Przycisk Start/Stop

« Nacisnij, aby rozpoczaé¢/wstrzymac sprzatanie.

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 5 sekund, aby
zakoniczy¢ biezacg czynnos¢.

, aby wiaczy¢ i natadowac

Przycisk tadowania/restartu

« Nacisnij, aby powrdci¢ do stacji tadujacej.

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 10 sekund, aby
przywrdci¢ ustawienia fabryczne.

Uwaga: Po przywréceniu ustawien fabrycznych

zaplanowane sprzatanie i ustawienia pofaczenia Wi-Fi

zostang usuniete.

Reset WiFi

« Naci$nij oba przyciski jednoczesnie i przytrzymaj
przez3s.

Wskaznik WiFi

Miga powoli: robot jest w trybie parowania.

Swieci sie: robot jest potaczony z WiFi.

Wytaczony: brak pofaczenia z WiFi.

Stacja dokujaca

Przycisk Start/Stop

« Nacisnij, aby rozpocza¢/wstrzymac sprzatanie.

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 3 sekundy, aby
zakonczy¢ biezaca czynnosé.

Przycisk tadowania/samooczyszczania

« Nacisnij, aby powrdci¢ (natadowac)/opuscic stacje.

o Naci$nij i przytrzymaj przycisk przez 3 sekundy,
aby rozpocza¢ samooczyszczanie stacji (robot musi
znajdowac sie poza stacja!).

concept

Wiaczanie/wytaczanie blokady rodzicielskiej

« Gdy robot znajduje sie na stacji, nacisnij i przytrzymaj
jednoczesnie przycisk Start/Stop i przycisk tadowania/
samoczyszczenia na stacji przez 6 sekund.

Uwaga: Jesli wskaznik Swieci sie na czerwono, oznacza

to stan, ktérym nalezy sie zajac - brak worka na kurz,

pusty zbiornik na wode itp.

INSTALACJA

1. Podiacz przewdd zasilajacy do stacji.

« Owin nadmiar kabla wokét uchwytu na kabel (kabel
mozna poprowadzi¢ zaréwno z lewej, jak i z prawej
strony uchwytu).

e Umies¢ stacje dokujaca na ptaskiej, twardej
powierzchni (nie na miekkim dywanie z wysokim
wiosiem), tytem do $ciany i podtacz stacje do zasilania.
Sprawdz, czy panel sterowania ze wskaznikami na
stacji dokujacej swieci sie.

« Upewnij sig, ze stacja znajduje sie w miejscu o dobrym
zasiegu sieci Wi-Fi.

Pamietaj:

« Nalezy zapewni¢ odstep co najmniej 6 cm od Sciany,
co najmniej 0,5 m po obu stronach stacji dokujacej i
co najmniej 1,5 m przed stacja.

o Przewdd zasilajacy w pozycji napietej prostopadle
do ziemi moze spowodowac jego wyciggniecie przez
urzadzenie, co moze prowadzi¢ do odtaczenia stacji
dokujacej.
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concept

2. Nie wolno przesuwac dowolnie stacji dokujacej, jak
réwniez wystawiac jej na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

Pamietaj: Bezposrednie dziatanie promieni stonecznych

zaktéca sygnat stacji dokujacej, a urzadzenie wtedy

nie musi powrdci¢ doktadnie do stacji dokujacej. Nie
przykrywaj niczym stacji dokujace;j.

3. Uruchomienie i tadowanie

« Przed pierwszym uzyciem nalezy usuna¢ z urzadzenia
wszystkie materiaty opakowaniowe i materiaty
reklamowe.

« Zdejmij gérng pokrywe magnetyczna robota, ustaw
przetacznik w pozycji "I" i zat6z pokrywe.

o Poczekaj, az wskaznik przycisku Start/Stop zaswieci
sie na state.

« tadowanie mozna zainicjowac¢ za pomocg przycisku
na odkurzaczu (przycisk fadowania/restartu),
przycisku tadowania/samooczyszczania na stacji
dokujacej lub w aplikacji mobilnej.

Uwaga: Aby wiaczy¢ i natadowac robota, musi on by¢

ustawiony w pozycji "I".

o Przetacz przetacznik zasilania do pozycji "O"
aby wyfaczy¢ robota. Mozna go réwniez uzy¢ do
ponownego uruchomienia, jesli robot nie reaguje na
przyciski lub nie mozna go zatrzymac.

Pamietaj: Jesli nie mozna wiaczy¢ urzadzenia z powodu
stabego akumulatora, nafaduj go w stacji dokujacej,
a urzadzenie wiaczy sie automatycznie. Wsun robota
do stacji tak, aby tekstylia czyszczace prawie dotykaty
tylnej Sciany stacji dokujacej. Urzadzenie moze rozpocza¢
normalng prace tylko w przypadku, gdy poziom
natadowania akumulatora wynosi =15 %.

4. Polaczenie z aplikacja mobilna (ten krok mozna
omingc)
Przeczytaj instrukcje dotyczace potaczenia z WiFi,
a potacz sie z aplikacjg mobilna.

5. Instrukcje dotyczace korzystania z pojemnika na
wode

« Wyjmij pojemnik na wode, otwérz pokrywe i wlej
wode do zbiornika czystej wody (zbiornik przedni).
Nie przekraczaj oznaczenia MAX. Zamknij pokrywe i
wi6z pojemnik z powrotem.

« Jeslizbiornik czystej wody jest pusty/zbiornik brudnej
wody jest petny, uzytkownik zostanie powiadomiony
o koniecznosci uzupetnienia zbiornika czystej wody/
zbiornika brudnej wody.

« Gumowa $cianka miedzy zbiornikami wody
automatycznie przesunie sie w strone, gdzie jest
mniej wody.

« Zbiornik na wode jest zainstalowany wewnatrz robota
i jest automatycznie uzupetniany ze zbiornika w stacji.

« Po kazdym praniu tekstyliow zbiornik brudnej wody
zostanie napetniony spuszczona woda.

Uwaga:

« Przed pierwszym sprzataniem konieczne nalezy
napetni¢ zbiornik czysta woda, aby stacja dziatata
prawidtowo, nawet jesli robot nie bedzie mopowat.

« Przed wtozeniem pojemnika z powrotem do stacji
dokujacej nalezy wytrze¢ krople wody ze zbiornika
sucha sciereczka.

« Niedodawac goracej wody, aby unikna¢ odksztatcenia
silikonowej $cianki miedzy zbiornikami.

« Wode w zbiorniku nalezy wymienia¢ w zaleznosci
od czestotliwosci uzywania robota.

6. Rozpoczecie sprzatania

o Przed pierwszym uzyciem nalezy upewnic sie,
ze Sciereczka do czyszczenia, szczotka obrotowa
i szczotka boczna sa prawidtowo zamocowane
fabrycznie. Sprawdz potozenie worka na kurz w stacji.

« Nie uzywaj stacji dokujacej bez wtozonego worka na
kurz, pojemnika na wode (wystarczajaca ilo$¢ czystej
wody do wycierania) i filtra z rowkami czyszczacymi.

« Po wiaczeniu robota nacisnij krétko przycisk na
robocie lub rozpocznij sprzatanie za pomoca
aplikacji mobilnej lub naciskajac przycisk Start/Stop
na stacji dokujacej (mozesz wstrzymac¢ prace robota
w dowolnym momencie podczas uzytkowania,
naciskajac przycisk).

Pamietaj:

« Odkurzacz automatyczny nie moze by¢ uzywany do
usuwania ptyndéw.

« Zalecasie monitorowanie robota podczas pierwszego
czyszczenia, aby rozwiaza¢ wszelkie potencjalne
problemy i zapewni¢ bezproblemowe sprzatanie
w przysztosci.

« Przed pierwszym sprzataniem robot najpierw mapuje
caty obszar (nie czysci, tylko skanuje). Zapisz mape
w aplikacji i dostosuj pomieszczenia wedtug potrzeb.

e Przed uzyciem nalezy usuna¢ z podtogi
wszystkie  przewody (wraz z  przewodem
zasilajacym  stacji  dokujacej), aby zapobiec
usterkom oraz uszkodzeniu przedmiotéw lub
przewodéw  zaczepionych  przez  urzadzenie.




UZYWANIE

WLACZENIE/WYLACZENIE

« Wiaczanie: przefacz wylacznik gtéwny pod gorng
pokrywa do pozycji "I". Poczekaj, az wskaznik
przycisku Start/Stop zaswieci sie na state.

« Wylaczanie: przetacz gtéwny wytacznik pod gorng
pokrywa do pozydji "O".

SPRZATANIE/WSTRZYMANIE

Po uruchomieniu urzadzenia nacisnij krétko przycisk

na urzadzeniu lub uruchom urzadzenie za pomoca

aplikacji mobilnej lub naciskajac przycisk Start/Stop na

stacji dokujacej (robota mozna wstrzyma¢ w dowolnym

momencie podczas uzytkowania).

TRYB USPIENIA

Bez wprowadzania polecenia robot przechodzi w tryb
uspienia po 10 minutach, a przyciski wytaczaja sie. Robot
automatycznie przejdzie w tryb udpienia nawet po
petnym natadowaniu. Nacisnij dowolny przycisk.

LADOWANIE

Tryb automatyczny: Po zakoriczeniu pracy urzadzenie

automatycznie powraca do stacji dokujacej, gdzie réwniez

odkurza brud z tacy i czysci tekstylia z mopa zgodnie z

ustawieniami uzytkownika.

« Jesli bateria wyczerpie sie podczas sprzatania, robot
podjedzie do stacji dokujacej w celu natadowania, a
nastepnie dokonczy sprzatanie od miejsca, w ktorym
zostato przerwane (wtacz tryb Zakoncz sprzatanie po
przerwie w aplikacji).

Tryb reczny: Po nacisnieciu przycisku fadowania na

robocie/stacji/w aplikacji robot powréci do stacji w celu

natadowania. Podczas fadowania przycisk na robocie
miga, a kropki na wyswietlaczu stacji pokazuja stan
natadowania akumulatora.

« Gdy robot jest w petni natadowany w stacji, wszystkie
przyciski sa wytaczone.

« Zaleca sie pozostawienie robota w stacji pomiedzy
regularnymi  czyszczeniami, gdzie bateria jest
tadowana.

Uwaga: Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy

czas, nalezy go w petni natadowac, a nastepnie wytaczy¢.

taduj robota co najmniej raz na 3 miesiace, aby zapobiec
uszkodzeniu akumulatora z powodu nadmiernego
roztadowania.

Pamietaj: Jesli urzadzenie nie znajdzie stacji dokujacej,

powraca automatycznie do swojej pierwotnej pozycji.

W takim przypadku nalezy wiozy¢ urzadzenie recznie do

stacji dokujacej.

concept

KOMPLETNE SPRZATANIE AUTOMATYCZNE

Po wlaczeniu robot mapuje obszar, generuje mape
i inteligentnie dzieli go na obszary. Zapisz mape
w aplikacji i edytuj pomieszczenia wedtug potrzeb.
Rozpocznij sprzatanie, naciskajac przycisk Start/Stop,
a robot dokfadnie odkurzy/zetrze obszary jeden po
drugim wzdtuz Sciany i zaplanuje $ciezke czyszczenia w
ksztatcie tuku/S. Po zakonczeniu sprzatania odkurzacz
powraca automatycznie do stacji fadujace;j.

Pamietaj: Podczas sprzatania nie ruszaj odkurzacza zbyt
czesto i dowolnie. W przypadku przemieszczenia, umies¢
odkurzacz w pierwotne miejsce.

SPRZATANIE W STREFACH

Za pomocg aplikacji mobilnej ustaw wielkos¢ oraz
lokalizacje obszaru, ktéry chcesz posprzatac. Mozna
ustawi¢ maksymalnie 5 obszaréw. Odkurzacz bedzie
sprzatat na wskazanych przez Ciebie obszarach.

SPRZATANIE POMIESZCZENIA

Za pomocy aplikacji mobilnej wybierz pomieszczenia,

ktére chcesz posprzatac.

TRYB SPRZATANIA

1. Tylko odkurzanie

. Tylko wycieranie mopem

. Odkurzanie, a nastepnie wycieranie mopem

. Odkurzanie i wycieranie mopem w tym samym czasie.
Dostosuj ustawienia trybu czyszczenia w aplikacji
mobilnej.
Program odkurzania i wycierania mopem jest
odpowiedni do bardzo zabrudzonych powierzchni.

REGULACJA SILY SSANIA

1. Niska - do szybkiego czyszczenia lekko zabrudzonych
podtog

. Srednia - do codziennego czyszczenia

. Wysoka - do bardziej zabrudzonych podtég

. Maksymalna - maksymalna moc ssania
Wybierz poziom w aplikacji zgodnie
z zanieczyszczeniem podtogi i wymagang moca
ssania.

CZESTOTLIWOSC ODKURZANIA BRUDU Z ROBOTA DO

STACJI

Wybierz czestotliwo$¢ odkurzania brudu w aplikacji.

Mozna wytgczy¢, czy odkurzac po kazdym czyszczeniu, po

kazdym praniu tekstyliéw czyszczacych, czy tez wylaczy¢

odkurzanie.

1. Nie odkurzaj brudu

2. Niska czestotliwos$c¢ - 1x po zakonczeniu czyszczenia.

3. Wysoka czestotliwo$¢ - co 30 minut w trybie
odkurzania, w trybie odkurzania i wycierania po
kazdym powrocie do stacji w celu uzupetnienia wody
i wyprania tekstyliéw czyszczacych (w zaleznosci od
ustawien po 10/15/20 minutach).

* M WN
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Uwaga: Jedli automatyczne odsysanie brudu jest

wytaczone, nalezy wprowadzi¢ w aplikacji instrukcje

natychmiastowego odsysania - po zakonczeniu
czyszczenia lub napetnieniu pojemnika na pyt.

USTAWIENIA CZYSZCZENIA DYWANOW

Ustaw w aplikacji, czy robot ma ignorowa¢, odkurza¢/

wyciera¢ czy omija¢ dywany podczas czyszczenia.

Tryb:

1. Adapt - Po wykryciu dywanu obrotowe tkaniny
mopujace podnoszg sie i opuszczajg po usunieciu
dywanu, a robot automatycznie kontynuuje prace bez
zmiany $ciezki czyszczenia.

2. Unikaj - po wykryciu dywanu jest on omijany, a sciezka
czyszczenia jest ponownie planowana.

3. Ignoruj - po rozpoznaniu dywanu tkaniny obrotowe
nie sa podnoszone, mopowanie jest kontynuowane,
a Sciezka czyszczenia nie jest zmieniana.

WYCIERANIE

« Zaleca sie dwukrotne odkurzenie podtogi przed
pierwszym mopowaniem.

« Mopowanie nalezy zawsze rozpoczynac¢ bezposrednio
ze stacji.

« Robot napetni zbiornik wody i namoczy tkanine
czyszczaca przed rozpoczeciem mopowania.

Podczas sprzatania bedzie uzupeniat wode i prat

tekstylia, ustawiajac czestotliwos¢ namaczania w aplikacji.

Po zakorfczeniu mopowania robot wypierze tekstylia,

a nastepnie je wysuszy.

INTERWALY PRANIA TEKSTYLIOW | UZUPELNIANIA

WODY PODCZAS WYCIERANIA

1. Co 10 minut - wysoka czestotliwos¢

2. Co 15 minut - $redni interwat

3. Co 20 minut - niski interwat

Aby robot mdgt bezproblemowo powrdci¢ do stacji

w celu wyprania tekstyliow i uzupetnienia wody,

konieczne jest opuszczenie stacji dokujacej na poczatku

sprzatania. Nie nalezy przesuwac stacji podczas

czyszczenia.

INTENSYWNOSC CZYSZCZENIA TEKSTYLIOW

Wybierz tryb czyszczenia w aplikacji:

1. Standard - 91 sekund, zuzywa 130 ml wody.

2. Gfebokie - 145 sekund, zuzywa 215 ml wody.

REGULACJA ILOSCI WODY

Ustaw w aplikagiji.

1. Niski

2. Sredni

3. Wysoka

« Domyslnym ustawieniem jest uzupetnianie wody
i pranie tekstylidw co 15 minut oraz Srednia regulacja
ilosci wody.

« W przypadku sredniego interwatu uzupetniania wody

(co 15 minut) zaleca si¢ wybranie tylko intensywnosci
zwilzania 1i2.
SUSZENIE TEKSTYLIOW CZYSZCZACYCH
W aplikacji mozna ustawic¢ czas schniecia tekstyliow w
stacji: 60 min, 120 min, 180 min lub 240 min.

TRYB KONTYNUACJI SPRZATANIA PO PRZERWANIU
Aktywuj w aplikacji w przypadku, gdy bateria wyczerpie
sie podczas sprzatania = robot pojedzie do stacji,
aby sie natadowac i powrdci do miejsca, w ktorym
przerwat sprzatanie i wznowi je.

CZYSZCZENIE ROBOTA ZA POMOCA APLIKACJI
Aplikacja moze by¢ uzywana do uruchamiania
natychmiastowego prania i suszenia tekstyliéw, odsysania
brudu do worka na kurz i recznego odsysania wody.

ROZPOZNAWANIE MALYCH OBIEKTOW

Aktywuj funkcje w aplikacji. Robot uzywa lasera do
doktadniejszego namierzania matych obiektow na
podtodze (o wysokosci 3-7 cm) i unikania ich. Nie bedzie
unikac zbyt matych obiektéw.

SPRZATANIE KRZYZOWE
Aktywuj funkcje w aplikacji. Robot dwukrotnie posprzata
ten sam obszar w dwdch kierunkach, aby zapewnic¢
dokfadniejsze sprzatanie.

SPRZATANIE OBWODOWE

Aktywuj funkcje w aplikacji. Robot bedzie czyscit wzdtuz
scian i lepiej docierat do naroznikow.

SPRZATANIE NA INNEJ PODLODZE

W przypadku koniecznosci sprzatania na innym pietrze
(i braku innego robota i stacji), najlepiej zabra¢ ze
soba robota i stacje dokujacg i zawsze umieszczac je
w tym samym miejscu. Jesli nosisz ze soba tylko robota,
musisz dostosowac tryb czyszczenia (wybra¢ tylko
tryb odkurzania lub najdtuzszy interwat namaczania
tekstyliow).

STREFA ZABRONIONA

Za pomoca aplikacji mobilnej ustaw jeden lub kilka

obszaréw zabronionych. Odkurzacz nie bedzie sprzatat

na tych zabronionych obszarach, a posprzata pozostate
obszary.

Pamietaj: Odkurzacz moze znalez¢ sie na zabronionym

obszarze z powodu btedu w ustawianiu pozycji, btedu

czujnikéw czy tez z innych powodéw.

« Strefa zamknieta na stale moze zosta¢ uniewazniona
z powodu wyraznej zmiany pozycji stacji fadujacej
lub mebli. Dlatego staraj sie nie rusza¢ odkurzacza
w trakcie sprzatania, jak réwniez w inny sposéb nie
ingerowac w jego prace.

o Strefa zamknieta na stale zostanie anulowana
w momencie odSwiezenia mapy.




ZAPLANOWANIE SPRZATANIA

Okreslony niezmienny czas sprzatania mozna ustawic
za pomoca aplikacji mobilnej. Robot automatycznie
rozpoczyna sprzatanie w wyznaczonym czasie, a po
zakonczeniu powraca do stacji dokujacej.

RESET WIFI

Jeslinie mozna potaczyc telefonu z urzadzeniem z powodu

zmiany konfiguracji routera i hasta czy tez z innych

powodoéw, nacisnij jednoczesnie przyciski () oraz @ i

przytrzymajje przez 3 s, azrozlegnie sie sygnat dzwiekowy,

awskaznik zacznie miga¢. Postepuj zgodnie z instrukcjami

w aplikacji, aby ponownie nawiazac pofaczenie.

AUTO BOOST

W przypadku wykrycia dywanu nastapi automatyczne

zwiekszenie mocy ssania do najwyzszego stopnia.

Aktywuj/dezaktywuj w aplikacji.

TRYB NIE PRZESZKADZAC

Ustawiany w aplikacji. W ustawionym okresie czasu

trybu Nie przeszkadzac¢ robot nie bedzie wykonywat

zaplanowanego sprzatania.

« Wybierz powtarzanie sprzatania - okreslone dni
tygodnia, w ktérych robot ma sprzatac.

« Aktywujw aplikacji funkcje wysytania powiadomien o
zaplanowanym sprzataniu.

« Domyslnie tryb Nie przeszkadzac jest wytaczony.

USTAWIENIA JEZYKA | GLOSNOSCI

Sterowanie w aplikacji. Wybierz, w jakim jezyku i jak

gtosno ma méwic robot.

BLOKADA RODZICIELSKA

« Mozna to zrobi¢ w aplikacji lub jednoczesnie nacisnac
i przytrzymac przez 6 sekund przycisk Start/Stop
i przycisk tadowania/samooczyszczania na stacji (gdy
robot jest na stacji).

« Przyciski robota i stacji beda nieaktywne.

ZARZADZANIE AKCESORIAMI

Informacje w aplikacji na temat zywotnosci filtra HEPA,
szczotek i tekstyliow czyszczacych oraz zalecenia
dotyczace ich wymiany.

KORZYSTANIE Z ROBOTA BEZ APLIKACJI

Jesli nie mozesz sterowac robotem za pomoca aplikacji
mobilnej, mozesz uzywac go bez aplikagji, ale w bardzo
ograniczony sposdb. Bez aplikacji nie mozna korzystac ze
specjalnych funkcji czyszczenia krzyzowego, czyszczenia
obwodowego, zaplanowanego czyszczenia, trybu nie
przeszkadza¢, zmiany trybu czyszczenia, czyszczenia
robota itp.

Domyslne ustawienia robota:

« Tryb sprzatania: Odkurzanie i mycie mopem
jednoczesnie

« Moc ssania: Standardowa

« Requlacja wody: Srednia
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« Interwat uzupetniania wody i czyszczenia tekstyliow:
Sredni Interwat 15 min

« Wznawianie czyszczenia po przerwaniu: wigczone

« Rozpoznawanie matych obiektéw: wigczone

« AUTO BOOST: wigczony

BIEZACA KONSERWACJA

Aby utrzymad najlepsza wydajnos¢ robota, zaleca sie
przeprowadzanie konserwacji zgodnie z ponizsza tabela.

Czesé Interwai' Inter'wal
czyszczenia wymiany
Koto centralne w razie /
potrzeby
Pojemnik na kurz w razie /
potrzeby
Szczotka co 2 tygodnie €06-12
obrotowa miesiecy
Szczotka boczna co miesigc €0 3-6
miesiecy
Zmywalny filtr co 2 tygodnie €06-12
HEPA i filtr miesiecy
piankowy
Tekstylia w razie potr- €03-6
czyszczaca zeby miesiecy
Czujnik pofozenia €O miesigc /
stacji
Czujniki €o miesiac /
zapobiegajace
upadkowi
Czujnik TOF €o miesiac /
Czujnik ul- €0 miesigc /
tradzwiekowy
(czujnik wykrywa-
nia dywanéw)
Kota jezdne €o miesigc /
Styki fadowania €O miesigc /
(robot)
Styki tadowania €o miesigc /
(stacja)
Filtr z rowkami W razie /
czyszczacymi potrzeby
(stacja)
Zbiornik wody W razie /
czystej/brudnej potrzeby
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Worek na kurz / w razie
potrzeby/co
1-2 miesigce

Szczotka gtéwna

1. Odwrd¢ urzadzenie i nacisnij zatrzaski na pokrywie
szczotky gtéwnej, aby ja wyciagnac.

2. Wyjac szczotke gtéwna, wysunaé tozysko i poluzowac
kofcowke szczotki we wskazanym kierunku. Usun
splatane wiosy i inne zanieczyszczenia z obu koncéw
szczotki.

3. Wymien szczotke.

4. Zatozy¢ pokrywe szczotki.

Uwaga: Do czyszczenia szczotki gtéwnej nalezy uzywac

szmatki nasaczonej ciepta woda. Jesli szczotka zostata

zanurzona w wodzie, nalezy pozostawic ja do catkowitego
wyschniecia (nie w bezposrednim Swietle stonecznym).

Nie uzywaj agresywnych, dezynfekujacych $rodkéw

czyszczacych.
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Szczotka boczna

1. Odwrdcic¢ robota i wyjac szczotke boczng za pomoca
Srubokreta.

2. Zdejmij szczotke, wyczysc ja, zatéz z powrotem i dokrec
Srube.

Koto centralne

1. Uzyj matego sSrubokreta lub innego narzedzia, aby
zdemontowac koto centralne.

Uwaga: Nie mozna zdja¢ wspornika kota centralnego.

2. Optucz koto woda, aby usuna¢ wiosy i inne
zanieczyszczenia, a nastepnie wysusz.

3. Zat6z koto i wcisnij je na miejsce.

Kota jezdne przetrze¢ suchg, miekka szmatka.

Pojemnik na kurz

1. Zdejmij g6rna pokrywe magnetyczng robota i wyjmij
pojemnik na kurz.

2. Otwoérz  pojemnik na kurz i opréznijj go z
zanieczyszczen.

3. Przeptukac pojemnik czysta wodga (bez detergentéw,
aby nie uszkodzi¢ filtra) i wyla¢ brudng wode.

4. Poczekaj, az pojemnik i filtr wyschna, a nastepnie
zatéz je ponownie.

Uwaga: Brud jest zasysany do worka na kurz

w stacji, wiec wystarczy od czasu do czasu sprawdzic,

czy w pojemniku nie utknety wieksze ktaczki i wyczyscic

pojemnik.
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Filtr HEPA + filtr piankowy

1. Otworz pokrywe filtra i wyjmij filtr HEPA oraz filtr
piankowy.

2. Dokfadnie przeptucz filtry czysta woda. Delikatnie
przetrzyj filtr HEPA, aby usunac brud. Nie czys¢ filtra
palcami, szczotka ani ostrymi przedmiotami!

3. Pozostaw filtry do catkowitego wyschniecia.

4. Wymien filtry w odpowiedniej kolejnosci.

Tekstylia czyszczaca

1. Zdejmij obie tkaniny z nasadek odkurzacza.

2. Wyptucz tekstylia i pozostaw do wyschnigcia.

3. Przyklej tkaniny z powrotem do nasadek odkurzacza.
Uwaga: Mimo Ze tekstylia sg prane i suszone w stacji po
kazdym czyszczeniu, nalezy sprawdzi¢ ich stan przed
sprzataniem. Zanieczyszczone tekstylia mogg wptywac
na jako$¢ wycierania.

Za pomocg Srubokreta zdejmij elementy mocujace
tekstylia i wyczysc je w razie potrzeby.




Czujniki

Wyczys¢ czujniki miekka, suchg $ciereczkg w nastepujacy

sposob:

1. Podczas czyszczenia robot powinien by¢ wytaczony.
Wyczys¢ przedni czujnik podczerwieni, czujnik TOF,
czujnik fadowania, styki tadowania, 6 czujnikéw
upadku i czujnik ultradzwiekowy (czujnik wykrywania
dywandéw na spodzie robota).

2. Odfacz stacje dokujaca od sieci elektrycznej i przetrzyj
styki tadowania na stacji dokujacej sucha, migkka
Sciereczka.

Sl

STACJA SAMOCZYSZCZACA

« Odkurzacz automatyczny musi znajdowac sie poza
stacja!

« Nalezy utrzymywac stacje dokujaca w dobrym stanie.

« Uruchom proces samooczyszczania stacji, naciskajac i
przytrzymuijac przycisk tadowania/samooczyszczania
przez 3 sekundy - woda zostanie napetniona do dolne;j
czesci i odprowadzona do zbiornika brudnej wody.

« Z funkcji samooczyszczania stacji nalezy skorzystac
rowniez w przypadku, gdy po wypraniu tekstyliow
czyszczacych w dolnej czedci stacji pozostata woda
(nie cata zostata spuszczona).

Uwaga: Dolng czesc¢ stacji mozna wyczyscic szczoteczka,

a nastepnie wytrze¢ sucha szmatka.

CZYSZCZENIE POJEMNIKA NA WODE

« Regularnie sprawdzaj pojemnik na wode, aby
zapobiec powstawaniu plesni!

« Wymieniaj wode w pojemniku w zaleznosci od
czestotliwosci uzywania robota.

1. Wyjmij pojemnik, otwérz pokrywe i wylej brudna
wode.
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2. Wlej czysta wode i zamknij pokrywe.

3. Docisna¢ pokrywe i potrzasna¢ pojemnikiem.
W przypadku wiekszych zabrudzen umy¢ zbiornik.

4. Wylej wode i pozostaw pojemnik z otwarta pokrywa
do wyschniecia.

5. Zatozy¢ pojemnik.

CZYSZCZENIE GABKI FILTRA ZBIORNIKA CZYSTEJ

wobDY

1. Wyja¢ zbiornik, otworzy¢ pokrywe, wyla¢ wode
i wyciagna¢ czes$¢ ssaca. Ostroznie zdejmij matg
pokrywe i wyjmij gabke filtra.

2. Przeptucz gabke czysta woda, wysusz ja i zatéz
z powrotem.

CZYSZCZENIE FILTRA Z ROWKAMI CZYSZCZACYMI
(STACJA DOKUJACA)

1. Pociagnij plastikowy filtr do siebie.

2. Przeptucz filtr czysta woda.

3. Wsun wyczyszczony filtr z powrotem.
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WYMIANA WORKA NA KURZ

Worek na kurz nalezy wymieniac regularnie.

1. Otwoérz pokrywe pojemnika na kurz, do ktérego
wiozony jest worek na kurz.

2. Wsun petny worek do géry i zamknij go, aby zapobiec
wydostawaniu sie zanieczyszczen. Wyrzu¢ zuzyty
worek.

3. Wyczy$¢ brzeg pojemnika suchg szmatkg i wtéz
nowy worek na kurz. Upewnij sig, ze nowy worek jest
wiozony prawidtowo, aby zapobiec wydostawaniu sie
zanieczyszczen i uszkodzeniu stagji.

4. Zamknij pokrywe i lekko ja docisnij, aby upewnic sie,
Ze jest prawidtowo uszczelniona.

4;4; : J&- L P
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Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Aktualizacji oprogramowania sprzetowego dokonuje sie za pomocg aplikacji mobilnej. W przypadku wykrycia nowego
oprogramowania sprzetowego, dokonaj aktualizacji po otrzymaniu komunikatu. Poziom natadowania akumulatora
przed uruchomieniem aktualizacji powinien wynosi¢ >50%, a urzadzenie musi by¢ umieszczone w stacji dokujacej.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Robot zgtasza btad

« Kontrolka Start/Stop miga na czerwono i stycha¢ gtosowy komunikat o btedzie.

« Postepujzgodnie zkomunikatem robota lub przewodnikiem rozwiazywania probleméw aplikacji, aby samodzielnie
rozwiazac problem.

Uwaga: Jesli w ciggu 10 minut od wystapienia btedu nie zostanie wykonana zadna czynnos¢, robot automatycznie

przejdzie w stan uspienia.

Jesli robot powrdci do stacji podczas stanu btedu, biezacy program zostanie zakoriczony.

Stacja dokujaca zgtasza biad

« Kontrolka stacji dokujacej $wieci sie na czerwono i stycha¢ gtosowy komunikat o btedzie.

« Postepuj zgodnie z komunikatem stacji lub przewodnikiem rozwigzywania probleméw aplikacji, aby samodzielnie
rozwiazac problem.

« Jedlinie jestes w stanie rozwigzac problemu, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.

BIEZACE PROBLEMY

Problem Rozwiazanie

Robot nie whacza sie. Niski poziom natadowania baterii. Wtz robota do stacji i nataduj go przed uzyciem.

Wysoka lub niska temperatura. Uzywaj robota tylko w zakresie temperatur 0-40 °C.

Stacja nie jest podtaczona do Zrédta zasilania. Upewnij sie, ze oba konce przewodu
zasilajacego sa prawidtowo podtaczone.

Nie mozna natadowa¢
robota. Zty styk. Wyczys¢ stykitadowania na stacji i robocie. Upewnij sie, ze wskazniki na stacji
sg wiaczone.

W przypadku uzywania w miejscach o wysokiej lub niskiej temperaturze robot
Powolne tadowanie. automatycznie skrdci czas tadowania, aby utrzymac maksymalng zywotnos¢ baterii.

Styki fadowania sg zabrudzone. Przetrzyj styki suchg szmatka.

Wokot stacji znajduje sie zbyt wiele przeszkdd. Umiesc stacje w wolnym od przeszkod

Robot nie powraca do L
miejscu.

stacji tadowania.

Robot znajduje sie zbyt daleko od stacji. Zbliz robota do stacji i sprébuj ponownie.

Ruch szczotki gtdwnej, szczotki bocznej lub két jezdnych jest zaktdcony przez brud.
Nietypowe dzwieki Wytacz robota, sprawdz i wyczy$¢ wszystkie te czedci.

podczas sprzatania.

Zanieczyszczenia dostaty sie do kota centralnego. Zdejmij koto centralne za pomoca
srubokreta, wyczysc je i wtdz z powrotem.

Sie¢ WiFi nie jest dostepna. Uruchom ponownie router i powtérz parowanie.

Blad potaczenia WiFi. Staby sygnat WiFi. Przenies robota w miejsce z dobrym sygnatem WiFi.

Potaczenie Wi-Fi nagle sie nie powiodto. Moze to oznaczac usterke routera. Skontaktuj
sie z obstuga klienta, aby rozwiazac¢ problem.
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Czy robot zuzywa
energie, gdy znajduje sie
w stacji?

Robot, gdy znajduje sie w stacji, zuzywa bardzo matg ilo$¢ energii, aby utrzymac
akumulator w idealnym stanie.

Czy konieczne jest
fadowanie robota
przez 16 godzin przed
pierwszymi trzema
uzyciami?

Nie. Akumulatory litowo-jonowe nie maja efektu pamieci. Mozna rozpoczac
korzystanie z robota, gdy jest on natadowany w 100% i nie trzeba czekac 16 godzin.

Robot nie kontynuuje
sprzatania po
przerwaniu sprzatania
z powodu niskiego
poziomu natadowania
akumulatora i po
zakoniczeniu tadowania.

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, jesli jest, robot nie bedzie
kontynuowat sprzatania w tym trybie.

Robot nie bedzie kontynuowat sprzatania, jesli zostat recznie przeniesiony do stacji.

Nagty btad robota.

Prawdopodobnie czujnik upadku, czujnik TOF lub czujnik wykrywania dywanu sg
zabrudzone. Wyczys¢ czujniki miekka, sucha sciereczka.

Wskaznik LED na stacji
miga na czerwono.

Nie wtozono worka na kurz. Wtéz worek w wyznaczonym miejscu.

Pojemnik na wode nie jest prawidtowo wiozony. Sprébuj wtozy¢ go ponownie.

Zbiornik czystej wody jest pusty lub zbiornik brudnej wody jest petny. Uzupetnij czysta
wode, wylej brudng wode.

Niski efekt usuwania
zabrudzen lub
niestandardowe dzwieki
podczas usuwania
zabrudzen.

Sprawdz, czy w otworach ssacych nie ma ciat obcych lub czy filtr lub worek na kurz nie
s zablokowane. Oczys¢ otwory i filtr lub wymien worek na kurz.

Staby efekt prania

tekstyliéw czyszczacych.

Tekstylia czyszczace nie sg przyklejone prawidtowo. Zdejmij je i przyklej ponownie.

Btad automatycznego
usuwania brudu.

Worek na kurz nie jest wtozony. W6z worek na kurz w wyznaczone miejsce.

Upewnij sie, ze pokrywa pojemnika na kurz jest prawidtowo zamknieta.

Sprawdz ustawienie odsysania zanieczyszczen w aplikacji, aby upewnic sie, ze nie jest
ono wyfaczone lub Ze nie aktywowano trybu czyszczenia ,Tylko mycie mopem®”.

Brak prania tekstyliow
czyszczacych.

Robot nie rozpoczat sprzatania stacji lub stacja nie jest zaznaczona na mapie. W takim
przypadku robot nie moze znalez¢ stacji i wyprac obracajacych sie tekstyliow.

Zbiornik czystej wody jest pusty lub zbiornik brudnej wody jest petny, lub pojemnik

jest nieprawidtowo wtozony. Uzupetnij wode lub wi6z ponownie pojemnik na wode.

£ACZNOSC BEZPRZEWODOWA | KOMPATYBILNOSC

o Spétka Jindfich Valenta - CONCEPT nie moze w zaden sposéb ponosi¢ odpowiedzialnodci za jakiekolwiek
przypadkowe szkody, posrednie lub nastepcze, jak réwniez za utrate danych czy tez straty spowodowane

wyciekiem danych w ramach komunikacji odbywajacej sie za posrednictwem technologii bezprzewodowych.

« Nie mozna w 100% zapewni¢ pomyslnej komunikacji bezprzewodowej wszystkich urzadzen typu Smart oraz
sieci WiFi (routeréw). Ze wzgledu na réznorodnos¢ urzadzer obecnych na rynku, moga wystapi¢ przypadki, kiedy
charakter lub specyfikacja danego urzadzenia typu Smart czy tez sieci WiFi (routera) uniemozliwia tacznos¢,
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ewentualnie tacznos¢ jest zaktécona. Na pomysine nawigzanie komunikacji bezprzewodowej za posrednictwem
sieci WiFi wptywa ponadto szereg innych czynnikdw, takich jak konfiguracja sprzetu i oprogramowania. Na facznos¢
pomiedzy odkurzaczem, a Twoja sieciag WiFi moga wptywac niekorzystnie takze sieci WiFi w otoczeniu, ktére moga
dziata¢ na tym samym kanale, a przez to zaktécac tacznos¢ (np. na osiedlach, w domach wielorodzinnych itp.).
Opisane powyzej fakty nie stanowig powodu do reklamacji urzadzenia.

« Wiascicielem i operatorem aplikacji jest podmiot trzeci (dalej ,Podmiot”), bedacy podmiotem réznym od spétki
Jindrich Valenta - CONCEPT (dalej tylko ,Sprzedawca”). Sprzedawca nie udostepnia Podmiotowi zadnych danych
osobowych. Klient, dokonujac rejestracji w aplikacji, udostepnia swoje dane bezposrednio Podmiotowi, ktory staje
sie administratorem danych osobowych. Dziatanie aplikacji i zwigzana z tym ochrona danych osobowych kieruja
sie zasadami opracowanymi przez Podmiot.

Kompatybilnos¢:
System operacyjny urzadzenia typu Smart - Android 5.0 lub wyzszy
-1059.0 lub wyzszy
Sie¢ WiFi -24GHz
- zabezpieczenie WPA1 i WPA2 (zalecane WPA2)
UWAGA: Urzadzenie nie moze pracowac w sieciach WiFi zabezpieczonych za pomoca protokotu IEEE 802.1X (najczesciej
firmowe sieci WiFi).

OBSLUGA ZA POMOCA APLIKACIJI

Aby umozliwi¢ obstuge urzadzenia za pomoca aplikacji, nalezy potaczy¢ go z Twoim telefonem oraz zezwoli¢ mu na
dostep do Twojej sieci WiFi.

Zalecana odlegtos¢ podczas ustawiania: do 4 metréw.

Przekonaj sie, ze odkurzacz automatyczny, router i Twoj telefon znajduja sie blisko siebie tak, aby mogto odby¢ sie
bezproblemowe sparowanie.

Pobranie, instalacja aplikacji parowanie urzadzen

Pamietaj: Parowania odkurzacza dokonaj przy natadowanym akumulatorze, albo po umieszczeniu odkurzacza w

stacji tadujacej.

1. Wczytaj kod QR ponizej (rys. 1), albo wyszukaj aplikacje ,Concept Home” w Google Play lub App Store, i pobierz
aplikacje do swojego telefonu.

2. Jedli juz masz ,Concept Home”, otwérz aplikacje, zaloguj sie, i dalej kieruj sie wskazéwkami dotyczacymi
sparowania.

3. Zdejmij gérng pokrywe magnetyczna robota i przetacz gtéwny przetacznik do pozydji ,I”, a nastepnie zatéz
pokrywe z powrotem.

4. Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie oba przyciski sterowania na odkurzaczu, az rozlegnie sie sygnat gtosowy

parowania robota. Wskaznik wifi pomiedzy przyciskami bedzie powoli migac.

Pozniej w aplikacji wcisnij+ lub dodaj urzadzenie.

Wyswietli sie lista urzadzen, wybierz z listy.

Wprowadz swoja sie¢ wifi i hasto lub zostanie to wypetnione automatycznie.

Kontynuowac zgodnie z instrukcjami aplikacji.

Przejdz do ustawien wifi w Twoim urzadzeniu mobilnym i pofacz sie z wifi SmartLife-xxxx i poczekaj na potaczenie.

0. Nastepnie cofnij sie do aplikacji i poczekaj, az urzadzenie sie sparuje. Po zakonczeniu parowania moze zaczaé

sterowac urzadzeniem za pomocg aplikacji mobilnej.

ZSvENow

Co robic¢ w razie probleméw z parowaniem

« Sprawdz, czy hasto Twojej sieci WiFi jest wpisane poprawnie.

« Urzadzenie wspotpracuje tylko z sieciami WiFi 2,4 GHz.

« Routerjestprzecigzony wielomainnymiurzadzeniami(szczegdlnie naosiedlach albow przypadku duzejkoncentracji
pofaczonych urzadzen smart). Stabilna praca wymaga, aby sygnat WiFi docierat do miejsc zamierzonego uzywania
odkurzacza, a jednoczesnie byt wystarczajaco silny.

- zrestartuj odkurzacz, jak réwniez urzadzenie smart, a powto6rz procedure;
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- jesli jest to mozliwe, sprébuj dokonac restartu takze samego routera WiFi;

Jesli w Twoim urzadzeniu smart pracuje system Android 6.0 lub wyzszy, konieczne jest wigczenie funkdji
wykrywania potozenia.

Gdy tylko dokonasz sparowania odkurzacza z Twoim urzadzeniem smart, za posrednictwem aplikacji ,Concept
Home”, nie ruszaj wiecej stacji dokujacej oraz nie przemieszczaj jej. Odkurzacz korzysta ze stacji fadujacej jako
z punktu orientacyjnego na mapie.

Przemieszczenie stacji dokujacej grozi utrata wygenerowanej mapy, tacznie z wyznaczonymi strefami sprzatania,
jak rowniez strefami zabronionymi! Odkurzacz utworzy nowa mape, ktéra nadpisze mape wczesniejsza.

concepk

rys. 11 rys. 12 rys. 13 rys. 14
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SERWIS

Bardziej kompleksowa konserwacje lub naprawy wymagajace ingerencji w wewnetrzne elementy produktu powinien
wykonywac wykwalifikowany specjalista lub serwis.

OCHRONA SRODOWISKA

« Preferujemy recykling materiatéw opakowaniowych oraz starych urzadzen elektrycznych.
« Karton od urzadzenia mozna odda¢ w punkcie zbiérki odpaddw sortowanych.
« Plastikowe worki z polietylenu (PE) nalezy odda¢ w punkcie zbiérki materiatéw do recyklingu.

Recykling urzadzenia po zakonczeniu uzytkowania:

Urzadzenie jest oznakowane zgodnie z dyrektywa europejska 2012/19/EU w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE). Symbol na produkcie lub jego opakowaniu oznacza,
ze takiego produktu nie wolno traktowac jako odpadu komunalnego. Nalezy przekaza¢ go do
punktu zbiérki i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Zapewnienie prawidtowej
utylizacji produktu zapobiega negatywnemu oddziatywaniu na $rodowisko i zdrowie ludzi, jakie
mogtoby wynikac z niewtasciwej utylizacji produktu. Utylizacje nalezy wykonac zgodnie z przepisami

_— dotyczacymi postepowania z odpadami. W celu uzyskania szczegétowych informacji na temat
recyklingu produktu nalezy zwrécic sie do lokalnego urzedu, firmy zajmujacej sie utylizacja odpadéw
z gospodarstw domowych lub sklepu, w ktérym zakupiono produkt.

€ Produkt spetnia wszystkie stosowne wymagania podstawowe, naktadane na niego przez dyrektywy
c EU.

Tekst, wyglad i specyfikacja techniczna moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia, do czego zastrzegamy
sobie prawo.




KOSZONETNYILVANITAS

Kdszonjiik, hogy megvésarolta ezt a Concept markaju késziiléket, és kivanjuk, hogy hasznalata sordn végig elégedett

legyen termékiinkkel.

Az elsé hasznalat el6tt figyelmesen tanulmanyozza &t az egész hasznalati Gtmutatét, és érizze meg. Gondoskodjon

concept

réla, hogy a terméket kezel6 valamennyi személy megismerje az Gtmutaté tartalmat.

Miiszaki adatok

Dokkol6allomas paraméterei

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Az akkumulator feszliltsége

14,4V DC

A robot toltési paraméterei

20VDC, 2,25A

Zajszint

62 dB (standard teljesitmény)

Akkumulator

5200 mAh, Li-lon

MUikodési id6 - porszivo lizemmaod

Szivételjesitmény: Alacsony 270 perc,
Kdzepes 180 perc, Magas 144 perc, Max 90 perc

A teljes feltoltés idGtartama

3-4h

Frekvenciatartomény 2412 - 2472 MHz

Az adé teljesitménye (max.) <20dBm
Készenléti energiafogyasztas 035W
Energiafogyasztas halézati készenléti médban 035W

Készenléti izemmoéd

Olyan allapot, amelyben a berendezés dramforrashoz csatlakoztatva a halézati energiatél fligg a rendeltetésszer(i
mUikodéshez, és a kovetkezé funkciok koziil csak egyet vagy tobbet biztosit, amelyek hatarozatlan ideig is
fenndllhatnak: reaktivéldsi funkcid vagy reaktivéldsi funkcio jelzéssel, és/vagy informacié- vagy allapotkijelzés.

Halozatba kapcsolt készenléti lizemmod
Olyan allapot, amelyben egy elektromos vagy elektronikus berendezés képes a halézati interfészen keresztdili tavoli

FONTOS
Az elektromos hal6zathoz valé csatlakoztatas el6tt szemrevételezéssel ellendrizze, hogy az egység nem sériilt,

és a szallitas soran sem karosodott.

FONTOS BIZTONSAGI FIGYELMEZTETESEK

+ Ne hasznalja a terméket az ebben az utmutatdban leirtaktdl eltéréen.

« Az els6 hasznalat el6tt tavolitson el a késziilékrél minden csomagolo- és
marketinganyagot.

- Hasznalat el6tt tavolitson el a padl6rél mindent, amizavarhatja a hatékony
és problémamentes takaritast (Kabelek, papirok, ruhdk, asztalteritk és
fliggonyok foldet érnek, torékeny vazak).

concept

Csak ehhez a modellhez valé eredeti tartozékokat és potalkatrészeket
hasznaljon.

Ha a robotporszivé altal tisztitando6 teriileten 1épcsék vannak, feltétleniil
be kell allitani egy tiltott zonat, vagy mas médon meg kell akadalyozni,
hogy a porszivo leessen a [épcsén.

Ne Uljon vagy Iépjen ra a porszivora vagy a dokkoldallomasra, illetve ne
helyezzen rajuk mas targyakat.

A késziléket csak haztartasban, 0 °C és 40 °C kozti hémérsékleten
hasznalja.

Ne kezdje el a takaritast anélkiil, hogy a porzsék a dokkoléallomasban
lenne, és a viztartaly be lenne helyezve.

Hajat, ruhdjat, ujjait vagy mas testrészeit ne tegye a fékefe kozelébe.
A fokefét és a porszivo szivo részét tartsa tisztan, tavolitsa el bel6le a hajat
és a port, mert ezek gyengithetik a szivasi tulajdonsagokat és a takaritas
mindségét.

Ne haszndlja a késziiléket nedves vagy vizes padlon.

Ne szivjon folyadékokat, éghet6 cigarettat, szilankokat és éles targyakat,
gyufat és mads gyulékony anyagokat, nagyméret(i papirdarabokat,
mUlanyag zacskdkat, szogeket, nyomtatokbol és fénymasoldkbdl
szarmazd tonert vagy mas olyan targyakat, amelyek karosithatjak
a porszivot.

Porszivozas kdzben ne hagyja, hogy a porszivéd dtmenjen a szabadon
lévé kabeleken.

A késziilék karbantartasakor és tisztitasakor a kapcsolét allitsa kikapcsolt
allasba. A dokkolodllomas tisztitasa el6tt el6szor vélassza le azt
a haldzatrol. Tisztitsa meg a robotot és a dokkoléallomast szaraz vagy
enyhén nedves ruhaval. A toltéérintkezoket csak szaraz ruhaval torolje at!
ERTESITES: Egyes nagyon sotét szényegeket vagy sotét padlokat
a robot esetleg nem tud megfeleléen megtisztitani - a lézersugarat
a padl6 elnyelheti, és a robot nem fog tudni behatolni a pontba.
Ha a helyiségben sotét butorok vagy falak vannak, akkor az
érzékel6sugarak visszaver6dése a lézeriitk6z6n megzavarhatja a robotot
- a robot visszapattan az akadalyrdl.

Ne haszndlja a készuléket kiiltéren, erkélyen, teraszon.

A robot mukodtetésekor a sériilések elkeriilése érdekében tartsa tavol
a gyermekeket és a haziallatokat a forgo keféktdl.

Tartsa a robotot és a dokkoldallomast tavol a héforrasoktdl, példaul




concept

radiatoroktol, sitéktél stb. Védje Oket a kozvetlen napfénytdl,
nedvességtél. Tartsa ket hiivos, szaraz helyen.

A robot vagy a dokkol6dllomds mozgatasakor a készulék teljes testét
fogja meg, és ne csak olyan részeket hasznaljon az athelyezéshez, mint
az (itkozé, a fels6 boritas, a mozgo alkatrészek stb. Fogja meg az allomast
a hatuljan lév6 fogantyunal fogva az eliilsé bels6 résznél.

Az elsé tisztitas soran ajanlatos a robotot figyelemmel kisérni, hogy az
esetleges problémakat kezelni lehessen, és igy a jov6ben zokkenémentes
tisztitast lehessen biztositani.

Amennyiben olyan tertiletet jel6lt ki, ahol a robot nem takarithat, allitson
be egy korlatozott zdnat a mobilalkalmazasban.

Ne tegye a késziiléket olyan helyre, ahonnan konnyen leeshet (asztal,
szék).

A készilék toltése el6tt gy6zédjon meg roéla, hogy megfeleléen
csatlakoztatva van a t6lt6allomas. A t6ltéshez csak a robothoz mellékelt
dokkoldallomast hasznalja.

Széls6séges homérsékleti viszonyok vagy nem megfelel6 hasznalat
esetén az akkumulatorbdl folyadék szivaroghat. Ha a folyadék a béréhez
ér, azonnal mossa le folyé viz alatt. Ha a szemébe ker(il, azonnal 6bl6gesse
legalabb 10 percig folyd vizzel. Forduljon orvoshoz.

Ha a terméket meg kivanja semmisiteni, el6szor le kell valasztania az
akkumulatort a készlilékrél, és el kell vinnie egy kijel6lt helyre.

Ha a késziiléket szallitja, vagy hosszabb ideig nem haszndlja, engedje le
a vizet a robot tartalyabdl (nyomja meg a robot oldalan |évé leeresztd
gombot, és hagyja, hogy a viz kifolyjon). Az akkumulator élettartamanak
meghosszabbitdsa érdekében toltse fel teljesen a robotot, majd
kapcsolja ki a fékapcsolot. Ugyeljen arra, hogy legaldbb 3 havonta toltse
fel a robotot, hogy elkertilje az akkumulator kapacitdsanak csokkenését.
Huzza le a dokkoldallomast a halézatrdl, majd Uritse ki és szaritsa meg
a tartalyokat, oblitse ki és szaritsa meg a szlir6szivacsot. A széllitashoz
ajanlott az eredeti dobozt hasznalni.

Ellendrizze, hogy a csatlakoztatott fesziiltség megfelel-e a tipuscimkén
megadott értékeknek. Ne csatlakoztassa a készlléket elosztéhoz vagy
hosszabbitéhoz. Csak foldelt csatlakozoval rendelkez6é tapegységet
hasznaljon.

« Amikor kihizza a toltéallomast a konnektorbdl, soha ne huzza ki a

concept

tapkabelt, hanem fogja meg a dugét, és huzza le. Ne kezelje a dugét
vagy a késziiléket nedves kézzel.

+ Ne engedje, hogy a késziiléket jatékra hasznaljak.

« A késziilék tisztitdsdhoz ne haszndljon durva és kémiailag agressziv
anyagokat.

« Akésziilék csak haztartasi hasznélatra alkalmas, kereskedelmi hasznalatra
nem vald. A késziiléket moshatd padlok és szényegek tisztitasara
tervezték.

« Se a tapkabelt, se a csatlakozdt, se a késziléket ne meritse vizbe vagy
mas folyadékba.

+ Ne javitsa maga a készliléket. Forduljon szakszervizhez, és elézze meg
a szakszertitlenségbdl ered6 sériilést.

« Ezt a késziiléket csak 8 évnél idésebb gyerekek hasznalhatjak, és olyan
csokkent fizikai vagy mentalis képességli személyek, akik felligyelet alatt
vannak, vagy ismertették veliik a késziilék biztonsagos hasznalati médjat
és tisztdban vannak az esetleges veszélyekkel. A karbantartdst és tisztitast
gyerekek nem végezhetik, ha nem idésebbek 8 évnél, és nincsenek
felligyelet alatt. A 8 évnél fiatalabb gyerekeket tartsa tavol a készuiléktdl
és a vezetékektdl. Gyermekeknek tilos a késziilékkel jatszani.

« A 3 év alatti gyermekeket el kell zarni a robothoz és a dokkoléallomashoz
vald hozzéféréstdl, kivéve, ha dllando feliigyelet alatt allnak.

« A nem megfelel§ haszndlatbdél eredé barmilyen kar vagy sériilés
a felhasznalé felel6ssége.

« A tapkabel sériilése esetén annak cseréjét bizza szakszervizre, hogy
elkeriilje veszélyes helyzetek kialakulasat. Sérult halézati kabellel
a késziiléket tilos hasznalni.

Ha nem tartja be a gyarto utasitasait, az esetleges javitasra nem
vonatkozik a jotallas.

Gondosan ellenérizze, hogy kicsomagolta-e az 6sszes tartozékot,
javasoljuk, hogy a jotallasi ido lejartaig 6rizze meg az eredeti
papirdobozt, a felhasznaloi kézikonyvet és a csomagoléanyagot.




A TERMEK LEiRASA

WONGOCUREWN=

Magneses felsé fedél
WiFi kijelz6

Start/Stop gomb
Toltés/ujrainditas gomb
Porgydijt6 tartaly kioldé gomb
Elektronikai csatlakozd
Tapkapcsold

Lézeres tavolsagmérd
Lokharito

Eltils6 infravoros érzékeld
TOF-érzékel6

Oldalsé kefe
Zuhandsgatlo érzékelk
Ultrahangos érzékeld
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K6zépsdo kerék

Also fedél

Forgo kefe

Futokerék

Forgokefe burkolat
Tisztit6 kend6
Vizszivattyd

Tolté érintkez6k
Allomashelyzet-érzékelé
Nyilds a szennyez6dés porzsikba vald porszivézasahoz
Porgydjté tartély
HEPA-sziiré

Habsz(iré

Finomsz(ird raccsal

concept

Dokkol6 allomas
Porgyijté tartaly
Viztartaly

Vezérlépanel kijelz6vel
Allomas jeladé
Dokkoldéllomas toltéérintkezék
Viz utédntoltd nyilds
Sziiré tisztité hornyokkal
Szivonyilas

Elektronikai csatlakozd
10 Tapcsatlakozo

11 Kabeltarté

12 Viztartaly fogantyu

13 Tiszta viz tartdly

14 Szennyezett viztartaly

WONGOOUEWN=

A dokkoléallomas gombjai és kijelzéi
Start/Stop gomb

Toltés/ontisztitds gomb

Porgyijté tartaly kijelz6

Tiszta viztartaly kijelz6

TMmMOoONA®>

Szennyezett viztartaly kijelz6 m ?
mr

Akkumulator szintjelz6 T
@ O 0 O




Az alkatrészek jegyzéke

Dokkol6éllomas / 1)
Tisztitokefe |
Porzsak
Tapkabel
HEPA sz(iré

+ habsz(iré
Tisztitokendd
Oldalso kefe

OV h WN=

o N

ALAPFUNKCIOK

Robot

Fokapcsolo

« Kapcsolja az
toltéséhez.

« Arobot kikapcsolasahoz kapcsolja az "0" éllasba.

dllasba a robot bekapcsolédsdhoz és

Start/Stop gomb

« Nyomja meg a tisztitas inditasahoz/leallitasdhoz.

o Az aktudlis tevékenység befejezéséhez tartsa
lenyomva a gombot 5 masodpercig.

Toltés/Gjrainditas gomb

« Nyomja meg a toltéallomasra val6 visszatéréshez.

o A gyari bedllitasok visszaallitdsahoz tartsa lenyomva
a gombot 10 méasodpercig.

Megjegyzés: A gyari bedllitdsok visszadllitasa utan

az Utemezett tisztitas és a WiFi-kapcsolat beallitasai

torlédnek.

WiFi reset

o Tartsa nyomva egyszerre mindkét gombot
3 masodpercig.

WiFi kijelz6

Lassan villog: a robot parositasi izemmaodban van.

Vilagit: a robot csatlakozik a WiFi halézathoz.

Kialszik: nincs csatlakoztatva a WiFihez.

Dokkoloallomas

Start/Stop gomb

« Nyomja meg a tisztitas inditasahoz/leéllitasdhoz.

o Az aktudlis tevékenység befejezéséhez tartsa
lenyomva a gombot 3 masodpercig.

Toltés/ontisztitas gomb

« Nyomja meg az é&llomashoz valé visszatéréshez
(toltés)/elhagyédshoz.

« Nyomja meg és tartsa lenyomva a gombot 3
masodpercig az dllomés dntisztitdsdnak elinditdsdhoz
(a robotnak az allomason kiviil kell lennie!).

Robotporszivé : paw

concept

A gyermekzar be/ki kapcsolasa

« Amig a robot az allomdson van, nyomja meg és
tartsa lenyomva egyszerre a Start/Stop és a Toltés/
Ontisztitas gombot az 4lloméson 6 méasodpercig.

Megjegyzés: Ha a kijelz6 pirosan vildgit, az olyan

allapotot jelez, amelyet kezelni kell - hidnyzé porzsék,

Ures viztartaly stb.

TELEPITES

1. Csatlakoztassa a tapkabelt az allomashoz.

« Tekerje a felesleges kabelt a kabeltarto koré (a kabel
a tarto bal és jobb oldalardl is elvezethetd).

o Helyezze a dokkol6dllomast egy sima, kemény
feliiletre (nem puha, magas bolyhos sz6nyegre), hattal
a falnak, és csatlakoztassa az allomast a halézathoz.
Ellenérizze, hogy a dokkoldallomason 1évé kijelzéket
tartalmazo vezérlépanel vilagit-e.

« Gy6z6djon meg réla, hogy az alloméds jo WiFi
lefedettségl helyen van.

Megjegyzés:

« Biztositson legaldbb 6 cm tévolségot a faltol, legalabb
0,5 m-t a dokkoldéallomas mindkét oldalan és legalabb
1,5 m-t az dllomas el6tt.

« Ha a tapkdabel fliggélegesen feszil, el6fordulhat,
hogy a késziilék kihuzza, és emiatt a dokkolé allomas
kikapcsol.

S
e - -

2. A dokkolé allomast ne tologassa, és ne tegye ki
kozvetlen napfénynek.

Megjegyzés: A kdzvetlen napfény megzavarja a dokkold

allomas jelét, és ezért elképzelhetd, hogy a késziilék nem

tud ra megfeleléen visszatérni. Ne takarja le semmivel

a dokkoldallomast.

(LT
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3. Uzembe helyezés és toltés

« Az elsé hasznalat el6tt tavolitsa el a késziilékrdl az
Osszes csomagolo- és marketinganyagot.

« Vegye le a robot felsé magneses fedelét, forditsa
a kapcsolét "I" dllasba, és helyezze vissza a fedelet.

« Vérjon, amig a Start/Stop gomb kijelzéje tartdsan
vilagit.

« A toltést a porszivén taldlhaté gombbal
(Toltés/Gjrainditds gomb), a dokkoléallomason
taldlhaté toltés/ontisztitdas gombbal vagy a
mobilalkalmazassal lehet elinditani.

Megjegyzés: A robot bekapcsoldsahoz és toltéséhez

arobotot "I" llasba kell kapcsolni.

« A robot kikapcsolasahoz kapcsolja a kapcsolét "O"
allasba. Ujrainditashoz is hasznalhatja, ha a robot nem
reagél a gombokra, vagy nem lehet ledllitani.

Megjegyzés: Ha a késziiléket nem lehet elinditani, mert
gyenge az akkumulator, toltse fel a dokkolé allomason, és
ezutan a késziilék magétdl beindul. Csusztassa a robotot
az dllomasba ugy, hogy a tisztitokendék majdnem
megérintsék a dokkoldallomas hatso falat. A késziilék
csak akkor tud megfeleléen mUikddni, ha az akkumulator
toltottségi szintje =20 %.

4. A mobilalkalmazas csatlakoztatasa (ezt a lépést
atugorhatja)
Olvassa el a WiFi-csatlakozdsra vonatkozé utasitdsokat,
és csatlakoztassa a mobilalkalmazast.

5. A viztartaly hasznalatara vonatkoz6 utasitasok
Vegye ki a viztartdlyt, nyissa ki a fedelet, és
ontson vizet a tiszta viz tartalyba (els6 tartdly).
Ne lépje tul a MAX jelzést. Csukja vissza
afedelet, és helyezze vissza a tartalyt.

« Ha a tiszta viztartaly kilriilt / a szennyezett viztartaly
megtelt, figyelmeztetést kap, hogy toltse fel a
tiszta vizet / figyelmeztetést kap, hogy ontse ki a
szennyezett vizet.

« A viztartélyok kozotti gumifal automatikusan arra az
oldalra mozdul, ahol kevesebb viz van.

e A viztartdly a robot belsejében van elhelyezve,
és automatikusan feltoltédik az alloméason [évé
tartalybol.

« A szovetek minden egyes mosasa utan a szennyezett
viztartdly feltolt6dik a leeresztett vizzel.

Megjegyzés:

o Az elsé tisztitas el6tt a tiszta viztartdlyt tiszta vizzel
kell feltélteni ahhoz, hogy az allomas megfeleléen
miikodjon, még akkor is, ha a robot nem fog felmosni.

o Torolije le a tartdlyon lév6 vizcseppeket egy
szaraz ruhdval, miel6tt a tartalyt visszahelyezné
a dokkol6éllomasra.

« Ne adjon hozza forré vizet, hogy elkeriilje a tartalyok
kozotti szilikonfal deformélédasat.

« Atartalyban Iévé vizet a robot gyakori hasznalatanak
fliggvényében cserélje.

6. A takaritas megkezdése
Az elsé hasznalat el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy
a tisztitokendd, a forgékefe és az oldalso kefe gyarilag
helyesen van-e rogzitve. Ellendrizze a porzsak helyét az
allomason.

Ne hasznalja a dokkoléallomast behelyezett porzsak,
viztartdly (elegendé tiszta viz a felmosashoz) és
tisztitobarazdakkal ellatott szlir6 nélkl.

A robot bekapcsoldsa utdn nyomja meg réviden
a gombot a roboton, vagy inditsa el a tisztitast
amobilalkalmazas segitségével vagy a dokkoldallomas
Start/Stop gombjanak megnyomésaval (a robotot
a haszndlat soran  barmikor  sziineteltetheti
a gomb megnyomasaval).

Megjegyzés:

« A robotporszivdo nem haszndlhaté folyadékok
eltdvolitasara.

« Ajanlott a robotot az elsd tisztitas sordn figyelemmel
kisérni, hogy az esetleges problémadkat kezelni
lehessen, és igy a jov6ben is zokkenémentes legyen
a tisztitas.

o Az elsé tisztitas el6tt a robot el6szor feltérképezi
a teljes terlletet (nem tisztitja, csak letapogatja).
Mentse el a térképet az alkalmazasban, és sziikség
szerint allitsa be a helyiségeket.

« Hasznalat el6tt tavolitsa el a vezetékeket (a dokkold
allomas tapkabelét is) a foldrél, nehogy dramsziinetet
okozzon, targyak vagy vezetékek sériiljenek, amikor
a készlilék becsipi 6ket.

HASZNALAT

BEKAPCSOLAS/KIKAPCSOLAS

« Bekapcsolas: Kapcsolia a felsé fedél alatti
fékapcsolot "I" allasba. Vérjon, amig a Start/Stop
gomb jelzdje tartdsan vilagit.

« Kikapcsolas: Kapcsolja afelsé fedél alatti fékapcsolot
"0" allasba.

TAKARITAS/SZUNETELTETES

A késziilék elinditdésa utan nyomja meg roviden

a késziiléken 1évé gombot, vagy inditsa el a késziiléket

a mobilalkalmazas segitségével vagy a dokkoléallomas




Start/Stop gombjanak megnyomaséval (a robot barmikor
szlineteltethet6 a hasznalat soran).

ALVO UZEMMODBA

Parancs megadésa nélkiil a robot 10 perc elteltével alvéd
lizemméddba 1ép, és a gombok kikapcsolnak. A teljes
feltoltés utan automatikusan alvé lizemmodba 1ép.
Nyomja meg barmelyik gombot.

TOLTES

Automatikus iizemméd: A munka utdn a késziilék
automatikusan visszatér a dokkoldallomasra, ahol az On
beallitdsainak megfeleléen felszivja a szennyezédéseket a
tartélybol, és megtisztitja a mopszoveteket.

Ha az akkumulator lemeril takaritas kozben, a robot
az éllomashoz hajt, hogy feltoltédjon, majd ott
folytatja a takaritast, ahol abbahagyta (kapcsolja be
a Megszakitas utani takaritas befejezése izemmodot az
alkalmazasban).

Kézi tizemmod: Amikor megnyomja a robot/éllomés/az
alkalmazas t6ltés gombjat, a robot visszatér az allomasra
toltés céljabol. Toltés kdzben a roboton 1évé gomb
villog, és az allomas kijelz6jén 1évé pontok mutatjék az
akkumulator toltottségi allapotat.

Amikor a robot teljesen feltolt6dott az éallomason,
minden gomb ki van kapcsolva.

Javasoljuk, hogy a robotot a rendszeres tisztitasok kozott
az élloméson hagyja, ahol az akkumulator feltdltve
marad.

Megjegyzés: Ha hosszabb ideig nem hasznlja a robotot,
toltse fel teljesen a robotot, majd kapcsolja ki. Legalabb 3
havonta toltse fel a robotot, hogy elkeriilje az akkumulator
talzott lemertilés miatti karosodasat.

Megjegyzés: Ha a késziilék nem taldlja a dokkold
llyen esetben kézzel tegye vissza a késziiléket a dokkold
dllomasra.

KOMPLETT AUTOMATIKUS TISZTITAS

Amint a robot bekapcsol, feltérképezi a teriiletet,
térképet készit, és intelligens mddon teriiletekre osztja
azt. Mentse el a térképet az alkalmazasban, és sziikség
szerint szerkessze a helyiségeket. Inditsa el a takaritast
a Start/Stop gomb megnyomaéséval, majd a robot
alaposan, egyenként porszivézza/torli a teriileteket
a fal mentén, és ivek/S-alakban megtervezi a takaritési
Utvonalat. A takaritas utan a robot automatikusan visszatér
a toltGalapzatra.

Megjegyzés: Takaritds kozben ne mozgassa a robotot tul
gyakran és 6nkényesen. Athelyezés utan a robotot tegye
az eredeti helyére.

ZONATAKARITAS
A mobilalkalmazés segitségével dllitsa be annak
ateriiletnek a helyét és méretét, amelyet ki akar takaritani.

concept

Max. 5 teriiletet allithat be. A robot azokon a teriileteken
fog takaritani, amelyeket beallitott.

HELYISEG KITAKARITASA

A mobilalkalmazas segitségével valassza ki a kitakaritandé

helyiséget.

TISZTITASI MOD

1. Csak porszivozas

. Csak felmosas

. Porszivézas és utana felmosas

. Porszivozas és felmosas egyszerre
Allitsa  be a tisztitasi mod  beallitasait
a mobilalkalmazéasban.
A porszivozas majd felmosdas program nagyon piszkos
feliiletekhez alkalmas.

A SZIVOTELJESITMENY BEALLITASA

1. Alacsony - gyors tisztitashoz, enyhén szennyezett
padldkhoz.

2. Kdzepes - mindennapos tisztitdshoz

3. Magas - erésebben szennyezett padlokhoz
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. Maximum - maximalis szivoteljesitmény

Vélassza ki a szintet az alkalmazasban
a padld szennyezettségének és a sziikséges
szivoteljesitménynek megfelelGen.

A ROBOTBOL AZ ALLOMASRA SZALLITOTT
SZENNYEZODESEK FELSZIVASANAK GYAKORISAGA
Vélassza ki a szennyezédés felszivasanak gyakorisagat
az alkalmazasban. Kikapcsolhatja, hogy minden
tisztitds utdn, minden tisztitdszévet mosasakor vagy
a porszivozast kikapcsolja.

1. Ne porszivdzza ki a szennyezédést

2. Alacsony frekvencia - egyszer a tisztitas befejezése
utan.

3. Nagy gyakorisdg - 30 percenként porszivozas
lizemmodban, porszivozzon és felmosson minden
alkalommal, amikor visszatér az allomasra a viz
Ujratoltéséhez és a tisztitdszovetek mosésahoz
(a bedllitastol fliggden 10/15/20 perc utan).

Megjegyzés: Ha az automatikus porelszivas ki van

kapcsolva, akkor az alkalmazésban be kell adnia egy

utasitast az azonnali porelszivasra - miutdn befejezte

a tisztitast vagy feltoltotte a portartélyt.

concept

SZONYEGTISZTITO BEALLITASOK

Allitsa be az alkalmazasban, hogy a robot figyelmen kiviil

hagyja, porszivozza/felmossa vagy keriilje a sz6nyegeket

a tisztitas soran.

Méd:

1. Alkalmazkodas - Ha szényeget észlel, a forgd
felmosdszovetek felemelkednek és Ujra
leereszkednek, amikor a robot elhagyja a szényeget,
és a robot automatikusan folytatja a tisztitasi Gtvonal
megvaltoztatasa nélkdil.

2. Keriilni - Amikor a szényeget észleli, a sz6nyeget
elkerdli, és a tisztitasi utvonalat Ujratervezi.

3. Ignore - A szényeg felismerése utan a forgd szévetek
nem emelkednek fel, a felmosas folytatédik,
és a tisztitasi Gtvonal nem valtozik.

FELMOSAS

o Az elsé felmosas el6tt ajanlott el6szor 2 alkalommal
felporszivdzni a padlot.

« A robotnak mindig kozvetlenil az allomasrdl kell
elkezdenie a felmosast.

« A robot a felmosds megkezdése el6tt feltolti
a viztartalyt és bedztatja a tisztitokendét. Takaritas
kozben elmegy ujratolteni a vizet és kimosni
a szoveteket, allitsa be az dztatds gyakorisagat az
alkalmazasban. Amikor a felmosas befejezédott,
kimossa a textiliakat, majd megszaritja azokat.

A TEXTILIAK MOSASANAK ES A FELMOSAS KOZBENI
VIZFELTOLTESNEK AZ IDOKOZONKENT TORTENO
ELVEGZESE

1. 10 percenként - magas intervallum

2. 15 percenként - kozepes intervallum

3. 20 percenként - alacsony intervallum

Ahhoz, hogy a robot gond nélkiil visszatérhessen az
allomasra a textilidk mosaséhoz és a viz Ujratoltéséhez,
sziikséges, hogy a robot a takaritasi mlvelet kezdetén
elhagyja a dokkol6dllomast. Ne mozgassa az allomast
tisztitas kozben.

ATEXTILIAK TISZTITASANAK INTENZITASA
Vélassza ki a tisztitasi modot az alkalmazéasban:

1. Standard - 91 masodperc, 130 ml vizet fogyaszt.
2. Mély - 145 masodperc, 215 ml vizet fogyaszt.

VIZMENNYISEG-SZABALYOZAS

Allitsa be az alkalmazasban.

1. Alacsony

2. Kozepes

3. Magas

o Az alapértelmezett bedllitds szerint 15 percenként
Ujratolti a vizet és a tisztitoszoveteket, és kdzepes
vizmennyiség-szabalyozas.

o Kozepes vizutantoltésiid6kozhoz (15 percenként) csak
az 1. és 2. nedvesitési intenzitas kivalasztasa ajanlott.

TISZTITOSZOVETEK SZARITASA

Az alkalmazasban bedllithatja, hogy a tisztitészévetek
mennyi ideig szaradjanak az allomason: 60 perc, 120
perc, 180 perc vagy 240 perc.

MEGSZAKITAS UTAN FOLYTATODO TISZTITASI
UZEMMOD

Aktivalja az alkalmazasban arra az esetre, ha az
akkumulator lemerdilne tisztitas kdzben = a robot az
dllomasra megy feltéltédni, majd visszatér oda, ahol
megszakitotta a tisztitast, és folytatja.

A ROBOT TISZTITASA AZ ALKALMAZASON
KERESZTUL

Az alkalmazassal a textiliak azonnali mosasa és szaritasa,
a szennyezddés porzsdkba valé kiszivdsa és a kézi
vizkiszivas is elindithaté.

APRO TARGYAK FELISMERESE

Aktivalja a funkciét az alkalmazasban. A robot a lézer
segitségével a padlon lévé apré targyakat (3-7 cm
magassagban) felismeri és kikeriili 6ket. A tul kicsi
targyakat nem kerdili ki.

KERESZTTISZTITAS

Aktivdlja a funkciét az alkalmazasban. A robot
kétszeresen tisztitia meg ugyanazt a terliletet két
irdnyban az alaposabb tisztitas érdekében.

KERULETTISZTITAS
Aktivdlja a funkciét az alkalmazasban. A robot a falak
mentén tisztit, és jobban eléri a sarkokat.

TAKARITAS EGY MASIK EMELETEN

Ha egy masik emeleten kell takaritania (és nincs masik
robot és dllomas), idedlis esetben vigye magaval a
robotot és a dokkol6dllomast, és mindig ugyanazon
a helyen helyezze el. Ha csak a robotot viszi magaval,
akkor a tisztitdsi modot kell bedllitania (csak a
porszivozasi médot vagy a leghosszabb intervallumot
kell kivélasztania a szovetek aztatdsahoz).

TILTOTT ZONA

A mobilalkalmazés segitségével éllitson be egy vagy

tobb tiltott teriiletet. A robot ezeken a tiltott teriileteken

nem fog takaritani, csak a tébbi helyen.

Megjegyzés: A tiltott teriiletre a robot lokalizacios hiba,

érzékel6hiba vagy egyéb okbdl juthat be.

« A tartésan tiltott teriiletek érvényiiket veszthetik, ha
jelentésen megvaltozik a toltéalapzat vagy a butorok
elhelyezkedése. Ezért igyekezzen takaritas kozben
nem mozgatni a robotot, és semmilyen méas médon
ne avatkozzon bele a munkéjaba.

« Atartosan tiltott zona a térkép frissitésekor torlédik.

ATAKARITAS MEGTERVEZESE
A rogzitett takaritasi idétartamot a mobilalkalmazas
segitségével lehet bedllitani. A robot a bedllitott




idépontban automatikusan megkezdi a takaritast,
és amikor befejezte, visszatér a dokkoldallomasra.

WIFI RESET

Ha a router konfiguraciéjanak vagy jelszavanak
moédosuldsa vagy egyéb ok miatt nem lehet
a mobiltelefonnal kapcsolddni a késziilékhez, tartsa
nyomva 3 masodpercig egyszerre a {1} és a © gombot.
Amig a hangjelzés meg nem szélal és a kijelzé nem villog.
Kovesse az alkalmazasban taldlhaté utasitdsokat az
Ujrakapcsoldshoz.

AUTO BOOST

Szényeg  érzékelése esetén a  szivoteljesitmény
automatikusan a legmagasabb szintre emelkedik.
Aktivélja/deaktivalja az alkalmazésban.

NE ZAVARJON UZEMMOD

Bedllités az alkalmazisban. A Ne zavarjon lzemmod

beallitott id6tartama alatt a robot nem végzi el a tervezett

takaritast.

o Valassza ki a takaritasi ismétlédést - a hét
meghatarozott napjait, amikor a robot takaritani
szeretne.

« Aktivdlja a funkciét az alkalmazdsban, hogy
értesitéseket kiildjon az Utemezett takaritasrdl.

« Alapértelmezés szerint a Ne zavarjon méd ki van
kapcsolva.

NYELVI ES HANGERO BEALLITASOK
Vezérlés az alkalmazasban. Valassza ki, hogy milyen
nyelven és milyen hangerével beszéljen a robot.

GYERMEKZAR

« Aktivalja/deaktivélja az alkalmazésban, vagy tartsa
lenyomva egyszerre 6 mésodpercig a Start/Stop és
a tolté/ontisztitd gombot az alloméson (amikor
arobot az adllomason van).

« Arobot és az dllomas gombok inaktivvé valnak.

TARTOZEKKEZELES

Informaciok az alkalmazasban a HEPA-sz(ir6, a kefék és
a tisztitokenddk élettartamardl és a cseréjiikre vonatkozé
ajanlasok.

A ROBOT HASZNALATA AZ ALKALMAZAS NELKUL

Ha a robotot nem lehet a mobilalkalmazassal iranyitani,
akkor az alkalmazas nélkiil is hasznédlhat6, de nagyon
korldtozott mddon. Az alkalmazas nélkil nem tudja
haszndlni a specidlis funkcidkat a kereszttisztitas, a keriileti
tisztitas, az litemezett tisztitds, a ne zavarjon lizemmad,
a tisztitasi lizemmaod valtésa, a robot tisztitasa stb.

Alapértelmezett robotbeallitasok:

« Tisztitasi mod: Vdkuumozas és felmosas egyszerre

« Szivételjesitmény: Standard

« Vizmennyiség-szabélyozés: Kozepes

o A viz Ujratoltésének és a textilidk tisztitdsanak

concept

id6kozonként torténd bedllitdsa: Kozepes 15 perc
id6kozonként.

« Tisztitas folytatasa megszakitas utan: be

« Kis térgyak felismerése: be

« AUTOBOOST: be

RUTIN KARBANTARTAS

A robot legjobb teljesitményének fenntartésa érdekében
ajanlott a karbantartdst az aldbbi tablazat szerint
elvégezni.

Alkatrész T'isz"tl’t"ési Csereinter-

idokoz vallum

Ko6zépsé kerék szlikség /
szerint

Porgy(ijté tartaly sziikség /
szerint

Forgdkefe 2 hetente | 6-12 havonta

Oldalsé kefe havonta | 3-6 havonta

Moshat6 HEPA-sz(ir6 és | 2 hetente | 6-12 havonta

habsz(iré

Tisztité kendd sziikség 3-6 havonta
szerint

Allomashelyzet- havonta /

érzékeld

Leesésgatlo havonta /

érzékel6k

TOF-érzékel6 havonta /

Ultrahangos havonta /

érzékeld

(sz6nyegérzékeld

érzékeld)

Futd kerekek havonta /

Tolt6 érintkezék (robot) havonta /

Tolto érintkezdk (allo- havonta /

mas)

Sz(iré tisztitdbarazdakkal | sziikség /

(dllomds) szerint

Tiszta/mosott viztartaly sziikség /
szerint

concept

/ szlikség
Porzsak szerint/ 1-2
havonta

Fokefe

1. Forditsa meg a gépet, és a fékefe fedelén Iévo
reteszeket megnyomva hizza ki.

2. Vegye ki a fokefét, csusztassa ki a csapagyat, és
lazitsa meg a kefe végét a jelzett irdnyban. Tavolitsa
el az 0Osszegubancolédott szérszalakat és egyéb
szennyezédéseket a kefe mindkét végén.

3. Helyezze vissza a kefét.

4. Helyezze vissza a kefetakarot.

Megjegyzés: A fékefe tisztitdasdhoz haszndljon meleg

vizzel atitatott ruhat. Ha a kefe vizbe merdilt, hagyja

teljesen megszaradni (ne kozvetlen napfényben). Ne
hasznaljon agressziv, fert6tlenitd hatdsu tisztitoszereket.

L

Oldalsé kefe

1. Forditsa meg a robotot, és csavarhtzéval vegye ki az
oldalkefét.

2. 2.Vegye ki a kefét, tisztitsa meg, tegye vissza, és huzza
meg a csavart. f@'{"/

Ko6zépso kerék

1. Egy kis csavarhtzéval vagy mas szerszammal tavolitsa
el a kdzépso kereket.

Megjegyzés: A kozépsé keréktarté nem tavolithaté el.

2. Oblitse le a keréktarcsat vizzel a haj és egyéb
szennyezédések eltavolitdsa érdekében, majd szaritsa
meg.

3. Helyezze vissza a g6rgét és nyomja a helyére.

Futé kerekek torélje &t szaraz, puha ruhaval.

Porgyiijto tartaly

1. Tévolitsa el a robot fels6 magneses fedelét, és vegye
ki a portartalyt.

2. Nyissakia portartalyt, és Uritse kia szennyez6déseket.

3. Oblitse ki a tartalyt tiszta vizzel (tisztitészer nélkiil,
hogy ne sériiljon a sz(ird), és ontse ki a szennyezett
vizet.

4. Hagyja megszéradni a tartdlyt és a sz(ir6t, majd
helyezze vissza.

Megjegyzés: A szennyez6déseket az dllomads porzsékja

szivja be, ezért csak idénként ellendrizze, hogy nem

ragadt-e nagyobb szosz a tartalyban, és tisztitsa meg

a tartalyt.

HEPA sziir6 + habsziiré

1. Nyissa ki a sz(ir6fedelet, és vegye ki a HEPA-sz(irét és
a habsz(irét.

2. Alaposan dblitse ki a szirdket tiszta vizzel. Ovatosan
torolje 4t a HEPA-sz(ir6t a szennyezédések eltavolitasa
érdekében. Ne tisztitsa a sz(irét ujjaival, kefével vagy
éles targyakkal!

3. Hagyja a szir6ket teljesen megszaradni.

4. Cserélje ki a szlir6ket a megfelel6 sorrendben.

a




Tisztito kendé

1. Huzza le mindkét textiliat a hosszabbitokrol.

2. Oblitse ki a textiliakat, és hagyja megszaradni.

3. Ragassza vissza a textilidkat a hosszabbitokra.
Megjegyzés: Bar a textilidkat minden tisztitds utan
az édllomason kimossuk és megszaritjuk, tisztitas
el6tt ellendrizze az allapotukat. A piszkos textilidk
befolydsolhatjdk a padlé felmosdsanak mindségét.
Hasznéljon csavarhuizét a szévetfeltétek eltavolitasahoz,
és sziikség szerint tisztitsa meg Gket.

Erzékelok

Tisztitsa meg az érzékel6ket puha, széraz ruhéval

a kovetkezok szerint.

1. A robotot tisztitds kozben tartsa kikapcsolva. Tisztitsa
meg az elllsé infravords érzékel6t, a TOF-érzékel6t,
atoltésérzékeldt, a toltGérintkezoket, a 6 esésérzékel 6t
és az ultrahangos érzékel6t (sz6nyegérzékel érzékeld
a robot aljan).

2. Valassza le a dokkolddlloméast az elektromos
halézatrdl, és szdraz, puha ruhdval tordlje le
a dokkoldallomas toltGérintkezébit.

=

ALLOMAS ONTISZTITASI

« Arobotporszivonak az allomason kiviil kell lennie!

« Végezze el a dokkoléallomds jé allapotban tartdsat.

« Inditsa el az dllomds Ontisztitdsi folyamatdt
a toltés/ontisztitds gomb 3 mésodpercig torténd
lenyomdséval és nyomva tartdséval - az aljaba viz
toltédik, és a szennyezett viztartélyba folyik.

« Hasznalja az éllomas ontisztitd funkcidjat abban
az esetben is, ha a tisztitdszovetek kimosasa utan

concept

az allomas alsé részében viz marad (nem folyt le az
0sszes viz).
Megjegyzés: Az allomas alsé részének tisztitasdhoz
hasznalhat tisztitokefét, majd szaraz ruhaval torolje at.

AVIZTARTALY TISZTITASA

« A penészedés megel6zése érdekében rendszeresen
ellenérizze a viztartélyt!

« A robot haszndlaténak gyakorisagatél fliggéen
cserélje a vizet a tartalyban.

1. Vegye ki a tartalyt, nyissa ki a fedelet, és ontse ki
a szennyezett vizet.

2. Ontson tiszta vizet, és zarja le a fedelet.

3. Nyomja le a fedelet, és razza fel a tartalyt. Nagyobb
szennyezédés esetén mossa ki a tartalyt.

4, Ontse ki a vizet, és hagyja a tartalyt nyitott fedéllel
széradni.

5. Helyezze vissza a tartalyt.

ATISZTA VIZET TARTALMAZO TARTALY

SZURGSZIVACSANAK TISZTITASA

1. Vegye ki a tartalyt, nyissa ki a fedelet, ontse ki a vizet,
és huzza ki a szivorészt. Ovatosan tavolitsa el a kis
fedelet, és vegye ki a szlir6szivacsot.

2. Oblitse ki a szivacsot tiszta vizzel, szaritsa meg és
tegye vissza.
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SZUROTISZTITAS TISZTITO HORNYOKKAL

(DOKKOLOALLOMAS)

1. Huzza maga felé a miianyag sz(ir6t.

2. Oblitse ki a sz(irét tiszta vizzel.

3. Csusztassa vissza a megtisztitott sz(ir6t.

PORZSAK CSEREJE

Rendszeresen cserélje a porzsakot.

1. Nyissa ki a portartaly fedelét, amelybe a porzsak be
van helyezve.

2. Csusztassa felfelé a teli porzsakot, és zarja le, hogy
a szennyez6dés ne tudjon kiszokni. Dobja ki az
elhasznalt porzsékot.

concept

3. Tisztitsa meg a tartaly peremét egy szdraz ruhaval, és helyezzen be egy Uj porzsakot. Ugyeljen arra, hogy az Gj
porzsék helyesen legyen behelyezve, hogy a szennyezédés ne tudjon kiszabadulni és ne karositsa az allomast.
4. Zarja le a fedelet, és enyhén nyomja meg a fedelet, hogy meggy6z6djon a megfeleld zartsagrol.
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Firmware frissités

A firmware-t a mobilalkalmazas segitségével frissitheti. Ha kideril, hogy uj firmware éll rendelkezésre, a figyelmeztetés
alapjan végezze el a frissitést. A firmware frissitésekor az akkumulator toltottségi szintjének 50%-on vagy felette kell
lennie, és a dokkol6 allomason kell tartézkodnia.

A PROBLEMAK MEGOLDASA

A robot hibat jelent

« A Start/Stop lampa pirosan villog, és hangos hibaiizenet hallhaté.

Megjegyzések: Ha a hibadllapot alatt 10 percen beliil nem térténik semmilyen tevékenység, a robot automatikusan
alvé tizemmadba kapcsol.

Ha a hibaallapot alatt visszaviszi a robotot az dllomasra, az aktudlis program megszakad.

A dokkoléallomas hibat jelez
« A dokkoléallomas Idmpdja pirosan vildgit, és hangos hibalizenet hallhaté.

kijavitasahoz.
« Hanem tudja kijavitani a problémat, forduljon az tigyfélszolgalathoz.

A LEGGYAKORIBB PROBLEMAK

Probléma Megoldas

Lemertilt az akkumulator. Hasznalat el6tt helyezze be a robotot az dllomasra, és toltse

A robot nem kapcsol be. fel teljesen.

Magas vagy alacsony hémérséklet. A robotot csak a 0-40 °C kozotti hémérséklet-
tartomanyban haszndlja.

Az allomas nincs csatlakoztatva aramforrashoz. Gy6z6djon meg réla, hogy a tapkabel
A robotot nem lehet mindkét vége megfeleléen csatlakoztatva van.

feltolteni.

Rossz érintkezés. Tisztitsa meg a tolt6érintkezéket mind az alloméson, mind a roboton.
Gy6z6djon meg rdla, hogy az dllomason a jelz6fények vilagitanak.

Magas vagy alacsony hémérsékletli helyeken térténd hasznélat esetén a robot
automatikusan csokkenti a toltési id6t, hogy az akkumulator maximalis élettartama
megmaradjon.

Lassu toltés.

A toltéérintkez6k piszkosak. Torolje at az érintkezbéket szaraz ruhéval.

- Tul sok akadaly van az allomas koril. Helyezze az dllomast akadalymentes helyre.
A robot nem tér vissza

a toltéallomasra.

A robot tul messze van az dllomastdl. Vigye a robotot az dllomas kdzelébe, és probdlja
meg Ujra.
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Szokatlan zajok tisztitas
kozben.

A fékefe, az oldalkefe vagy a futokerekek mozgdsdt a szennyez6dés akaddlyozza.
Kapcsolja ki a robotot, és ellendrizze és tisztitsa meg ezeket az alkatrészeket.

A kozéps6 kerékbe szennyez6dés keriilt. Vegye ki a kozépsé kereket egy csavarhuzéval,
tisztitsa meg a kereket, és helyezze vissza.

WiFi csatlakozasi hiba.

A WiFi halézat nem elérheté. Inditsa Ujra a routert, és ismételje meg a pérositast.

Gyenge a WiFi jel. Vigye a robotot olyan helyre, ahol j6 WiFi jel van.

A WiFi kapcsolat hirtelen megszakadt. Ez a router meghibasoddsara utalhat.
A probléma megoldasa érdekében lépjen kapcsolatba az tigyfélszolgalattal.

Fogyaszt a robot dramot,
amikor az allomason van?

Arobot, amikor dllomason van, rendkiviil kevés energiat fogyaszt, hogy az akkumulator
idedlis allapotban maradjon.

Az elsé harom hasznalat
el6tt 16 6ran &t kell
tolteni a robotot?

Nem. A Li-ion akkumulatorok nem rendelkeznek memariahatéssal. A robot 100%-o0s
feltoltottség esetén is hasznélhatd, és nem kell 16 drat varni.

Arobot nem folytatja
a tisztitast, miutan az
akkumulator lemeriilése
miatt abbahagyta a
tisztitast, és toltésre
ment.

Gy6z6djon meg réla, hogy a robot nincs Ne zavarjon izemmédban, ha igen, a robot
nem folytatja a tisztitast ebben az izemmaédban.

A robot nem folytatja a tisztitast, ha manualisan at lett helyezve az allomésra.

Hirtelen robothiba.

Valészind, hogy az esésérzékels, a TOF-érzékelé vagy a szényegérzékel6 érzékeld
piszkos. Tisztitsa meg az érzékel6ket puha, szaraz ruhaval.

Az dllomas LED-kijelz6je
pirosan villog.

Nincs porzsak behelyezve. Helyezze be a zsakot a kijeldlt helyre.

A viztartaly nincs megfelel6en behelyezve. Prébélja meg djra behelyezni.

A tiszta viztartaly Ures vagy a piszkos viztartaly tele van. Téltse Ujra a tiszta vizet, Ontse
ki a piszkos vizet.

Alacsony szennyezédés-
eltavolitasi hatas vagy
rendellenes hangok
szennyez8dés-eltavolitas
kézben.

Ellenérizze, hogy nincsenek-e idegen targyak a szivonyildsokban, illetve hogy a sz(iré
vagy a porzsak nincs-e eltomédve. Tisztitsa meg a lyukakat és a sz(ir6t, vagy cserélje
ki a porzséakot.

A tisztitdszovetek gyenge
mosési hatasa.

A tisztitékenddk nincsenek egyenesen dsszeragasztva. Vegye le 6ket, és ragassza Ujra.

Automatikus
szennyezédéselszivasi
hiba.

Nincs porzsdk behelyezve. Helyezze be a zsakot a kijeldlt helyre.

Gy6z6djon meg rdla, hogy a portartaly fedele megfelel6en zarva van.

Ellendrizze a porelszivas bedllitasat az alkalmazésban, hogy az nincs-e kikapcsolva,
vagy hogy nem aktivélta-e a "Csak felmosd" tisztitasi modot.

A tisztitokend6k nem
mosddnak ki.

Arobot nem kezdte meg az allomds tisztitasat, vagy az allomas nincs jeldlve a térképen.
Ebben az esetben a robot nem tudja megtaldlni az dllomast, és nem tudja kimosni
a forg6 szoveteket.

A tiszta viztartaly Ures, vagy a piszkos viztartaly tele van, vagy a tartély rosszul van
behelyezve. Toltse fel/ontse ki a vizet, vagy helyezze vissza a viztartalyt.
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VEZETEK NELKULI CSATLAKOZAS ES KOMPATIBILITAS

« A Jindfich Valenta - CONCEPT véllalat semmilyen médon nem felelés semmilyen véletlen, kdzvetett vagy
kovetkezményes kérért, adatvesztésért vagy barmilyen olyan veszteségért, amely a vezeték nélkiili technolégian
alapulé kommunikacié soran kiszivérgott informaciobdl ered.

o A sikeres vezeték nélkili kommunikacié nem garantalhaté 100%-ban minden Smart késziilék és Wifi halozat
(router) esetén. Tekintettel a piacon fellelheté készllékek valtozatossidgéra eléfordulhat, hogy az adott Smart
késziilék vagy Wifi halézat (router) jellege vagy specifikdcidja lehetetlenné teszi vagy valamilyen médon
zavarja a csatlakozast. A Wifi-halézaton keresztiili vezeték nélkiili kommunikacio sikerességét egy sor tényezg,
koztiik a hardver és a szoftver konfiguracidja befolyasolja. A robot és a Wifi-haldzat kozti kapcsolatot negativan
befolydsolhatjak a kornyezé Wifi-hdlézatok, amelyek esetleg ugyanarra a csatornara vannak behangolva, és ezzel
zavarjak a csatlakozast (pl. lakotelepen, lakdhazban stb.). Azilyen esetek nem adnak alapot a késziilékre vonatkozé
reklamécidra.

« Az alkalmazas tulajdonosa és lizemeltet6je egy harmadik fél (a tovabbiakban ,Harmadik”), aki nem azonos
a Jindfich Valenta - CONCEPT vallalattal (a tovabbiakban ,Eladd”). Az Eladé semmilyen személyes adatot nem ad
tovébb a Harmadik részére. Az alkalmazasba térténd regisztracié sordn a megrendel6 kozvetlenil a Harmadiknak
ad meg személyes adatokat, aki maga az adatkezel6. Az alkalmazésra és a személyes adatok ezzel kapcsolatos
védelmére a Harmadik szabalyai vonatkoznak.

Kompatibilitas:

Az okoskésziilék operacios rendszere - Android 5.0 vagy magasabb
-10S 9.0 vagy magasabb

Wifi-halézat -2,4GHz

- WPA1 és WPA2 biztositas (WPA2 javasolt)
FIGYELMEZTETES: A késziilék nem iizemeltethetd IEEE 802.1X biztonsagi protokollal rendelkezé Wifi-hal6zaton
(rendszerint céges Wifi-halozat).

VEZERLES AZ ALKALMAZASSAL

Miel6tt az alkalmazassal vezérelni tudja a késziiléket, 6ssze kell kapcsolnia telefonjaval és lehetévé kell tennie, hogy
elérje a WiFi halézatot.

Javasolt tavolsag a bedllitasndl: 4 méteren belil.

Bizonyosodjon meg réla, hogy a robotporszivd, a router és a mobiltelefonja kdzel vannak egyméshoz, hogy gond nélkiil
pérositani lehessen.

Az alkalmazas letoltése és telepitése és a késziilék parositasa
Megj. A porszivé parositasat feltoltott akkumulkdtorral vagy akar a tolt6alapzaton all6 porszivoval végezze el.

1. Szkennelje be az aldbbi QR-kédot (1. dbra), keresse meg a ,Concept Home"” alkalmazast a Google Play-en vagy az
App Store-ban, és toltse le mobiltelefonjara.

2. Ha mar rendelkezik a Concept Home-mal, nyissa meg az alkalmazast, jelentkezzen be, és kovesse a parositasra

vonatkozo utasitasokat.

Vegye le a robot felsé magneses fedelét, és kapcsolja a fékapcsolot ,1” alldsba, majd tegye vissza a fedelet.

Nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a porszivd mindkét vezérlégombjat, amig a robot pérositasdhoz

sziikséges hangjelzés el nem hangzik. A wifi jelz6 a gombok kéz6tt lassan villogni fog.

Majd az alkalmazésban nyomja meg a + vagy az Uj késziilék hozzdadasa gombot.

Megjelenik a késziilékek listdja, valasszon.

{rja be wi-fi halézatat és jelszavét, vagy lehet, hogy magatol kitoltédik.

Folytassa az alkalmazas utasitasai szerint.

Lépjen at a wifi bedllitasokra mobilkésziilékében, csatlakozzon a SmartLife-xxxx wifihez, és vérja meg, mig

a csatlakozas megtorténik.

10. Ezutan térjen vissza az alkalmazasba, és véarjon, mig a késziilék parositasa megtorténik. A parositas befejezése
utan a késziiléket mobiltelefonjaval vezérelheti.

W

©®Now;
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Figyelmeztetés parositassal kapcsolatos problémak esetén

« Ellenérizze, hogy a megadott WiFi-jelszé helyes-e.

o Akészllék csak a 2,4 GHz-es WiFi-hal6zatot tamogatja.

« Tul sok mas késziilék csatlakozik a routerhez (kiilondsen lakételepen vagy olyan helyen, ahol kis teriileten sok
okoskésziilék van hasznélatban). A stabil m(ikodéshez elengedhetetlen, hogy a Wifi jel elérjen a porszivdzni szant
helyre, és elég erés legyen.

- inditsa Ujra a porszivoét és az okoskésziiléket, majd ismételje meg a folyamatot;
- ha lehetséges, prébalja magat a Wifi routert is Ujrainditani;

« Ha okoskésziiléke Android 6.0-t vagy magasabbat hasznal, be kell kapcsolni a helymeghatarozas funkciot.

« Miutdn a porszivét a ,Concept Home” alkalmazas segitségével pérositja okoskésziilékével, ne mozgassa
a dokkol6dllomast, és ne is helyezze 4t. A porszivé a toltéallomast hasznélja tajékozédasi pontnak a térképen.

« A dokkol6dllomas athelyezésével kockéztatja a kigeneralt térkép, és ennek keretében a takaritasra engedélyezett

és tiltott zonak elvesztését! A porszivo Uj térképet general, amely feliilirja az eredetit.

concepk

1. 4bra 2.dbra 4. 3abra 5.abra

10. dbra

6. dbra

11. 4bra 12. 4bra 13. 4bra 14. 4bra

concept

SZERVIZ

Nagyobb mértékd, vagy a termék bels6 részeire is vonatkozé karbantartdst vagy javitast szakembernek vagy
szakszerviznek kell elvégeznie.

A KORNYEZET VEDELME

« Lehetbleg gondoskodjon a csomagoldanyagok és a régi késziilék Gjrahasznositasarol.
o Akészilék dobozat a szelektiv gydjtébe dobhatja.
« Apolietilén (PE) mianyagzacskokat adja le Gjrahasznosithat6 anyagokat gydijté helyen.

A késziilék tjrahasznositasa az élettartama végén:

Ce

Ez az elektromos roller az eurépai Elektromos hulladékrol és elektromos berendezésekrdl (WEEE)
sz6l6 2012/19/EU irdnyelvnek megfeleléen van megjelélve. A terméken vagy a csomagolasan
talalhaté szimbdlum jelzi, hogy a termék nem tartozik a vegyes haztartdsi hulladék kozé. El kell vinni
olyan helyre, ahol az elektromos és elektronikus hulladékot gy(jtik Ujrahasznositas céljabdl. A termék
megfelel6 médon torténé megsemmisitésének biztositadsaval megakadalyozza a kornyezetet és
az emberi egészséget veszélyezteté negativ hatasokat, amelyeket a nem megfelelé hulladék-
megsemmisités okozhatna. A megsemmisitést a hulladékgazdalkodasi el6irasoknak megfeleléen
kell végrehajtani. A termék Ujrahasznositasara vonatkozo részletesebb informaciokért forduljon az
illetékes helyi hivatalhoz, a haztartasi hulladék megsemmisitésével foglalkozé szolgaltatéhoz, vagy
az Uzlethez, ahol a terméket vasarolta.

Ez a termék megfelel az 6sszes vonatkozo EU irdnyelv kovetelményeinek.

A szovegben, a kivitelben és a mUszaki jellemzékben elézetes figyelmeztetés nélkiil sor keriilhet valtoztatasokra,
minden médositasra vonatkozo jog fenntartva.
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PATEICIBA

Pateicamies par 3is “Concept” ierices iegadi. Ceram, ka blsiet apmierinati ar $o izstradajumu visu ta kalposanas laiku.
Pirms lieto3anas rapigi izlasiet 3o lietosanas instrukciju un uzglabajiet to drosa vieta, lai nepiecieSsamibas gadijuma
varétu parlasit. Nodrosiniet, lai ari citi cilvéki, kuri izmantos So ierici, pirms tas lietoSanas batu iepazinusies ar
noradijumiem.

Tehniskie dati

Bazes staciju parametri 220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Akumulatora spriegums 14,4V DC

Robota uzlades parametri 20V DG, 2,25A
Trok3na limenis 62 dB (standarta veiktspéja)
Baterijas 5200 mAh, Li-lon

Suksanas jauda: Zema 270 min, vidéja 180 min,

Darbibas laiks - putekl|u sticéja rezims augsta 144 min, maksimala 90 min.

Pilnas uzlades laiks 3-4h
Frekvencu diapazons 2412 - 2472 MHz
Raiditaja jauda (maks.) <20dBm
Energijas patérins gaidisanas rezima 0,35W
Energijas patérins tikla gaidisanas rezima 0,35W

Gaidisanas rezims

Stavoklis, kura iekarta, kad ta ir pievienota barosanas avotam, ir atkariga no tikla energijas, lai darbotos ka paredzéts,
un nodrosina tikai vienu vai vairakas no $im funkcijam, kas var saglabaties nenoteiktu laiku: atkartotas aktivizésanas
funkcija vai atkartotas aktivizésanas funkcija ar $is funkcijas indikaciju un/vai informacijas vai statusa attélosana.

Tikla savienots gaidiSanas rezims
Stavoklis, kura elektriska vai elektroniska iekarta spé&j atjaunot savu funkciju péc attalinatas aktivizésanas, izmantojot
tikla saskarni, un kad ta saglaba 3o spé&ju ar samazinatu energijas patérinu.

SVARIGA INFORMACLJA
Pirms pievienosanas elektrotiklam vizuali parbaudiet, vai iericei nav defektu un vai parvadasanas laika ta nav
tikusi sabojata.

SVARIGI DROSIBAS NORADIJUMI

- Lietojiet So ierici tikai ta, ka izklastits $aja lietosanas instrukcija.

« Pirms ierices pirmas izmantosanas nonemiet visu iepakojumu un
reklamas materialus.

« Pirms ierices izmanto3$anas paceliet no gridas visus priekSmetus, kas
varétu traucét efektivu un droSu uzkop3anu (kabeli, papiri, dréebes,
galdauti un aizkari, kas pieskaras zemei, trauslas vazes).

« Izmantojiet tikai Sim modelim izstradatos originalos piederumus un
rezerves dalas.
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- Ja teritorija, kuru uzkopj robotizétais putek|u stcejs, ir kapnes, ir svarigi
noteikt ierobezotu zonu vai citadi novérst putek|u stcéja nokrisanu pa
kapnem.

 Nesédiet un nestaigajiet uz puteklsuceja vai bazes stacijas, ka ar
nenovietojiet uz tiem citus priekSmetus.

« lerici drikst izmantot tikai majsaimnieciba, temperatira no 0 °C lidz 40 °C.

« Nesaciet tirisanu, ja bazes stacija nav ievietots puteklu maisins un adens
trauks.

+ Nelieciet galvenas birstes tuvuma matus, apgérbu, pirkstus vai citas
kermena dalas. Nodrosiniet galvenas birstes un puteklsucéja suksanas
dalas tiribu, nonemiet matus un puteklus, kas var samazinat putek|suceja
stksanas jaudu un uzkopsanas kvalitati.

« Nelietojiet ierici uz mitras vai slapjas gridas.

« Neizsuciet skidrumus, degosas cigaretes, Skembas un asus priekSmetus,
Skiltavas un citus viegli uzliesmojosus materialus, lielus papira gabalus,
plastmasas maisinus, naglas, printeru un kopétaju toneru vai citus
priekSmetus, kas var sabojat puteklstceju.

« Nepielaujiet, ka sukSanas laika puteklsicejs parbrauc pari brivi
novietotiem vadiem.

« Veicot ierices apkopi un tirisanu, parslédziet stravas padeves slédzi
pozicija “izslégts”. Pirms dokstacijas tiriSanas vispirms atvienojiet to no
elektrotikla. Notiriet robotu un dokstaciju ar sausu vai nedaudz mitru
dranu. Uzlades kontaktus noslaukiet tikai ar sausu dranu!

- TieSa saules gaisma var samazinat puteklsiicéja infrasarkana starojuma
sensoru jutibu, tadeél nepaklaujiet ierici tiesai saules staru iedarbibai.

- PAZINOJUMS: DazZus |oti tumsus paklajus vai tumsas gridas robots var
nespét pienacigi iztirit - lazera staru var absorbét grida, un robots nevares
ieklUt 3aja vieta. Ja telpa ir tum3as meébeles vai sienas, var tikt traucéts
sensoru staru atstarosanas bamperi - robots atsitis bamperi no skérs|a.

« Nelietojiet ierici arpus telpam, uz balkoniem, terasém.

« Lai izvairitos no traumam, stradajot ar robotu, turiet bérnus un
majdzivniekus talak no rotéjosajam birstém.

« Robotu un dokstaciju turiet talak no karstuma avotiem, pieméram,
radiatoriem, cepeskrasnim utt. Sargajiet tos no tieSiem saules stariem un
mitruma. Glabajiet tos vésa, sausa vieta.

- Parvietojot robotu vai dokstaciju, satveriet visu ierices korpusu un
parvietosanai neizmantojiet tikai tadas dalas ka buferi, augsejos vakus,
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kustigas dalas u. c.! Satveriet staciju par rokturi, kas atrodas priekSpusée
aizmuguré pie iekséejas dalas.

Pirmas tiriSanas laika ir ieteicams uzraudzit robotu, lai novérstu iespéjamas
problémas un nodro$inatu netraucétu tirisanu nakotné.

Ja esat noradijis zonu, kura robots nedrikst tirit, mobilaja lietotné iestatiet
ierobezotu zonu.

Nenovietojiet ierici vietas, no kuram ta viegli varétu nokrist zemé (galds,
kresli).

Pirms ierices uzlades parliecinieties, ka uzlades stacija ir pareizi pieslégta.
Uzladei izmantojiet tikai kopa ar robotu piegadato uzlades staciju.
Ekstremalos temperatiras apstaklos vai nepareizas lieto3anas gadijuma
no akumulatora var noplast Skidrums. Ja Sis Skidrums noklist uz adas,
tas nekavéjoties janomazga ar tekosu udeni. Saskares ar acim gadijuma
nekavéjoties skalojiet tas ar tekoSu Udeni vismaz 10 minutes. Veérsieties
péc mediciniskas palidzibas.

Ja vélaties atbrivoties no izstradajuma, vispirms atvienojiet akumulatoru
no ierices un nogadajiet to tam paredzéta vieta.

Ja ierici transportéjat vai ilgstosi to neizmantosiet, iztuk3ojiet adeni no
robota tvertnes (nospiediet iztuk$oSanas pogu robota sanos un |aujiet
udenim izplast). Pilniba uzladéjiet robotu un péc tam izslédziet galveno
slédzi, lai pagarinatu akumulatora darbibas laiku. Parliecinieties, ka robotu
uzladéjat vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora jaudas
samazinasanas. Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla un iztuksojiet un
nosusiniet tvertnes, izskalojiet un nosusiniet filtra sukli. Parvadasanai
ieteicams izmantot originalo kasti.

Parliecinieties, ka elektrotikla spriegums atbilst tam spriegumam, kas ir
minéts uz izstradajuma tehnisko pamatdatu plaksnites. Nepievienojiet
ierici kontaktrozetes sadalitajiem un pagarinatajiem. Izmantojiet tikai
barosanas avotu ar iezemétu savienojumu.

Atvienojot uzlades staciju no stravas kontaktligzdas, nekad nevelciet
stravas vadu, bet gan satveriet kontaktdaksu un atvienojiet to. Nenemiet
kontaktdaksu vai ierici rokas ar slapjam rokam.

Nelaujiet izmantot ierici ka rotallietu.

lerices tiriSanai neizmantojiet abrazivas vai kimiski agresivas vielas.

lerice ir paredzéta tikai majsaimniecibas vajadzibam. Ta nav paredzéta
ekspluatacijai komercnolikos. lerice ir paredzéta mazgajamu gridu un
paklaju tirisanai.

concept

Nepielaujiet elektribas vada, kontaktdaksas vai ierices noklusanu tudeni
vai cita Skidruma.

Ir aizliegts labot ierici patstavigi. Sazinieties ar pilnvaroto servisa apkalpes
centru un izvairieties no traumam, kas varétu rasties nepareizas lietosanas
del.

Bérni vecuma no 8 gadiem un vecaki, ka ari personas ar fiziskiem, manu
vai garigiem traucéjumiem vai ar nepietiekamu pieredzi un zinasanam
drikst izmantot So ierici, ja vini atrodas citu cilveku uzraudziba vai ari ir
instruéti par ierices izmanto3anu dro3a veida, ka ari izprot iespéjamo
bistamibu. Lietotaja veikto ierices tiriSanu un apkopi nedrikst veikt bérni,
kas jaunaki par 8 gadiem un neatrodas pieauguso uzraudziba. Bérni, kas
ir jaunaki par 8 gadiem, nedrikst atrasties ierices un tas vada tuvuma.
Nelaujiet bérniem rotalaties ar So ierici.

Bérniem, kas jaunaki par 3 gadiem, nedrikst laut piek]at robotam un
dokstacijai, ja vien vini netiek pastavigi uzraudziti.

Par jebkadiem bojajumiem vai traumam, kas radulas nepareizas
lietoSanas rezultata, atbild lietotajs.

Ja stravas vads ir bojats, ta nomaina javeic servisa tehnikiem, lai noveérstu
bistamu situaciju rasanos. Ir aizliegts izmantot ierici ar bojatu stravas
vadu.

Razotaja noradijumu neievérosanas dé| var tikt atteikts garantijas
remonts.

Rupigi parbaudiet, vai esatizpakojis visus komplekta esosos piederumus.
lesakam saglabat originalo papira kasti, lietotaja rokasgramatu un
iepakojuma materialu visu garantijas periodu.




IERICES APRAKSTS

Magnétiskais augséjais vaks

WiFi indikators
leslég3anas/izslégdanas pogas (Start/Stop)
Uzlades/restartésanas poga
Putek]u tvertnes atbrivosanas poga
Elektronikas savienotajs

Baro3anas slédzis

Lazera talummeérs

Bamperis

10 Priekséjais infrasarkanais sensors
11 TOF sensors

12 Sénu birste

13 Pretkritiena sensori

14 Ultraskanas sensors

WONGOCUREWN=

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

concept

Centralais ritenis

Apakséjais vaks

Rotéjosa birste

Brauksanas ritenis

Rotéjosas birstes vaks

Tirisanas lupatina

Udens stiknis

Uzlades kontakti

Stacijas atrasanas vietas sensors
Atvere netirumu iesuknésanai putek|u maisina
Puteklu tvertne

HEPA filtrs

Putu filtrs

Smalkais filtrs ar rezgi

—

concept

Bazes stacija

WONGOOUEWN=

Putek|u konteiners

Udens tvertne

Vadibas panelis ar displeju
Stacijas signala raiditajs
Dokstacijas uzlades kontakti
Udens uzpildes caurums
Filtrs ar tiridanas rievam
lesuksanas atvérums
Elektronikas savienotajs
Stravas pieslégvieta
Kabela turétajs

Udens tvertnes rokturis
Tira Gdens tvertne

Netira dens tvertne

Dokstacijas pogas un indikatori

TMOoONA®>

Startésanas/izslégsanas poga
Uzlades/pasattirisanas poga
Puteklu tvertnes indikators

Tira Gdens tvertnes indikators
Netira ddens tvertnes indikators
Akumulatora limena indikators




Komponentu saraksts

1 Robotizétais puteklstcéic

2 Dokstacija . -“'}_.{3
3 Tirisanas birste

4  Puteklu maisin$ |

5 Stravas vads B
6 HEPA filtrs + putu filtrs i

7 Tirsanas lupatina

8 Sanubirste

GALVENAS IEZIMES

Robots

Galvenais slédzis

« Parslédziet uz poziciju "I, lai ieslégtu un uzladétu
robotu.

« Laiizslégtu robotu, parslédziet uz poziciju "O".

leslégsanas/izslégsanas pogas pogas

« Nospiediet, lai saktu/partrauktu tirisanu.

« Nospiediet un turiet pogu 5 sekundes, lai izbeigtu
pasreizéjo darbibu.

Uzlades/restartésanas poga

« Nospiediet, lai atgrieztos uzlades stacija.

« Nospiediet un turiet pogu 10 sekundes, lai atjaunotu
rupnicas iestatijumus.

Piezime: Péc rlpnicas iestatijumu atjauno3anas jlsu

planotas tirisanas un WiFi savienojuma iestatijumi tiks

dzésti.

WiFi atiestatisana

« 3 sekundes nospiediet abus taustinus vienlaikus.

WiFi indikators

Léni mirgo: robots ir savienosanas rezima.

Gaisi iedegas: robots ir savienots ar WiFi.

Izslégts: nav savienots ar WiFi.

Bazes stacija

Sakuma/apstasanas poga

« Nospiediet, lai saktu/partrauktu tirisanu.

« Nospiediet un turiet pogu 3 sekundes, lai izbeigtu
pasreizéjo darbibu.

Uzlades/pasattiriSanas poga

« Nospiediet, lai atgrieztos (uzladétu)/izietu no stacijas.

« Nospiediet un turiet pogu 3 sekundes, lai saktu
stacijas pasattirisanu (robotam jabat arpus stacijas!).

Bérnu blokésanas

ieslegsana/izslégsana

« Kad robots atrodas stacija, vienlaikus nospiediet un
6 sekundes turiet nospiestas stacijas pogas Start/Stop
un Uzlades/pasattirisanas pogu.

concept

Piezime: Ja indikators iedegas sarkana krasa, tas norada
uz stavokli, kas janovérs - trakst puteklu maisina, adens
tvertne ir tuk3a utt.

UZSTADISANA

1. lespraudiet stravas vadu stacija.

« Aptiniet lieko kabeli ap kabela turétaju (kabeli var
novilkt gan no turétaja kreisas, gan labas puses).

« Novietojiet dokstaciju uz lidzenas, cietas virsmas
(ne uz miksta paklaja ar augstu paru), ar muguru
pret sienu, un pievienojiet staciju elektrotiklam.
Parbaudiet, vai uz dokstacijas ir ieslégts vadibas
panelis ar indikatoriem.

« Parliecinieties, ka stacija atrodas vieta ar labu WiFi
parklajumu.

Piezime:

« Nodrosiniet vismaz 6 cm atstatumu no sienas, vismaz
0,5 m attalumu abas pusés no dokstacijas un vismaz
1,5 m attalumu stacijas prieksa.

« Jastravasvads ir piestiprinats vertikali uz zemes, ierice
tovarizvilkt, ka rezultata var tikt izslegta bazes stacija.
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2. Neparvietojiet bazes staciju citur un nepaklaujiet to
tiesai saules staru iedarbibai.

Piezime: Tiesi saules stari apgratinas bazes stacija

signalu, tapéc ierice varétu neatgriezties bazes stacija

pareizi. Nekada veida neaizsedziet dokstaciju.

3. Palaisana ekspluatacija un uzlade

« Pirms pirmas lieto3anas reizes no ierices nonemiet
visu iepakojumu un marketinga materialus.

« Nonemiet robota aug$éjo magnétisko vacinu,
pagrieziet slédzi pozicija "I" un nonemiet vacinu.

concept

o Pagaidiet, lidz ieslégSanas/izslégsanas pogas
indikators iedegas pastavigi.
« Uzladi var uzsakt, izmantojot pogu uz putek|sicéja

(Uzlades/restartésanas poga), uzlades/
pasattiriSanas pogu uz dokstacijas vai mobilo
lietotni.

Piezime: Lai ieslégtu un uzladétu robotu, tam jabut

ieslégtam pozicija "I".

« Laiizslégtu robotu, parslédziet stravas slédzi pozicija
"Q". Varat ariizmantot, lai restartétu, ja robots nereagé
uz pogam vai to nevar apturét.

Piezime: Ja ierici nevar palaist nepietiekami uzladéta
akumulatora dél, uzladéjiet ierici bazes stacija, un ta
saks darboties automatiski. lebidiet robotu stacija ta,
lai tirisanas lupatinas gandriz pieskartos dokstacijas
aizmuguréjai sienai. lerice darbojas normali tikai tad, ja
akumulatora uzlades limenis ir =215 %.

4. Mobilas lietotnes savienosana (50 darbibu varat
izlaist)
Izlasiet WiFi savienojuma instrukcijas un savienojiet
mobilo lietotni.

5. Noradijumi par iidens tvertnes lietoSanu
lznemiet Gdens tvertni, atveriet vaku un tira
Gdens tvertné (priek3éja tvertné) ielejiet adeni.
Neparsniedziet MAX atzimi. Aizveriet vaku un
jevietojiet tvertni atpakal.

« Ja tira Gdens tvertne ir tuk3a/ netira idens tvertne ir
pilna, jums tiks nosatits bridinajums, lai papildinatu
tira dens tvertni/ tiks nosatits bridinajums, lai izlietu
netiro adeni.

« Gumijas siena starp ddens tvertném automatiski
parvietosies uz pusi, kura ir mazak tdens.

« Udens tvertne ir uzstadita robota iek3pusé, un ta
tiek automatiski papildinata no stacija esosas udens
tvertnes.

o Péckatras tiriSanas lupatinu mazgasanas netira tdens
tvertne tiks piepildita ar iztukSoto tdeni.

Piezime:

« Pirms pirmas tirisanas ir nepiecieSams piepildit tvertni
ar tiru Gdeni, lai stacija darbotos pareizi, pat ja robots
neattiris gridu ar mitru mopu.

« Pirms ievietojat tvertni atpakal dokstacija, noslaukiet
Gdens pilienus uz tvertnes ar sausu dranu.

« Nepielejiet karstu Gdeni, lai nedeformétu silikona
sienu starp rezervuariem.

« Mainiet (deni rezervuara atkariba no robota
lietosanas biezuma.

6. Uzkopsanas uzsaksana
Pirms pirmas lietosanas parliecinieties, ka tirisanas
lupatina, rotacijas birste un sanu birste ir pareizi
piestiprinatas rapnica. Parbaudiet puteklu maisina
atradanas vietu stacija.

Nelietojiet dokstaciju bez ievietota puteklu maisina,
Gdens tvertnes (pietiekami daudz tira Gdens
noslauksanai) un filtra ar tiriSanas rievam.

Péc robota ieslégsanas isi nospiediet pogu uz robota
vai saciet tirisanu, izmantojot mobilo lietotni vai
nospiezot leslégsanas/izslégsanas (Start/Stop) pogu uz
dokstacijas (jebkura lieto3anas laika, nospiezot pogu,
varat apturét robota darbibu).

Piezime:

« Robotizéto puteklsicéju nevar izmantot 3kidrumu
nonemsanai.

« Pirmas tirisanas laika ir ieteicams uzraudzit robotu,
lai novérstu iespéjamas problémas un nodrosinatu
netraucétu tirisanu nakotné.

« Pirms pirmas tirisanas robots vispirms kartés visu
teritoriju (neattira, tikai skené). Saglabajiet karti
lietotné un péc vajadzibas pielagojiet telpas.

« Pirms lietosanas nonemiet dazadus vadus (ieskaitot
bazes stacijas elektribas vadu) no gridas, lai novérstu
darbibas atteici un priekSmetu vai vadu bojajumus,
ja ierice Sos vadus aizkers.

IZMANTOSANA

IESLEGSANA/IZSLEGSANA

« leslégsana: parslédziet galveno slédzi zem augséja
vaka pozicija "I". Pagaidiet, lidz ieslédzas ieslég3anas/
izslégsanas pogas indikators.

« lzslégsana: parslédziet galveno slédzi zem augséja
vaka pozicija "0".

UZKOPSANA/APTURESANA

Péc masinas iedarbinasanas isi nospiediet pogu uz

masinas vai iedarbiniet masinu, izmantojot mobilo

lietotni vai nospiezot leslégsanas/izslégsanas (Start/

Stop) pogu uz dokstacijas stacijas (robotu var apturét

jebkura lietosanas laika).

MIEGA REZIMS

Neievadot komandu, péc 10 mindtém robots paries
miega reZima un pogas izslégsies. Robots automatiski
paries miega rezima ari péc pilnigas uzlades. Nospiediet
jebkuru pogu.

LADESANA

Automatiskais rezims: Péc darba robots automatiski
atgriezas dokstacija, kur tas arfizsic netirumus no tvertnes




un iztira mopa audumus atbilstosi jasu iestatijumiem.

Ja tifsanas laika baterija izladéjas, robots aizbrauks uz
dokstaciju, lai to uzladétu, un péc tam pabeigs tirisanu no
vietas, kur partraucis (lietotné ieslédziet rezimu Pabeigt
tiriSanu péc partraukuma).

Manualais reZims: Ja nospiezat uzlades pogu uz
robota/stacijas/aplikacija, robots atgriezisies stacija, lai
to uzladétu. Uzlades laika uz robota esosa poga mirgo,
un punkti stacijas displeja parada akumulatora uzlades
stavokli.

Kad robots ir pilniba uzladéts stacija, visas pogas ir
izslegtas.

Starp regularam tirisanam ir ieteicams atstat robotu
stacija, kur akumulators tiek uzladéts.

Piezime: Ja robotu ilgstosi neizmantosiet, pilniba
uzladéjiet robotu un péc tam to izslédziet. Uzladégjiet
robotu vismaz reizi 3 ménesos, lai novérstu akumulatora
bojajumus parmérigas izlades dé|.

Piezime: Ja ierice neatrod bazes staciju, ta automatiski
atgriezas sakotnéja pozicija. 5ada gadijuma ievietojiet
ierici atpakal bazes stacija manuali.

PILNIGA AUTOMATISKA TIRISANA

Péc tam, kad robots ir ieslégts, tas kartés teritoriju,
generés karti un sapratigi sadalis to zonas. Saglabajiet
karti lietotné un péc vajadzibas redigéjiet telpas. Saciet
tiriSanu, nospiezot pogu Start/Stop, un robots péc tam
rlpigi izstks/iztiris vietas vienu péc otras ar mitru mopu
gar sienu un plano tirisanas ceju likném/S-formas.
Péc uzkopsanas robots automatiski atgriezas uzlades
stacija.

Piezime: Uzkop3anas laika neparvietojiet robotu brivi
un biezi. Péc parvietosanas novietojiet robotu sakotnéja
atradanas vieta.

ZONU TIRISANA

Izmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu uzkopjama
laukuma izméru un atrasanas vietu. Var iestatit ne vairak
ka 5 zonas. Robots uzkops zonas, kuras iestatijat.

TELPU UZKOPSANA
lzmantojiet mobilo lietotni, lai izvélétos telpas, kuras
vélaties uzkopt.

TIRISANAS REZIMS

1. Tikai vakuuma rezims

2. Tikai mopésana

3. Vakuuma un péc tam mopésana

4. Vakuuma un mopésanas vienlaicigi

Pielagojiet tirisanas reZzima iestatijumus mobilaja lietotné.
Vakuuma un péc tam mopésanas programma ir piemérota
loti netiram virsmam.

SUKSANAS JAUDAS IESTATISANA

1. Zema - atrai tirisanai, viegli netiram gridam.

2. Vidéja - ikdienas tiri3anai

concept

3. Augsta - vairak netiram gridam.

4. Maksimalais - maksimala iestksanas jauda

Izvélieties limeni lietojumprogramma atkariba no gridas
netirumiem un nepiecie$amas iesuk3anas jaudas.

Saciet tirisanu, nospiezot ieslégdanas/izslégsanas (Start/
Stop) pogu, un robots péc tam ripigi izsiks/mopés
laukumus vienu péc otra gar sienu.

BIEZUMS NETIRUMU IZSUKNESANAI NO ROBOTA UZ

STACUJU

Pieteikuma atlasiet netirumu izsiknésanas biezumu. Varat

izslégt, vai puteklu stcéjs ir jaizsuc péc katras tirisanas

reizes, katru reizi, kad mazgajat tiriSanas lupatinas, vai ari
vélaties izslégt puteklu stcéju.

. Netirumus nelaist ar putek|u sticéju

2. Zems biezums - vienu reizi péc tirisanas pabeigsanas.

3. Augsts biezums - ik péc 30 minatém puteklu stcéja
rezima, puteklu stcéjs un mopa katru reizi, kad
atgriezaties stacija, lai uzpilditu Gdeni un mazgatu
tirisanas audumus (atkariba no iestatijuma péc
10/15/20 minatém).

Piezime: Ja automatiska netirumu izsiknésana ir izslégta,

lietotné jaievada noradijums par talitéju izsuknésanu - péc

tiridanas pabeigsanas vai puteklu krazites piepildisanas.

PAKLAJU TIRISANAS IESTATIJUMI

Lietotné iestatiet, vai tirisanas laika robotam jaignoré,

janotira ar puteklu stcéju/mopu vai jaizvairas no paklaju

tirisanas.

Rezims:

1. Pielagosanas - kad tiek konstatéts paklajs, rotéjosie
tiriSanas lupatinas tiek paceltas uz augsu, un, kad
robots izbrauc no paklaja, tas atkal tiek nolaistas, un
robots automatiski turpina darbu, nemainot tirisanas
celu.

2. Izvairities - kad tiek konstatéts paklajs, paklajs tiek
apiets un tirisanas cels tiek parplanots.

3. Ignorét - péc paklaja atpazisanas rotéjosie tirisanas
lupatina netiek pacelti, mopésana tiek turpinata un
tiriSanas cel$ netiek maints.

MOPESANA

e Pirms pirmas tiriSanas ar mopu ieteicams vispirms
2 reizes izsukt gridu ar putekju stcéju.

« Mopésana vienmér jasak tiesi no stacijas.

« Pirms mopésanas uzsaksanas robots piepildis Gdens
tvertni un iemérks tirisanas lupatinas. TiriSanas laika
tas dosies uzpildit idens tvertni un mazgat lupatinas,
iestatiet mércésanas biezumu lietotné.

« Kad mopésana ir pabeigta, tas izmazga lupatinas
un péc tam tos nosusina.

—_

concept

INTERVALI TEKSTILIZSTRADAJUMU MAZGASANAI UN
UDENS UZPILDISANAI MOPESANAS LAIKA

1. ik péc 10 mindtém - augsts intervals

2. ik péc 15 minatém - vidéjs intervals

3. ik péc 20 minatém - mazs intervals

Lai robots bez problémam varétu atgriezties dokstacija,
lai mazgatu audumus un papildinatu adeni, tam ir
jaatstaj dokstacija tiriSanas operacijas sakuma. Tirisanas
laika staciju neparvietojiet.

TEKSTILIZSTRADAJUMU TIRISANAS INTENSITATE
Programma izvélieties tirisanas rezimu:

1. Standarta - 91 sekunde, izmanto 130 ml Gdens.

2. Dzila - 145 sekundes, izmanto 215 ml Gdens.

UDENS DAUDZUMA REGULESANA

lestatiet lietotné.

1. Zems

2. Vidéjs

3. Augsts

Nokluséjuma iestatijums ir idens uzpildisana un tirisanas
lupatina mazgasana ik péc 15 minatém un vidéja adens
daudzuma regulésana.

Lai nodrosinatu vidéju tdens papildinasanas intervalu (ik
péc 15 minGtém), ieteicams izvéléties tikai mitrinasanas
intensitati 1 un 2.

TIRISANAS LUPATINAS ZAVESANA
Lietojumprogramma iestatiet, cik ilgi tirisanas lupatinas
tiks Zavétas stacija: 60 min, 120 min, 180 min vai 240 min.
TIRISANAS REZIMA ATSAKSANA PEC PARTRAUKUMA

Aktivizéjiet lietotné, ja tiriSanas laika izsikst akumulators
= robots dosies uz staciju, lai uzladétu akumulatoru un

atgrieztos tur, kur partraucis, un turpinatu tirisanu.

ROBOTA TIRISANA, IZMANTOJOT LIETOTNI

Ar lietotni var iedarbinat talitéju tekstilizstradajumu
mazgasanu un zavésanu, netirumu izsaknésanu putekju
maisa un manualu tdens izstiknésanu.

MAZU PRIEKSMETU ATPAZISANA

Aktivizéjiet funkciju lietotné. Robots, izmantojot lazeru,
precizi nosaka nelielus priekSmetus uz gridas (augstums
3-7 cm) un izvairas no tiem. Tas neizvairisies no parak
maziem objektiem.

KRUSTA TIRISANA

Aktivizéjiet funkciju lietotné. Robots divreiz iztiris
vienu un to pasu zonu divos virzienos, lai tirisana batu
rapigaka.

PERIMETRA TIRISANA

Aktivizéjiet funkciju lietotné. Robots tiris gar siendm un
labak sasniegs starus.

TIRISANA CITA STAVA

Ja nepiecieSams tirit cita stava (un jums nav cita robota
un dokstacijas), ideala gadijuma parnésajiet robotu un

dokstaciju un vienmér novietojiet to taja pasa vieta.
Ja nesat lidzi tikai robotu, ir japielago tirisanas rezims
(izvélieties tikai puteklu sdcéja reZimu vai garako
intervalu audumu mércésanai).

AIZLIEGTA ZONA

Izmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu vienu vai

vairakas aizliegtas zonas. Robots 3ajas aizliegtajas zonas

neuzkops un tiris citus apgabalus.

Piezime: Robots var iek|t aizliegtaja zona

pozicionésanas k|tdas, sensora kltdas vai citu iemeslu

del.

« Nepartraukti slégta zona var bat nederiga, ja tiks
veiktas batiskas uzlades stacijas un mébeju atrasanas
vietas izmainas. Tadé| uzkopjot ar robotu, neméginiet
parvietot to vai traucét tam uzkopsanas laika.

« Atjaunojot karti, nepartraukti aizliegta zona tiks
atcelta.

UZKOPSANAS PLANOSANA

Var iestatit fiksétu uzkopsanas laiku, izmantojot mobilo
lietotni. Robots automatiski sak tiriSanu iestatitaja laika
un péc tas pabeigsanas atgriezas dokstacija.

WiFi ATIESTATISANA

Ja mobilais talrunis nevar izveidot savienojumu ar ierici,
jo ir mainita marsrutétaja un paroles konfiguracija vai citu
iemeslu dél, 3 sekundes vienlaikus nospiediet un taustinu
") un taustinu @ lidz atskan skanas signals un indikators
mirgo. Lai atjaunotu savienojumu, izpildiet lietotné
sniegtos noradijumus.

AUTO BOOST

Kad ierice atradis paklaju, stkSanas jauda automatiski

palielinasies lidz augstakajai pakapei. Aktivizésana/

deaktivizésana lietotné.

NETRAUCET REZIMS

lestatiet lietotné. ReZima "Netraucét" iestatita laika

perioda robots neveic planotas tirisanas darbibas.

« lzvélieties tirisanas atkartosanos - konkrétas nedélas
dienas, kuras vélaties, lai robots veiktu tirisanu.

« Aktivizéjiet funkciju lietotné, lai nosatitu pazinojumus
par planoto tirisanu.

o Pécnokluséjuma reZims "Netraucét" ir izslégts.

VALODAS UN SKALUMA IESTATIJUMI
Parvaldiet lietotné. Izvélieties, kada valoda un cik skali
vélaties, lai robots runa.

BERNU BLOKESANA

Aktivizejiet/deaktivizéjiet  lietotné  vai  vienlaikus
nospiediet un 6 sekundes turiet nospiestu stacijas pogu
Sakt/Apturét un uzlades/pasattirisanas pogu (kad robots
atrodas stacija).

Robota un stacijas pogas bas neaktivas.




PIEDERUMU PARVALDIBA
Informacija lietotné par HEPA filtra, birstiSu un tiriSanas
lupatinu kalposanas laiku un ieteikumi to nomainai.

ROBOTA LIETOSANA BEZ LIETOTNES

Ja jus nevarat vadit robotu, izmantojot mobilo lietotni, to
var izmantot bez lietotnes, tacu |oti ierobezota veida. Bez
lietotnes nav iespé&jams izmantot ipasas funkcijas krusta
tiriSana, perimetra tirisana, planota tiriSana, netraucét

rezims, tirisanas rezZima maina, robota tirisana utt.

Robotu nokluséjuma iestatijumi:

« TiriSanas rezims: Vakuumésana un mopésana
vienlaicigi

« Saksanas jauda: standarta

« Udens regulésana: vidéja

« Intervals Gdens uzpildisanai un tekstilizstradajumu
tirisanai: Vidéjs Intervals 15 min.

« TiriSanas atsaksana péc partraukuma: ieslégts

« Mazu priek3metu atpazisana: ieslégts

« AUTO BOOST: ieslégts

KARTEJA APKOPESANA

Lai saglabatu vislabako robota veiktspéju, ieteicams veikt
apkopi saskana ar turpmak sniegto tabulu.

Dala Tirisanas Nomainas
: intervals intervals
Centralais ritenis péc /
vajadzibas
Puteklu tvertne péc /
vajadzibas
Rotacijas birste ik péc 2 ik péc 6-12
nedélam ménesiem
Sanu birste katru ik péc 3-6
ménesi ménesiem
Mazgajams HEPA ik péc2 ik péc 6-12
filtrs un putu filtrs nedélam ménesiem
Tirianas lupatina péc ik péc 3-6
vajadzibas ménesiem
Stacijas atrasanas katru /
vietas sensors meénesi
Pretkritiena katru /
sensori meénesi
TOF sensors katru /
menesi
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Ultraskanas katru /
sensors (paklaju meénesi
noteikSanas
sensors)
Brauksanas riteni katru /
menesi
Uzlades kontakti katru /
(robots) meénesi
Uzlades kontakti katru /
(stacija) meénesi
Filtrs ar tirisanas péc /
rievam (stacija) vajadzibas
Tira/netira ddens péc /
tvertne vajadzibas
Puteklu maiss / péc vajadzibas/ ik
péc 1-2 ménesiem

Galvena birste

1. Apgrieziet masinu un nospiediet fiksatorus uz
galvenas birstes vaka, lai to izvilktu.

2. Nonemiet galveno birsti, izslidiet ara gultni un atlauziet
birstes galu noraditaja virziena. No abiem birstes
galiem nonemiet sapinusos matus un citus gruzus.

3. Nomainiet birsti.

4. Nomainiet birstes vacinu.

Piezime: galvenas birstes tiriSanai izmantojiet siltd adeni

samércétu dranu. Ja birste ir iegremdéta ddeni, laujiet

tai pilniba nozit (ne tieSos saules staros). Nelietojiet
agresivus, dezinficéjosus tirisanas lidzek|us.

.
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Sanu birste

1. Pagrieziet robotu un nonemiet sanu birsti ar
skravgriezi.

2. Nonemiet birsti, notiriet to, uzlieciet to atpakal un
pievelciet skravi.

[
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Centralais ritenis

1. Izmantojiet nelielu skravgriezi vai citu instrumentu,
lai nonemtu centralo riteni.

Piezime: Centrala ritena neséju nevar nonemt.

2. Noskalojiet riteniti ar Gdeni, lai notiritu matus un citus
gruzus, un nosusiniet.

3. Uzlieciet atpakal riteniti un piespiediet to vieta.

Brauks3anas ritenis
Noslaukiet ar sausu mikstu lupatinu.

Puteklu tvertne

1. Nonemiet robota aug3éjo magnétisko vacinu un
iznemiet puteklu tvertni.

2. Atveriet putek|u tvertni un iztuk3ojiet netirumus.

3. Izskalojiet tvertni ar tiru Gdeni (bez mazgasanas
lidzekliem, lai nebojatu filtru) un izlejiet netiro deni.

4. Laujiet tvertnei un filtram nozat un nomainiet.

Piezime: Netirumi tiek iestkti stacijas puteklu maisina,

tapéc tikai laiku pa laikam parbaudiet, vai tvertné nav

iestrégusi lielaki putekli, un iztiriet tvertni.

SR

HEPA filtrs + putu filtrs

1. Atveriet filtra vaku un iznemiet HEPA filtru un putu

filtru.

2. Rapigi noskalojiet filtrus ar tiru tdeni. Viegli noslaukiet
HEPA filtru, lai nonpemtu netirumus. Neattiriet filtru
ar pirkstiem, suku vai asiem priekSmetiem!

. Laujiet filtriem pilniba nozat.

4. Nomainiet filtrus pareiza seciba.

w
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Tirisanas lupatina

1. Nonemiet abas lupatinas no pagarinajumiem.

2. Noskalojiet lupatinas un Jaujiet nozat.

3. Atlimégjiet lupatinas atpakal uz pagarinajumiem.
Piezime: Lai gan péc katras tirisanas lupatini tiek mazgati
un zavéti stacija, pirms tiriSanas parbaudiet to stavokli.
Netiri lupatini var ietekmét slaucidanas kvalitati.
lzmantojiet skravgriezi, lai nonemtu lupatina uzlikas un
péc vajadzibas tas notiriet.

Sensori

Notiriet sensorus ar mikstu, sausu dranu 3adi.

1. TiriSanas laika turiet robotu izslégtu. Notiriet priekséjo
infrasarkano sensoru, TOF sensoru, uzlades sensoru,
uzlades kontaktus, 6 kritiena sensorus un ultraskanas
sensoru (paklaja noteiksanas sensors robota apaksa).

2. Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla un noslaukiet
dokstacijas uzlades kontaktus ar sausu mikstu dranu.

STACIJAS PASATTIRISANAS

« Robotam putek|sicéjam jaatrodas arpus stacijas!

« Veikt, lai uzturétu dokstaciju laba stavokli.

« Saciet stacijas pasattiridanas procesu, nospiezot un
3 sekundes turot nospiestu uzlades/pasattirisanas
pogu - tdens tiks iepildits apaksa un novadits netira
Udens tvertné.

o lIzmantojiet stacijas pasattirisanas funkciju ari
gadijumd, ja péc tiridanas lupatinu mazgasanas
stacijas apakséja dala ir palicis Gdens (ne viss tas ir
iztuksots).

Piezime: Stacijas apakséjas dalas tiriSanai varat izmantot

tirisanas birsti, péc tam noslaukiet ar sausu dranu.




UDENS TVERTNES TIRISANA

e Regulari parbaudiet Gdens tvertni, lai novérstu
peléjuma veidosanos!

« Mainiet adeni tvertné atkariba no robota lieto3anas
biezuma.

1. Iznemiet trauku, atveriet vaku un izlejiet netiro deni.

2. lelejiet tiru Gdeni un aizveriet vaku.

3. Nospiediet vaku uz leju un sakratiet trauku. Lielaku
netirumu gadijuma tvertni izmazgajiet.

4. Izlejiet Gdeni un atstajiet tvertni ar atvértu vaku nozat.

5. Uzlieciet tvertni atpakal.

UDENS TVERTNES TIRISANA

1. Iznemiet tvertni, atveriet vaku, izlejiet Gdeni un

izvelciet suk3anas dalu. Uzmanigi nonemiet mazo
vacinu un iznemiet filtra sakli.

2. Noskalojiet sukli ar tiru dGdeni, nosusiniet to un
ievietojiet to atpakal.
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FILTRA TIRISANA AR TIRISANAS RIEVAM
(DOKSTACLJA)

1. Pavelciet plastmasas filtru uz sevi.

2. Noskalojiet filtru ar tiru Gdeni.

3. levelciet iztirito filtru atpakal.
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PUTEKLU MAISINA NOMAINA

Regulari mainiet puteklu maisinu.

1. Atveriet putekl|u tvertnes vaku, kura ievietots puteku
maiss.

2. Pilno maisinu noslidiet uz augsu un aizveriet to, lai
novérstu netirumu izk|asanu. Izmantoto maisinu
izmetiet.

3. Notiriet konteinera malu ar sausu dranu un ievietojiet
jaunu putek|u maisinu. Parliecinieties, ka jaunais maiss
ir ievietots pareizi, lai novérstu netirumu izklasanu un
stacijas bojasanu.

4. Aizveriet vaku un nedaudz piespiediet vaku, lai

parliecinatos, ka tas ir pareizi noslégts.
L
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Programmaparatiiras atjauninajums

Atjauniniet programmaparatiru, izmantojot mobilo
lietotni. Ja paradas jauna programmaparatira, atjauniniet
to péc uzaicinajuma. Atjauninot programmaparaturu,
akumulatora uzlades limenim jabat > 50 %, tapéc iericei
jabut novietotai bazes stacija.

PROBLEMU RISINASANA

Robots zino par klidu

« leslégsanas/izslégsanas indikators mirgo sarkana
krasa, un tiek atskanots balss kladas zinojums.

« Sekojiet robota zinojumam vai lietojumprogrammas
problému novérdanas rokasgramatai, lai problému
novérstu pasi.

Piezime: Ja kludas stavokla laika 10 mindsu laika

nenotiek nekada darbiba, robots automatiski pariet

miega rezima.

Ja atgriezat robotu stacija kludas stavokla laika,

pasreizéja programma tiks partraukta.

Dokstacija zino par kladu

« Dokstacijas gaismas indikators iedegas sarkana krasa
un tiek atskanots balss kladas zinojums.

« Sekojiet stacijas zinojumam vai lietojumprogrammas
problému novérsanas rokasgramatai, lai problému
novérstu pasi.

« Ja problému nevarat novérst, sazinieties ar klientu
apkalposanas dienestu.
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IZPLATITAKAS PROBLEMAS

Probléma

Risinajums

Robots netiek ieslégts.

Zems akumulatora uzlades limenis. Pirms lietosanas ievietojiet robotu stacija un
pilniba uzladgjiet to.

Augsta vaizema temperatira. lzmantojiet robotu tikai 0-40 °Ctemperatdras diapazona.

Robotu nevar uzladét.

Stacija nav pieslégta stravas avotam. Parliecinieties, ka abi barosanas kabela gali ir
pareizi savienoti.

Slikts kontakts. Notiriet uzlades kontaktus gan stacija, gan robota. Parliecinieties, ka
stacija iedegas indikatoru lampinas.

Léna uzlade.

Ja robots tiek izmantots vietas ar augstu vai zemu temperatdru, tas automatiski
samazinas uzlades laiku, lai saglabatu maksimalu akumulatora darbibas laiku.

Uzlades kontakti ir netiri. Noslaukiet kontaktus ar sausu dranu.

Robots neatgriezas
uzlades stacija.

Ap staciju ir parak daudz skérs|u. Novietojiet staciju netraucéta vieta.

Robots ir parak talu no stacijas. Novietojiet robotu tuvak stacijai un méginiet vélreiz.

Neparasti troksni
tirisanas laika.

Galvenas birstes, sanu birstes vai darba ritenu kustibu traucé netirumi. Izslédziet
robotu un parbaudiet un notiriet visas $is dalas.

Netirumi ir iekluvusi centralaja riteni. Nonemiet centralo riteni ar skravgriezi, notiriet
riteni un nomainiet to.

WiFi savienojuma klada.

WiFi tikls nav pieejams. Restartéjiet marsrutétaju un atkartojiet savienosanu.

Vaj$ WiFi signals. Parvietojiet robotu uz vietu ar labu WiFi signalu.

WiFi savienojums péksni ir partricis. Tas var noradit uz jasu marsrutétaja klami.
Sazinieties ar klientu atbalsta dienestu, lai novérstu problému.

Vai robots patéré
energiju, kad tas atrodas
stacija?

Robots, atrodoties stacija, patéré |oti maz energijas, lai akumulatoru uzturétu ideala
stavokli.

Vai pirms pirmajiem trim
lieto3anas reizém robots
ir jaladé 16 stundas?

Né. Li-jonu akumulatoriem nav atminas efekta. Jis varat sakt izmantot robotu, kad tas
ir uzladéts 100%, un nav nepiecie$ams gaidit 16 stundas.

Robots neturpina tirisanu
péc tam, kad tas ir
partraucis tiriSanu zema
akumulatora uzlades
limena dé| un devies
uzladéties.

Parliecinieties, ka robots nav ieslégts rezima “Netraucét”, jo, ja tas ir ieslégts, robots
neturpinas tiridanu 3aja reZima.

Robots neturpinas tirisanu, ja tas ir manuali parvietots uz staciju.

Péksna robota kltda.

lespéjams, ka kritiena sensors, TOF sensors vai paklaja noteik3anas sensors ir netirs.
Notiriet sensorus ar mikstu, sausu dranu.

Stacijas LED indikators
mirgo sarkana krasa.

Nav ievietots putek|u maisins. levietojiet maisinu tam paredzétaja vieta.

Udens konteiners nav pareizi ievietots. Méginiet to ievietot vélreiz.

Tira Gdens tvertne ir tuksa vai netira tdens tvertne ir pilna. Papildiniet tira Gdens
tvertni, izlejiet netiro tdeni.
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Zems netirumu
ekstrakcijas efekts
vai neparastas skanas
netirumu ekstrakcijas
laika.

Parbaudiet, vai ieplides atverés nav sveskermenu, vai filtrs vai puteklu maiss nav
aizsprostots. Iztiriet atveres un filtru vai nomainiet puteklu maisinu.

Slikts mazgasanas efekts

. - Tirisanas lupatinas nav pielimétas taisni. Nonemiet tos un pieliméjiet no jauna.
tirianas lupatinas.

Puteklu maiss nav ievietots. levietojiet puteklu maisinu tam paredzétaja vieta.

Automatiskas netirumu
ekstrakcijas kluda.

Parliecinieties, ka puteklu tvertnes vaks ir pareizi aizvérts.

Parbaudiet lietotnes netirumu ekstrakcijas iestatijumus, lai parliecinatos, vai tie nav
izslégti vai nav aktivizéts tiriSanas rezims “Tikai mopésana”.

Robots nav sacis tirisanu stacija vai stacija nav atziméta karté. Sada gadijuma robots
Tiridanas lupatinas netiek | nevar atrast staciju un mazgat rot&josos audumus.
mazgatas.

Tira Gdens tvertne ir tuksa vai netira Gdens tvertne ir pilna, vai tvertne ir nepareizi
ievietota. Papildiniet/izlejiet Gdens tvertni vai atkartoti ievietojiet Gdens tvertni.

BEZVADU SAVIENOJUMS UN SADERIBA

Uznémums “Jindfich Valenta - CONCEPT” nekada veida nevar bat atbildigs par jebkadiem nejausiem, netieSiem
vai izrietoSiem zaudéjumiem vai par datu zudumu, vai zaudéjumiem, ko izraisa informacijas noplade, izmantojot
bezvadu tehnologijas.

Visam viediericém un WiFitikliem (marsrutétajiem) nevar garantét 100% sekmigu bezvadu komunikaciju. Taka tirga
ir dazadas ierices, var bat gadijumi, kad noteiktas viedierices vai WiFi tikla (marsrutétaja) iezimes vai specifikacija
nelauj tikt savienotam vai ari savienojums tiek traucéts. Bezvadu komunikacijas sekmigumu WiFi tikla ietekmé ari
vairaki faktori, tostarp aparattras un programmaturas konfiguracija. Savienojumu starp robotu un Jasu WiFi tiklu
var nelabvéligi ietekmét ari apkartéjie WiFi tikli, kas ir iestatiti taja pasa kanala un tadéjadi traucét savienojumu
(pieméram, mikrorajonos, daudzdzivoklu ékas u. tml.). Sie fakti nav iemesls, lai iesniegu pretenziju par ierici.
Lietotnes ipasnieks un uzturétdjs ir tre$a puse (turpmak teksta — “Subjekts”), kas atskiras no uznémuma “Jindfich
Valenta — CONCEPT” (turpmak teksta — “Pardevéjs”). Pardevéjs nenodod Subjektam nekadus personas datus.
Registréjoties lietotné, klients nodod personas datus Subjektam, kas klst par personas datu parzini. Lietotni un ar
to saistito personas datu aizsardzibu regulé Subjekta noteikumi.

Savietojamiba:

Viedierices operétajsistéma

WiFi tikls

- Android 5.0 un jaunakas versijas

-10S 9.0 un jaunakas versijas

-24GHz

-WPA1 un WPA2 drosiba (ieteicams WPA2)

BRIDINAJUMS: lerici nevar darbinat ViFi tikla ar IEEE 802.1 X drosibas protokolu (parasti - uznémuma bezvadu interneta
tikla).
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IERICES VADIBA, IZMANTOJOT LIETOTNI

Lai ierici varétu vadit ar lietotni, ta ir jasavieno ar talruni un jalauj tai pieklat Wifi tiklam.

leteicamais attalums iestatisanas laika: mazak neka 4 metri.

Parliecinieties, ka robots puteklsticéjs, marsrutétajs un Jasu mobilais talrunis atrodas tuvuma, lai savienosana noritétu
bez problémam.

Lietotnes lejupielade, instaléSana un savienosana ar ierici

Piezime: Savienojiet puteklstcéju ar lietotni ar uzladétu akumulatoru vai tad, kad puteklsiicéjs atrodas uzladés stacija.

1.
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Noskenéjiet turpmak redzamo kvadratkodu (1. att.) vai atrodiet “Concept Home” lietotni Google Play vai App Store
un lejupieladéjiet to sava mobilaja talruni.

JaJumsjau ir “Concept Home”, atveriet lietotni, pierakstieties un izpildiet savienosanas noradijumus.

Nonemiet robota augséjo magnétisko vacinu, parslédziet galveno slédzi pozicija “I" un uzlieciet vacinu atpakal.
Nospiediet un turiet abas puteklstcéja vadibas pogas vienlaicigi, lidz atskan balss signals robota savienosanai pari.
Wi-Fi indikators starp pogam léni mirgo.

Péc tam lietotné nospiediet “+” vai “Pievienot ierici”.

Paradisies iericu saraksts. Izvélieties vajadzigo.

lerakstiet savu WiFi tiklu un paroli, vai ari ta tiks automatiski ievietota.

Turpinat, ka noradits lietotné.

Atveriet WiFi iestatijumus mobilaja iericé un izveidojiet savienojumu ar SmartLife-xxxx un uzgaidiet, lidz
izveidosies savienojums.

Péc tam atgriezieties lietotné un uzgaidiet, lidz ierice savienosies. Kad savienosana ir pabeigta, varat sakt ierices
vadibu, izmantojot mobilo lietotni.

Bridinajums par savienojuma izveides problémam

Parbaudiet ievadito WiFi tikla paroles pareizibu.

lerice atbalsta tikai 2,4 GHz WiFi tiklu.

Marsrutétajs uztver daudzas citas ierices (jo ipasi mikrorajonos vai vairaku pievienoto viedieri¢u gadijuma). Stabilai
darbibai ir nepiecieSams WiFi signals, kas aizsniedz puteklsicéja paredzéto izmantosana vietu, turklat tads, kas
vienlaikus batu pietiekami spécigs.

- restartéjiet puteklstcéju un viedierici un atkartojiet darbibu;

- ja iesp&jams, méginiet restartét ari WiFi marsrutétaju.

Ja viediericei ir Android 6.0 un jaunaka versija, tai ir jabut ieslégtai atrasanas vietas noteik$anas funkcijai.

Kad savienosiet puteklsiicéju ar viedierici, izmantojot lietotni “Concept Home”, nekustiniet bazes staciju un
neparvietojiet to. Puteklscéjs izmanto uzlades staciju ka orientieri karté.

Parvietojot bazes staciju, riskéjat zaudét izveidoto karti, tostarp atlasitas uzkops$anas un aizliegtas zonas!
Putek|stcéjs izveido jaunu karti, kas aizstaj karti.
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TEHNISKA APKALPE

Plasaka méroga apkopes un remontdarbi, kuriem ir nepiecieSsama iejauksanas ierices iekSpusé, javeic kvalificétam
specialistam vai servisa centram.

VIDES AIZSARDZIBA

« Nododiet iepakojuma materialu un vecas ierices otrreizéjai parstradei.
« lericu kastes var nodot atkritumu Skirosanas punktos.
« Polietiléna (PE) maisinus nododiet otrreizéjai parstradei paredzéto materialu savaksanas punkta.

lerices otrreizéja parstrade tas kalposanas laika beigas

Siierice ir markéta saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes Direktivu 2012/19/EU par elektrisko
un elektronisko iekartu atkritumiem (WEEE). Simbols uz izstradajuma vai ta iepakojuma norada,
ka $is izstradajums nepieder sadzives atkritumiem. Tas janogada elektrisko un elektronisko iekartu
otrreizéjas parstrades savak$anas punkta. Nodrosinot 3a izstradajuma pareizu iznicinasanu, tiks
novérsta nelabvéliga ietekme uz vidi un cilvéku veselibu, ko var izraisit nepareiza ierices iznicinasana.

——— Iznicinasana javeic saskana ar noteikumiem par atkritumu apstradi. Lai iegatu papildu informaciju
par Sis ierices otrreizéju parstradi, ludzu, sazinieties ar vietéjas pasvaldibas sadzives atkritumu
iznicinadanas dienestu vai veikalu, kura iegadajaties izstradajumu.

‘ € Sis izstradajums atbilst visam piemérojamo EU direktivu pamatprasibam.

Izmainas teksta, konstrukcija un tehniskajas specifikacijas var tikt veiktas bez iepriekséja bridinajuma, un més paturam
tiesibas veikt $is izmainas.
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ACKNOWLEDGMENT

Thank you for purchasing a Concept product. We wish you much joy with your new appliance every day you use it.

Please read the instruction manual carefully before initial use. To refer to this manual any time you need to, we
recommend you to keep it in a safe place. And please pass it to any future owner of the appliance.

Technical specifications
220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Parameters of the docking station

Battery voltage 14,4V DC

Charging parameters of the robot 20VDC, 2,25A

Sound level 62 dB (standard performance)
Battery 5200 mAh, Li-lon

Suction power: Low 270 min,

Operating time - vacuuming mode Medium 180 min, High 144 min, Max 90 min

Full charge time 3-4h

Frequency range 2412 - 2472 MHz

Transmitter power (max.) <20dBm

Standby power consumption 0.35W

Power consumption in networked standby mode 0.35W
Standby mode

A state in which the equipment, when connected to a power source, depends on energy from the mains source to
function as intended and provides only one or more of the following functions, which may persist for an indefinite
period of time: a reactivation function or a reactivation function with an indication of this function, and/or a display
of information or status.

Networked standby mode
A state in which an electrical or electronic equipment is capable of restoring its function after remote activation via
a network interface and when it maintains this capability at reduced power consumption.

IMPORTANT
Before connecting to the mains, make a visual check to ensure that the unit is intact and that no damage occurred
during transport.

IMPORTANT SAFETY PRECAUTIONS

« Do not use the appliance in any other way than as described in this
manual.

« Remove all the covering and marketing materials from the appliance
before the first use.

« Remove all items from the floor that could disrupt the effective a trouble-
free cleaning (cables, papers, clothes, tablecloths and curtains touching
the ground, fragile vases).
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- If there are stairs in the area to be cleaned by the robot vacuum cleaner,
it is essential to set a restricted zone or otherwise prevent the vacuum
cleaner from falling down the stairs.

« Use only original accessories and spare parts for this model.

« Do not sit or step on the vacuum cleaner or docking station, or place
other objects on them.

« The appliance should only be used in households at temperatures
between 0 °Cand 40 °C.

« Do not start cleaning without the dust bag in the docking station and the
water container inserted.

« Do not put your hair, clothes, fingers or other body parts near the main
brush. Keep the main brush and the suction part of the vacuum robot
clean, remove all hair and dust that can lower the suction properties of
the vacuum robot and the cleaning quality.

« Do not use the appliance on wet or damp floors.

« Do not vacuum liquids, burning cigarettes, shards and sharp objects,
lighters and other flammable materials, large pieces of paper, plastic
bags, nails, toner from printers and copiers, or other items that may
damage the vacuum cleaner.

+ Donotallowthe vacuumrobotto pass overloose cables when vacuuming.

« When servicing and cleaning the appliance, turn the power switch to
the OFF position. Before cleaning the docking station, unplug it from
the mains first. Clean the robot and docking station with a dry or slightly
damp cloth. Only wipe the charging contacts with a dry cloth!

« Direct sunlight may cause a reduced sensitivity of the infra-red sensors of
the vacuum robot, please avoid direct sunlight.

« CAUTION: Some very dark carpets or dark floors may not be able to
be cleaned properly by the robot - the laser beam may be absorbed
by the floor and the robot will not be able to enter the spot. If there is
dark furniture or walls in the room, the reflection of the sensor beams in
the bumper may be disturbed - the robot bounces the bumper off the
obstacle.

« Do not use the appliance outdoors, on balconies, terraces.

« Keep children and pets away from the rotating brushes when operating
the robot to prevent injury.

« Keep the robot and docking station away from heat sources such as
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radiators, ovens, etc. Protect them from direct sunlight, moisture. Keep
them in a cool, dry place.

When moving the robot or docking station, grasp the entire body of
the appliance and do not use only parts such as the bumper, top covers,
moving parts, etc. for transfer! Grab the station by the handle on the back
of the front by the inner part.

It is recommended to monitor the robot during the first cleaning to
ensure that it deals with any potential problems to ensure trouble-free
cleaning in the future.

In case you have defined an area where the robot should not clean, set a
restricted zone in the mobile app.

Do not place the appliance in a place where it could easily fall on the floor
(table, chairs).

Before charging the appliance, make sure the charging station is properly
connected. Only use the docking station supplied with the robot for
charging.

If the robot has a wiping module with mopping cloth installed and you
want to charge it, always remove the mopping cloth module from the
robot before charging.

Under extreme temperature conditions orimproper use, the battery may
leak fluid. If the fluid gets on your skin, wash immediately under running
water. In case of contact with eyes, rinse immediately under running
water for at least 10 minutes. Get medical help.

If you wish to dispose of the product, you must first disconnect the
battery from the appliance and take it to a designated place.

If you are transporting the appliance or will not be using it for a long time,
drain the water from the robot's tank (press drain on the side of the robot
and let the water flow out). Fully charge the robot and then switch off the
main switch to prolong the battery life. Make sure to charge the robot at
least every 3 months to avoid lowering the battery capacity. Disconnect
the docking station from the mains and empty and dry the tanks, rinse
and dry the filter sponge. It is recommended to use the original box for
transportation.

Make sure the mains voltage corresponds to the values on the rating
plate of the product. Do not connect the appliance to the distribution
sockets and extension leads. Only use a power supply with a grounded
connection.
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When unplugging the charging station from the power outlet, never pull
the power cord, but grasp the plug and pull it off. Do not handle the plug
or the appliance with wet hands.

Do not use the appliance as a toy.

Do not use coarse and chemically aggressive substances to clean the
appliance.

The appliance is only suitable for home use and is not intended for
commercial use. The appliance is designed for cleaning washable floors
and carpets.

Do not immerse the power cord, plug or appliance in water or any other
liquid.

Do not repair the appliance yourself. Please contact an authorized service
centre to prevent injury from improper handling.

This appliance can be used by children aged from 8 years and above
and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or
lack of experience and knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning the use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved. Cleaning and maintenance performed
by the user must not be carried out by children unless they are 8 years
old and under supervision. Children aged under 8 years of age must be
kept away from the appliance and its power cord. Do not let children play
with the appliance.

Children under 3 years of age must be prevented from accessing the
robot and docking station unless they are permanently supervised.

Any damage or injury caused by improper use is the responsibility of the
user.

If the power cord is damaged, have it replaced by a qualified service
centre to avoid a dangerous situation. It is forbidden to use the appliance
with a damaged power cord.

Damages from failure to follow the manufacturer's instructions are
not covered by the warranty.

Carefully check that you have unpacked all the accessories that are
supplied. During the warranty period, we recommend to keep the
original paper box, user manual and the packaging material.




PRODUCT DESCRIPTION
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Magnetic top cover
WiFi indicator
Start/Stop button
Charge/restart button
Dust container release button
Electronics connector
Power switch

Laser rangefinder
Bumper

Front infrared sensor
TOF sensor

Side brush

Anti-fall sensors
Ultrasonic sensor

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
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Centre wheel

Bottom cover

Rotating brush
Running wheel

Rotary brush cover
Cleaning cloth

Water pump

Charging contacts
Station location sensor
Opening for vacuuming dirt into the dust bag
Dust container

HEPA filter

Foam filter

Fine filter with grid
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Docking station

Dust container

Water container

Control panel with display
Station signal transmitter
Docking station charging contacts
Water refill opening

Filter with cleaning grooves
Suction opening
Electronics connector

10 Power port

11 Cable holder

12 Water container handle

13 Clean water tank

14 Dirty water tank

WONGOOUEWN=

Docking station buttons and indicators

Start/Stop button
Charge/Self Clean button
Dust container indicator
Clean water tank indicator
Dirty water tank indicator

TMOoONW>

Battery level indicator

)




List of parts Paw
1 Robotic vacuum cleane , '.\I 2
2 Docking stations ]

3 Cleaning brush |

4 Dustbag f_jf;;
5 Power cord -
6 HEPA filter + foam filter

7 Cleaning cloth

8 Side brush
KEY FEATURES

Robot

Main switch

« Switch to the "I" position to turn on and charge the
robot.

« To switch the robot off, switch to the "0" position.

Start/Stop button

« Press to start/pause cleaning.

« Press and hold the button for 5 seconds to end the
current activity.

Charge/restart button

« Press to return to the charging station.

« Press and hold the button for 10 seconds to restore
factory settings.

Note: After returning to factory settings, your scheduled

cleaning and WiFi connection settings will be deleted.

Wi-Fi reset

« Press both buttons simultaneously for 3 seconds.

WiFi indicator

Blinking slowly: the robot is in pairing mode.

Lights up: the robot is connected to WiFi.

Off: not connected to WiFi.

Docking station

Start/Stop button

« Press to start/pause cleaning.

« Press and hold the button for 3 seconds to end the
current activity.

Charge/self-clean button

« Press to return (charge)/leave the station.

« Press and hold the button for 3 seconds to start self-
cleaning the station (the robot must be out of the
station!).

Switching the child lock on/off

« While the robot is in the station, press and hold the
Start/Stop button and the Charge/Self-clean button
on the station simultaneously for 6 seconds. Note: If
the indicator is red, it indicates a condition that needs
to be addressed - missing dust bag, empty water tank,
etc.
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INSTALLATION

1. Plug the power cord into the station.

« Wrap the excess cable around the cable holder (the
cable can be routed from both the left and right side
of the holder).

« Place the docking station on a flat, hard surface
(not a soft, high-pile carpet), with its back to the wall,
and connect the station to the mains. Check that the
control panel with indicators on the dock s lit.

« Make sure the station is in a location with good WiFi
coverage.

Note:

« Provide a space of at least 6 cm from the wall, at least
0.5 m on either side of the docking station and at least
1.5 m in front of the station.

« Ifthe power cord is stretched vertically to the ground,
the appliance may pull it out and the docking station
may be switched off.

-
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2. Do not move the docking station or expose it to

direct sunlight.

Note: Direct sunlight will interfere with the docking
station signal and the appliance may not return to the
docking station properly. Do not cover the docking
station with anything.

3. Putting the appliance into operation and charging

« Remove all packaging and marketing materials from
the appliance before using it for the first time.

« Remove the top magnetic cover of the robot, switch
the power switch to the "I" position and replace the
cover.
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« Wait until the Start/Stop button indicator is
permanently lit.

« Charging can be initiated using the button on the
vacuum cleaner (Charge/Start button), the charge/
self-clean button on the docking station or the
mobile app.

Note: To turn on and charge the robot, it must be

switched to the "I" position.

« Switch the power switch to the "O" position to turn
the robot off. You can also use to restart if the robot
does not respond to buttons or cannot be stopped.

Note: If the appliance does not start due to a low
battery, charge it in the docking station and it will start
automatically. Slide the robot into the station so that the
cleaning fabrics are almost touching the rear wall of the
docking station. Normally, the appliance can only operate
when the battery level is =15 %.

4. Connecting a mobile app (you can skip this step)
Read the instructions for connecting Wi-Fi and connect
the mobile app.

5. Instructions for using the water container
Remove the water container, open the lid and pour
water into the clean water tank (front tank). Do not
exceed the MAX mark. Close the lid and replace the
container. 4

« Ifthe clean water tank is empty/dirty water tank is full,
you will be alerted to refill the clean water/empty the
dirty water.

« The rubber wall between the water tanks will
automatically move to the side where there is less
water.

« A water tank is installed inside the robot, which is
automatically refilled from the tank in the station.

« After each washing of textiles, the dirty water tank
will be filled with the drained water.

Note:

« Before the first cleaning, it is necessary to fill the tank
with clean water for the station to work properly, even
though the robot will not be mopping.

« Wipe off any water droplets on the container with
a dry cloth before putting the container back into the
docking station.

« Do not add hot water to avoid deforming the silicone
wall between the containers.

« Change the water in the tank depending on how
often the robot is used.

6. Start of cleaning

« Before first use, make sure that the cleaning cloth,
rotary brush and side brush are correctly attached
from the factory. Check the location of the dust bag
in the station.

« Do not use the docking station without a dust bag
inserted, a water container (enough clean water for
wiping) and a filter with cleaning grooves.

« After switching on the robot, briefly press the button
on the robot or start cleaning using the mobile app
or by pressing the Start/Stop button on the docking
station (you can pause the robot at any time during
use by pressing the button).

Note:

« Robotic vacuum cleaner cannot be used to remove
liquids.

o During the first cleaning, it is recommended to
monitor the robot to deal with any potential problems
to ensure trouble-free cleaning in the future.

« Before the first cleaning, the robot will first map the
entire area (not clean, just scan). Save the map in the
app and adjust the rooms as needed.

« Before use, remove various wires (including the
docking station power cord) from the floor to prevent
outages and damage to objects or wires when the
appliance catches these wires.

USE

ON/OFF

« Switching on: Turn the main switch under the top
cover to the "I" position. Wait until the Start/Stop
button indicator is permanently lit.

« Switching off: Turn the main switch under the top
cover to the "0" position.

CLEANING/PAUSE

After starting the machine, press the button on the
machine briefly or start the machine using the mobile
app or by pressing the Start/Stop button on the docking
station (the robot can be paused at any time during use).




SLEEP MODE

Without entering a command, the robot will go into
sleep mode after 10 minutes and the buttons will turn
off. It will also enter sleep mode automatically after it is
fully charged. Press any button.

CHARGING

Automatic mode: After the work is done, the device
automatically returns to the docking station, where it also
vacuums the dirt from the container and cleans the mop
fabrics according to your settings.

If the battery runs out during cleaning, the robot will drive
to the station to recharge and then finish cleaning from
where it left off (turn on Finish Cleaning after interruption
mode in the app).

Manual mode: When you press the charge button on
the robot/station/in the app, the robot will return to the
station to charge. During charging, the button on the
robot flashes and the dots on the station display show the
battery charge status.

When the robot is fully charged in the station, all buttons
are off.

It is recommended that the robot be left in the station
between regular cleanings where the battery is kept
charged.

Note: If you will not be using the robot for a long period
of time, fully charge the robot and then turn it off. Charge
the robot at least every 3 months to prevent damage to
the battery due to excessive discharge

Note: If the appliance does not find the docking station,
it will automatically return to its original position. In this
case, place the device manually into the docking station.

COMPLETE AUTOMATIC CLEANING

Once the robot is switched on, it will map the area and
generate a map and intelligently divide it into areas.
Save the map in the app and edit the rooms as needed.
Start cleaning by pressing the Start/Stop button and
the robot will then thoroughly vacuum/wipe the areas
one by one along the wall and plan the cleaning path
in arcs/S-shapes. After cleaning, the robot automatically
returns to the charging base.

Note: Do not move the robot arbitrarily and often during
cleaning. After moving, place the robot in its original
position.

ZONE CLEANING

Use the mobile app to set the size and location of the area
you want to clean up. You can set up to 5 areas. The robot
will clean in the areas you have set.

ROOM CLEANING

Use the mobile app to select the rooms you want to clean.
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CLEANING MODE

1. Vacuum only

2. Mop only

3. Vacuum and then mop

4. Vacuum and mop at the same time

Adjust the cleaning mode settings in the mobile app.
The vacuum then mop programme is suitable for very
dirty surfaces.

SUCTION FORCE ADJUSTMENT

1. Low - for quick cleaning, lightly soiled floors

2. Medium - for everyday cleaning

3. High - for more dirty floors

4. Maximum - maximum suction power

Select the grade in the application according to the dirt
on the floor and the required intensity of suction power.

FREQUENCY OF VACUUMING DIRT FROM THE ROBOT

TO THE STATION

Select the frequency of dirt extraction in the application.

Whether to extract them after every cleaning, every time

you wash the cleaning fabrics or you can switch off the

extraction.

1. Do not vacuum the dirt

2. Low frequency - once after cleaning is complete.

3. High frequency - every 30 minutes in vacuuming
mode, vacuum and mop every time it returns to
the station to refill water and wash cleaning fabrics
(depending on the setting after 10/15/20 minutes).

Note: If you have automatic dirt vacuuming turned off,

you must enter an instruction in the app for immediate

extraction - after you have finished cleaning or filled the
dust container.

CARPET CLEANING SETTINGS

Setin the app whether the robot should ignore, vacuum/

mop or avoid carpets during cleaning.

Mode:

1. Adapt - When the carpet is detected, the rotary
cleaning fabrics for mopping are lifted up and lowered
after exiting the carpet, and the robot automatically
continues without changing the cleaning path.

2. Avoid - When the carpet is detected, the carpet
is avoided and the cleaning path is re-planned.

3. Ignore - After recognizing the carpet, the rotary
fabrics are not raised, mopping continues, and the
cleaning path is not changed.

MOPPING

« It is recommended to vacuum the floor twice before
the first mopping.

« The mopping must always start directly from the
station.

« Therobot will fill the water tank and soak the cleaning
fabric before starting the mopping.
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« During cleaning it will go to refill the water and wash
the fabrics, set the frequency of soaking in the app.
When it has finished mopping, it washes the fabrics
and then dries them.

INTERVALS FOR WASHING FABRICS AND REFILLING
WATER DURING MOPPING

1. Every 10 minutes - high interval

2. Every 15 minutes - medium interval

3. Every 20 minutes - low interval

In order for the robot to return to the station to wash
the fabrics and refill the water without any problems,
it is necessary for it to leave the docking station at the
beginning of the cleaning operation. Do not move the
station during cleaning.

INTENSITY OF CLEANING OF FABRICS

Select the cleaning mode in the application:

1. Standard - 91 seconds, consumes 130 ml of water.
2. Deep - 145 seconds, consumes 215 ml of water.

WATER QUANTITY REGULATION

Setin the app.

1. Low

2. Medium

3. High

The default setting is to refill water and wash cleaning
fabrics every 15 minutes and medium water quantity
regulation.

For medium water refill interval (every 15 minutes),
it is recommended to select only wetting intensity
1and 2.

DRYING OF CLEANING FABRICS
In the app, set how long the cleaning fabrics will be dried
in the station: 60 min, 120 min, 180 min or 240 min.

RESUME CLEANING MODE AFTER INTERRUPTION
Activate in the app in case the battery runs out during
cleaning = the robot will go to the station to recharge
and return to the place where it stopped cleaning and
continue.

CLEANING THE ROBOT VIA THE APP

The app can be used to trigger instant washing and
drying of fabrics, extraction of dirt into the dust bag and
manual water extraction.

RECOGNITION OF SMALL OBJECTS

Activate the function in the app. The robot uses the
laser to more accurately target small objects on the floor
(3-7 cm high) and avoid them. It will not avoid objects
that are too small.

CROSS CLEANING

Activate the function in the app. The robot will double
clean the same area in two directions for a more thorough
cleaning.

PERIMETER CLEANING
Activate the function in the app. The robot will clean
along the walls and reach the corners better.

CLEANING ON ANOTHER FLOOR

In case you need to clean another floor (and you don't
have another robot and station), ideally carry the robot
and docking station and always position it in the same
place. If you only carry the robot, you need to adjust the
cleaning mode (select only the vacuuming mode or the
longest interval for soaking the fabrics).

RESTRICTED ZONE

Use the mobile app to set up one or more restricted

areas. The robot will not clean in these restricted areas

and will clean in others.

Note: The robot may reach the restricted area due

to positioning errors, sensor errors or other reasons.

« A permanently restricted zone may be invalidated
due to a significant change in position of the charging
base and furniture. Therefore, try not to move the
robot or otherwise interfere with its work during
cleaning.

« The permanently restricted area will be revoked
as soon as the map is restored.

CLEANING PLANNING

You can set a fixed cleaning time using the mobile app.
The robot will automatically start cleaning at the set time
and return to the docking station when finished.

WI-FI RESET

If the mobile phone cannot connect to the appliance
due to a change in router and password configuration or
other reasons, press the button {3 and the button & for
3 seconds until the sound signal is heard and the indicator
flashes. Follow the instructions in the app to reconnect.

AUTO BOOST

When the carpet is detected, the suction force
automatically increases to the highest level. Activate/
deactivate in the app.

DO NOT DISTURB MODE

Set in the app. During the set time period of Do Not

Disturb mode, the robot will not perform the scheduled

cleaning.

« Select cleaning repetition - the specific days of the
week you want the robot to clean.

« Activate the feature in the app to send notifications
regarding scheduled cleaning.

« By default, do not disturb mode is disabled.

LANGUAGE AND VOLUME SETTINGS
Control in the app. Choose which language and how loud
you want the robot to speak.




CHILD'S LOCK
Activate/deactivate in the app or press and hold the Start/
Stop button and the Charge/Self-clean button on the
station simultaneously for 6 seconds (when the robot is
in the station).

ACCESSORY MANAGEMENT

Information in the app about the life of the HEPA filter,
brushes and cleaning fabrics and recommendations
for replacing them.

USING THE ROBOT WITHOUT THE APP

If you can't control the robot with the mobile app, you can
use it without the app, but in a very limited way. Without
the app, you cannot use the special functions of cross
cleaning, perimeter cleaning, scheduled cleaning, do not
disturb mode, change cleaning mode, cleaning the robot,
etc.

Default robot settings:

« Cleaning mode: Vacuum and mop simultaneously

« Suction Power: Standard

« Water quantity regulation: Medium

« Interval for refilling water and cleaning fabrics:
Medium Interval 15 min

« Resume cleaning after interruption: on

« Small object recognition: on

« AUTOBOOST:on

CURRENT MAINTENANCE

To maintain the best performance of the robot, it is
recommended to perform maintenance according to the
table below.

Part C.Ieaning Re.plaement
interval interval
Centre wheel as required /
Dust container as required /
Rotary brush every 2 every 6-12
weeks months
Side brush monthly every 3-6
months
Washable HEPA every 2 every 6-12
filter and foam weeks months
filter
Cleaning fabric as required every 3-6
months
Station location every month /
sensor
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Anti-fall sensors every month /

TOF sensor every month /

Ultrasonic sensor | every month /

(Carpet Detection

Sensor)

Running wheels every month /

Charging contacts | every month /

(robot)

Charging contacts | every month /

(station)

Filter with cleaning | as required /

grooves (station)

Clean/dirty water as required /

tank

Dust bag / as needed/
every 1-2

months
Main brush

1. Turn the device over and press the latches on the main
brush cover to pull it out.

2. Remove the main brush, slide out the bearing and
loosen the brush end in the direction indicated.
Remove tangled hair and other debris at both ends of
the brush.

3. Replace the brush.

4. Replace the brush cover.

Note: Use a cloth soaked in warm water to clean the main

brush. If the brush is immersed in water, allow it to dry

completely (not in direct sunlight). Do not use aggressive,
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Side brush

1. Turn the robot over and remove the side brush with a
screwdriver.

2. Remove the brush, clean it, put it back on and tighten
the screw.

Centre wheel

1. Use a small screwdriver or other tool to remove
the centre wheel.

Note: The centre wheel carrier cannot be removed.

2. Rinse the wheel with water to remove hair and other
debris and dry.

3. Replace the wheel and push it back into place.

Running wheels
Wipe with a dry soft cloth.

Dust container

1. Remove the top magnetic cover of the robot and
remove the dust container.

2. Open the dust container and pour out the dirt.

3. Rinse the container with clean water (without
detergents, so as not to damage the filter) and pour
out the dirty water.

4. Allow the container and filter to dry and put it back in.

Note: Dirt is sucked into the dust bag in the station, so

just check occasionally for larger tangled mass stuck in

the container and clean the container.

HEPA filter + foam filter

1. Open the filter cover and remove the HEPA filter and
foam filter.

2. Rinse the filters thoroughly with clean water. Gently
wipe the HEPA filter to remove dirt. Do not clean the
filter with your fingers, a brush or sharp objects!

3. Allow the filters to dry completely.

4. Replace the filters in the correct order.

Cleaning fabrics

1. Remove both fabrics from the extensions.

2. Rinse the fabrics and allow to dry.

3. Stick the fabrics back onto the extensions.

Note: Although the fabrics are washed and dried in
the station after each cleaning, check their condition
before cleaning. Dirty fabrics can affect the quality of
the mopping. Use a screwdriver to remove the fabric
attachments and clean them as needed.




Sensors

Clean the sensors with a soft dry cloth as follows.

1. Keep the robot switched off during cleaning. Clean the
sensors with a soft dry cloth as follows. Clean the front
infrared sensor, TOF sensor, charging sensor, charging
contacts, 6 anti-fall sensors and ultrasonic sensor
(carpet detection sensor at the bottom of the robot).

2. Disconnect the docking station from the electrical
power and wipe the charging contacts on the docking
station with a dry soft cloth.

SELF-CLEANING STATION

« The robotic vacuum cleaner must be outside the
station!

« Perform to keep the docking station in good
condition.

o Start the self-cleaning process of the station by
pressing and holding the charge/self-clean button for
3 seconds - water will be filled into the bottom and
drained into the dirty water tank.

« Use the self-cleaning function of the station also in
case water remains in the lower part of the station
after washing the cleaning fabrics (not all of it has
been drained).

Note: You can use a cleaning brush to clean the lower

part of the station, then wipe with a dry cloth.

CLEANING THE WATER CONTAINER

o Checkthe water container regularly to prevent mould!

« Change the water in the container depending on the
frequency of use of the robot.

1. Remove the container, open the lid and pour out the
dirty water.

2. Pourin clean water and close the lid.

3. Press the lid down and shake the container. In case of
larger dirt, wash the tank.

4. Pour out the water and leave the container with the
lid open to dry.

5. Replace the container.
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CLEANING THE FILTER SPONGE OF THE CLEAN WATER

TANK

1. Remove the container, open the lid, pour out the
water and pull out the suction part. Carefully remove
the small cover and remove the filter sponge.

2. Rinse the sponge with clean water, dry it and put it
back on.

CLEANING THE FILTER WITH CLEANING GROOVES
(DOCKING STATION)

1. Pull the plastic filter towards you.

2. Rinse the filter with clean water.

3. Slide the cleaned filter back in.

CHANGING THE DUST BAG

Change the dust bag regularly.

1. Open the lid of the dust container where the dust bag
isinserted.

2. Slide the full bag upwards and close it to prevent dirt
from escaping. Discard the used bag.

3. Clean the rim of the container with a dry cloth
and insert a new dust bag. Make sure the new bag
is inserted correctly to prevent dirt from escaping and
damaging the station.

4. Close the lid and press the lid slightly to make sure it
is properly sealed.

ey g g

Firmware update

Use the mobile app to update the firmware. If new
firmware is detected, update as prompted. When
updating the firmware, the battery level should be >50 %
and the appliance must be placed in the docking station.
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SOLVING THE PROBLEMS

Robot reports error

« The Start/Stop light flashes red and a voice error message is heard.

« Follow the robot's message or the application's troubleshooting guide to fix the problem yourself.

Note: If no activity occurs within 10 minutes during the error condition, the robot will automatically go to sleep. If you
return the robot to the station during an error condition, the current program is terminated.

The docking station reports an error

« The docking station light is red and a voice error message is heard.

« Follow the station message or the application's troubleshooting guide to correct the problem yourself.

« If you are unable to correct the problem, contact customer service

COMMON PROBLEMS

Problem Solution

The robot won't turn on. Low battery. Insert the robot into the station and fully charge it before use.

High or low temperature. Use the robot only in the temperature range 0-40 °C.

The robot cannot be The station is not connected to a power source. Make sure both ends of the power cord
charged. are properly connected.

Bad contact. Clean the charging contacts on both the station and the robot. Make sure
the indicator lights on the station are on.

Slow charging. When used in areas of high or low temperature, the robot will automatically reduce its

charging time to maintain maximum battery life.

The charging contacts are dirty. Wipe the contacts with a dry cloth.

There are too many obstacles around the station. Place the station in an unobstructed
area.

Robot does not return
to charging station.

The robot is too far away from the station. Move the robot close to the station and try
again.

The movement of the main brush, side brush or running wheels is impaired by dirt.
Unusual noises during | Turn off the robot and check and clean all these parts.
cleaning.

Dirt has entered the centre wheel. Remove the centre wheel with a screwdriver, clean
the wheel and replace it.

WiFi network is not available. Restart the router and repeat the pairing.

WiFi connection error. | Weak WiFi signal. Move the robot to a location with a good WiFi signal.

WiFi connection has suddenly failed. This may indicate a fault with your router. Contact
customer support to fix the problem.

Does the robot consume
power when itis in the
station?

The robot, when in station, consumes an extremely small amount of power to keep the
battery in ideal condition.

Is it necessary to charge
the robot for 16 hours
before the first three
uses?

No. Li-ion batteries do not have a memory effect. You can start using the robot when it
is 100% charged and there is no need to wait 16 hours.
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The robot does not Make sure the robot is not in Do Not Disturb mode, if it is, the robot will not continue
continue cleaning after | cleaning in this mode.
it has stopped cleaning
due to a low battery and
has gone to charge.

The robot will not continue cleaning if it has been manually transferred to the station.

Itis likely that the anti-fall sensor, TOF sensor or carpet detection sensor are dirty. Clean

Sudden robot error.
the sensors with a soft, dry cloth.

No dust bag inserted. Insert the bag in the designated place.

The LED indicator on the | Water container is not inserted correctly. Try inserting it again.
station is flashing red.

The clean water tank is empty or the dirty water tank is full. Refill the clean water, pour
out the dirty water.

Low dirt extraction effect
or non-standard sounds
during dirt extraction.

Check that there are no foreign objects in the intake openings or that the filter or dust
bag is not blocked. Clean the holes and filter, or replace the dust bag.

Poor washing effect of

. . The cleaning fabrics are not stuck flat. Take them off and re-stick them.
cleaning fabrics.

The dust bag is not inserted. Insert the dust bag in the designated place.

Automatic dirt extraction | Make sure the dust container lid is closed properly.
error.

Check the dirt extraction setting in the application to make sure it is not switched off or
that you have not activated the "Mop only" cleaning mode.

The robot has not started cleaning the station, or the station is not marked on the map.
There is no washing of | In this case, the robot cannot find the station and wash the rotating fabrics.
cleaning fabrics.

The clean water tank is empty, or the dirty water tank is full, or the container is
incorrectly inserted. Refill/ pour out the water or reinsert the water container.

WIRELESS CONNECTION AND COMPATIBILITY

« Jindfich Valenta - CONCEPT shall in no way be liable for any incidental, indirect or consequential damages, or for any
loss of data or loss due to information leakage during communication via wireless technology.

Successful wireless communication cannot be 100% guaranteed on all Smart devices and Wi-Fi networks (routers).
Due to the variety of devices on the market, there may be cases where the character or specification of a given Smart
device or Wi-Fi network (router) makes connection impossible or is somehow disturbed. In addition, a number
of factors, including hardware and software configuration, also affect the success of wireless communication via
Wi-Fi network. The connection between the robot and your Wi-Fi network can also be adversely affected by the
surrounding Wi-Fi networks, which can be tuned to the same channel and thus interfere with the connection (e.g.
in housing estates, apartment buildings, etc.). These facts are not a reason to claim the appliance.

The app is owned and operated by a third party (the “Entity”) different from Jindfich Valenta - CONCEPT (the
“Seller”). No personal data is transferred to the Entity by the Seller. When registering for the app, the customer
submits personal data directly to the Entity, who becomes the administrator of personal data. The app and the
associated protection of personal data are governed by the Entity’s rules.
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Compatibility:

Smart device operating system - Android 5.0 and higher
-1059.0 and higher

Wi-Fi network -24GHz

-WPAT and WPA2 security (WPA2 recommended)
NOTICE: The appliance cannot be operated on IEEE 802.1X-protected Wi-Fi networks (usually corporate Wi-Fi networks).

OPERATING USING THE APP

Before you can control the device using the app, it is necessary to connect it to your phone and give it access to your
Wi-Fi network.

Recommended distance during set-up: less than 4 meters.

Make sure your robotic vacuum cleaner, router, and your mobile phone are close together so that you can pair your phone
with the device with no problems.

Downloading and installing the app and pairing the device
Note: Pair the vacuum cleaner with a charged battery or directly placed in the charging station.

1. Scan the QR code below (Fig. 1) or find and download the “Concept Home” app from Google Play or App Store to
your mobile phone.

2. Ifyou already have Concept Home, open the app, sign in, and continue with the pairing instructions.

3. Remove the top magnetic cover of the robot and switch the main switch to the "I" position and put the cover back
on.

4. Press and hold both control buttons on the vacuum cleaner at the same time until the voice signal for pairing the

robot sounds. The wifi indicator between the buttons will flash slowly.

Then press “+" or “Add device” in the app.

Select the appliance from the list of appliances.

Fill in the name of your Wi-Fi and password (they can also be filled in automatically).

Continue with the application instructions.

Go to Wi-Fi settings on your mobile device, connect to the “SmartLife-xxxx” Wi-Fi and wait for it to connect.

0. Then return to the app and wait for your appliance to pair. After successful pairing, you can start controlling the

appliance using the mobile app.

ZSvENown

Pairing troubleshooting

« Verify that your Wi-Fi network password is correct.

« The device only supports 2.4 GHz Wi-Fi networks.

« The router is overwhelmed by connecting many other devices (especially in housing estates or in case of large
concentrations of connected Smart devices). For stable operation it is necessary that the Wi-Fi signal reaches the
places intended for use of the vacuum cleaner and at the same time is sufficiently strong.

- restart the vacuum cleaner and smart device and repeat the process;
- if possible, try also restarting the Wi-Fi router itself;

« If your smart device is running Android 6.0 and above, you need to have location detection turned on.

« Once you have paired the vacuum cleaner with your smart device via the “Concept Home” app, do not move or
relocate the docking station. The vacuum cleaner uses the charging station as a landmark on the map.

« By relocating the docking station, you risk losing the generated map, including the selected cleaning zones and
restricted zones! The vacuum cleaner creates a new map, which overwrites the original map.
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SERVICE

Extensive maintenance or repair, which requires access to internal parts of the product, has to be performed by
a qualified specialist or the service centre.

ENVIRONMENTAL CONCERNS

« Packaging materials and old appliances should be recycled.
« Packaging materials may be disposed of as sorted waste.
« Dispose the plastic bags made of polyethylene (PE) of as sorted waste.

concepk

Recycling of the appliance at the end of its lifespan:

Fig.1 Fig.3 Fig.4 Fig.5 This appliance is labelled in accordance with European Directive 2012/19/EU concerning used

electrical and electronic appliances (Waste Electrical and Electronic Equipment - WEEE). The symbol
on the product or on its packaging indicates that this product may not be treated as household
waste. Instead, it should be taken to the appropriate collection point for the recycling of electrical
and electronic equipment. By ensuring this product is disposed of correctly, you will help prevent
potential negative consequences for the environment and human health, which could otherwise

L | by inappropriate waste handling of this product. The disposal of such material has to be
done according to the recycling regulations. For more detailed information about recycling of this
appliance see the authorized local office or service for household waste disposal or the shop, where
you purchased the appliance.

Fig. 6 Fig.7 Fig. 8 Fig. 9 Fig. 10 ‘ € The product meets all the necessary requirements of the EU directives applicable to the specific

product.

Changes in text, design, and technical specifications are subject to change without prior notice and we reserve the
right to change them.

Fig. 11 Fig. 12 Fig. 13 Fig. 14
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DANKSAGUNG

Vielen Dank, dass Sie ein Produkt der Marke Concept eingekauft haben. Wir wiinschen lhnen, dass Sie mit unserem
Produkt tiber seine gesamte Gebrauchsdauer zufrieden sein werden.

Lesen Sie sich vor dem ersten Gebrauch die ganze Bedienungsanleitung sorgféltig durch und bewahren Sie diese
dann auf. Stellen Sie sicher, dass auch andere Personen, die dieses Produkt behandeln werden, sich mit dieser
Gebrauchsanweisung vertraut machen.

Technische Parameter
220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Parameter der Dockingstation

Akkuspannung 14,4V DC
Parameter fiir das Aufladen des Roboters 20VDC, 2,25A
Lautstarke 62 dB (Standardleistung)
Akku 5200 mAh, Li-lon

Saugleistung: Niedrig 270 min, Mittel 180 min,

Betriebszeit - Staubsaugermodus Hoch 144 min, Max 90 min

Dauer des vollen Aufladens 3-4h
Frequenzbereich 2412 - 2472 MHz
Leistung des Senders (max.) <20dBm
Standby-Stromverbrauch 0,35W
Leistungsaufnahme im vernetzten Standby-Modus 0,35W

Standby-Modus

ein Zustand, in dem ein an eine Stromquelle angeschlossenes Gerét fiir seine bestimmungsgemafe Funktion auf
Netzstrom angewiesen ist und nur eine oder mehrere der folgenden Funktionen bereitstellt, die zeitlich unbegrenzt
bestehen bleiben konnen: eine Reaktivierungsfunktion oder eine Reaktivierungsfunktion mit Hinweis auf diese
Funktion und/oder eine Informations- oder Statusanzeige.

Vernetzter Standby-Modus
Ein Zustand, in dem ein elektrisches oder elektronisches Gerét nach Fernaktivierung tiber eine Netzwerkschnittstelle
seine Funktion wiederherstellen kann und diese Fahigkeit bei reduziertem Stromverbrauch aufrechterhalt.

WICHTIG
Vor dem Anschluss an das Stromnetz sichern Sie durch eine Sichtkontrolle, ob die Einheit unversehrt ist und ob

es wahrend des Transports zu irgendwelcher Beschddigung nicht gekommen ist.

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

« Benutzen Sie das Gerat nicht anders, als es in dieser Anleitung beschrieben
ist.

« Vor dem ersten Einsatz entfernen Sie alle Verpackungen und
Marketingunterlagen vom Gerat.

« Vor der Nutzung beseitigen Sie vom FuBboden alle Sachen (Kabel,
Papiere, Kleidung, Tischtiicher und Vorhange, die den Boden beriihren,
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zerbrechliche Vasen), welche die effektive und problemlose Reinigung
storen kénnten.

« Benutzen Sie nur das Originalzubehor und die Ersatzteile, die zu diesem
Modell bestimmt sind.

« Wenn es in dem Bereich, den der Staubsaugerroboter reinigt, Treppen
gibt, muss unbedingt eine Sperrzone eingerichtet werden oder auf
andere Weise verhindert werden, dass der Staubsauger die Treppe
hinunterfallt.

« Setzen Sie sich nicht auf den Staubsauger oder die Dockingstation, treten
Sie nicht darauf und stellen Sie keine anderen Gegenstande darauf ab.

- Das Elektrogerat sollte nur in den Haushalten bei den Temperaturen von
0 °C bis 40 °C genutzt werden.

« Beginnen Sie nicht mit der Reinigung, ohne dass sich der Staubbeutel in
der Dockingstation befindet und der Wasserbehalter eingesetzt ist.

- Saugen Sie keine Flussigkeiten, brennbare Zigaretten, Scherben und
scharfe Gegenstande, Feuerzeuge und andere brennbare Materialien,
groBBe Papierstiicke, Plastiktiiten, Nagel, Toneraus Druckern und Kopierern
oder andere Gegenstande auf, die den Staubsauger beschddigen
konnten.

- Benutzen Sie das Gerat auf dem nassen oder feuchten FuBBboden nicht.

- Bringen Sie keine Haare, Kleidung, Finger oder andere Korperteile in die
Nahe der Hauptbiirste. Halten Sie die Hauptbiirste und den Saugbereich
des Staubsaugers sauber und entfernen Sie Haare und Staub, die
die Saugleistung des Staubsaugers und die Qualitat der Reinigung
beeintrachtigen kdnnen.

« Beim Staubsaugen lassen Sie den Staubsauger (iber frei verlegte Kabel
nicht tiberfahren.

« Bei der Instandhaltung und bei der Reinigung des Elektrogerats
schalten Sie den Ausschalter in die Position Ausgeschaltet um. Trennen
Sie die Dockingstation vor der Reinigung vom Stromnetz. Reinigen Sie
den Roboter und die Dockingstation mit einem trockenen oder leicht
feuchten Tuch. Wischen Sie die Ladekontakte nur mit einem trockenen
Reinigungstuch ab!

 Das direkte Sonnenlicht kann die herabgesetzte Sensibilitat der
infraroten Sensoren des Staubsaugers verursachen, verhindern Sie bitte
seine direkte Strahlung.

- HINWEIS: Einige sehr dunkle Teppiche oder dunkle Boden kénnen vom
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Roboter mdglicherweise nicht richtig gereinigt werden - der Laserstrahl
wird moglicherweise vom Boden absorbiert und der Roboter kann die
Stelle nicht erreichen. Wenn sich dunkle Mdbel oder Wande im Raum
befinden, kann die Reflexion der Sensorstrahlen im Sto3fanger gestort
werden - der Roboter lasst den Stol3fanger am Hindernis abprallen.
Verwenden Sie das Gerat nicht im Freien, auf Balkonen oder Terrassen.
Halten Sie beim Betrieb des Roboters Kinder und Haustiere von den
rotierenden Biirsten fern, um Verletzungen zu vermeiden.

Halten Sie den Roboter und die Dockingstation von Warmequellen
wie Heizkorpern, Ofen usw. fern. Schiitzen Sie sie vor direkter
Sonneneinstrahlung und Feuchtigkeit. Bewahren Sie sie an einem kiihlen,
trockenen Ort auf.

Wenn Sie den Roboter oder die Docking-Station bewegen, fassen Sie den
gesamten Korper des Gerats an und verwenden Sie nicht nur Teile wie
die Sto3stange, die oberen Abdeckungen, bewegliche Teile usw. fiir den
Transfer! Fassen Sie die Station am Griff auf der Ruckseite der Vorderseite
am inneren Teil an.

Wahrend der ersten Reinigung ist es empfehlenswert, den Roboter zu
uberwachen, um mogliche Probleme zu beheben und eine problemlose
Reinigung in der Zukunft zu gewabhrleisten.

Falls Sie einen Bereich festgelegt haben, den der Roboter nicht reinigen
soll, legen Sie in der mobilen App eine Sperrzone fest.

Legen Sie das Gerat nicht an solche Stellen, wo deren Sturz auf den Boden
droht (Tisch, Stiihle).

Uberzeugen Sie sich vor der Ladung des Gerats, dass die Ladestation
richtig eingeschaltet ist. Verwenden Sie zum Aufladen nur die mit dem
Roboter gelieferte Dockingstation.

Unter extremen Temperaturbedingungen oder bei unsachgemadlem
Gebrauch kann aus der Batterie Fliissigkeit austreten. Wenn die Fliissigkeit
die Haut betrifft, waschen Sie sie unverziiglich unter dem flieSenden
Wasser. Im Falle des Kontakts mit den Augen spiilen Sie die Augen sofort
unter dem flieBenden Wasser mindestens fiir die Dauer von 10 Minuten.
Suchen Sie die drztliche Hilfe aus.

Wenn Sie das Produkt entsorgen mochten, mussen Sie zuerst den Akku
vom Gerat abtrennen und es an einen dafiir vorgesehenen Ort bringen.
Wenn Sie das Gerat transportieren oder fiir langere Zeit nicht benutzen,
lassen Sie das Wasser aus dem Tank des Roboters ab (driicken Sie auf den
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Abfluss an der Seite des Roboters und lassen Sie das Wasser ablaufen).
Laden Sie den Roboter vollstandig auf und schalten Sie dann den
Hauptschalter aus, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.
Achten Sie darauf, den Roboter mindestens alle 3 Monate aufzuladen,
um eine Verringerung der Akkukapazitat zu vermeiden. Trennen Sie
die Dockingstation vom Stromnetz, leeren und trocknen Sie die Tanks,
spulen und trocknen Sie den Filterschwamm. Es wird empfohlen, fiir den
Transport den Originalkarton zu verwenden.

Uberpriifen Sie, ob die Anschlussspannung den Werten auf dem
Typenschild des Produkts entspricht. Schalten Sie das Elektrogerat in die
Abzweigsteckdosen und Verlangerungsleitungen nicht ein. Verwenden
Sie nur eine Stromversorgung mit geerdetem Anschluss.

Ziehen Sie beim Ausstecken der Ladestation aus der Steckdose niemals
am Netzkabel, sondern fassen Sie den Stecker an und ziehen Sie ihn ab.
Fassen Sie den Stecker oder das Gerat nicht mit nassen Handen an.
Erlauben Sie nicht, dass das Gerat als Spielzeug verwendet wird.
Benutzen Sie keine groben und chemisch aggressiven Stoffe zur
Reinigung des Gerats.

Das Gerat ist nur fiir den Gebrauch im Haushalt geeignet, es ist nicht
fir kommerzielle Zwecke bestimmt. Das Gerat ist flr die Reinigung von
abwaschbaren Boden und Teppichen konzipiert.

Tauchen Sie das Zuleitungskabel, den Stecker oder das Gerat nicht ins
Wasser oder in eine andere Flussigkeit.

Reparieren Sie das Gerat nicht selbst. Wenden Sie sich an den autorisierten
Service und beugen Sie Verletzungen bei der unsachgemadBen
Handhabung vor.

Dieses Gerat konnen Kinder ab dem 8. Lebensjahr und Personen mit
den erniedrigten physischen oder mentalen Fahigkeiten oder mit den
ungeniigenden Erfahrungen und Kenntnissen dann nutzen, wenn sie
unter der Aufsicht stehen oder wenn sie Uber das Nutzen des Gerats
auf eine sichere Weise belehrt wurden und wenn sie die eventuellen
Gefahren verstehen. Die von dem Benutzer durchzufiihrende Reinigung
und Wartung diirfen keine Kinder durchfiihren, wenn sie nicht alter als
8 Jahre und unter keiner Aufsicht sind. Kinder bis zum 8. Lebensjahr
miissen auBerhalb der Reichweite des Gerats und dessen Zuleitung
gehalten werden. Kinder diirfen mit dem Gerat nicht spielen.

« Kinder unter 3 Jahren diirfen keinen Zugang zum Roboter und zur
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Dockingstation haben, es sei denn, sie werden standig beaufsichtigt.

« Fiir Schaden oder Verletzungen, die durch unsachgema3en Gebrauch
verursacht werden, ist der Benutzer verantwortlich.

« Das beschadigte Netzkabels lassen Sie bei einer Fachwerkstatt ersetzen,
um Entstehung einer gefahrlichen Situation zu vermeiden. Es ist verboten,
das Gerat mit beschadigtem Netzkabel zu benutzen.

Bei der Nichteinhaltung der Anweisungen des Herstellers kann eine
eventuelle Reparatur nicht als Garantiereparatur anerkannt werden.

Uberpriifen Sie sorgfiltig, dass Sie das simtliche gelieferte Zubehor
ausgepackt haben. Wir empfehlen lhnen, dass Sie den Originalkarton,
das Nutzerhandbuch und das Verpackungsmaterial wahrend der
Garantiefrist beibehalten.
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PRODUKTBESCHREIBUNG

Magnetische obere Abdeckung
WiFi-Anzeige

Start/Stop-Taste
Lade-/Neustart-Taste
Staubbehalter-Entriegelungstaste
Elektronik-Anschluss
Netzschalter
Laser-Entfernungsmesser
StoBfanger

10 Vorderer Infrarotsensor

11 TOF-Sensor

12 Seitenbiirste

13 Antifall-Sensoren

14 Ultraschallsensor

WONGOOCURERWN=

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

Zentrales Rad

Untere Abdeckung

Rotierende Biirste

Laufende Rader

Abdeckung der rotierenden Biirste
Reinigungstuch

Wasserpumpe

Ladekontakte
Stationsortungssensor

Offnung zum Aufsaugen von Schmutz in den Staubbeutel
Staubbehdlter

HEPA-Filter

Schaumstofffilter

Feinfilter mit Gitter




Dockingstation

Staubbehlter

Wasserbehalter

Bedienfeld mit Display
Stations-Signalgeber
Ladekontakte der Dockingstation
Wassernachfilloffnung

Filter mit Reinigungsrillen
Ansaugoffnung
Elektronik-Anschluss

10 Stromanschluss

11 Kabelhalterung

12 Griff des Wasserbehalters

13 Behalter fiir sauberes Wasser

14 Behilter fiir verschmutztes Wasser

WONGOOUEWN=

Tasten und Anzeigen der Dockingstation

Start/Stop-Taste

Taste Laden/Selbstreinigung
Staubbehalter-Anzeige

Anzeige fiir sauberen Wassertank
Anzeige fiir verschmutzten Wassertank
Batteriestandsanzeige
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Komponentenliste

Staubsaugerroboter . '—
Docking-Stationen
Reinigungsbiirste
Staubsaugerbeutel
Netzkabel
HEPA-Filter

+ Schaumstoff-Filter 6 |
Reinigungstuch
Seitenbiirste
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KERNFUNKTIONEN

Roboter

Hauptschalter

o Zum Einschalten und Aufladen des Roboters auf die
Position "I" schalten.

« Um den Roboter auszuschalten, schalten Sie ihn in die
Position "O".

Start/Stop-Taste

« Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung zu starten/
stoppen.

« Halten Sie die Taste 5 Sekunden lang gedriickt,
um die aktuelle Aktivitat zu beenden.

Taste Aufladen/Neustart

« Driicken Sie diese Taste, um zur Ladestation
zurlickzukehren.

« Driicken und halten Sie die Taste 10 Sekunden lang,
um die Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Anmerkung: Nach der Riickkehr zu den

Werkseinstellungen werden lhre geplanten Reinigungs-

und WiFi-Verbindungseinstellungen geldscht.

WiFi Reset

« Driicken Sie beide Tasten gleichzeitig tiber 3 s.
WiFi-Anzeige

Blinkt langsam: Der Roboter befindet sich im
Kopplungsmodus.

Leuchtet: Der Roboter ist mit WiFi verbunden.

Aus: Er ist nicht mit WiFi verbunden.

Docking-Station

Start/Stopp-Taste

« Driicken Sie die Taste, um die Reinigung zu starten/
stoppen.

« Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt,
um die aktuelle Aktivitat zu beenden.

Taste Aufladen/Selbstreinigung

« Driicken Sie diese Taste, um zur Station
zurlickzukehren (aufzuladen) oder sie zu verlassen.

« Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die

Selbstreinigung der Station zu starten (der Roboter
muss sich auBerhalb der Station befinden!).

Ein- und Ausschalten der Kindersicherung

« Wenn sich der Roboter in der Station befindet,
halten Sie die Start-/Stopp-Taste und die Lade-/
Selbstreinigungstaste an der Station gleichzeitig
6 Sekunden lang gedriickt.

Anmerkung: Wenn die Anzeige rot leuchtet, weist dies auf

einen Zustand hin, der behoben werden muss - fehlender

Staubbeutel, leerer Wassertank, usw.

INSTALLATION

1. SchlieBen Sie das Netzkabel an die Station an.

o Wickeln Sie das Uberschiissige Kabel um die
Kabelhalterung (das Kabel kann sowohl von der
linken als auch von der rechten Seite der Halterung
aus verlegt werden).

« Stellen Sie die Dockingstation auf eine ebene, harte
Oberflache (kein weicher, hochfloriger Teppich), mit
der Riickseite zur Wand, und schlieen Sie die Station
an das Stromnetz an. Vergewissern Sie sich, dass das
Bedienfeld mit den Anzeigen an der Dockingstation
leuchtet.

« Stellen Sie sicher, dass die Station an einem Ort mit
guter WiFi-Abdeckung steht.

Anmerkung:

« Halten Sie einen Abstand von mindestens 6 cm von
der Wand, mindestens 0,5 m auf jeder Seite der
Dockingstation und mindestens 1,5 m vor der Station
ein.

« Wenn das Netzkabel senkrecht zum Boden gespannt
ist, kann es dazu fiihren, dass es von dem Gerat
ausgezogen wird, infolgedessen die Dockingstation
abgeschaltet werden kann.
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2. Verschieben Sie die Dockingstation nicht
willkiirlich und setzen Sie diese keiner direkten
Sonneneinstrahlung aus.

Anmerkung: Direkte Sonneneinstrahlung stoért das

Signal der Dockingstation, und deshalb kann es

passieren, dass das Gerdt nicht ordnungsgemal in die

Dockingstation zurlickkommen kann. Decken Sie die

Docking-Station nicht mit Gegenstanden ab.

3. Inbetriebnahme und Aufladen

« Entfernen Sie vor dem ersten Gebrauch alle
Verpackungs- und Marketingmaterialien aus dem
Gerdt.

« Entfernen Sie die obere Magnetabdeckung des
Roboters, drehen Sie den Schalter in die Position "I"
und bringen Sie die Abdeckung wieder an.

« Warten Sie, bis die Anzeige der Start/Stop-Taste
dauerhaft leuchtet.

« Der Ladevorgang kann Uber die Taste am
Staubsauger (Lade-/Neustart-Taste), die Lade-/
Selbstreinigungstaste an der Dockingstation oder
die mobile App gestartet werden.

Anmerkung: Um den Roboter einzuschalten und

aufzuladen, muss er auf die Position "I" gestellt werden.

« Schalten Sie den Netzschalter auf die Position "O",
um den Roboter auszuschalten. Sie kdnnen ihn auch
neu starten, wenn der Roboter nicht auf die Tasten
reagiert oder nicht angehalten werden kann.

Anmerkung: Wenn das Gerat aufgrund eines schwachen

Akkus nicht eingeschaltet werden kann, laden Sie esin der

Dockingstation auf, und das Gerdt schaltet automatisch

ein. Schieben Sie den Roboter so in die Station, dass die

Reinigungstiicher fast die Riickwand der Docking-Station

beriihren. Das Gerat kann nur dann laufend arbeiten,

wenn der Zustand des Akkus >15 % ist.

4. Anschluss der Mobilapplikation (dieser Schritt
kann iibersprungen werden)
Lesen Sie die Anweisungen fiir den WiFi-Anschluss
durch, und schlieBen Sie die Mobilapplikation an.

5. Hinweise zur Verwendung des Wasserbehilters
Nehmen Sie den Wasserbehdlter ab, o6ffnen
Sie den Deckel und fillen Sie Wasser in den
Reinwasserbehalter (vorderer Behalter). Die MAX-
Marke nicht Gberschreiten. SchlieBen Sie den Deckel
und setzen Sie den Behéiltzr wieder ein.
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« Wenn der Frischwassertank leer/der
Schmutzwassertank voll ist, werden Sie darauf
hingewiesen, den Frischwasser-/Schmutzwassertank
nachzufiillen.

« Die Gummiwand zwischen den Wassertanks bewegt
sich automatisch auf die Seite, auf der weniger Wasser
vorhanden ist.

« Ein Wassertank ist im Inneren des Roboters installiert
und wird automatisch aus dem Tank in der Station
nachgefiillt.

e Nach jedem Waschen der Textilien wird der
Schmutzwassertank mit dem abgelassenen Wasser
gefiillt.

Anmerkung:

« Vorderersten Reinigung muss der Reinwasserbehalter
mit sauberem Wasser gefiillt werden, damit die
Station ordnungsgema@ funktioniert, auch wenn der
Roboter nicht aufwischt.

« Wischen Sie alle Wassertropfen auf dem Behalter
mit einem trockenen Tuch ab, bevor Sie den Behalter
wieder in die Docking-Station einsetzen.

« Fillen Sie kein heiBes Wasser ein, um eine
Verformung der Silikonwand zwischen den Behdltern
zu vermeiden.

« Wechseln Sie das Wasser im Behalter, je nachdem, wie
oft der Roboter benutzt wird.

6. Einleitung der Reinigung

« Vergewissern Sie sich vor der ersten Verwendung,
dass das Reinigungstuch, die rotierende Biirste und
die Seitenbiirste werksseitig korrekt angebracht
sind. Uberpriifen Sie den Sitz des Staubbeutels in der
Station.

« Verwenden Sie die Dockingstation nicht ohne
eingesetzten Staubbeutel, einen Wasserbehdlter
(ausreichend sauberes Wasser zum Wischen)
und einen Filter mit Reinigungsrillen.

« Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters kurz
die Taste am Roboter oder starten Sie die Reinigung
Uber die mobile App oder durch Driicken der Start/
Stop-Taste an der Dockingstation, (Sie konnen den
Roboter wahrend der Nutzung jederzeit durch
Driicken der Taste anhalten).

Anmerkung:

« Der Staubsaugerroboter kann nicht zum Aufsaugen
von Fliissigkeiten verwendet werden.

« Es wird empfohlen, den Roboter wahrend der ersten
Reinigung zu iiberwachen, um mdgliche Probleme
zu beheben und eine problemlose Reinigung in der
Zukunft zu gewahrleisten.

« Vor der ersten Reinigung Kkartiert der Roboter
zundchst den gesamten Raum (er reinigt nicht, er
scannt nur). Speichern Sie die Karte in der App und
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bearbeiten Sie die Raume nach Bedarf.

« Entfernen Sie die verschiedenen Leiter (einschlieBlich
Netzkabels der Dockingstation) vor der Benutzung
vom Boden, um die Ausfélle und Beschadigungen der
Gegenstande oder Leiter fiir den Fall vorzubeugen,
dass diese Leiter vom Gerdt aufgefangen werden.

BENUTZUNG

EIN-/AUSSCHALTEN

« Einschalten: schalten Sie den Hauptschalter unter
der oberen Abdeckung auf die Position "I". Warten
Sie, bis die Anzeige der Start/Stop-Taste dauerhaft
leuchtet.

« Ausschalten: schalten Sie den Hauptschalter unter
der oberen Abdeckung in die Position "0".

REINIGUNG/UNTERBRECHUNG

Driicken Sie nach dem Starten des Gerdts kurz die Taste
am Gerédt oder starten Sie das Gerdt Uber die mobile
App oder durch Driicken der Start-/Stopp-Taste an der
Dockingstation (der Roboter kann wahrend der Nutzung
jederzeit angehalten werden).

SCHLAFMODUS

Ohne Eingabe eines Befehls geht der Roboter nach
10 Minuten in den Schlafmodus tber und die Tasten
werden ausgeschaltet. Er geht auch automatisch in den
Schlafmodus tiber, wenn er vollstandig aufgeladen ist.
Driicken Sie eine beliebige Taste.

AUFLADEN

Automatischer Modus: Nach der Arbeit kehrt das Gerat
automatisch in die Docking-Station zuriick, wo es auch
den Schmutz aus dem Behélter aufsaugt und die Mop-
Stoffe entsprechend lhren Einstellungen reinigt.

Wenn der Akku wahrend der Reinigung leer wird, fahrt der
Roboter zur Station, um sich aufzuladen und die Reinigung
dort fortzusetzen, wo er aufgehort hat (aktivieren Sie den
Modus "Reinigung nach Unterbrechung beenden" in der
App).

Manueller Modus: Wenn Sie die Ladetaste am Roboter/
an der Station/in der App driicken, fahrt der Roboter zum
Aufladen zur Station zuriick. Wéhrend des Ladevorgangs
blinkt die Taste am Roboter und die Punkte auf dem
Stationsdisplay zeigen den Ladezustand der Batterie an.
Wenn der Roboter in der Station vollstandig aufgeladen
ist, sind alle Tasten ausgeschaltet.

Es wird empfohlen, den Roboter zwischen den
regelmaBigen Reinigungen in der Station zu lassen, damit
die Batterie geladen bleibt.

Anmerkung: Wenn Sie den Roboter (iber einen langeren
Zeitraum nicht benutzen, laden Sie ihn vollstandig auf
und schalten Sie ihn dann aus. Laden Sie den Roboter
mindestens alle 3 Monate auf, um Schaden an der Batterie
durch tiberméaBige Entladung zu vermeiden.

Anmerkung: Wenn das Gerdt die Dockingstation nicht
findet, kehrt er automatisch in die Ausgangsposition
zuriick. Legen Sie das Gerét in diesem Fall manuell in die
Dockingstation zurtick.

KOMPLETTE AUTOMATISCHE REINIGUNG

Sobald der Roboter eingeschaltet ist, kartiert er den
Bereich, erstellt eine Karte und teilt ihn intelligent in
Bereiche ein. Speichern Sie die Karte in der App und
bearbeiten Sie die Rdume nach Bedarf. Beginnen Sie
mit der Reinigung, indem Sie die Start-/Stopp-Taste
driicken. Der Roboter saugt/aufwischt dann die Bereiche
griindlich, einen nach dem anderen an der Wand entlang
und plant den Reinigungsweg in Bégen/S-Formen. Nach
der Reinigung kehrt der Roboter automatisch in die
Ladebasis zuriick.

Anmerkung: Bewegen Sie bei der Reinigung mit dem
Roboter nicht willkiirlich oder zu oft. Nach der Versetzung
ist der Roboter an die urspriingliche Stelle zu stellen.

ZONENREINIGUNG

Stellen Sie die GroB3e und die Position des zu reinigenden
Bereichs mittels der Mobilapplikation ein. Sie kdnnen
maximal 5 Bereiche einstellen. Der Roboter fiihrt die
Reinigung in den eingestellten Bereichen durch.

REINIGUNG DER RAUME
Wahlen sie die aufzurdumenden Rdume mit der
Mobiltelefon-Applikation aus.

REINIGUNGSMODUS

1. Nur Staubsaugen

2. Nur aufwischen

3. Erst Staubsaugen und dann aufwischen

4. Staubsaugen und aufwischen zur gleichen Zeit
Passen Sie die Einstellungen fiir den Reinigungsmodus in
der mobilen App an.

Das Programm " Staubsaugen und dann aufwischen" ist
fiir stark verschmutzte Oberflachen geeignet.

EINSTELLUNG DER SAUGLEISTUNG

1. Niedrig - fiir die schnelle Reinigung, leicht
verschmutzte Boden

2. Mittel - fiir die tagliche Reinigung

3. Hoch - fiir stérker verschmutzte Boden

4. Maximal - maximale Saugleistung

Wahlen Sie die Stufe in der Anwendung entsprechend

der Bodenverschmutzung und der gewiinschten

Saugleistung.




HAUFIGKEIT DES ABSAUGENS VON SCHMUTZ VOM

ROBOTER ZUR STATION

Wahlen Sie die Haufigkeit der Schmutzabsaugung in

der Anwendung. Sie kénnen ausschalten, ob nach jeder

Reinigung, nach jedem Waschen der Reinigungstiicher

gesaugt werden soll, oder ob Sie das Saugen ausschalten

wollen.

1. Den Schmutz nicht absaugen.

2. Niedrige Frequenz - einmal nach Abschluss der
Reinigung.

3. Hohe Frequenz - alle 30 Minuten im Saugmodus,
saugen und aufwischen jedes Mal, wenn Sie zur
Station zurlickkehren, um Wasser nachzufiillen und
die Reinigungstiicher zu waschen (je nach Einstellung
nach 10/15/20 Minuten).

Anmerkung: Wenn  Sie die  automatische

Schmutzabsaugung ausgeschaltet haben, miissen Sie

in der App eine Anweisung zum sofortigen Saugen

eingeben - nachdem Sie die Reinigung beendet oder den

Staubbehalter gefiillt haben.

EINSTELLUNGEN FUR DIE TEPPICHREINIGUNG

Stellen Sie in der App ein, ob der Roboter Teppiche

wdhrend der Reinigung ignorieren, saugen/aufwischen

oder vermeiden soll.

Modus:

1. Anpassen - Wenn ein Teppich erkannt wird, werden
die rotierenden Tiicher angehoben und wieder
abgesenkt, wenn der Roboter den Teppich verldsst,
und der Roboter fahrt automatisch weiter, ohne den
Reinigungspfad zu @ndern.

2. Vermeiden - Wenn der Teppich erkannt wird, wird
der Teppich vermieden und der Reinigungspfad neu
geplant.

3. Ignorieren - Nach Erkennen des Teppichs werden die
rotierenden Tiicher nicht angehoben, das Wischen
wird fortgesetzt und der Reinigungspfad wird nicht
gedndert.

AUFWISCHVORGANG

« Es wird empfohlen, den Boden vor dem ersten
Aufwischen zweimal zu saugen.

« Das Aufwischen muss immer direkt an der Station
beginnen.

« Der Roboter fiillt den Wassertank und trankt das
Reinigungstuch, bevor er mit dem Aufwischen
beginnt. Wahrend der Reinigung fiillt er das Wasser
nach und wascht das Gewebe, wobei die Haufigkeit
des Einweichens in der App eingestellt werden kann.

« Wenn der Aufwischvorgang beendet ist, wascht er die
Tiicher und trocknet sie anschlieBend.
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INTERVALLE FUR DAS WASCHEN DER TEXTILIEN
UND DAS NACHFULLEN VON WASSER BEIM
AUFWISCHVORGANG

1. Alle 10 Minuten - hohes Intervall

2. Alle 15 Minuten - mittleres Intervall

3. Alle 20 Minuten - niedriges Intervall

Damit der Roboter problemlos zur Station zuriickkehren
kann, um die Textilien zu waschen und Wasser
nachzufillen, muss erzu Beginn des Reinigungsvorgangs
die Dockingstation verlassen. Bewegen Sie die Station
wahrend der Reinigung nicht.

INTENSITAT DER REINIGUNG VON TEXTILIEN
Wahlen Sie den Reinigungsmodus in der Anwendung:
1. Standard - 91 Sekunden, verbraucht 130 ml Wasser.
2. Tief - 145 Sekunden, verbraucht 215 ml Wasser.

WASSERMENGENREGELUNG

Einstellung in der App.

1. Niedrig

2. Mittel

3. Hoch

Die Standardeinstellung ist das Nachfillen von Wasser
und das Waschen von Reinigungstextilien alle 15
Minuten und eine mittlere Wassermengenregelung.
Firein mittleres Wassernachfullintervall (alle 15 Minuten)
empfiehlt es sich, nur die Befeuchtungsintensitat 1 und 2
zu wahlen.

TROCKNEN VON REINIGUNGSTEXTILIEN

Stellen Sie in der Anwendung ein, wie lange die
Reinigungstextilien in der Station getrocknet werden
sollen: 60 min, 120 min, 180 min oder 240 min.

WIEDERAUFNAHME DES REINIGUNGSMODUS NACH
UNTERBRECHUNG

In der App aktivieren, wenn der Akku wahrend der
Reinigung leer ist = der Roboter fahrt zur Station, um
sich aufzuladen und kehrt an die Stelle zuriick, an der er
aufgehort hat und setzt die Reinigung fort.

REINIGUNG DES ROBOTERS UBER DIE APP

Uber die App kann das sofortige Waschen und Trocknen
von Textilien, das Absaugen von Schmutz in einen
Staubbeutel und das manuelle Absaugen von Wasser
ausgelost werden.

ERKENNUNG VON KLEINEN OBJEKTEN

Aktivieren Sie die Funktion in der App. Der Roboter nutzt
den Laser, um kleine Objekte auf dem Boden (Héhe 3-7
cm) zu erkennen und ihnen auszuweichen. Zu kleine
Objekte werden nicht umfahren.

KREUZREINIGUNG

Aktivieren Sie die Funktion in der App. Der Roboter
reinigt denselben Bereich doppelt in zwei Richtungen,
um eine griindlichere Reinigung zu erzielen.
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UMFANGSREINIGUNG
Aktivieren Sie die Funktion in der App. Der Roboter
reinigt entlang der Wande und erreicht die Ecken besser.

REINIGUNG AUF EINER ANDEREN ETAGE

Wenn Sie auf einer anderen Etage reinigen miissen
(und keinen anderen Roboter und keine andere Station
haben), tragen Sie idealerweise den Roboter und die
Docking-Station und platzieren Sie sie immer an der
gleichen Stelle. Wenn Sie nur den Roboter mitnehmen,
missen Sie den Reinigungsmodus anpassen (wéhlen
Sie nur den Saugmodus oder das langste Intervall zum
Einweichen der Textilien).

VERBOTENE ZONE

Stellen Sie einen oder mehrere verbotene Bereiche

mittels der Mobilapplikation ein. Der Roboter wird diese

verbotenen Zonen nicht reinigen, sondern er fiihrt die

Reinigung in den restlichen Bereichen durch.

Anmerkung: Der Roboter kann die verbotene Zone

aufgrund eines Fehlers der Positionierung, eines

Sensorfehlers oder aus sonstigen Griinden betreten.

« Eine dauerhaft gesperrte Zone kann aufgrund einer
wesentlichen Positionsanderung der Ladebasis und
der Mébelstiicke ungiiltig werden. Deshalb bemiihen
Sie sich, mit dem Roboter wéhrend der Reinigung
nicht zu bewegen oder sonst in seine Arbeit
einzugreifen.

« Sobald die Karte erneut wird, wird die dauerhaft
gesperrte Zone aufgehoben.

PLANUNG DER REINIGUNG

Die fix festgelegte Reinigungszeit kann mit der
Mobilapplikation eingestellt werden. Der Roboter beginnt
zur eingestellten Zeit automatisch mit der Reinigung und
kehrt nach Beendigung in die Dockingstation zuriick.

WIFI RESET

Wenn sich das Mobiltelefon aufgrund einer Anderung
der Routerkonfiguration und des Passworts, bzw. aus
sonstigen Griinden nicht verbinden kann, driicken
Sie zugleich die Taste (2} und die Taste &3 s lang, bis
der Signalton ertént und die Anzeige blinkt. Folgen
Sie den Anweisungen in der App, um die Verbindung
wiederherzustellen.

AUTO BOOST

Bei der Identifizierung eines Teppichs wird die Saugkraft
automatisch auf den hochsten Grad erhoht. Aktivieren/
Deaktivieren in der App.

BITTE NICHT STOREN-MODUS

Wird in der App eingestellt. Wahrend des eingestellten
Zeitraums des Nicht-Storen-Modus wird der Roboter die
geplante Reinigung nicht durchfiihren.

« Wahlen Sie die Reinigungswiederholung - die
spezifischen Tage der Woche, an denen der Roboter
reinigen soll.

o Aktivieren Sie die Funktion in der App, um
Benachrichtigungen lber geplante Reinigungen zu
senden.

« Standardmafig ist der Modus "Nicht storen”
ausgeschaltet.

SPRACH- UND LAUTSTARKEEINSTELLUNGEN
Steuerung in der App. Wahlen Sie, welche Sprache und
wie laut der Roboter sprechen soll.

KINDERSICHERUNG

Aktivieren/Deaktivieren in der App oder gleichzeitiges
Driicken und Halten der Start-/Stopp-Taste und der Lade-/
Selbstreinigungstaste an der Station fiir 6 Sekunden
(wenn der Roboter in der Station ist).

Der Roboter und die Stationstasten sind dann inaktiv.

ZUBEHORVERWALTUNG

Informationen in der App lber die Lebensdauer des
HEPA-Filters, der Biirsten und der Reinigungstiicher sowie
Empfehlungen fiir deren Austausch.

BENUTZUNG DES ROBOTERS OHNE DIE APP

Wenn Sie den Roboter nicht tiber die mobile App steuern
konnen, kann er auch ohne die App verwendet werden,
allerdings in sehr eingeschrankter Form. Ohne die App
konnen Sie die Sonderfunktionen Kreuzreinigung,
Umfangsreinigung, geplante Reinigung, Nicht-Storen-
Modus, Wechsel des Reinigungsmodus, Reinigung des
Roboters usw. nicht nutzen.

Standardeinstellungen des Roboters:

« Reinigungsmodus: Staubsaugen und Aufwischen
gleichzeitig

« Saugleistung: Standard

« Wassermengenregelung: mittel

« Intervall zum Nachfiillen von Wasser und Reinigen
von Textilien: Mittel Intervall 15 min

« Wiederaufnahme der Reinigung nach Unterbrechung:
ein

« Erkennung kleiner Objekte: ein

« AUTOBOOST: ein

ROUTINEMASSIGE WARTUNG

Um die optimale Leistung des Roboters zu erhalten, wird
empfohlen, die Wartung gemaR der folgenden Tabelle
durchzufiihren.

Teil Reinigung- Austauschin-
sintervall tervall
Zentralrad nach Bedarf /
Staubbehalter nach Bedarf /




Rotierende alle 2Wochen | alle 6-12 Monate

Biirste

Seitenbiirste monatlich alle 3-6 Monate

Waschbarer alle 2Wochen | alle 6-12 Monate

HEPA-Filter und

Schaumstofffilter

Reinigungstuch nach Bedarf | alle 3-6 Monate

Sensor fiir den jeden Monat /

Standort der

Station

Anti-Fall-Sen- jeden Monat /

soren

TOF-Sensor jeden Monat /

Ultraschallsensor | jeden Monat /

(Teppicherken-

nungssensor)

Laufende Rader | jeden Monat /

Ladekontakte jeden Monat /

(Roboter)

Ladekontakte jeden Monat /

(Station)

Filter mit nach Bedarf /

Reinigungsrillen

(Station)

Reinigungs-/ nach Bedarf /

Schmutzwasser-

tank

Staubsauger- / nach Bedarf/alle

beutel 1-2 Monate
Hauptbiirste

1. Drehen Sie die Maschine um und driicken Sie auf die
Verriegelungen an der Hauptbiirstenabdeckung, um
sie herauszuziehen.

2. Nehmen Sie die Hauptbirste ab, schieben Sie das
Lager heraus und l6sen Sie das Birstenende in der
angegebenen Richtung. Entfernen Sie verhedderte
Haare und andere Verunreinigungen an beiden Enden
der Biirste.

3. Setzen Sie die Biirste wieder ein.

4. Bringen Sie die Biirstenabdeckung wieder an.

Anmerkung: Verwenden Sie ein mit warmem Wasser

getranktes Tuch, um die Hauptbiirste zu reinigen.
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Wenn die Biirste in Wasser getaucht wurde, lassen Sie
sie vollstandig trocknen (nicht im direkten Sonnenlicht).
Verwenden Sie keine aggressiven, desinfizierenden
Reinigungsmittel.
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Seitenbiirste

1. Drehen Sie den Roboter um und entfernen Sie die
Seitenbiirste mit einem Schraubenzieher.

1. Entfernen Sie die Biirste, reinigen Sie sie, setzen Sie sie
wieder auf und ziehen Sie die Schraube fest.

Zentralrad

1. Verwenden Sie einen kleinen Schraubendreher oder
ein anderes Werkzeug, um das Zentralrad zu entfernen.

Anmerkung: Der mittlere Radtrdger kann nicht entfernt

werden.

2. Splilen Sie das Rad mit Wasser ab, um Haare und
andere Verschmutzungen zu entfernen, und trocknen
Sie es.

3. Setzen Sie die Lenkrolle wieder ein und driicken Sie sie
fest.

Laufende Rader
Mit einem trockenen, weichen Tuch abwischen.

Staubbehilter

1. Entfernen Sie die obere Magnetabdeckung des
Roboters und nehmen Sie den Staubbehalter heraus.

2. Offnen Sie den Behilter und schiitten Sie den Schmutz
aus.

concept

3. Spiilen Sie den Behdlter mit sauberem Wasser aus
(ohne Reinigungsmittel, um den Filter nicht zu
beschadigen) und schiitten Sie das Schmutzwasser
aus.

4. Lassen Sie den Behalter und den Filter trocknen und
setzen Sie ihn wieder ein.

Anmerkung: Der Schmutz wird in den Staubbeutel in der

Station gesaugt. Kontrollieren Sie daher gelegentlich, ob

sich groBere Flusen im Behalter befinden und reinigen Sie

den Behdlter.
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HEPA-Filter + Schaumstofffilter

1. Offnen Sie den Filterdeckel und nehmen Sie den
HEPA-Filter und den Schaumstofffilter heraus.

2. Spiilen Sie die Filter griindlich mit sauberem Wasser
ab. Wischen Sie den HEPA-Filter sanft ab, um Schmutz
zu entfernen. Reinigen Sie den Filter nicht mit den
Fingern, einer Biirste oder scharfen Gegenstanden!

3. Lassen Sie die Filter vollstandig trocknen.

4. Setzen Sie die Filter in der richtigen Reihenfolge wieder
ein.

Reinigungstuch

1. Ziehen Sie beide Reinigungstiicher von den Aufsétzen
ab.

2. Spilen Sie die Reinigungstiicher aus und lassen Sie sie
trocknen.

3. Kleben Sie die Reinigungstiicher wieder auf die
Aufsétze.

Anmerkung: Obwohl die Reinigungstiicher nach jeder

Reinigung in der Station gewaschen und getrocknet

werden, liberpriifen Sie ihren Zustand vor der Reinigung.

Verschmutzte Reinigungstiicher kénnen die Qualitdt des

Wischvorgangs beeintrdchtigen.

Verwenden Sie einen Schraubendreher, um die
Reinigungstticher zu entfernen und sie bei Bedarf zu
reinigen.

Sensoren

Reinigen Sie die Sensoren mit einem weichen, trockenen

Tuch wie folgt:

1. Lassen Sie den Roboter wéhrend der Reinigung
ausgeschaltet.  Reinigen  Sie  den  vorderen
Infrarotsensor, den TOF-Sensor, den Ladesensor,
die Ladekontakte, die 6 Fallsensoren und den
Ultraschallsensor (Teppicherkennungssensor an der
Unterseite des Roboters).

2. Trennen Sie die Dockingstation vom Stromnetz und
wischen Sie die Ladekontakte an der Dockingstation
mit einem trockenen, weichen Reinigungstiich ab.

Selbstreinigungsprozess der Station

« Der Staubsaugerroboter muss sich auBerhalb der
Dockingstation befinden!

« Halten Sie die Dockingstation in gutem Zustand.

o Starten Sie den Selbstreinigungsprozess der
Station, indem Sie die Lade-/Selbstreinigungstaste
3 Sekunden lang gedriickt halten - Wasser wird in
den Boden gefiillt und in den Schmutzwassertank
abgelassen.

« Verwenden Sie die Selbstreinigungsfunktion der
Station auch dann, wenn sich nach dem Waschen
der Reinigungstiicher noch Wasser im unteren
Teil der Station befindet (nicht alles Wasser wurde
abgelassen).

Anmerkung: Sie konnen den unteren Teil der Station

mit einer Reinigungsbiirste reinigen und anschlieBend

mit einem trockenen Tuch abwischen.




REINIGUNG DES WASSERBEHALTERS

« Kontrollieren Sie den Wasserbehdlter regelmaBig, um
Schimmel zu vermeiden!

« Wechseln Sie das Wasser im Behalter je nach
Nutzungshaufigkeit des Roboters.

1. Entfernen Sie den Behalter, 6ffnen Sie den Deckel und
schiitten Sie das schmutzige Wasser aus.

2. GielRen Sie sauberes Wasser ein und schlieBen Sie den
Deckel.

3. Driicken Sie den Deckel nach unten und schiitteln Sie
den Behalter. Bei groBeren Verschmutzungen den
Behalter auswaschen.

4. GieBRen Sie das Wasser aus und lassen Sie den Behalter
mit gedffnetem Deckel trocknen.

5. Setzen Sie den Behalter wieder ein.

REINIGUNG DES FILTERSCHWAMMS DES

REINWASSERBEHALTERS

1. Den Behalter herausnehmen, den Deckel 6ffnen, das
Wasser ausgieBen und den Ansaugteil herausziehen.
Entfernen Sie vorsichtig den kleinen Deckel und
nehmen Sie den Filterschwamm heraus.

2. Spiilen Sie den Schwamm mit sauberem Wasser aus,
trocknen Sie ihn und setzen Sie ihn wieder auf.
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FILTERREINIGUNG MIT REINIGUNGSRILLEN
(DOCKING STATION)

1. Ziehen Sie den Kunststofffilter zu sich heran.
2. Spllen Sie den Filter mit sauberem Wasser aus.
3. Schieben Sie den gereinigten Filter wieder ein.
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AUSTAUSCH DES STAUBBEUTELS

Wechseln Sie den Staubsaugerbeutel regelméBig aus.

1. Offnen Sie den Deckel des Staubbehilters, in den der
Staubbeutel eingesetzt ist.

2. Schieben Sie den vollen Beutel nach oben und
schlieBen Sie ihn, damit kein Schmutz austreten kann.
Werfen Sie den gebrauchten Beutel weg.
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3. Reinigen Sie den Rand des Behalters mit einem
trockenen Tuch und setzen Sie einen neuen
Staubbeutel ein. Achten Sie darauf, dass der neue
Beutel richtig eingesetzt wird, damit kein Schmutz
austreten und die Station beschadigen kann.

4, SchlieBen Sie den Deckel und driicken Sie ihn leicht
an, um sicherzustellen, dass er richtig verschlossen ist.
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Aktualisierung der Firmware

Aktualisieren Sie die Firmware mit der Mobilapplikation.
Wenn eine neue Firmware festgestellt wird, fiihren Sie
die Aktualisierung nach der Aufforderung durch. Bei der
Aktualisierung der Firmware sollte der Mindestzustand
des Akkus von =50 % betragen und das Gerat muss in der
Dockingstation untergebracht werden.

LOSEN DER PROBLEME

Roboter meldet Fehler

« Die Start/Stop-Leuchte blinkt rot und eine
Fehlermeldung ist zu héren.

« Befolgen Sie die Meldung des Roboters oder die
Anleitung zur Fehlerbehebung in der Anwendung,
um das Problem selbst zu beheben.

Anmerkung:

« Wenn wahrend des Fehlerzustands innerhalb von 10
Minuten keine Aktivitat stattfindet, geht der Roboter
automatisch in den Schlafmodus.

« Wenn Sie den Roboter wahrend des Fehlerzustands
in die Station zuriickbringen, wird das aktuelle
Programm beendet.

-

Die Dockingstation meldet einen Fehler

« Die Ampel der Dockingstation leuchtet rot und eine
Fehlermeldung wird ausgegeben.

« Befolgen Sie die Meldung der Station oder die
Anleitung zur Fehlerbehebung in der Anwendung,
um das Problem selbst zu beheben.

« Wenn Sie das Problem nicht beheben konnen,
wenden Sie sich an den Kundendienst.
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UBLICHE PROBLEME

Problem

Losung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

Schwacher Akku. Setzen Sie den Roboter in die Station ein und laden Sie ihn vor der
Verwendung vollstandig auf.

Hohe oder niedrige Temperatur. Verwenden Sie den Roboter nurim Temperaturbereich
von 0-40 °C.

Der Roboter kann nicht
geladen werden.

Die Station ist nicht an eine Stromquelle angeschlossen. Vergewissern Sie sich, dass
beide Enden des Netzkabels richtig angeschlossen sind.

Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte an der Station und am Roboter.
Vergewissern Sie sich, dass die Anzeigelampen an der Station eingeschaltet sind.

Langsames Aufladen. | Wenn der Roboter an Orten mit hohen oder niedrigen Temperaturen eingesetzt wird,
verkirzt er automatisch die Ladezeit, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.
Die Ladekontakte sind verschmutzt. Wischen Sie die Kontakte mit einem trockenen
Tuch ab.
Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Station. Stellen Sie die Station in einem
Der Roboter kehrt . .
. . ungehinderten Bereich auf.
nicht zur Ladestation
zurlick. Der Roboter ist zu weit von der Station entfernt. Bringen Sie den Roboter in die Ndhe

der Station und versuchen Sie es erneut.

Ungewohnliche
Gerdusche wahrend der
Reinigung.

Die Bewegung der Hauptbiirste, der Seitenbiirste oder der Laufrader ist durch
Schmutz beeintrachtigt. Schalten Sie den Roboter aus und iiberpriifen und reinigen
Sie alle diese Teile.

Das Zentralrad ist verschmutzt. Entfernen Sie das Zentralrad mit einem
Schraubenzieher, reinigen Sie das Rad und setzen Sie es wieder ein.

WiFi-Verbindungsfehler.

Das WiFi-Netzwerk ist nicht verfiigbar. Starten Sie den Router neu und wiederholen
Sie die Kopplung.

Schwaches WiFi-Signal. Bringen Sie den Roboter an einen Ort mit einem guten WiFi-
Signal.

Die WiFi-Verbindung ist pl6tzlich ausgefallen. Dies kann auf einen Fehler Ihres Routers
hindeuten. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um das Problem zu beheben.

Verbraucht der Roboter
Strom, wenn er sich in
der Station befindet?

Der Roboter verbraucht im Stationsbetrieb extrem wenig Strom, um den Akku in
optimalem Zustand zu halten.

Ist es notwendig,
den Roboter vor den
ersten drei Einsatzen

16 Stunden lang

aufzuladen?

Nein. Li-lonen-Akkus haben keinen Memory-Effekt. Sie kdnnen den Roboter in Betrieb
nehmen, wenn er zu 100 % aufgeladen ist, und miissen nicht 16 Stunden warten.
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Der Roboter setzt
die Reinigung nicht
fort, nachdem er die
Reinigung aufgrund
einer schwachen Batterie
beendet hat und zum
Aufladen gegangen ist.

Vergewissern Sie sich, dass sich der Roboter nichtim Modus ,Nicht storen” befindet; ist
dies der Fall, setzt der Roboter die Reinigung in diesem Modus nicht fort.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, wenn er manuell in die Station gebracht
wurde.

Es ist wahrscheinlich, dass der Fallsensor, der TOF-Sensor oder der
Teppicherkennungssensor verschmutzt sind. Reinigen Sie die Sensoren mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Plotzlicher Roboterfehler.

Kein Staubbeutel eingelegt. Setzen Sie den Beutel an der vorgesehenen Stelle ein.

Die LED-Anzeige an der
Station blinkt rot.

Der Wasserbehdlter ist nicht richtig eingesetzt. Versuchen Sie, ihn erneut einzusetzen.

Der Reinwassertank ist leer oder der Schmutzwassertank ist voll. Fiillen Sie das
saubere Wasser nach, schiitten Sie das schmutzige Wasser aus.

Geringe
Schmutzabsaugung
oder abnormale
Gerdusche wahrend der
Schmutzabsaugung.

Uberpriifen Sie, dass sich keine Fremdkérper in den Ansaugéffnungen befinden oder
dass der Filter oder Staubbeutel nicht verstopft ist. Reinigen Sie die Offnungen und
den Filter, oder tauschen Sie den Staubbeutel aus.

Schlechte Waschwirkung

des Reinigungstextils. Die Reinigungstiicher sind nicht gerade aufgeklebt. Nehmen Sie sie ab und kleben Sie

sie neu auf.

Der Staubsaugerbeutel ist nicht eingelegt. Setzen Sie den Staubsaugerbeutel an der

Fehler bei der vorgesehenen Stelle ein.

automatischen
Schmutzabsaugung.

Stellen Sie sicher, dass der Deckel des Staubbehalters richtig geschlossen ist.

Uberpriifen Sie die Einstellungen der Schmutzabsaugung in der App, um
sicherzustellen, dass sie nicht ausgeschaltet sind oder dass Sie den Reinigungsmodus
,Nur aufwischen” nicht aktiviert haben.

Der Roboter hat die Reinigung an einer Station nicht gestartet oder die Station ist
nicht auf der Karte markiert. In diesem Fall kann der Roboter die Station nicht finden
Kein Waschen des und die Rotationstextilien nicht reinigen.

Reinigungstextils.

Der Tank fiir sauberes Wasser ist leer, der Tank fiir schmutziges Wasser ist voll oder der
Behdlter ist falsch eingesetzt. Nachfiillen/verschiitten sie Wasser nach oder setzen Sie
den Wasserbehdlter neu ein.

DRAHTLOSE VERBINDUNG UND KOMPATIBILITAT

Die Gesellschaft Jindfich Valenta - CONCEPT kann keinesfalls fiir eventuelle zuféllige, indirekte oder Folgeschaden,
fiir Datenverluste oder Verluste durch Informationsleck bei der Kommunikation mittels der drahtlosen Technologien
verantwortlich sein.

Erfolgreiche drahtlose Kommunikation kann nicht 100%ig bei allen Smart-Einrichtungen und WiFi Netzen (Routern)
gewahrleistet werden. In Anbetracht der Vielfalt der Einrichtungen auf dem Markt konnen solche Fille entstehen,
wann der Anschluss aufgrund des Charakters oder der Spezifikation der jeweiligen Smart Einrichtung oder des
WiFi Netzes (Routers) nicht moglich ist, beziehungsweise irgendwie gestort wird. Der Erfolg der drahtlosen
Kommunikation mittels des WiFi Netzes wird ferner tiber eine Reihe von Faktoren einschlieBlich Hardware- und
Softwarekonfiguration beeinflusst.
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Die Verbindung zwischen dem Roboter und Ihrem WiFi Netz kann auch durch andere WiFi Netze in der Umgebung
negativ beeinflusst werden, die auf den gleichen Kanal eingestellt sind und dadurch die Verbindung storen (z.B.
In den Wohnsiedlungen, in Wohnungshéusern, usw.). Diese Ereignisse stellen keinen Grund fiir die Beanstandung
des Gerdts dar.

Die Applikation wird vom dritten Subjekt (nachfolgend nur ,Subjekt”) besessen und betrieben, das mit der
Gesellschaft Jindfich Valenta - CONCEPT (nachfolgend nur ,Verkdufer") nicht ibereinstimmt. Es werden keine
personenbezogenen Daten seitens des Verkaufers an das Subjekt tibermittelt. Bei der Eintragung in die
Applikation tibermittelt der Kunde seine personenbezogenen Daten direkt an das Subjekt, das zum Verwalter der
personenbezogenen Daten wird. Die Applikation und der damit verbundene Datenschutz richten sich nach den
Regeln des Subjekts.

Kompatibilitat:
Betriebssystem der Smart Einrichtung - Android 5.0 und héher

WiFi Netz

-105 9.0 und héher

-2,4GHz
- Absicherung WPAT und WPA2 (empfohlen WPA2)

HINWEIS: Das Gerét kann nicht an den WiFi Netzen betrieben werden, die mit dem Protokoll IEEE 802.1X abgesichert sind

(in der Regel Firmen-WiFi-Netze).

BEDIENUNG MIT HILFE DER APP

Bevor das Gerat tiber die App bedient werden kann, ist dieses mit Ihrem Telefon zu verkniipfen und ihm den Zutritt zu
Ilhrem WiFi-Netz zu ermdglichen.

Empfohlener Abstand bei der Einstellung: weniger als 4 Meter.

Uberzeugen Sie sich, dass sich der Staubsauger-Roboter, der Router und |hr Mobiltelefon in der gegenseitigen Nahe so
befinden, dass das problemlose Paaren erfolgen kann.

Herunterladen, Installieren und Paaren der Gerite

Anm.: Das Paaren des Staubsaugers ist mit geladenem Akku, bzw. direkt mit dem in der Ladestation befindlichen
Staubsauger durchzufiihren.

1.

2.

©® N W

10.

Scannen Sie den QR-Code unten (Abb. 1) oder suchen Sie die App ,Concept Home" auf Google Play oder App Store
und laden Sie die App in das Mobiltelefon herunter.

Wenn Sie schon (iber Concept Home verfiigen, 6ffnen Sie die App, melden Sie sich an und verfolgen Sie die
Anweisungen zum Paaren.

Nehmen Sie die obere Magnetabdeckung des Roboters ab, schalten Sie den Hauptschalter auf die Position ,1” und
setzen Sie die Abdeckung wieder auf.

Halten Sie beide Steuertasten am Staubsauger (gleichzeitig gedriickt, bis das Sprachsignal zum Koppeln des
Roboters ertont. Die WiFi-Anzeige zwischen den Tasten blinkt langsam.

In der App ist dann + oder Gerét hinzufiigen zu driicken.

Wahlen Sie dann aus der angezeigten Gerateliste aus.

Geben Sie Ihr Wifi-Netz und das Passwort ein, bzw. es kann auch automatisch ausgefiillt werden.

Fortfahren wie von der App angewiesen.

Gehen Sie in die Wifi-Einstellung in lhrer Mobilanlage iiber, und schlieBen Sie sich an das SmartLife-xxxx Wifi-Netz
an und warten Sie auf die Verbindungsherstellung.

Dann kehren Sie in die App zuriick und warten Sie auf das Paaren Ihres Geréts. Wenn das Paaren fertig ist, konnen
Sie mit der Bedienung des Gerats iiber die Mobiltelefon-Applikation beginnen.

Hinweis bei Problemen mit Paaren

.

Priifen Sie die Richtigkeit des eingegebenen Passworts lhres WiFi-Netzes.
Das Gerat unterstiitzt nur die 2,4 Ghz WiFi-Netze.
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Der Router ist durch Anschliisse von einer Vielzahl anderer Einrichtungen {iberlastet (vor allem in den Siedlungen
oder bei hohen Konzentrationen der angeschlossenen Smart-Einrichtungen). Zur Gewahrleistung eines sicheren
Betriebs ist es erforderlich, dass das WiFi-Signal die Stellen des geplanten Einsatzes des Staubsaugers erreicht und
zugleich ausreichend stark ist.

- starten Sie den Staubsauger und die Smart-Einrichtung neu und wiederholen Sie den Prozess;

- versuchen Sie wenn mdglich auch den WiFi-Router selbst neu zu starten;

Wenn lhre Smart-Einrichtung (iber das System Android 6.0 und hoher verfiigt, muss auch die Funktion der
Positionsabsicherung eingeschaltet sein.

Sobald der Staubsauger mit lhrer Smart-Einrichtung mittels der Applikation ,Concept Home" gepaart wurde,
bewegen Sie mit der Dockingstation, bzw. versetzen Sie diese nicht. Der Staubsauger benutzt die Ladestation als
einen Orientierungspunkt in der Karte.

Durch Versetzen der Dockingstation riskieren Sie den Verlust der generierten Karte mit den eingestellten
Reinigungszonen und den verbotenen Zonen! Der Staubsauger erstellt eine neue Karte, mit welcher die
urspriingliche Karte tiberschrieben wird.
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INSTANDHALTUNG

Eine umfangreichere Wartung oder Reparatur, die einen Eingriff in die Innenteile des Geréts erfordert, ist durch einen
qualifizierten Fachmann oder Werkstatt durchzufiihren.

UMWELTSCHUTZ

« Bevorzugen Sie das Recyceln von Verpackungen und Altgerdten.
« Der Gerdtekarton kann als sortiertes Altmaterial entsorgt werden.
« Die Polydthylen-Beutel (PE) geben Sie zum Recyceln des Sammelmaterials ab.

Recycling des Gerdtes am Ende seiner Lebensdauer:

Ce

Dieses Gerat ist im Einklang mit der Europdischen Richtlinie 2012/19/EU (ber Elektro- und
Elektronik-Altgerdte (WEEE) gekennzeichnet. Das Symbol am Produkt oder an dessen Verpackung
gibt an, dass dieses Produkt nicht in den Haushaltsabfall gehort. Es ist auf eine Sammelstelle zum
Recyceln der elektrischen und elektronischen Anlagen zu bringen. Durch die Sicherstellung der
korrekten Entsorgung dieses Produktes helfen Sie, negative Konsequenzen fiir die Umwelt und die
Gesundheit der Menschen zu verhindern, die durch die unsachgeméfe Entsorgung dieses Produktes
verursacht wiirden. Die Entsorgung muss im Einklang mit den Vorschriften fiir die Abfallbehandlung
durchgefiihrt werden. Ausfihrlichere Informationen zum Recycling dieses Produkts erhalten Sie bei
der zustandigen ortlichen Behorde, dem Dienstleister fiir Entsorgung von Haushaltsabfall oder in
dem Geschift, wo Sie das Produkt gekauft haben.

Dieses Produkt erfiillt samtliche Grundanforderungen der EU-Richtlinien, die sich darauf beziehen.

Lebensmittel sind Die Anderungen im Text, im Design und in den technischen Spezifizierungen kénnen ohne
vorherigen Hinweis geéndert werden, und wir behalten uns das Recht auf deren Anderungen vor.
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MERCI
Nous vous remercions d’avoir acheté le produit de la marque Concept et nous espérons qu'il vous apportera votre
entiére satisfaction pendant son utilisation.

Lire attentivement le manuel d’emploi avant la premiére utilisation et le conserver. Faire prendre connaissance du
manuel d’emploi par les autres personnes pouvant manipuler le produit.

Caractéristiques techniques
Paramétres de la station 220-240V ~, 50-60 Hz, | Durée de chargement 3-4h
d'accueil Max. 3 A, 600 W complet
Tension accumulateur 14,4V DC Gamme de fréquence 2412 - 2472 MHz
Paramétres de charge du robot 20VDC 2,25A Puissance d'émission (max) <20dBm
Niveau sonore 62 dB (performance Consqmmatlon électrique 0,35 W

standard) en veille
Piles 5200 mAh, Li-lon

Puissance d'aspiration c tion électri
i . : Faible 270 min, onsommation électrique
Durée de i"onFtlonnement - Moyenne 180 min, en mode veille réseau 035w
mode aspiration Forte 144 min, Max
90 min

Mode veille - Etat dans lequel un appareil connecté & une source d’alimentation dépend de l'alimentation
secteur pour fonctionner normalement et n‘assure qu’une ou plusieurs des fonctions suivantes, pouvant persister
indéfiniment: une fonction de réactivation ou une fonction de réactivation avec indication de cette fonction, et/ou un
affichage d'informations ou d'état.

Mode veille réseau - Etat dans lequel un appareil électrique ou électronique est capable de rétablir son
fonctionnement aprés une activation a distance via une interface réseau et lorsqu'il conserve cette capacité avec une
consommation d'énergie réduite.

IMPORTANT
Avant de brancher I'appareil, vérifier en effectuant un contrdle visuel, si I'unité ne présente pas de signes

d’endommagement et n’a pas subi dendommagement pendant le transport.

PRECAUTIONS PARTICULIERES DE SECURITE

+ Nejamais utiliser I'appareil autrement que prévu dans le manuel d'emploi.
Enlever tous les emballages et autres éléments de marketing avant la
premiére utilisation.

Avant toute utilisation de l'appareil, enlever tous les objets du sol qui
pourrait géner lors du nettoyage (cables, papiers, vétements, nappes et
rideaux touchant le sol, vases fragiles).

« Utiliser uniquement des accessoires et des pieces de rechange d’origine
destinés a ce modeéle.

S'il y a des escaliers dans la zone que l'aspirateur robot nettoie, il est
essentiel de définir une zone restreinte ou d'empécher l'aspirateur de
tomber dans les escaliers.
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« Nevous asseyez pas, ne marchez pas sur l'aspirateur ou la station d'accueil
et ne placez pas d'autres objets dessus.

« Lappareil ne doit étre utilisé que pour un usage domestique et a une
température comprise entre 0 °C et 40 °C.

« Ne commencez pas a nettoyer sans avoir placé le sac a poussiére dans la
station d'accueil et sans avoir inséré le réservoir d'eau.

« Attention a ne pas garder les cheveux, les vétements, les doigts ou toute
autre partie du corps a proximité de la brosse principale. Maintenir la
brosse principale et la partie aspirante de I'aspirateur propres, supprimer
les cheveux et la poussiére qui peut réduire les performances de
I'aspirateur et la qualité du nettoyage.

« Ne pas utiliser I'appareil sur des sols mouillés ou humides.

« N'aspirez pas de liquides, de cigarettes allumées, de tessons et d'objets
pointus, de briquets et d'autres matériaux inflammables, de grands
morceaux de papier, de sacs en plastique, de clous, de toner d'imprimantes
et de photocopieuses, ou d'autres objets susceptibles d'endommager
l'aspirateur.

« Lors de lutilisation, ne pas laisser I'aspirateur passer sur les cables
librement posés.

« Pendant l'entretien et le nettoyage, I'appareil doit étre en position
d’arrét. Avant de nettoyer la station d'accueil, débranchez-la d'abord
du secteur. Nettoyez le robot et la station d'accueil avec un chiffon sec
ou légérement humide. Nettoyez les contacts de charge uniquement a
l'aide d'un chiffon sec!

- La lumiere directe du soleil peut réduire la sensibilité des capteurs
infrarouges de I'aspirateur. Eviter la lumiére directe du soleil.

« ATTENTION: Certains tapis ou sols treés sombres peuvent ne pas étre
nettoyés correctement par le robot - le faisceau laser peut étre absorbé
par le sol et le robot ne pourra pas pénétrer dans I'endroit. Si des meubles
ou des murs sombres se trouvent dans la piéce, la réflexion des faisceaux
du capteur dans le pare-chocs peut étre perturbée - le robot fait rebondir
le pare-chocs sur l'obstacle.

« N'utilisez pas I'appareil a I'extérieur, sur des balcons ou des terrasses.

« Lors de l'utilisation du robot, empéchez les enfants et les animaux

domestiques d'accéder aux brosses rotatives afin d'éviter toute blessure.

Tenez le robot et la station d'accueil a I'écart des sources de chaleur telles

que les radiateurs, les fours, etc. Protégez-les de la lumiére directe du
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soleil et de I'humidité. Conservez-les dans un endroit frais et sec.
Lorsque vous déplacez le robot ou la station d'accueil, saisissez le corps
entier de l'appareil et n'utilisez pas uniquement des parties telles que
le pare-chocs, les couvercles supérieurs, les pieces mobiles, etc. pour le
transfert ! Saisissez la station par la poignée située a l'arriere de la partie
avant par la partie intérieure.

Il est recommandé de surveiller le robot au cours du premier nettoyage
afin de résoudre tout probléme potentiel et de garantir un nettoyage
sans probléme a l'avenir.

Si vous avez défini une zone ou le robot ne doit pas nettoyer, définissez
une zone interdite dans l'application mobile.

Ne pas placer I'appareil a un endroit depuis lequel il pourrait facilement
tomber (table, chaises).

Avant de recharger l'appareil, s'assurer que le bloc d'alimentation est
correctement branchée. Utilisez uniquement la station d'accueil fournie
avec le robot pour le chargement.

Dans des conditions de température extréme ou en cas d'utilisation
incorrecte, la batterie peut présenter des fuites de liquide. Si ce liquide
entre en contact avec la peau, il est impératif de la rincerimmédiatement
al’eau courante. En cas de contact avecles yeux, les rincerimmédiatement
a l'eau courante pendant au moins 10 minutes. Contactez un médecin.
Si vous souhaitez vous débarrasser du produit, vous devez d'abord
débrancher la batterie de I'appareil et 'emmener dans un lieu prévu a
cet effet.

Si vous transportez l'appareil ou si vous ne l'utilisez pas pendant une
longue période, videz I'eau du réservoir du robot (appuyez sur le bouton
de vidange situé sur le c6té du robot et laissez I'eau s'écouler). Chargez
completement le robot, puis éteignez l'interrupteur principal afin de
prolonger la durée de vie de la batterie. Veillez a charger le robot au
moins tous les 3 mois pour éviter de réduire la capacité de la batterie.
Débranchez la station d'accueil du secteur, videz et séchez les réservoirs,
rincez et séchez I'éponge filtrante. Il est recommandé d'utiliser la boite
d'origine pour le transport.

S'assurer que la tension de secteur correspond bien a celle marquée sur la
plaque signalétique. Lappareil ne doit pas étre branché sur des multiprises
ou a l'aide des rallonges. N'utilisez qu'une alimentation électrique avec
mise a la terre.
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« Lorsque vous débranchez la station de charge de la prise de courant, ne
tirez jamais sur le cordon d'alimentation, mais saisissez la fiche et retirez-
la. Ne manipulez pas la fiche ou l'appareil avec des mains mouillées.

+ Ne pas permettre de laisser utiliser 'appareil comme un jouet.

+ Ne jamais nettoyer I'appareil a 'aide des agents abrasifs ou des produits
chimiques agressifs.

« Lappareil est exclusivement destiné a un usage domestique, il n‘est pas
prévu a des fins commerciales. Lappareil est concu pour nettoyer les sols
lavables et les tapis.

« Ne jamais plonger le cordon d'alimentation, la fiche ou I'appareil dans de
I'eau ou d'autres liquides.

« Ne pas essayer de réparer I'appareil par ses propres soins. Contacter le
centre agrée et empécher le risque de blessure lors d'une manipulation
non professionnelle.

« Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés de 8 ans et plus et
les personnes ayant des capacités physiques ou mentales réduites ou le
mangue d’expérience et de connaissances, si elles sont supervisées ou
ont recu des instructions pour utiliser 'appareil d’'une maniére sire et
comprennent les dangers potentiels. Les enfants de moins de 8 ans ne
sont pas autorisés a réaliser les opérations de nettoyage ou d’entretien
que sous la surveillance. Maintenir I'appareil et le cordon d‘alimentation
hors de portée des enfants de moins de 8 ans. Ne pas laisser les enfants
jouer avec l'appareil.

« Les enfants de moins de 3 ans ne doivent pas avoir acceés au robot et a la
station d'accueil, sauf s'ils sont surveillés en permanence.

« Le fabricant et I'importateur dans I'Union européenne ne sont pas
responsables des dommages causés par le fonctionnement de 'appareil,
tels que blessures, bralures, incendie, dommages causés sur les autres
objets, etc.

« Si le cordon d'alimentation est endommagé, faites-le remplacer par un
centre d'entretien agréé pour éviter une situation dangereuse. Il est
interdit d'utiliser I'appareil avec un cordon d'alimentation endommagé.

En cas de non-respect desrecommandations du fabricant, la garantie
concernant la réparation est annulée.

Vérifier soigneusement d’avoir bien déballé tous les accessoires.
Nous vous recommandons de conserver la boite en papier d'origine,
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le manuel d’utilisation et le matériel d'emballage pendant toute la
période de garantie.

DESCRIPTION DU PRODUIT

1 Couvercle magnétique 15 Roue centrale

2 Indicateur WiFi 16 Couvercle inférieur

3 Bouton Marche/Arrét (Start/Stop) 17 Brosse rotative

4 Bouton de charge/redémarrage 18 Roue de roulement

5 Bouton d'ouverture du bac a poussiére 19 Couvercle de la brosse rotative

6 Connecteur électronique 20 Tissu de nettoyage

7 Interrupteur d'alimentation 21 Pompe aeau

8 Télémeétre laser 22 Contacts de charge

9 Pare-chocs 23 Capteur de localisation de la station
10 Capteur infrarouge frontal 24 Ouverture pour aspirer les saletés dans le sac a poussiére
11 Capteur TOF 25 Récipient a poussiere

12 Brosse latérale 26 Filtre HEPA

13 Capteurs anti-chute 27 Filtre en mousse

14 Capteur a ultrasons 28 Filtre fin avec grille
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Bloc d'alimentation

WONGOOUEWN=

Récipient a poussiére

Réservoir d'eau

Panneau de commande avec écran
Emetteur du signal de la station
Contacts de chargement de la station d'accueil
Orifice de remplissage d'eau

Filtre avec rainures de nettoyage
Ouverture d'aspiration
Connecteur électronique

Port d'alimentation

Support de cable

Poignée du réservoir d'eau
Réservoir d'eau propre

Réservoir d'eau sale

Boutons et indicateurs de la station d'accueil

TMmMOoONA®>

Bouton Marche/Arrét (Start/Stop)

Bouton de chargement/d'auto-nettoyage
Indicateur de réservoir a poussiére
Indicateur de réservoir d'eau propre
Indicateur de réservoir d'eau sale
Indicateur de niveau de batterie
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Liste de composants

1 Aspirateur robotisé : -
2 Stations d'accueil 1

3 Brosse de nettoyage |

4 Sacapoussiere -

5 Cordon d'alimentation ;‘Fm—h
6 Filtre HEPA

+ filtre a mousse
Tissu de nettoyage
Brosse latérale

o N

FONCTIONS CLEES

Robot

Interrupteur principal

« Placez l'interrupteur sur la position
charger le robot.

« Pour éteindre le robot, mettez-le en position "O".

Bouton Start/Stop

« Appuyez sur ce bouton pour démarrer/arréter le
nettoyage.

« Maintenez le bouton enfoncé pendant 5 secondes
pour mettre fin a l'activité en cours.

pour allumer et

Bouton de charge/redémarrage

« Appuyez sur cette touche pour revenir a la station de
charge.

« Appuyez sur la touche pendant 10 secondes pour
rétablir les paramétres d'usine.

Remarque: Aprés avoir rétabliles paramétres d'usine, les

paramétres de nettoyage programmé et de connexion

WiFi seront supprimés.

Réinitialiser le WiFi

« Appuyer simultanément sur les deux boutons
pendant 3 secondes.

Indicateur WiFi

Clignote lentement: le robot est en mode d'appairage.
S'allume: le robot est connecté au WiFi.

Eteint: le robot n'est pas connecté au WiFi.

Station d'accueil

Bouton Marche/Arrét (Start/Stop)

« Appuyez sur ce bouton pour démarrer/arréter le
nettoyage.

« Maintenez le bouton enfoncé pendant 3 secondes
pour mettre fin a l'activité en cours.

Bouton de charge/auto-nettoyage
« Appuyez sur ce bouton pour revenir (charger)/quitter
la station.
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« Appuyez sur le bouton pendant 3 secondes pour
lancer l'autonettoyage de la station (le robot doit étre
hors de la station !).

Activation/désactivation de la sécurité enfant

« Lorsque le robot est dans la station, appuyez
simultanément sur le bouton Marche/Arrét et sur
le bouton de charge/autonettoyage de la station
pendant 6 secondes.

Remarque: si l'indicateur est rouge, c'est qu'il y a un

probléme a régler - sac a poussiére manquant, réservoir

d'eau vide, etc.

INSTALLATION

1. Branchez le cordon d'alimentation sur la station.

« Enroulez I'excédent de cable autour du support de
cable (le cable peut étre acheminé a partir des cotés
gauche et droit du support).

« Placez la station d'accueil sur une surface plane et
dure (pas sur un tapis moelleux a poils longs), dos
au mur, et branchez la station sur le secteur. Vérifiez
que le panneau de contréle avec les indicateurs sur la
station d'accueil est allumé.

« Assurez-vous que la station se trouve dans un endroit
bénéficiant d'une bonne couverture WiFi.

Note:

« Prévoyez un espace d'au moins 6 cm du mur, d'au
moins 0,5 m de chaque c6té de la station d'accueil et
d'au moins 1,5 m devant la station.

« Sile cordon d'alimentation est tendu verticalement
vers le sol, l'appareil peut étre retiré et le bloc
d'alimentation peut étre mise hors tension.
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2. Ne pas déplacer le bloc d'alimentation et ne pas
I'exposer a la lumiére directe du soleil.

Note : La lumiére directe du soleil interfére avec le

signal du bloc d'alimentation et I'appareil ne pas revenir

correctement dans le bloc d'alimentation. Ne couvrez pas

la station d'accueil avec quoi que ce soit.

3. Mise en service et rechargement

« Avantlapremiere utilisation, retirez tous les matériaux
d'emballage et de commercialisation de l'appareil.

o Retirez le couvercle magnétique supérieur du robot,
placez l'interrupteur en position "I" et remettez le
couvercle en place.

« Attendez que le voyant du bouton Start/Stop soit
allumé en permanence.

« Lechargement peut étre lancé a l'aide du bouton situé
sur l'aspirateur (bouton de charge/redémarrage),
du bouton Charge/Autonettoyage de la station
d'accueil ou de I'application mobile.

Note: Si I'appareil ne démarre pas en raison d'une batterie

faible, le charger dans le bloc d'alimentation et I'appareil

démarrera automatiquement. Faites glisser le robot dans
la station de maniére a ce que les tissus de nettoyage
touchent presque la paroi arriere de la station d'accueil.

Le robot ne peut fonctionner normalement que lorsque le

niveau de la batterie est >15%.

4. Connexion a l'application mobile (ignorer cette
étape)
Lire les instructions de connexion Wi-Fi et connecter
I'application mobile.

5. Instructions pour l'utilisation du réservoir d'eau
Retirez le réservoir d'eau, ouvrez le couvercle et versez
de l'eau dans le réservoir d'eau propre (réservoir avant).
Ne pas dépasser le repére MAX. Refermez le couvercle
et remettez le réservoir en place.

« Sile réservoir d'eau propre est vide/le réservoir d'eau
sale est plein, vous serez alerté pour remplir I'eau
propre/verser I'eau sale.

« La paroi en caoutchouc entre les réservoirs d'eau se
déplace automatiquement vers le coté ou il y a le
moins d'eau.

« Un réservoir d'eau est installé a l'intérieur du robot
et est automatiquement rempli par le réservoir de la
station.

« Apres chaque lavage des tissus, le réservoir d'eau sale
sera rempli avec I'eau vidangée.

Remarque:

« Avant le premier nettoyage, le réservoir d'eau propre
doit étre rempli d'eau propre pour que la station
fonctionne correctement, méme si le robot ne lavera
pas.

« Essuyez les gouttes d'eau sur le conteneur a l'aide
d'un chiffon sec avant de le remettre dans la station
d'accueil.

« N'ajoutez pas d'eau chaude pour éviter de déformer la
paroi en silicone entre les réservoirs.

« Changez l'eau du réservoir selon la fréquence
d'utilisation du robot.

6. Commencer le nettoyage
Avant la premiére utilisation, assurez-vous que le
tissu de nettoyage, la brosse rotative et la brosse
latérale sont correctement fixés en usine. Vérifiez
I'emplacement du sac a poussiére dans la station.
N'utilisez pas la station d'accueil sans sac a poussiere,
sans récipient d'eau (suffisamment d'eau propre pour
I'essuyage) et sans filtre avec rainures de nettoyage.
Apreés avoir allumé le robot, appuyez brievement sur le
bouton du robot ou commencez le nettoyage a l'aide
de l'application mobile ou en appuyant sur le bouton
Start/Stop de la station d'accueil, (vous pouvez mettre
le robot en pause a tout moment pendant 'utilisation
en appuyant sur le bouton).

Note:

« Laspirateur robot ne peut pas étre utilisé pour aspirer
des liquides.

« Lors du premier nettoyage, il est recommandé de
surveiller le robot afin de résoudre tout probléme
potentiel et de garantir un nettoyage sans probleme
al'avenir.

« Avant le premier nettoyage, le robot cartographie
d'abord I'ensemble de la zone (il ne la nettoie pas,
il la scanne simplement). Enregistrez le plan dans
I'application et ajustez les piéces selon vos besoins.

o Avant lutilisation, éliminer tous fils électriques
(y compris le cable d'alimentation du bloc
d'alimentation) trainant sur le sol pour prévenir tout
court-circuit ou dommages des objets ou des fils
lorsque que I'appareil s'emmeéle dans ces derniers.




USAGE

MARCHE / ARRET

« Mise en marche: placer l'interrupteur principal situé
sous le couvercle supérieur en position "I". Attendre
que l'indicateur du bouton Start/Stop soit allumé en
permanence.

« Pour éteindre: mettre l'interrupteur principal situé
sous le couvercle supérieur en position "0".

NETTOYAGE / SUSPENSION

Aprés avoir démarré la machine, appuyez brievement sur
le bouton de la machine ou démarrez la machine a l'aide
de I'application mobile ou en appuyant sur le bouton
Start/Stop de la station d'accueil (le robot peut étre mis
en pause a tout moment pendant I'utilisation).

MODE VEILLE

Sans entrer de commande, le robot passe en mode
veille aprés 10 minutes, les boutons s'éteignent. Il
passera automatiquement en mode veille méme s'il
est complétement chargé. Appuyez sur n'importe quel
bouton.

CHARGE

Mode automatique: Aprés le travail, la machine retourne
automatiquement a la station d'accueil, ou elle aspire
également la saleté du bac et nettoie les tissus de la
serpilliére selon vos parametres.

Si la batterie s'épuise pendant le nettoyage, le robot
se rend a la station pour se recharger, puis reprend le
nettoyage la ou il s'est arrété (activez le mode Finir le
nettoyage aprés interruption dans I'application).

Mode manuel: Lorsque vous appuyez sur le bouton
de charge du robot/de la station/de I'appli, le robot
retourne a la station pour se recharger. Pendant la charge,
le bouton du robot clignote et les points sur I'écran de la
station indiquent I'état de charge de la batterie.

Lorsque le robot est complétement chargé dans la station,
tous les boutons sont éteints.

Il est recommandé de laisser le robot dans la station
entre les nettoyages réguliers pour que la batterie reste
chargée.

Remarque: Si vous n'utilisez pas le robot pendant une
longue période, chargez complétement le robot, puis
éteignez-le. Chargez le robot au moins tous les trois mois
pour éviter d'endommager la batterie en raison d'une
décharge excessive.

Note: Si I'appareil ne trouve pas son bloc d'alimentation,
il reviendra automatiquement a sa position d'origine.
Dans ce cas, remettre manuellement I'appareil a son bloc
d'alimentation.

NETTOYAGE AUTOMATIQUE COMPLET
Une fois que le robot est allumé, il cartographie la zone
et génere un plan qu'il divise intelligemment en zones.
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Enregistrez le plan dans |'application et modifiez les piéces
si nécessaire. Commencez le nettoyage en appuyant sur le
bouton Start/Stop et le robot aspirera/essuiera les zones
une par une le long du mur et planifiera la trajectoire de
nettoyage en arcs/S-shapes. Aprés le balayage, le robot
retourne automatiquement a la base de chargement.
Note : Ne pas manipuler en excés le robot pendant le
nettoyage. Apres le déplacement, placez le robot dans sa
position d'origine.

NETTOYAGE PAR ZONE

Utilisez I'application mobile pour définir la taille et
I'emplacement de la zone a nettoyer. Vous pouvez
configurer jusqu'a 5 zones. Le robot nettoiera dans les
zones que vous avez définies.

NETTOYAGE DES CHAMBRES
Utiliser l'application mobile pour sélectionner les piéces
a nettoyer.

MODE DE NETTOYAGE

1. Aspirateur uniquement

2. Lavage a la serpilliere uniqguement

3. Aspirer puis laver a la serpilliere

4, Aspirer et laver a la serpillére en méme temps

Réglez les paramétres du mode de nettoyage dans
I'application mobile.

Le programme aspirateur puis serpilliére est adapté aux
surfaces tres sales.

REGLAGE DE LA FORCE D'ASPIRATION

1. Faible - pour un nettoyage rapide, des sols peu sales
2. Moyenne - pour le nettoyage quotidien

3. Haute - pour les sols plus sales

4. Maximum - puissance d'aspiration maximale
Sélectionnez le niveau dans I'application suivant la saleté
du sol et la puissance d'aspiration requise.

FREQUENCE D'ASPIRATION DES SALETES DU ROBOT

VERS LA STATION

Sélectionnez la fréquence d'aspiration des saletés dans

I'application. Vous pouvez choisir de passer I'aspirateur

apres chaque nettoyage, a chaque fois que vous lavez les

tissus de nettoyage ou de désactiver l'aspiration.

1. Ne pas aspirer la saleté.

2. Basse fréquence - une fois le nettoyage terminé.

3. Haute fréquence - toutes les 30 minutes en mode
aspiration, aspirer et passer la serpilliére chaque fois
que vous retournez a la station pour remplir de I'eau
et laver les tissus de nettoyage (selon le réglage, aprés
10/15/20 minutes).

Remarque: si l'extraction automatique des poussiéres

est désactivée, vous devez entrer une instruction dans

I'application pour une extraction immédiate - aprés avoir

terminé le nettoyage ou rempli le réservoir a poussieres.
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PARAMETRES DE NETTOYAGE DES TAPIS

Réglez dans l'application si le robot doit ignorer,

aspirer/laver ou éviter les tapis pendant le nettoyage.

Mode:

1. Adapter - Lorsqu'un tapis est détecté, les tissus
de nettoyage rotatifs se soulévent et s'abaissent
lorsque le robot sort du tapis, et le robot continue
automatiquement sans modifier la trajectoire de
nettoyage.

2. Eviter - Lorsqu'un tapis est détecté, il est évité et la
trajectoire de nettoyage est planifiée a nouveau.

3. Ignorer - Aprés avoir détecté le tapis, les tissus rotatifs
ne sont pas relevés, le nettoyage se poursuit et la
trajectoire de nettoyage n'est pas modifiée.

LAVAGE A LA SERPILLIERE

o Il est recommandé de passer l'aspirateur deux fois
avant le premier passage de la serpilliere.

« Le lavage doit toujours commencer directement
a partir de la station.

« Lerobotremplitle réservoir d'eau etimbibe le tissu de
nettoyage avant de commencer a passer la serpilliére.
Pendant le nettoyage, il va remplir le réservoir
d'eau et laver les tissus, en réglant la fréquence de
trempage dans l'application. Lorsqu'il a fini de passer
la serpilliere, il lave les textiles et les séche.

INTERVALLES POUR LE LAVAGE DES TISSUS ET LE
REMPLISSAGE DE LEAU PENDANT LE LAVAGE A LA
SERPILLIERE

1. Toutes les 10 minutes - intervalle élevé

2. Toutes les 15 minutes - intervalle moyen

3. Toutes les 20 minutes - intervalle bas

Pour que le robot puisse retourner a la station pour laver
les tissus et remplir I'eau sans probléme, il est nécessaire
qu'il quitte la station d'accueil au début de l'opération
de nettoyage. Ne pas déplacer la station pendant le
nettoyage.

INTENSITE DU NETTOYAGE DES TISSUS

Sélectionnez le mode de nettoyage dans I'application:
1. Standard - 91 secondes, consomme 130 ml d'eau.
2. Profond - 145 secondes, consomme 215 ml d'eau.

REGULATION DE LA QUANTITE D'EAU

Régler dans l'application.

1. Basse

2. Moyenne

3. Haute

Le réglage par défaut est de remplir I'eau et de laver les
tissus de nettoyage toutes les 15 minutes et de controler
la quantité d'eau a un niveau moyen.

Pour un intervalle de remplissage d'eau moyen (toutes les
15 minutes), il est recommandé de ne sélectionner que les
intensités de mouillage 1 et 2.

SECHAGE DES TISSUS DE NETTOYAGE

Dans l'application, vous pouvez régler la durée de
séchage des tissus de nettoyage dans la station: 60 min,
120 min, 180 min ou 240 min.

MODE DE NETTOYAGE CONTINU APRES UNE
INTERRUPTION

Activez cette option dans I'application si la batterie est
épuisée pendant le nettoyage = le robot se rendra a la
station pour se recharger et retournera a I'endroit ou il
s'est arrété pour reprendre le nettoyage.

NETTOYAGE DU ROBOT VIA LAPPLICATION

L'appli peut étre utilisée pour déclencher le lavage et le
séchage instantanés des tissus, I'extraction de la saleté
dans le sac a poussiere et I'extraction manuelle de I'eau.

RECONNAISSANCE DE PETITS OBJETS

Activez la fonction dans I'application. Le robot utilise le
laser pour cibler plus précisément les petits objets sur le
sol (3-7 cm de haut) et les éviter. Il n'évitera pas les objets
trop petits.

NETTOYAGE TRANSVERSAL

Activez la fonction dans l'application. Le robot nettoiera
deux fois la méme zone dans deux directions pour un
nettoyage plus approfondi.

NETTOYAGE DU PERIMETRE
Activez la fonction dans I'application. Le robot nettoie
le long des murs et atteint mieux les coins.

NETTOYAGE A UN AUTRE ETAGE

Si vous devez nettoyer un autre étage (et que vous ne
disposez pas d'un autre robot et d'une autre station),
I'idéal est de transporter le robot et la station d'accueil
et de les placer toujours au méme endroit. Si vous ne
transportez que le robot, vous devez ajuster le mode
de nettoyage (sélectionnez uniquement le mode
d'aspiration ou l'intervalle le plus long pour le trempage
des tissus).

ZONE INTERDITE

Utilisez I'application mobile pour configurer une ou

plusieurs zones restreintes. Le robot ne nettoiera pas

dans ces zones interdites et nettoiera dans d'autres.

Note: Le robot peut atteindre la zone restreinte en raison

d'erreurs de positionnement, d'erreurs de capteur ou

d'autres raisons.

« Une zone fermée en permanence peut étre invalidée
en raison d'un changement de position important de
la station de recharge et des meubles. Par conséquent,
essayez de ne pas déplacer le robot ni interférer avec
le robot pendant le nettoyage.

« Lazone d'accés interdit permanent sera révoquée dés
que la carte sera restaurée.




NETTOYAGE PLANIFIE

Vous pouvez définir I'heure de nettoyage fixe a l'aide
de Il'application mobile. Le robot fonctionnera toujours
a I'heure programmé et revient a son bloc d'alimentation
une fois le travail terminé.

REINITIALISER le WIFI

Sile téléphone mobile ne peut pas se connecteral'appareil
en raison de la configuration du routeur et du mot de
passe, ou pour d'autres raisons, appuyer simultanément
sur le bouton (1) et le bouton @ pendant 3 secondes
jusqu'a ce que le ton retentisse et que l'indicateur
clignote. Suivez les instructions de I'application pour vous
reconnecter.

AUTO BOOST

Lorsque le tapis est détecté, la force d'aspiration augmente
automatiquement au plus haut niveau. Activer/désactiver
dans I'application.

MODE NE PAS DERANGER

Réglé dans l'application. Pendant la période définie

pour le mode Ne pas déranger, le robot n'effectue pas le

nettoyage programmé.

« Sélectionnez la répétition du nettoyage - les jours
spécifiques de la semaine ol vous souhaitez que le
robot nettoie.

« Activezlafonctiondansl'application pour envoyer des
notifications concernant le nettoyage programmeé.

« Pardéfaut, le mode Ne pas déranger est désactivé.

PARAMETRES DE LANGUE ET DE VOLUME
Controle dans Il'application. Choisissez la langue et le
volume de la voix du robot.

SECURITE ENFANT

Activez/désactivez dans l'application ou appuyez
simultanément sur le bouton Start/Stop et le bouton de
charge/autonettoyage de la station pendant 6 secondes
(quand le robot est dans la station).

Les boutons du robot et de la station seront inactifs.

GESTION DES ACCESSOIRES

Informations dans I'appli sur la durée de vie du filtre
HEPA, des brosses et des tissus de nettoyage et
recommandations pour les remplacer.

UTILISATION DU ROBOT SANS L'APPLICATION

Si vous ne pouvez pas contréler le robot avec |'application
mobile, vous pouvez l'utiliser sans I'application, mais
de maniére trés limitée. Sans l'application, vous ne
pouvez pas utiliser les fonctions spéciales de nettoyage
transversal, de nettoyage du périmétre, de nettoyage
programmé, de mode ne pas déranger, de changement
de mode de nettoyage, de nettoyage du robot, etc.

Parametres par défaut du robot:
« Mode de nettoyage: Aspirer et passer la serpilliere
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simultanément

« Puissance d'aspiration: Standard

« Régulation de I'eau: moyenne

« Intervalle de remplissage de I'eau et de nettoyage des
tissus : Intervalle moyen 15 min

« Reprise du nettoyage apres une interruption: activée

« Reconnaissance des petits objets: activée

« AUTO BOOST: activé

ENTRETIEN COURANT

Afin de maintenir les meilleures performances du robot,
il est recommandé d'effectuer I'entretien selon le tableau
ci-dessous.

Partie Intervalle de Intervalle de
nettoyage remplacement

Roue centrale selon les /
besoins

Bac a poussiére selon les /
besoins

Brosse rotative toutes les 2 tous les 6-12 mois

semaines

Brosse latérale tous les mois tous les 3-6 mois

Filtre HEPA toutes les 2 tous les 6-12 mois

lavable et filtre semaines

en mousse

Tissu de selon les tous les 3-6 mois

nettoyage besoins

Capteur de tous les mois /

localisation de

la station

Capteurs tous les mois /

anti-chute

Capteur TOF tous les mois /

Capteur a ultra- | tous les mois /

sons (capteur

de détection de

tapis)

Roues de tous les mois /

roulement

Contacts de tous les mois /

charge (robot)

Contacts de tous les mois /

charge (station)
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Filtre avec selon les /

rainures de besoins

nettoyage

(station)

Réservoir d'eau selon les /

propre/sale besoins

Sac a poussiere / selon les besoins/
tous les 1a 2 mois

Brosse principale

1. Retournez la machine et appuyez sur les loquets du
couvercle du brosse principale pour l'extraire.

2. Retirez la brosse principale, faites glisser le roulement
et desserrez I'extrémité de la brosse dans le sens
indiqué. Retirez les cheveux emmélés et autres débris
aux deux extrémités de la brosse.

3. Remettez la brosse en place.

4. Remettez le couvercle de la brosse en place.

Remarque: Utilisez un tissu imbibé d'eau tiede pour

nettoyer la brosse principale. Si la brosse est immergée

dans l'eau, laissez-la sécher complétement (pas a la
lumiere directe du soleil). N'utilisez pas de nettoyants
agressifs et désinfectants.

-

Brosse latérale

1. Retournez le robot et retirez la brosse latérale a I'aide
d'un tournevis.

2. Retirer la brosse, la nettoyer, la remettre en place et
resserrer la vis.

Roue centrale

1. Retirer la roue centrale a l'aide d'un petit tournevis ou
d'un autre outil.

Remarque: Le support de la roue centrale ne peut pas

étre retiré.

2. Rincez la roue a l'eau pour éliminer les cheveux
et autres débris, puis séchez-la.

3. Remettez la roue en place et appuyez dessus.

Roues de roulement
Essuyer avec un tissu doux et sec.

Bac a poussiére

1. Retirez le couvercle magnétique supérieur du robot et
retirez le bac a poussiere.

2. Ouvrez le bac a poussiére et versez la saleté.

3. Rincez le conteneur avec de l'eau propre (sans
détergents, pour ne pas endommager le filtre)
et versez 'eau sale.

4. Laissez sécher le conteneur et le filtre et remettez-les
en place.

Remarque: les saletés sont aspirées dans le sac a

poussiére de la station, il suffit donc de vérifier de temps

en temps si des peluches plus grosses sont coincées dans
le bac et de nettoyer ce dernier.

Z) i e
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Filtre HEPA + filtre en mousse

1. Ouvrez le couvercle du filtre et retirez le filtre HEPA et
le filtre en mousse.

2. Rincez soigneusement les filtres a I'eau claire. Essuyez
délicatement le filtre HEPA pour éliminer la saleté.
Ne nettoyez pas le filtre avec les doigts, une brosse ou
des objets pointus !

3. Laissez les filtres sécher complétement.

4. Remettez les filtres en place dans I'ordre correct.
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Tissu de nettoyage

1. Détachez les deux tissus des extensions.

2. Rincez les tissus et laissez-les sécher.

3. Recoller les tissus sur les extensions.

Remarque: Bien que les tissus soient lavés et séchés
dans la station aprés chaque nettoyage, vérifiez leur état
avant le nettoyage. Des tissus sales peuvent affecter la
qualité du nettoyage. Utilisez un tournevis pour retirer
les fixations des tissus et les nettoyer si nécessaire.

Capteurs

Nettoyez les capteurs a l'aide d'un tissu doux et sec en

procédant comme suit:

1. Maintenez le robot éteint pendant le nettoyage.
Nettoyez le capteur infrarouge avant, le capteur TOF,
le capteur de charge, les contacts de charge, les 6
capteurs de chute et le capteur a ultrasons (capteur de
détection de tapis situé a la base du robot).

2. Débranchez la station d'accueil du secteur et essuyez
les contacts de charge de la station d'accueil avec un
tissu doux et sec.

AUTONETTOYAGE DE LA STATION

« Laspirateur robot doit étre a l'extérieur de la station !

« Veilleza maintenir la station d'accueil en bon état.

« Lancez le processus d'auto-nettoyage de la station en
appuyant sur le bouton charge/auto-nettoyage et en
le maintenant enfoncé pendant 3 secondes - I'eau se
déverse dans le fond de la station et s'écoule dans le
réservoir d'eau sale.

« Utilisez la fonction d'auto-nettoyage de la station
également si de I'eau reste dans la partie inférieure de
la station apres le lavage des tissus de nettoyage (elle
n'a pas été entierement évacuée).

Remarque: vous pouvez utiliser une brosse de nettoyage

pour nettoyer la partie inférieure de la station, puis

I'essuyer avec un tissu sec.
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NETTOYAGE DU RESERVOIR D'EAU

« Vérifiez réguliérement le réservoir d'eau pour éviter

les moisissures !

Changez'eau du réservoir en fonction de la fréquence

d'utilisation du robot.

1. Retirez le réservoir, ouvrez le couvercle et versez I'eau
sale.

2. Versez de I'eau propre et refermez le couvercle.

3. Appuyez sur le couvercle et secouez le récipient.
En cas de salissures plus grandes, laver le réservoir.

4. Videz l'eau et laissez sécher le réservoir avec
le couvercle ouvert.

5. Remettre le réservoir en place.

NETTOYAGE DE LEPONGE FILTRANTE DU RESERVOIR

D'EAU PROPRE

1. Retirer le récipient, ouvrir le couvercle, verser I'eau et
retirer la partie aspirante. Retirez avec précaution le
petit couvercle et I'éponge filtrante.

2. RincezI'éponge al'eau claire, séchez-la et remettez-la
en place.

P
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NETTOYAGE DU FILTRE AVEC RAINURES DE
NETTOYAGE (STATION D'ACCUEIL)

1. Tirez le filtre en plastique vers vous.

2. Rincez le filtre a I'eau claire.

3. Remettez lefiltre nettoyé en place en le faisant glisser.

el )

REMPLACEMENT DU SAC A POUSSIERE

Remplacez réguliérement le sac a poussiére.

1. Ouvrezle couvercle du bac a poussiére dans lequel est
inséré le sac a poussiere.

2. Faites glisser le sac plein vers le haut et refermez-le
pour empécher la saleté de s'échapper. Jetez le sac
usagé.

3. Nettoyez le bord du conteneur avec un tissu sec et
insérez un nouveau sac a poussiére. Veillez a ce que
le nouveau sac soit inséré correctement afin d'éviter
que la saleté ne s'échappe et n'endommage la station.
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4. Fermez le couvercle et appuyez légérement sur le couvercle pour vous assurer qu'il est correctement fermé.
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Mise a jour du firmware

Utiliser I'application mobile pour mettre a jour le firmware. Si un nouveau firmware est détecté, procéder a la mise a jour
sur invite. Lors de la mise a jour du firmware, le niveau de la batterie doit étre >50% et I'appareil doit se trouver dans
son bloc d'alimentation.

LA RESOLUTION DES PROBLEMES

Le robot signale une erreur

« Levoyant Marche/Arrét clignote en rouge et un message d'erreur vocal est émis.

« Suivez le message du robot ou le guide de dépannage de I'application pour résoudre le probléme vous-méme.
Remarques: Si aucune activité n'a lieu dans les 10 minutes qui suivent la condition d'erreur, le robot se met
automatiquement en veille. Si vous ramenez le robot a la station pendant la condition d'erreur, le programme en
cours sera interrompu.

La station d'accueil signale une erreur

« Levoyantde la station d'accueil est rouge et un message d'erreur vocal est émis.

« Suivez le message de la station ou le guide de dépannage de I'application pour résoudre le probléme vous-méme.
« Sivous ne parvenez pas a résoudre le probléme, contactez le service clientéle.

PROBLEMES COURANTS

Probléme Solution

Batterie faible. Insérez le robot dans la station et chargez-le complétement avant de

Lerobot nese metpasen | ..
I'utiliser.

marche.

Température élevée ou basse. Utilisez le robot uniquement dans une plage de
température comprise entre 0 et 40 °C.

Le robot ne peut pas étre | La station n'est pas connectée a une source d'alimentation. Assurez-vous que les deux
chargé. extrémités du cordon d'alimentation sont correctement connectées.

Mauvais contact. Nettoyez les contacts de charge de la station et du robot. Vérifiez que
les voyants lumineux de la station sont allumés.

Chargement lent. Lorsqu'il est utilisé dans des endroits ou la température est élevée ou basse, le robot
réduit automatiquement son temps de charge pour maintenir une durée de vie

maximale de la batterie.

Les contacts de charge sont sales. Essuyez les contacts avec un chiffon sec.

Il'y a trop d'obstacles autour de la station. Placez la station dans une zone ouverte.
Le robot ne retourne

pas a la station de
charge. Le robot est trop éloigné de la station. Rapprochez le robot de la station et réessayez.
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Bruits inhabituels
pendant le nettoyage.

Le mouvement de la brosse principale, de la brosse latérale ou des roues de roulement
est entravé par la saleté. Arrétez le robot, vérifiez et nettoyez toutes ces piéces.

Des saletés ont pénétré dans la roue centrale. Retirez la roue centrale a l'aide d'un
tournevis, nettoyez-la et remettez-la en place.

Erreur de connexion WiFi.

Le réseau WiFin'est pas disponible. Redémarrez le routeur et recommencez|'appairage.

Signal WiFi faible. Déplacez le robot vers un endroit ou le signal WiFi est bon.

La connexion WiFi a soudainement échoué. Cela peut indiquer une erreur dans votre
routeur. Contactez le service clientéle pour résoudre le probléme.

Le robot consomme-t-il
de I'énergie lorsqu'il est
dans la station ?

Le robot, lorsqu'il est a I'arrét, consomme une quantité extrémement faible d'énergie
pour maintenir la batterie dans des conditions idéales.

Est-il nécessaire de
charger le robot pendant
16 heures avant les trois
premieres utilisations ?

Non. Les batteries Li-ion n'ont pas d'effet mémoire. Le robot peut étre utilisé lorsqu'il
est chargé a 100 % et il n'est pas nécessaire d'attendre 16 heures.

Le robot ne continue pas
a nettoyer aprés s'étre
arrété pour cause de
batterie faible et étre allé
se recharger.

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, sinon le robot ne
continuera pas a nettoyer dans ce mode.

Le robot ne continuera pas a nettoyer s'il a été transféré manuellement vers la station.

Erreur soudaine du robot.

Il est probable que le capteur de chute, le capteur TOF ou le capteur de détection de
tapis soient sales. Nettoyez les capteurs avec un chiffon doux et sec.

Le voyant DEL de la

station clignote en rouge.

Aucun sac a poussiére n'est inséré. Insérez le sac a I'endroit prévu a cet effet.

Le réservoir d'eau n'est pas inséré correctement. Essayez de le remettre en place.

Le réservoir d'eau propre est vide ou le réservoir d'eau sale est plein. Remplissez le
réservoir d'eau propre, videz l'eau sale.

Faible effet d'extraction
de la saleté ou sons
non standard pendant
I'extraction de la saleté.

Vérifiezqu'il n'y a pas de corps étrangers dans les ouvertures d'admission ou que lefiltre
ou le sac a poussiére n'est pas obstrué. Nettoyez les orifices et le filtre, ou remplacez le
sac a poussiere.

Faible effet de lavage des
tissus.

Les tissus de nettoyage ne sont pas collés correctement. Retirez-les et recollez-les.

Erreur d'extraction
automatique de la saleté.

Le saca poussiére n'est pas inséré. Insérez le sac a poussiere a I'endroit prévu a cet effet.

Assurez-vous que le couvercle du bac a poussiére est correctement fermé.

Vérifiez le réglage de l'extraction de la saleté dans I'application pour vous assurer
qu'elle n'est pas désactivée ou que vous n'avez pas activé le mode de nettoyage
,Lavage a la serpilliére uniquement”.

Pas de lavage des tissus
de nettoyage.

Le robot n'a pas commencé a nettoyer la station ou la station n'est pas indiquée sur
la carte. Dans ce cas, le robot ne peut pas trouver la station et laver les tissus rotatifs.

Le réservoir d'eau propre est vide, ou le réservoir d'eau sale est plein, ou le récipient est
mal inséré. Remplir/verser de I'eau ou réinsérer le réservoir d'eau.
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CONNECTIVITE ET COMPATIBILITE SANS FIL

« Lasociété Jindfich Valenta - CONCEPT ne sera en aucun cas responsable des dommages accessoires, indirects ou
consécutifs, ni de toute perte de données ou perte due a une fuite d'informations lors d'une communication sans
fil.

« Une communication sans fil réussie ne peut pas étre garantie a 100% sur tous les appareils intelligents et les
réseaux Wifi (routeurs). En raison de la variété d'appareils sur le marché, il peut y avoir des cas ou le caractére ou
la spécification d'un appareil intelligent ou d'un réseau Wifi (routeur) donné rendent la connexion impossible ou
est en quelque sorte perturbé. En outre, un certain nombre de facteurs, notamment la configuration matérielle
et logicielle, affectent également le succes de la communication Wifi sans fil. La connexion entre le robot et votre
réseau Wifi peut également étre affectée par les réseaux Wifi environnants, qui peuvent étre réglés au méme canal
et donc interférer avec la connexion (par exemple des banlieues, des immeuble d'habitation, etc.). Ces faits ne
peuvent pas étre un motif de faire une réclamation de l'appareil.

« L'application est détenue et exploitée par un tiers (ci-apres « le Sujet ») différent de Jindfich Valenta - CONCEPT (ci-
apres « le Vendeur »). Aucune donnée personnelle n'est transférée au Sujet par le Vendeur. Lors de son inscription
a l'application, le client communique ses données personnelles directement au Sujet, qui devient I'administrateur
de ses données personnelles. Lapplication et la protection associée des données personnelles sont régies par les
régles applicables du Sujet.

Compatibilité :

Systéme d'exploitation pour appareil intelligent - Android 5.0 et supérieur
-10S 9.0 et supérieur

Réseau Wifi -2,4GHz

- sécurité WPA1 et WPA2 (WPA2 recommandé)
MISE EN GARDE : L'appareil ne peut pas étre utilisé sur des réseaux Wifi sécurisés IEEE 802.1X (généralement des réseaux
Wifi d'entreprise).

COMMANDE VIA L'APPLICATION

Avant de pouvoir contréler I'appareil via I'application, il est nécessaire de le connecter a votre smartphone et de permettre
I"acces a votre réseau WiFi.

Distance recommandée : moins de 4 métres.

Assurez-vous que la distance entre le purificateur d'air, le routeur et votre smartphone soit suffisante pour permettre
de les appairer.

Télécharger, installer I'application et appairer I'appareil
Note : Apparier I'aspirateur avec une batterie chargée ou directement avec |'aspirateur placé dans la station de
recharge.

1. Scanner le code QR ci-dessous (figure 1) ou rechercher «Concept Home» sur Google Play ou I'App Store et le
télécharger sur votre smartphone.

2. Sivous avez déja un Concept Home, ouvrez 'application, connectez-vous et continuez en suivant les instructions
pour appairer votre smartphone.

3. Retirez le couvercle magnétique supérieur du robot, mettez l'interrupteur principal en position « | » et remettez
le couvercle en place.

4. Appuyez simultanément sur les deux boutons de commande de l'aspirateur et maintenez-les enfoncés jusqu'a ce

que le signal vocal d'appairage du robot retentisse. L'indicateur wifi situé entre les boutons clignote lentement.

Appuyer ensuite sur + ou ajouter un appareil dans I'application.

Une liste d'appareils apparait, sélectionner dans la liste.

Saisir votre réseau wifi et votre mot de passe ou ces derniers seront remplis automatiquement.

Continuer selon les instructions de I'application.

Accéder aux paramétres wifi de votre appareil mobile, se connecter au wifi SmartLife-xxxx et attendre qu'il se

connecte.

10. Revenir ensuite a l'application et attendre l'appariement. Aprés l'appariement, vous pouvez commencer

©® N o w
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a controéler 'appareil a I'aide de I'application mobile.

ATTENTION AUX PROBLEMES D'APPARIEMENT

« Vérifiez que le mot de passe saisi de votre réseau WiFi est correct.

« L'appareil ne supporte que les réseaux WiFi 2,4 GHz.

« Lerouteur est submergé par la connexion de nombreux autres appareils (en particulier dans les lotissements ou de
grandes concentrations d'appareils intelligents connectés). Pour un fonctionnement stable, il est nécessaire que le
signal Wifi atteigne la zone de I'utilisation prévue de I'aspirateur et soit en méme temps suffisamment fort.

- redémarrez |'aspirateur ainsi que le smartphone et répétez la procédure;
- si possible, essayez de redémarrer le routeur Wifi;

« Sivotre smartphone exécute Android 6.0 et supérieur, vous devez activer la détection de position.

« Une fois |'aspirateur apparié avec votre smartphone via l'application « Concept Home », ne pas manipuler ou ne
pas déplacer la station de recharge. L'aspirateur utilise la station de recharge comme point de repére sur la carte.

« En déplacant la station de recharge, vous risquez de perdre la carte générée, y compris les zones de nettoyage
sélectionnées et les zones restreintes ! L'aspirateur crée une nouvelle carte, aui remplace la carte d'oriaine.

concepk
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ENTRETIEN

Les opérations de maintenance ou les réparations de plus grande étendue nécessitant une intervention sur les
composantes internes de I'appareil ne peuvent étre effectuées que par un centre d’entretien agréé.

PROTECTION DE LENVIRONNEMENT

« Préférer le recyclage des emballages et des appareils a la fin de leur durée de vie.
« Lecarton esta remettre dans le centre de collecte sélective.
« Lessachets en plastique (PE) sont a remettre dans le centre de collecte sélective pour recyclage.

Recyclage de I'appareil ala fin de sa durée de vie:

Ce

La désignation du produit est conforme a la Directive européenne 2012/19/EU relative aux
déchets d'équipements électriques et électroniques (WEEE). Le symbole apposé sur le produit ou
son emballage indique que le produit ne doit pas étre éliminé avec les déchets municipaux. Il est
nécessaire de le remettre dans un centre de collecte pour le recyclage des équipements électriques
et électroniques. En assurant une élimination conforme de ce produit, vous pouvez empécher tout
impact négatif sur I'environnement et sur la santé humaine résultant de la liquidation non conforme
de ce produit. Eliminer le produit en conformité  la réglementation de traitement de déchets. De
plus amples informations concernant le recyclage peuvent étre obtenues aupres de I'administration
locale compétente, les centres de tri de déchets ménagers ou dans le magasin oU vous avez acheté
votre produit.

Ce produit satisfait aux exigences élémentaires des directives EU applicables.

Le fabricant se réserve le droit d'effectuer les modifications du texte, design et spécifications techniques sans
information préalable.
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Si consiglia di leggere attentamente I'intero manuale d’uso prima di procedere al primo uso dell'apparecchio stesso.
Conservare bene ilmanuale d’uso. Provvedere che tutte le persone addette all’'uso del prodotto facciano la conoscenza

del manuale d'uso.
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Parametri tecnici

Parametri della stazione diricarica

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Tensione dell'accumulatore

14,4V DC

Parametri di ricarica del robot

20VDC, 2,25A

Rumorosita

62 dB (prestazioni standard)

Batteria

5200 mAh, Li-lon

Tempo di funzionamento - modalita di
aspirazione

Potenza di aspirazione: bassa 270 min, media 180 min, alta
144 min, max 90 min

Durata di ricarica completa 3-4h
Gamma di frequenza 2412 - 2472 MHz
Potenza dell'emettitore (max.) <20dBm
Consumo energetico in standby 0,35W
Consumo energetico in modalita standby in rete 035W

Modalita standby

stato in cui un dispositivo collegato a una fonte di alimentazione dipende dall'alimentazione di rete per funzionare
come previsto e fornisce solo una o piu delle sequenti funzioni, che possono persistere per un periodo di tempo
indefinito: una funzione di riattivazione o una funzione di riattivazione con indicazione di tale funzione, e/o una
visualizzazione di informazioni o di stato.

Modalita standby in rete
stato in cui un dispositivo elettrico o elettronico € in grado di ripristinare la sua funzionalita dopo l'attivazione remota
tramite un'interfaccia di rete e quando mantiene tale capacita con un consumo energetico ridotto.

IMPORTANTE
Prima di collegare I'apparecchio alla rete assicurarsi visivamente che I'unita sia integra e non sia stata danneggiata

durante il trasporto.

IMPORTANTI AVVERTIMENTI DI SICUREZZA

« Non utilizzare il prodotto in modo diverso da quello descritto nel presente
manuale d’uso.

« Eliminare completamente tutti gli imballi e materiali pubblicitari prima di
utilizzare I'apparecchio per la prima volta.

« Prima di procedere all'utilizzo dell'apparecchio eliminare dal pavimento
tutti gli oggetti che possano compromettere la pulizia regolare ed
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effettiva del pavimento stesso (cavi, carte, vestiti, tovaglie e tende che
toccano il suolo, vasi fragili).

« Utilizzare solo ed esclusivamente gli accessori ed i pezzi di ricambio
originali destinati a questo modello. Se nell'area che il robot aspirapolvere
deve pulire ci sono delle scale, & essenziale impostare una zona limitata o
comungue evitare che |'aspirapolvere cada dalle scale.

« Non sedersi o calpestare l'aspirapolvere o la stazione di ricarica, né
appoggiarvi altri oggetti.

« Lapparecchio é destinato solo all'uso domestico alle temperatura da 0 °C
a40°C.

« Non iniziare la pulizia senza un sacchetto per la polvere nella stazione di
ricarica e un contenitore per l'acqua.

« Non porrei capelli, i vestiti, le dita o altre parti del corpo in vicinanza della
spazzola principale. Mantenere pulite la spazzola principale e le bocca
di aspirazione, eliminare i capelli e la polvere che potrebbero ridurre la
capacita aspirante dell'apparecchio e la qualita di pulizia.

« Non utilizzare l'apparecchio sul pavimento bagnato o umido.

« Non aspirare liquidi, sigarette accese, frammenti e oggetti appuntiti,
accendini e altri materiali infiammabili, carta di grandi dimensioni,
sacchetti di plastica, chiodi, toner di stampanti e fotocopiatrici o altri
oggetti che potrebbero danneggiare l'aspirapolvere.

« Non far passare I'apparecchio a lavoro sopra i cavi posati per terra.

« Durante la manutenzione e la pulizia dell'apparecchio mettere
l'interruttore generale nella posizione OFF. Prima di pulire la stazione
di ricarica, scollegarla dalla rete elettrica. Pulire il robot e la stazione di
ricarica con un panno asciutto o leggermente umido. Pulire i contatti di
ricarica solo con un panno asciutto!

- | raggi diretti del sole possono provocare la ridotta sensibilita dei lettori
infrarossi dell’apparecchio, prevenire I'esposizione dell'apparecchio ai
raggi diretti del sole.

- AVVERTIMENTO:alcunitappeti moltoscurio pavimentiscuripotrebbero
non essere puliti correttamente dal robot: il raggio laser potrebbe essere
assorbito dal pavimento e il robot non sarebbe in grado di entrare nel
punto. Se nella stanza ci sono mobili o pareti scure, il riflesso dei raggi del
sensore nel paraurti potrebbe essere disturbato - il robot fa rimbalzare il
paraurti sull'ostacolo.

« Non utilizzare 'apparecchio all'aperto, su balconi e terrazze.
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« Quando si utilizza il robot, tenere bambini e animali domestici lontani
dalle spazzole rotanti per evitare lesioni.

- Tenere il robot e la docking station lontano da fonti di calore come
termosifoni, forni, ecc. Proteggerli dalla luce solare diretta e dall'umidita.
Conservarli in un luogo fresco e asciutto.

« Quando si sposta il robot o la stazione di ricarica, afferrare l'intero corpo
dell'apparecchio e non utilizzare per il trasferimento solo parti come il
paraurti, le coperture superiori, le parti mobili, ecc. Afferrare la stazione
per la maniglia sul retro della parte anteriore per la parte interna.

« Durante la prima pulizia, si consiglia di monitorare il robot per risolvere
eventuali problemi, in modo da garantire una pulizia senza problemi in
futuro.

Se é stata designata un‘area in cui il robot non deve pulire, impostare una
zona vietata nell'app mobile.

Non porre l'apparecchio sui posti in alto dai quali potrebbe cadere
(tavolo, sedia).

Prima di mettere I'apparecchio sotto la ricarica assicurarsi sul corretto
collegamento della stazione di ricarica. Per la ricarica utilizzare
esclusivamente la stazione di ricarica fornita con il robot.

In condizioni di temperatura estreme o di uso improprio, la batteria
puo perdere liquido. Nel caso di contatto di tale liquido con la pelle
sciacquare immediatamente il punto di contatto con l'acqua corrente.
Qualora il liquido entri negli occhi sciacquarli immediatamente sotto
I'acqua corrente per almeno 10 minuti. Rivolgersi al medico.

Se si desidera smaltire il prodotto, € necessario prima scollegare la
batteria dall'apparecchio e portarlo in un luogo apposito.

Se si trasporta l'apparecchio o non lo si usa per molto tempo, scaricare
l'acqua dal serbatoio del robot (premere il pulsante di scarico sul lato
del robot e far uscire l'acqua). Caricare completamente il robot e poi
spegnere l'interruttore principale per prolungare la durata della batteria.
Assicurarsi di caricare il robot almeno ogni 3 mesi per evitare di ridurre
la capacita della batteria. Scollegare la stazione di ricarica dalla rete
elettrica, svuotare e asciugare i serbatoi, sciacquare e asciugare la spugna
del filtro. Si raccomanda di utilizzare la scatola originale per il trasporto.
Verificare se la tensione della rete corrisponde ai valori riportati
sull'etichetta del prodotto. Non collegare I'apparecchio agli adattatori
prese e/o alle prolunghe. Utilizzare esclusivamente un alimentatore con
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collegamento a terra.

« Quando si scollega la stazione di ricarica dalla presa di corrente, non
tirare mai il cavo di alimentazione, ma afferrare la spina ed estrarla. Non
maneggiare la spina o l'apparecchio con le mani bagnate.

« Non permettere che I'apparecchio sia utilizzato come giocatolo.

« Per pulire I'apparecchio non adoperare gli agenti chimici aggressivi
e abrasivi.

« Lapparecchio divostro possesso € adatto solo per uso domestico, non per
uso commerciale. L'apparecchio € progettato per la pulizia di pavimenti
e tappeti lavabili.

« Non immergere il cavo di alimentazione, la spina o I'apparecchio stesso
nell'acqua o in un altro liquido.

+ Non procedere mai alla riparazione dell'apparecchio. Rivolgersi al centro
di assistenza autorizzato. Prevenire gliinfortuni dovuti alla manipolazione
inadeguata.

« Lapparecchio puo essere utilizzato dai bambini d’eta superiore a 8 anni.
Le persone di capacita fisiche e mentali ridotte e/o non pratiche
possono utilizzare I'apparecchio solo in presenza delle persone istruite
e informate sugli eventuali rischi uniti all'uso. La pulizia e la manutenzione
dell'apparecchio non deve essere effettuata dai bambini se essisono d’eta
inferiore a 8 anni 0 se non presente una persona esperta. | bambini d’eta
inferiore a 8 anni devono stare lontani dalla portata dell'apparecchio
e dal suo cavo di alimentazione. L'apparecchio non € un giocatolo e come
tale deve essere utilizzato.

« L'accesso al robot e alla stazione di ricarica deve essere impedito ai
bambini di eta inferiore ai 3 anni, a meno che non siano costantemente
sorvegliati.

« Eventualidanniolesionicausatidaun usoimproprio sono diresponsabilita
dell'utente.

« Qualora il cavo di alimentazione risulti danneggiato, per la sua
sostituzione rivolgersi ad un centro di assistenza specializzato, per
prevenire ogni possibile situazione pericolosa. E' severamente vietato
utilizzare I'apparecchio con il cavo di alimentazione danneggiato.

Un eventuale danno causato dal mancato rispetto delle indicazioni
previste dal produttore non puo essere coperto dalla garanzia.
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Controllare attentamente se sono stati disimballati tutti gli accessori,
si consiglia di conservare, per il periodo di garanzia, il box di cartone
originale, il manuale d’uso e il materiale di confezionamento.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO
1 Coperchio superiore magnetico

2 Indicatore WiFi

3 Pulsante di avvio/arresto (Start/Stop)
4 Pulsante diricarica/riavvio

5 Pulsante dirilascio del contenitore della polvere
6 Connettore elettronico

7 Interruttore di alimentazione

8 Telemetro laser

9 Paraurti

10 Sensore a infrarossi anteriore

11 Sensore TOF

12 Spazzola laterale

13 Sensori anticaduta

14 Sensore a ultrasuoni

Ruota centrale

Coperchio inferiore

Spazzola rotante

Ruota di scorrimento

Coperchio della spazzola rotante
Tessuto per la pulizia

Pompa dell'acqua

Contatti di carica

Sensore di posizione della stazione
Apertura per l'aspirazione dello sporco nel sacchetto
della polvere

Contenitore della polvere

Filtro HEPA

Filtro in schiuma

Filtro fine con griglia
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Stazione diricarica

Contenitore per la polvere
Contenitore dell'acqua

Pannello di controllo con display
Trasmettitore di segnale della stazione
Contatti di ricarica della stazione di ricarica
Foro di riempimento dell'acqua

Filtro con scanalature di pulizia
Apertura di aspirazione

Connettore dell'elettronica

10 Porta di alimentazione

11 Supporto per il cavo

12 Maniglia del contenitore dell'acqua

13 Serbatoio dell'acqua pulita

14 Serbatoio dell'acqua sporca
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Pulsanti e indicatori della stazione di ricarica

Pulsante di avvio/arresto (Start/Stop)
Pulsante di carica/autopulizia

Indicatore del contenitore della polvere
Indicatore del serbatoio dell'acqua pulita
Indicatore del serbatoio dell'acqua sporca
Indicatore del livello della batteria
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Lista delle parti

1 Aspirapolvere robotico Py

2 Stazione diricarica
3 Spazzola dipulizia
4 Sacchetto per

la polvere
5 Cavo dialimentazione -
6 Filtro HEPA

+ filtro in schiuma
7 Tessuto per la pulizia

8 Spazzola laterale

FUNZIONI CHIAVE

Robot

Interruttore principale

« Passare alla posizione
robot.

« Perspegnere il robot, passare alla posizione "O".

per accendere e caricare il

Pulsante di avvio/arresto (Start/Stop)

« Premere per avviare/arrestare la pulizia.

« Tenere premuto il pulsante per 5 secondi per
terminare l'attivita in corso.

Pulsante di ricarica/riavvio

« Premere per tornare alla stazione di ricarica.

o Tenere premuto il pulsante per 10 secondi per
ripristinare le impostazioni di fabbrica.

Nota: dopo il ripristino delle impostazioni di fabbrica, le

impostazioni di pulizia programmata e di connessione

WiFi verranno cancellate.

Riavvio della WiFi
« Premere contemporaneamente entrambi pulsanti per
3s.

Indicatore WiFi

Lampeggia lentamente: il robot & in modalita di
accoppiamento.

Si accende: il robot & connesso al WiFi.

Spento: non & connesso al WiFi.

Stazione di ricarica

Pulsante Avvio/Arresto (Start/Stop)

« Premere per avviare/arrestare la pulizia.

o Tenere premuto il pulsante per 3 secondi per
terminare I'attivita in corso.

Pulsante di carica/autopulizia

« Premere per tornare (caricare)/uscire dalla stazione.

« Tenere premuto il pulsante per 3 secondi per avviare
l'autopulizia della stazione (il robot deve essere fuori
dalla stazione!).

concept
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Attivazione/disattivazione del blocco bambini

« Quandoil robot si trova nella stazione, tenere premuti
contemporaneamente per 6 secondi il pulsante Start/
Stop eil pulsante di ricarica/autopulizia sulla stazione.

Nota: Se l'indicatore si illumina di rosso, indica una

condizione che deve essere affrontata: sacchetto della

polvere mancante, serbatoio dell'acqua vuoto, ecc.

INSTALLAZIONE

1. Collegare il cavo di alimentazione alla stazione.

« Avvolgere il cavo in eccesso intorno al supporto (il
cavo puo essere fatto passare sia dal lato destro che
da quello sinistro del supporto).

« Posizionare la stazione di ricarica su una superficie
piana e rigida (non su un tappeto morbido e a pelo
alto), con la schiena rivolta verso la parete, e collegare
la stazione alla rete elettrica. Verificare che il pannello
di controllo con gli indicatori sul dock sia acceso.

« Assicurarsi che la stazione si trovi in un luogo con una
buona copertura WiFi.

Nota:

« Prevedere uno spazio di almeno 6 cm dalla parete,

almeno 0,5 m su entrambi i lati della docking station e

almeno 1,5 m davanti alla stazione.

Se il cavo di alimentazione risulta teso verticalmente

verso il pavimento, I'apparecchio potrebbe farlo

uscire dalla presa di rete e di conseguenza la stazione

di ricarica potrebbe essere spenta.
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2. Non spostare senza motivo la stazione di ricarica

e non esporla ai raggi diretti del sole.
Nota: | raggi diretti del sole disturbano il segnale della

concept

stazione di ricarica e per questo motivo I'apparecchio
potrebbe non trovare la stazione di ricarica. Non coprire
la stazione di ricarica con alcunché.

3. Messa in funzione ericarica

« Prima del primo utilizzo, rimuovere tutti gliimballaggi
e i materiali di marketing dall'apparecchio.

« Rimuovere il coperchio magnetico superiore del
robot, portare linterruttore in posizione "I' e
rimettere il coperchio.

« Attendere che l'indicatore del pulsante Start/Stop sia
acceso in modo permanente.

« La ricarica puo essere avviata utilizzando il pulsante
sull'aspirapolvere (pulsante di carica/riavvio), il
pulsante di carica/autopulizia sulla stazione di
ricarica o I'applicazione mobile.

Nota: per accendere e caricare il robot, & necessario
posizionarlo su "I". Per spegnere il robot, portare
l'interruttore di alimentazione in posizione "0". Si puo
usare anche per riavviare se il robot non risponde ai
pulsanti o non puo essere fermato.
Nota: Se non si riesce ad accendere I'apparecchio a causa
del livello basso di ricarica dell'accumulatone, ricaricare
I'accumulatore nella stazione di ricarica, I'apparecchio
si avvia automaticamente. Far scorrere il robot nella
stazione in modo che i tessuti di pulizia tocchino quasi
la parete posteriore della docking station. Lapparecchio
puo lavorare normalmente solo se il livello di ricarica
dell’accumulatore & >15 %.

4. Connessione dell'applicazione mobile (questo
passo puo essere omesso)
Leggere le istruzioni per la connessione della rete Wi-Fi
e collegare I'applicazione mobile.

5. Istruzioni per I'uso del contenitore dell'acqua
Rimuovere il  contenitore  dell'acqua, aprire
il coperchio e versare acqua nel serbatoio
dellacqua  pulita (serbatoio anteriore). Non
superare la tacca MAX. Chiudere il coperchio
e rimettere il contenitore. 4

« Se il serbatoio dell'acqua pulita & vuoto e quello
dell'acqua sporca e pieno, l'utente viene avvisato
di riempire il serbatoio dell'acqua pulita e quello
dell'acqua sporca.

« La parete di gomma tra i serbatoi dell'acqua si sposta
automaticamente sul lato in cui c'¢ meno acqua.

« All'interno del robot e installato un serbatoio
dell'acqua che viene automaticamente riempito dal
serbatoio della stazione.

« Dopo ogni lavaggio dei tessuti, il serbatoio dell'acqua
sporca viene riempito con l'acqua scaricata.

Nota:

« Prima della prima pulizia, il serbatoio dell'acqua pulita
deve essere riempito con acqua pulita per il corretto
funzionamento della stazione, anche se il robot non
deve lavare.

« Eliminare le gocce d'acqua sul contenitore con un
panno asciutto prima di rimettere il contenitore nella
stazione diricarica.

« Non aggiungere acqua molto calda per evitare di
deformare la parete di silicone tra i serbatoi.

« Cambiare I'acqua nel serbatoio in base alla frequenza
di utilizzo del robot.

o

Avvio della pulizia

Prima di utilizzare il robot per la prima volta, accertarsi

che i tessuti di pulizia, la spazzola rotante e la spazzola

laterale siano stati fissati correttamente dalla fabbrica.

Controllare la posizione del sacchetto della polvere

nella stazione di ricarica.

Non utilizzare la stazione di ricarica senza un sacchetto

per la polvere inserito, un contenitore per l'acqua

(sufficiente acqua pulita per la pulizia) e un filtro con

scanalature per la pulizia.

Dopo aver acceso il robot, premere brevemente il

pulsante sul robot o avviare la pulizia utilizzando

I'app mobile o premendo il pulsante Start/Stop sulla

stazione di ricarica (e possibile mettere in pausa il

robot in qualsiasi momento durante I'uso premendo

il pulsante).

Nota:

« Il robot aspirapolvere non pud essere utilizzato per
rimuovere i liquidi.

« Si consiglia di monitorare il robot durante la prima
pulizia per affrontare eventuali problemi e garantire
una pulizia senza problemi in futuro.

« Prima della prima pulizia, il robot esegue una
mappatura dell'intera area (non pulisce, esegue solo
una scansione). Salvare la mappa nell'app e regolare
le stanze secondo le necessita.

« Primadiusare I'apparecchio eliminare tutti gli oggetti

dal pavimento (compresoil cavo dialimentazione della

stazione di ricarica), per prevenire i buchi di corrente

e danneggiamenti degli oggetti/fili conduttori.




UTILIZZO

ATTIVAZIONE/SPEGNIMENTO:

« Accensione: portare l'interruttore principale sotto
il coperchio superiore in posizione "I". Attendere
che l'indicatore del pulsante Start/Stop si accenda in
modo permanente.

« Spegnimento: portare l'interruttore principale sotto
il coperchio superiore in posizione "O".

PULIZIA/SOSPENSIONE TEMPORANEA

Dopo aver avviato il robot, premere brevemente il

pulsante sul robot o avviare il robot utilizzando I'app

mobile o premendo il pulsante Start/Stop sulla stazione
diricarica (il robot puo essere messo in pausa in qualsiasi
momento durante I'uso).

MODALITA SONNO

Senza immettere alcun comando, il robot entra in
modalita sleep dopo 10 minuti e i pulsanti si spengono.
Il robot entra automaticamente in modalita sonno anche
quando & completamente carico. Premere un pulsante
qualsiasi.

RICARICA

Regime automatico: Dopo il lavoro, I"apparecchio torna
automaticamente alla stazione di ricarica, dove aspira lo
sporco dalla tramoggia e pulisce i tessuti del mop in base
alle impostazioni dell'utente.

Se la batteria si esaurisce durante la pulizia, il robot torna
alla stazione per ricaricarsi e poi termina la pulizia dal
punto in cui l'aveva lasciata (attivare la modalita Termina
la pulizia dopo l'interruzione nell'app).

Modalita manuale: Dopo aver premuto il pulsante di
carica sul robot/stazione/app, il robot torna alla stazione
per caricarsi. Durante la carica, il pulsante sul robot
lampeggia e i punti sul display della stazione mostrano lo
stato di carica della batteria.

Quando il robot & completamente carico nella stazione,
tutti i pulsanti sono spenti.

Si consiglia di lasciare il robot nella stazione tra una pulizia
e l'altra, per mantenere la batteria in uno stato di carica.
Nota: se non si utilizza il robot per un lungo periodo di
tempo, caricarlo completamente e poi spegnerlo. Caricare
il robot almeno ogni 3 mesi per evitare di danneggiare la
batteria a causa di una scarica eccessiva.

Nota: Se I'apparecchio non trova la stazione di ricarica,
torna automaticamente in posizione di partenza. In
tal caso portare |'apparecchio alla stazione di ricarica
manualmente.

PULIZIA COMPLETAMENTE AUTOMATICA
Una volta acceso, il robot mappera I'area, generera una
mappa e la suddividera in modo intelligente in aree.

concept

Salvare la mappa nell'app e modificare le stanze in base
alle esigenze. Iniziare la pulizia premendo il pulsante
Start/Stop e il robot aspira/lava a fondo le aree una per
una lungo la parete e pianifica il percorso di pulizia ad
archi/s.

Terminata le pulizia il robot torna automaticamente alla
stazione di ricarica.

Nota: Durante la pulizia non muovere il robot inutilmente
e frequentemente. Se spostato, rimettere il robot nella
posizione precedente.

PULIZIA IN ZONA CIRCOSCRITTA

Impostare tramite I'applicazione mobile la posizione e la
grandezza della zona da pulire. Possono essere impostate
al massimo 5 zone. In tal caso il robot eseguira la pulizia in
pill zone preimpostate.

PULIZIA STANZE
Scegliere tramite I'applicazione mobile le stanze da pulire

MODALITA DI PULIZIA

1. Solo aspirazione

2. Solo lavaggio con mop

3. Aspirare e poi lavare con mop

4. Aspirare e lavare con mop contemporaneamente
Regolare le impostazioni della modalita di pulizia
nell'app mobile.

Il programma aspirapolvere e poi lavare & adatto
a superfici molto sporche.

REGOLAZIONE DELLA FORZA DI ASPIRAZIONE

1. Bassa - per una pulizia rapida e per pavimenti poco
sporchi

2. Media - per la pulizia quotidiana

3. Alta - per pavimenti pili sporchi

4. Massima - massima potenza di aspirazione

Selezionare il livello nell'applicazione in base alla

contaminazione del pavimento e alla potenza di

aspirazione richiesta.

FREQUENZA DI ASPIRAZIONE DELLO SPORCO DAL

ROBOT ALLA STAZIONE

Selezionare la frequenza di aspirazione dello sporco

nell'applicazione. E possibile scegliere se aspirare dopo

ogni pulizia, ogni volta che si lavano i tessuti di pulizia o

se disattivare l'aspirazione.

1. Non aspirare lo sporco.

2. Bassa frequenza - una volta al termine della pulizia.

3. Alta frequenza - ogni 30 minuti in modalita di
aspirazione, aspirare e lavare ogni volta che si torna
alla stazione per riempire l'acqua e lavare i tessuti di
pulizia (a seconda dell'impostazione dopo 10/15/20
minuti).

concept

Nota: se l'aspirazione automatica della polvere &
disattivata, & necessario inserire nell'app un'istruzione
per l'aspirazione immediata, dopo aver terminato la
pulizia o aver riempito il contenitore della polvere.

IMPOSTAZIONI DI PULIZIA DEI TAPPETI

L'app consente di impostare se il robot deve ignorare,

aspirare/lavare o evitare i tappeti durante la pulizia.

Modalita:

1. Adatta - Quando viene rilevato un tappeto, i tessuti
rotanti di pulizia vengono sollevati e abbassati di
nuovo quando il robot esce dal tappeto e il robot
continua automaticamente senza modificare il
percorso di pulizia.

2. Evita - Quando viene rilevato un tappeto, il tappeto
viene evitato e il percorso di pulizia viene ripianificato.

3. Ignora - Dopo aver riconosciuto il tappeto, i tessuti
rotanti non vengono sollevati, la pulizia continua e il
percorso di pulizia non viene modificato.

PULIZIA UMIDA

« Si consiglia di passare I'aspirapolvere sul pavimento
due volte prima della prima lavata.

« La lavatura deve sempre iniziare direttamente dalla
stazione.

« llrobot riempira il serbatoio dell'acqua e immergerail
tessuto di pulizia prima di iniziare la lavatura. Durante
la pulizia andra a riempire I'acqua e a lavare i tessuti,
impostando la frequenza di ammollo nell'app.

« Al termine della lavatura, il robot lava i tessuti e li
asciuga.

INTERVALLI PER IL LAVAGGIO DEI TESSUTI E PER IL
RIFORNIMENTO DI ACQUA DURANTE LA PULIZIA
UMIDA

1. Ogni 10 minuti - intervallo alto

2. Ogni 15 minuti - intervallo medio

3. Ogni 20 minuti - intervallo basso

Affinché il robot possa tornare alla stazione per lavare i
tessuti e riempire l'acqua senza problemi, & necessario
che lasci la stazione di ricarica all'inizio dell'operazione di
pulizia. Non spostare la stazione durante la pulizia.

INTENSITA DI PULIZIA DEI TESSUTI

Selezionare la modalita di pulizia nell'applicazione:
1. Standard - 91 secondi, consuma 130 ml di acqua.
2. Profondo - 145 secondi, consuma 215 ml di acqua.

REGOLAZIONE DELLA QUANTITA DELL'ACQUA
Impostare nell'applicazione.

1. Bassa

2. Medio

3. Alta

L'impostazione predefinita prevede il rabbocco
dell'acqua e il lavaggio dei tessuti di pulizia ogni 15
minuti e un controllo medio della quantita d'acqua.

Per un intervallo medio di riempimento dell'acqua (ogni
15 minuti), si consiglia di selezionare solo l'intensita di
bagnatura 1e2.

ASCIUGATURA DEI TESSUTI DI PULIZIA

Nell'app e possibile impostare il tempo di asciugatura dei
tessuti di pulizia nella stazione: 60 min, 120 min, 180 min
0 240 min.

MODALITA DI PULIZIA CONTINUA DOPO
L'INTERRUZIONE

Attivare nell'app nel caso in cui la batteria si esaurisca
durante la pulizia = il robot si reca alla stazione per
ricaricarsi e tornare al punto in cui ha interrotto la pulizia
eriprenderla.

PULIZIA DEL ROBOT TRAMITE LAPP

L'app puo essere utilizzata per attivare il lavaggio e
I'asciugatura istantanei dei tessuti, l'estrazione dello
sporco in un sacchetto per la polvere e I'estrazione
manuale dell'acqua.

RICONOSCIMENTO DI PICCOLI OGGETTI

Attivare la funzione nell'app. Il robot utilizza il laser per
individuare piccoli oggetti sul pavimento (altezza 3-7
cm) ed evitarli. Non evitera gli oggetti troppo piccoli.

PULIZIA TRASVERSALE
Attivare la funzione nell'app. Il robot pulira due volte la
stessa area in due direzioni per una pulizia piu accurata.

PULIZIA PERIMETRALE

Attivare la funzione nell'app. Il robot pulira lungo le
pareti e raggiungera meglio gli angoli.

PULIZIA SU UN ALTRO PIANO

Nel caso in cui sia necessario pulire un altro pavimento (e
non si disponga di un altro robot e di un‘altra stazione),
I'ideale é portare con sé il robot e la stazione di ricarica
e posizionarli sempre nello stesso punto. Se si trasporta
solo il robot, & necessario regolare la modalita di pulizia
(selezionare solo la modalita di aspirazione o I'intervallo
pit lungo per I'ammollo dei tessuti).

ZONA VIETATA

Impostare tramite I'applicazione mobile una o pil zone

vietate. Il robot non accedera a queste zone, non vi

eseguira la pulizia.

Nota: Il robot potrebbe entrare nella zona vietata per

errore di localizzazione, per errore dei sensori o per altri

motivi.

« |l robot potrebbe accedere alla zona chiusa qualora
cambi in modo fondamentale la posizione della
stazione di ricarica e/o dei mobili. Per questo motivo
non muovere, se non € indispensabile, il robot
operante né intervenire in alcun modo nel suo lavoro.

« Lazonavietata sara cancellata non appena si ripristini
la mappa.




PROGRAMMAZIONE DELLE PULIZIA

Il tempo fisso della pulizia pud essere impostato tramite
I'applicazione mobile. Il robot inizia automaticamente la
pulizia all'ora impostata e torna alla docking station al
termine della pulizia.

RIAVVIO DELLA WIFI

Se non & possibile collegarsi all'apparecchio tramite
il cellulare per motivi di cambio della configurazione
del router e della password o per altri motivi, premere
contemporaneamente il pulsante (%} e il pulsante &
per 3 s, finché non viene emesso un segnale acustico
e l'indicatore lampeggia. Seguire le istruzioni dell'app per
riconnettersi.

AUTO BOOST

Quando l'apparecchio rileva il tappeto automaticamente
aumenta la potenza di aspirazione al livello massimo.
Attivare/disattivare nell'app.

MODALITA NON DISTURBARE

Impostata nell'app. Durante il periodo di tempo impostato

per la modalita Non disturbare, il robot non eseguira la

pulizia programmata.

« Selezionare laripetizione della pulizia: i giorni specifici
della settimana in cui si desidera che il robot pulisca.

« Attivare la funzione dell'app per l'invio di notifiche
relative alla pulizia programmata.

« Per impostazione predefinita, la modalita Non
disturbare e disattivata.

IMPOSTAZIONI DI LINGUA E VOLUME
Controllo nell'app. Scegliete la lingua e il volume con cui
volete che il robot parli.

BLOCCO BAMBINI

Attivare/disattivare  nellapp o tenere  premuti
contemporaneamente per 6 secondi il pulsante Start/
Stop e il pulsante di ricarica/autopulizia sulla stazione
(quando il robot si trova nella stazione).

| pulsanti del robot e della stazione saranno inattivi.

GESTIONE DEGLI ACCESSORI

Informazioni nell'app sulla durata del filtro HEPA, delle
spazzole e dei tessuti di pulizia e raccomandazioni per la
loro sostituzione.

UTILIZZO DEL ROBOT SENZA LAPP

Se non si riesce a controllare il robot tramite I'app
mobile, & possibile utilizzarlo senza I'app, ma in modo
molto limitato. Senza I'app, non & possibile utilizzare le
funzioni speciali pulizia trasversale, pulizia perimetrale,
pulizia programmata, modalita non disturbare, cambio di
modalita di pulizia, pulizia del robot, ecc.

Impostazioni predefinite del robot:
« Modalita di pulizia: Aspirazione e lavatura simultanea
« Potenza di aspirazione: Standard

concept

« Regolamento dell'acqua: Medio

« Intervallo per il rifornimento dell'acqua e la pulizia dei
tessuti: Medio Intervallo 15 min.

« Ripresa della pulizia dopo l'interruzione: acceso

« Riconoscimento piccoli oggetti: acceso

« AUTO BOOST: acceso

MANUTENZIONE ORDINARIA

Per mantenere le migliori prestazioni del robot, si consiglia
di eseguire la manutenzione secondo la tabella seguente.

Parte Interv.al.lo di Interval!o di
pulizia sostituzione
Ruota centrale secondo /
necessita
Contenitore per la secondo /
polvere necessita
Spazzola rotante ogni 2 setti- | ogni 6-12 mesi
mane
Spazzola laterale mensilmente | ogni 3-6 mesi
Filtro HEPA ogni 2 setti- | ogni 6-12 mesi
lavabile e filtro in mane
schiuma
Tessuto per la secondo ogni 3-6 mesi
pulizia necessita
Sensore di ogni mese /
posizione della
stazione
Sensori anticaduta ogni mese /
Sensore TOF ogni mese /
Sensore a ogni mese /
ultrasuoni (sensore
di riconoscimento
dei tappeti)
Ruote di ogni mese /
scorrimento
Contatti di ricarica ogni mese /
(robot)
Contatti di ricarica ogni mese /
(stazione)
Filtro con secondo /
scanalature di necessita
pulizia (stazione)

concept

Serbatoio secondo /

dell'acqua pulita/ necessita

sporca

Sacchetto per la / secondo

polvere necessita/ogni
1-2 mesi

Spazzola principale

1. Girare I'apparecchio e premere i fermi sul coperchio
della spazzole principale per estrarla.

2. Rimuovere la spazzola principale, sfilare il cuscinetto
e allentare I'estremita della spazzola nella direzione
indicata. Rimuovere i capelli aggrovigliati e altri detriti
da entrambe le estremita della spazzola.

3. Sostituire la spazzola.

4. Riposizionare il coperchio della spazzola.

Nota: Per pulire la spazzola principale, utilizzare un

tessuto imbevuto di acqua calda. Se la spazzola &

immersa nell'acqua, lasciarla asciugare completamente

(non alla luce diretta del sole). Non utilizzare detergenti

aggressivi e disinfettanti.
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Spazzola laterale

1. Capovolgere il robot e rimuovere la spazzola laterale
con un cacciavite.

2. Rimuovere la spazzola, pulirla, rimetterla e stringere
la vite.

Nota: si consiglia di sostituire le spazzole laterali ogni

3-6 mesi per garantirne I'efficacia pulente.

Ruota centrale

1. Utilizzare un piccolo cacciavite o un altro strumento
per rimuovere la ruota centrale.

Nota: il supporto della ruota centrale non puo essere

rimosso.

2. Sciacquare la ruota con acqua per rimuovere capelli
e altri detriti e asciugarla.

3. Riposizionare la ruota e premere in posizione.

Ruote di scorrimento
Pulire con un tessuto morbido e asciutto.

Contenitore della polvere

1. Rimuovere il coperchio magnetico superiore del robot
e rimuovere il contenitore della polvere.

2. Aprireil contenitore della polvere e svuotare lo sporco.

3. Sciacquare il contenitore con acqua pulita (senza
detergenti, per non danneggiare il filtro) e versare
I'acqua sporca.

4. Lasciare asciugare il contenitore e il filtro e rimetterli
a posto.

Nota: la sporcizia viene aspirata nel sacchetto della

polvere della stazione, quindi e sufficiente controllare

di tanto in tanto che non vi siano pelucchi piu grandi

incastrati nel contenitore e pulirlo.
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Filtro HEPA + filtro in schiuma

1. Aprire il coperchio del filtro e rimuovere il filtro HEPA
eilfiltro in schiuma.

2. Sciacquare accuratamente i filtri con acqua pulita.
Pulire delicatamente il filtro HEPA per rimuovere lo
sporco. Non pulire il filtro con le dita, con una spazzola
o0 con oggetti appuntiti!

3. Lasciare asciugare completamente i filtri.




4. Sostituire i filtri nell'ordine corretto.

o

Tessuti per la pulizia

1. Staccare entrambi i tessuti dalle estensioni.

2. Sciacquare i tessuti e lasciarli asciugare.

3. Incollare nuovamente i tessuti sulle estensioni.

Nota: Anche se i tessuti vengono lavati e asciugati nella
stazione di lavaggio dopo ogni pulizia, verificatene le
condizioni prima della pulizia. | tessuti sporchi possono
compromettere la qualita della pulizia umida. Utilizzare
un cacciavite per rimuovere gli attacchi del tessuto e
pulirli se necessario.

Sensori

Pulire i sensori con un tessuto morbido e asciutto come

segue.

1. Durante la pulizia, tenere il robot spento. Pulire il
sensore a infrarossi anteriore, il sensore TOF, il sensore
di carica, i contatti di carica, i 6 sensori di caduta e il
sensore a ultrasuoni (sensore di rilevamento del
tappeto nella parte inferiore del robot).

2. Scollegare la stazione di ricarica dalla rete elettrica e
pulire i contatti di ricarica sulla stazione di ricarica con
un tessuto morbido e asciutto.
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AUTOPULIZIA DELLA STAZIONE

« |l robot aspirapolvere deve trovarsi all'esterno della
stazione!

« Eseguire l'operazione per mantenere la stazione di
ricarica in buone condizioni.

« Avviare il processo di autopulizia della stazione
tenendo premuto il pulsante di carica/autopulizia per
3 secondi - l'acqua verra riempita nella parte inferiore
e scaricata nel serbatoio dell'acqua sporca.

« Utilizzare la funzione di autopulizia della stazione
anche nel caso in cui l'acqua rimanga nella parte
inferiore della stazione dopo il lavaggio dei tessuti di
pulizia (non e stata scaricata tutta).

Nota: é possibile utilizzare una spazzola per pulire la

parte inferiore della stazione, quindi passare un tessuto

asciutto.

PULIZIA DEL CONTENITORE DELLACQUA

« Controllare regolarmente il contenitore dell'acqua per
evitare la formazione di muffa!

« Cambiare l'acqua nel contenitore in base alla
frequenza di utilizzo del robot.

1. Rimuovere il contenitore, aprire il coperchio e versare
I'acqua sporca.

2. Versare l'acqua pulita e chiudere il coperchio.

3. Premere il coperchio e scuotere il contenitore. In caso
di sporco piu consistente, lavare il serbatoio.

4. Versare l'acqua e lasciare asciugare il contenitore con
il coperchio aperto.

5. Riposizionare il contenitore.

PULIZIA DELLA SPUGNA DEL FILTRO DEL SERBATOIO

DELL'ACQUA PULITA

1. Rimuovere il contenitore, aprire il coperchio, versare
I'acqua ed estrarre la parte aspirante. Rimuovere con
cautela il piccolo coperchio ed estrarre la spugna
filtrante.

2. Sciacquare la spugna con acqua pulita, asciugarla
eriporla.

el
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PULIZIA DEL FILTRO CON SCANALATURE DI PULIZIA
(STAZIONE DI RICARICA)
1. Tirare il filtro di plastica verso di sé.
2. Sciacquare il filtro con acqua pulita.
3. Far scorrere nuovamente il filtro pulito.
=
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SOSTITUZIONE DEL SACCHETTO DELLA POLVERE

Sostituire regolarmente il sacchetto della polvere.

1. Aprire il coperchio del contenitore della polvere in cui
éinserito il sacchetto della polvere.

2. Far scorrere il sacchetto pieno verso l'alto e chiuderlo
per evitare la fuoriuscita di sporco. Gettare il sacchetto
usato.

3. Pulireilbordo del contenitore con untessutoasciuttoe
inserire un nuovo sacchetto per la polvere. Assicurarsi
che il nuovo sacchetto sia inserito correttamente per
evitare che lo sporco fuoriesca e danneggi la stazione.

4. Chiudere il coperchio e premere leggermente per
assicurarsi che sia sigillato correttamente.

é‘gé? 9’427 N U

Aggiornamento del firmware

Il firmware si aggiorna tramite l'applicazione mobile.
Effettuare I'aggiornamento ogniqualvolta si riceva
I'informazione su un firmware nuovo. All'aggiornamento
del firmware il livello di ricarica dell'accumulatore
dovrebbe essere =50 % e I'apparecchio deve trovarsi alla
stazione di ricarica.

RISOLVERE | PROBLEMI

Il robot segnala un errore

« La spia Start/Stop lampeggia in rosso e viene emesso
un messaggio vocale di errore.

« Seguire il messaggio del robot o la guida alla
risoluzione dei problemi dell'applicazione per
risolvere il problema da soli.

Note:

« Se non si verifica alcuna attivita entro 10 minuti
durante la condizione di errore, il robot si spegne
automaticamente.

« Sesiriportail robotalla stazione durante la condizione
di errore, il programma corrente verra terminato.

La stazione diricarica segnala un errore

« Laspiadellastazione diricarica & rossa e viene emesso
un messaggio vocale di errore.

« Seguire il messaggio della stazione o la guida alla
risoluzione dei problemi dell'applicazione per
risolvere il problema da soli.

« Se non si riesce a risolvere il problema, contattare il
servizio clienti.




PROBLEMI COMUNI
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Problema

Soluzione

Il robot non si accende.

Batteria scarica. Inserire il robot nella stazione e caricarlo completamente prima
dell'uso.

Temperatura elevata o bassa. Utilizzare il robot solo nell'intervallo di temperatura 0-40
°C.

Non é possibile caricare

La stazione non é collegata a una fonte di alimentazione. Assicurarsi che entrambe le
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L'indicatore LED della
stazione lampeggia in
rosso.

Nessun sacchetto per la polvere inserito. Inserire il sacchetto nell'apposito spazio.

Il contenitore dell'acqua non ¢ inserito correttamente. Provare a inserirlo di nuovo.

Il serbatoio dell'acqua pulita € vuoto o il serbatoio dell'acqua sporca é pieno. Riempire
il serbatoio dell'acqua pulita e versare l'acqua sporca.

Scarso effetto di
estrazione dello sporco
0 suoni non standard
durante l'estrazione dello

Controllare che non vi siano corpi estranei nei fori di aspirazione o che il filtro o il
sacchetto della polvere non siano ostruiti. Pulire i fori e il filtro o sostituire il sacchetto
della polvere.

sporco.

il robot. estremita del cavo di alimentazione siano collegate correttamente.
Contatto difettoso. Pulire i contatti di carica della stazione e del robot. Accertarsi che le
spie luminose della stazione siano accese.
Carica lenta. Quando viene utilizzato in luoghi ad alta o bassa temperatura, il robot riduce

automaticamente il tempo di ricarica per mantenere la massima durata della batteria.

Debole effetto di

L ) I tessuti di pulizia non sono incollati correttamente. Toglierli e reincollarli.
lavaggio dei tessuti.

| contatti di ricarica sono sporchi. Pulire i contatti con un tessuto asciutto.

Il robot non torna alla
stazione di ricarica.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione. Posizionare la stazione in un'area libera
da ostacoli.

Il robot & troppo lontano dalla stazione. Avvicinare il robot alla stazione e riprovare.

Non & stato inserito alcun sacchetto per la polvere. Inserire il sacchetto nell'apposito

Errore di estrazione spazio.

automatica dello sporco. | Assicurarsi che il coperchio del contenitore della polvere sia chiuso correttamente.

Controllare I'impostazione dell'aspirazione dello sporco nell'applicazione per verificare
che non sia disattivata o che non sia stata attivata la modalita di pulizia "Solo lavatura
con mop".

Rumori insoliti durante
la pulizia.

Il movimento della spazzola principale, della spazzola laterale o delle ruote di
scorrimento € ostacolato dalla sporcizia. Spegnere il robot e controllare e pulire tutte
queste parti.

Lo sporco & entrato nella ruota centrale. Rimuovere la ruota centrale con un cacciavite,
pulirla e sostituirla.

Il robot non ha avviato la pulizia in una stazione o la stazione non & segnata sulla
Nessun lavaggio dei mappa. In questo caso, il robot non riesce a trovare la stazione e a lavare i tessuti rotanti.

tessuti di pulizia.

Il serbatoio dell'acqua pulita & vuoto, il serbatoio dell'acqua sporca & pieno o il
contenitore non e inserito correttamente. Riempire/versare nuovamente l'acqua o
reinserire il contenitore dell'acqua.

Errore di connessione
WiFi.

La rete WiFi non é disponibile. Riavviare il router e ripetere I'accoppiamento.

Segnale WiFi debole. Spostare il robot in un luogo con un buon segnale WiFi.

La connessione WiFi si & improvvisamente interrotta. Questo potrebbe indicare un
guasto al router. Contattare I'assistenza clienti per risolvere il problema.

Il robot consuma energia
quando & in stazione?

Il robot, quando ¢ in funzione, consuma una quantita estremamente ridotta di energia
per mantenere la batteria in condizioni ideali.

E necessario caricare il
robot per 16 ore prima
dei primi tre utilizzi?

No. Le batterie agli ioni di litio non hanno un effetto memoria. Il robot puo essere
utilizzato quando é carico al 100% e non & necessario attendere 16 ore.

Il robot non continua
a pulire dopo che ha
smesso di farlo a causa
della batteria scarica ed &
andato a caricarsi.

Assicurarsi che il robot non sia in modalita Non disturbare; se lo &, il robot non
continuera a pulire in questa modalita.

Il robot non continuera a pulire se é stato trasferito manualmente alla stazione.

Errore improvviso del
robot.

E probabile che il sensore di caduta, il sensore TOF o il sensore di riconoscimento del
tappeto siano sporchi. Pulire i sensori con un tessuto morbido e asciutto.

COLLEGAMENTO SENZA FILI E COMPATIBILITA

« La societa Jindfich Valenta - CONCEPT non pu0 essere resa responsabile in alcun modo dei danni accidentali,

indiretti o consequenziali, né della perdita dei dati o dei danni causati dalla diffusione delle informazioni avvenuta
in sequito alla comunicazione tramite le tecnologie senza fili.

La comunicazione senza fili funzionante in modo perfetto non pud essere garantita al 100% per tutti i dispositivi
Smart e per tutte le reti Wifi (router). Considerata la varieta dei dispositivi sul mercato possono verificarsi i casi, in
cuilanatura o la specifica del rispettivo dispositivo Smart o della rete Wifi (router) non permettonoil collegamento,
o il collegamento e disturbato. Lefficienza della comunicazione senza fili & inoltre influenzata da una serie dei
fattori, compresa la configurazione hardware e software. La comunicazione tra il robot e la rete Wifi a cui si vuole
fareil collegamento, puo essere compromessa da altre reti Wifi, che possono essere sintonizzate sullo stesso canale
e di conseguenza disturbare la comunicazione (per esempio nei quartieri con alta densita di popolazione, nei
condomini etc.). | tali fatti non possono essere considerati la causa della contestazione dell'apparecchio.
L'applicazione e posseduta ed esercitata da un terzo soggetto (di cui in poi per brevita solo ,Soggetto") diverso
dalla societa Jindfich Valenta - CONCEPT (di cui in poi per brevita solo ,Venditore"). Il Venditore non passa al
soggetto alcuni dati personali. Al momento della registrazione all'applicazione il cliente passa i dati direttamente
al Soggetto che diventa il Titolare del trattamento dati. L'applicazione e la relativa tutela dei dati personali sono
soggette alle regole del Soggetto.
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Compatibilita:

Sistema operativo del dispositivo Smart - Android 5.0 e superiore
-10S 9.0 e superiore

Rete Wifi -2,4GHz

- protezione WPA1 e WPA2 (consigliata WPA2)
AVVERTIMENTO: L'apparecchio non puo essere utilizzato con le reti Wifi protette dal protocollo IEEE 802.1X (solitamente le
reti Wifi aziendali).

CONTROLLO TRAMITE L'APPLICAZIONE

Prima di poter gestire I'apparecchio tramite I'applicazione, sara necessario collegarlo con il Vostro cellulare e permettergli
accesso alla Vostra rete WiFi.

Distanza consigliata al momento di impostazione: meno di 4 metri.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere, router e il rispettivo cellulare siano vicini uno rispetto all’altro in modo che possa
avvenire I'accoppiamento.

Lo scarico dell’applicazione, la sua installazione e I'accoppiamento dell’'apparecchio

Nota: Effettuare I'accoppiamento dell’aspirapolvere solo se I'accumulatore € carico, oppure con l'aspirapolvere
posizionato alla base di ricarica.

1. Fareloscan del codice QR di cui sotto (fig. 1) oppure cercare I'applicazione ,Concept Home" su Google Play oppure
nell’App Store e scaricarla nel proprio cellulare.

2. Sesihagial'applicazione Concept Home, aprirla, effettuare login e sequire le istruzioni per I'accoppiamento.

3. Rimuovere il coperchio magnetico superiore del robot, portare I'interruttore principale in posizione “I” e rimettere
il coperchio.

4. Tenere premuti contemporaneamente entrambi i pulsanti di controllo dell'aspirapolvere finché non viene emesso

il segnale vocale per I'accoppiamento del robot. Lindicatore wifi tra i pulsanti lampeggia lentamente.

Poi premere nell'applicazione “+" oppure “aggiungere l'apparecchio”.

Sivisualizza la lista degli apparecchi, scegliere 'apparecchio dalla lista.

Inserire la rete wifi a cui collegarsi, e la sua password, la password potrebbe inserirsi automaticamente.

Continuare come indicato dall'app

Entrare nell'impostazione wifi nel rispettivo cellulare, scegliere la wifi SmartLife-xxxx ed attendere che avvenga

la connessione.

10. Poi tornare nell'applicazione ed attendere che I'apparecchio si accoppi. Una volta terminato I'accoppiamento
I'apparecchio pud essere gestito tramite I'applicazione mobile.

© o N o w

Problemi di accoppiamento

« Verificare la correttezza della password inserita della rete WiFi utilizzata.

« L'apparecchio supporta solamente la rete WiFi 2,4 Ghz.

« llrouterésovraccarico peril collegamento ditantialtri dispositivi (in particolare nei quartieri con alta concentrazione
di popolazione o per il numero alto dei dispositivi smart collegati). Perché il funzionamento sia stabile, & necessario
che il segnale della rete WiFi copra bene I'ambiente dove & previsto I'uso dell’aspirapolvere e che il segnale della
rete WiFi sia sufficientemente forte.

- riavviare I'aspirapolvere e il dispositivo smart e ripetere la procedura;
- se possibile, provare il riavvio del Wifi router;

« Seildispositivo smart contiene il sistema Android 6.0 e superiore, occorre avere accesa la funzione dilocalizzazione.

« Nonappena l'aspirapolvere siaccoppi con il dispositivo smart tramite I'applicazione ,Concept Home”, non muovere
né spostare la stazione di ricarica. Laspirapolvere utilizza la stazione di ricarica come punto di riferimento nella
mappa.

« Spostando la stazione di ricarica si rischia di perdere la mappa generata, comprese le zone di pulizia e vietate
precedentemente individuate! L'aspirapolvere creera una mappa nuova che trascrivera la mappa precedente.

concept
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ASSISTENZA

La manutenzione pill impegnativa e/o la riparazione che richiede I'intervento sulle parti interne dell'apparecchio
devono essere effettuate esclusivamente dal centro di assistenza autorizzato o da una persona esperta e qualificata.

PROTEZIONE DELLAMBIENTE

« Riciclare imballi e prodotti vecchi, alla fine di loro ciclo di vita.
« Lascatola in cui si acquista il prodotto puo essere recuperata come rifiuto differenziato.
« |sacchettiin polietilene (PE) possono essere recuperati come rifiuto differenziato.

Riciclaggio del prodotto alla fine della sua vita utile

L'apparecchio ¢ identificato in conformita alla Direttiva 2012/19/EU del Parlamento europeo e del
Consiglio sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (WEEE). Il simbolo riportato sul
prodotto indica che il prodotto stesso non puo essere smaltito come rifiuto urbano. Va portato in
un centro di raccolta dei rifiuti elettrici ed elettronici. Provvedendo allo smaltimento corretto del
prodotto si pud prevenire I'impatto negativo sull'ambiente e/o sulla salute umana nel caso di mancato
— riciclaggio. Lo smaltimento deve essere effettuata in conformita alle norme regolanti la gestione dei
rifiuti. Le maggiori informazioni sulle modalita dello smaltimento del prodotto sono reperibili presso
I'ufficio locale di amministrazione pubblica oppure nel negozio dove il prodotto e stato acquistato.

‘ € Il presente prodotto rispetta tutti i requisiti elementari stabiliti dalle normative EU inerenti.

Il produttore si riserva di apportare le modifiche ai testi relativi al prodotto, al suo disegno e alle relative specifiche
tecniche senza preavviso.
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AGRADECIMIENTO
Gracias por comprar este producto de la marca Concept y esperamos que quede satisfecho con él durante todo el
tiempo que lo use.

Antes de usar el producto, lea con cuidado todo el manual y luego guérdelo. Asegurese de que las demas personas que
vayan a utilizar el producto se familiaricen con el presente manual.

Parametros técnicos

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Parametros de la estacion de acoplamiento

Voltaje de la bateria 14,4V DC
Pardmetros de carga del robot 20V DG, 2,25A

Nivel de ruido 62 dB (rendimiento estandar)
Bateria 5200 mAh, Li-lon

Potencia de aspiracién Baja 270 min, Media 180 min,

Tiempo de funcionamiento - modo de aspiracion Alta 144 min, Maxima 90 min

Tiempo de carga completo 3-4h
Rango de frecuencia 2412 - 2472 MHz
Potencia de la antena (max.) <20dBm
Consumo de energia en modo de espera 035W
Consumo de energia en modo de espera en red 0,35W

Modo de espera

Estado en el que un dispositivo conectado a una fuente de alimentaciéon depende de la alimentacion de la red eléctrica
para funcionar correctamente y proporciona tnicamente una o mas de las siguientes funciones, que pueden persistir
indefinidamente: una funcién de reactivacién o una funcién de reactivacion con indicacién de dicha funcién, y/o una
visualizacion de informacién o estado.

Modo de espera enred

Estado en el que un dispositivo eléctrico o electronico puede restablecer su funcionamiento tras la activacion
remota a través de una interfaz de red y cuando mantiene esta capacidad con un consumo de energia reducido.

IMPORTANTE
Antes de conectar al suministro eléctrico, haga un control visual para verificar que el artefacto esté intactoy que

no haya sufrido dafios durante el transporte.

ADVERTENCIAS IMPORTANTES DE SEGURIDAD

« No emplee el artefacto de una manera diferente a la descrita en el
presente manual.

« Antes de utilizar por primera vez el artefacto, retire el embalaje y los
materiales promocionales.

« Antes de usar, retire del piso todos los objetos que podrian obstaculizar la
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limpieza (cables, papeles, ropa, manteles y cortinas que toquen el suelo,
jarrones fragiles).

Use solamente accesorios y repuestos originales. Si hay escaleras en el
area que el robot aspirador esta limpiando, es esencial establecer una
zona restringida o evitar de otro modo que el aspirador se caiga por las
escaleras.

No se siente ni pise el aspirador ni la estacién de acoplamiento, ni coloque
otros objetos sobre ellos.

Use la aspiradora solamente en hogares y a temperaturas de entre
0y 40°C.

Noempiecealimpiarsinunabolsade polvoenlaestacién deacoplamiento
y un recipiente de agua.

No ponga pelo, dedos u otras partes del cuerpo cerca del cepillo principal.
Mantenga limpios el cepillo principal y la boca de la aspiradora, retire el
peloy el polvo que podrian afectar la succion y la calidad de la limpieza.
No use el artefacto en pisos mojados o humedos.

No aspire liquidos, cigarrillos encendidos, fragmentos y objetos afilados,
encendedores y otros materiales inflamables, trozos grandes de papel,
bolsas de plastico, clavos, téner de impresoras y fotocopiadoras u otros
objetos que puedan danar el aspirador.

No deje que la aspiradora circule encime de cables sueltos.

Apague el artefacto para su limpieza y mantenimiento. Antes de limpiar
la estacion de acoplamiento, desconéctela primero de la red eléctrica.
Limpie el robot y la estacion de acoplamiento con un paio seco o
ligeramente humedecido. Limpie los contactos de carga Unicamente con
un pafo seco.

Evite la luz directa del sol ya que puede reducir la sensibilidad de los
sensores infrarrojos.

ADVERTENCIA: Algunas alfombras muy oscuras o suelos oscuros
pueden no ser capaces de ser limpiados correctamente por el robot - el
rayo laser puede ser absorbido por el suelo y el robot no sera capaz de
entrar en el lugar. Si hay muebles o paredes oscuras en la habitacion,
el reflejo de los haces de los sensores en el parachoques puede verse
perturbado - el robot hace rebotar el parachoques en el obstaculo.

No utilice el aparato al aire libre, en balcones, terrazas.

Cuando utilice el robot, mantenga a los nifios y a las mascotas alejados de
los cepillos giratorios para evitar lesiones.
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Mantenga el robot y la estacion de acoplamiento alejados de fuentes de
calor como radiadores, hornos, etc. Protéjalos de la luz solar directa y de
la humedad. Guardelos en un lugar fresco y seco.

Cuando traslade el robot o la estacion de acoplamiento, agarre todo
el cuerpo del aparato y no utilice sélo partes como el parachoques, las
cubiertas superiores, las piezas moviles, etc. para el traslado. Agarre la
estacion por el asa situada en la parte trasera de la parte delantera por
la parte interior. Se recomienda supervisar el robot durante la primera
limpieza para solucionar posibles problemas y garantizar una limpieza
sin problemas en el futuro.

Si ha designado un érea en la que el robot no debe limpiar, establezca
una zona prohibida en la aplicacién movil.

No coloque el artefacto en lugares desde donde podria caer facilmente
(mesas, sillas).

Antes de poner a cargar el artefacto, asegurese de que la base esté bien
conectada. Para la carga, utilice Unicamente la estacion de acoplamiento
suministrada con el robot.

En condiciones de temperatura extrema o uso inadecuado, la bateria
puede perder liquido. Si este entrase en contacto con la piel, lavelo
de inmediato bajo agua corriente. En caso de contacto con los ojos,
enjuague de inmediato bajo agua corriente al menos diez minutos.
Procure asistencia médica.

Si desea deshacerse del producto, primero debe desconectar la bateria
del aparato y llevarlo a un lugar designado.

Si va a transportar el aparato o no va a utilizarlo durante mucho tiempo,
vacie el agua del deposito del robot (pulse el botén de vaciado situado
en el lateral del robot y deje que salga el agua). Cargue completamente el
roboty, a continuacién, desconecte el interruptor principal para prolongar
la vida util de la bateria. Asegurese de cargar el robot al menos cada 3
meses para evitar que disminuya la capacidad de la bateria. Desenchufe
la estacion de acoplamiento y vacie y seque los depositos, enjuague
y seque la esponja filtrante. Se recomienda utilizar la caja original para el
transporte.

Verifique que la tensién de red se corresponda a los valores indicados en
la placa. No enchufe el artefacto en regletas o extensiones de cable.
Cuando desenchufe la estacion de carga de la toma de corriente, no tire
nunca del cable de alimentacion, sino sujete el enchufe y tire de él. No
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manipule el enchufe ni el aparato con las manos mojadas.

« No permita que el artefacto sea usado como juguete.

« No emplee sustancias agresivas o telas asperas para limpiar el artefacto.

- El artefacto estd destinado unicamente para uso hogarefio; no esta
destinado para uso comercial. El aparato esta disefado para la limpieza
de suelos y alfombras lavables.

« No sumerja el cable, el enchufe o el artefacto en agua u otro liquido.

« No repare usted mismo el artefacto. dirijase a un servicio autorizado
y evite lesiones por manipulacion indebida.

« Los niflos mayores de 8 afos y las personas mayores o con capacidades
fisicas o mentales reducidas, o con insuficiente experiencia
y conocimientos pueden utilizar el artefacto Unicamente bajo supervision
ossiseles ha ensefado a utilizarlo de una manera seguray son conscientes
de los eventuales riesgos. El mantenimiento y limpieza realizados por el
usuario no pueden ser llevados a cabo por nifilos menores de 8 anos y sin
supervision. Los ninos menores de 8 afnos deben mantenerse fuera del
alcance del artefacto y su cable. Los nifios no deben jugar con el artefacto.

« Debe evitarse que los nifios menores de 3 afos accedan al robot y a
la estacion de acoplamiento a menos que estén permanentemente
supervisados.

« Cualquierdanoolesion causadaporun usoinadecuado es responsabilidad
del usuario.

« Si el cable de alimentacion esta danado, hagalo reemplazar por un
servicio especializado para evitar situaciones peligrosas. Se prohibe el
uso del artefacto con el cable de alimentacién dafado.

En caso de incumplimiento de las instrucciones del fabricante, cualquier
reparacion no sera reconocida por la garantia.

Asegurese de haber desempacado todos los accesorios incluidos. Se
recomienda guardar la caja y el material de embalaje original y el
manual por la duracion de la garantia.
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DESCRIPCION DEL PRODUCTO

WONGOOCUREWN=

Tapa superior magnética

Indicador WiFi

Botdn de inicio/parada (Start/Stop)
Botdn de carga/reinicio

Boton de liberacion del contenedor de polvo
Conector de electrénica
Interruptor de encendido
Telémetro laser

Parachoques

Sensor infrarrojo frontal

Sensor TOF

Cepillo lateral

Sensores anticaida

Sensor ultrasénico

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

25
26
27

Rueda central

Tapa inferior

Cepillo giratorio

Rueda de rodadura

Tapa del cepillo giratorio

Tejido de limpieza

Bomba de agua

Contactos de carga

Sensor de ubicacion de la estaciéon
Abertura para aspirar la suciedad en la bolsa del
polvo

Recipiente para el polvo

Filtro HEPA

Filtro de espuma

Filtro fino con rejilla




Estacion base

Recipiente para el polvo
Recipiente de agua

Panel de control con pantalla
Transmisor de sefial de la estacion

Contactos de carga de la estacion de acoplamiento
Orificio para rellenar de agua
Filtro con ranuras de limpieza
Orificio de aspiracion
Conector de la electrénica
Puerto de alimentacién
Soporte para cables

Asa del depésito de agua
Depésito de agua limpia

14 Depdsito de agua sucia

WONGOOUEWN=

o
WN =0

Botones e indicadores de la base de acoplamiento

Boton de inicio/parada (Start/Stop)
Botoén de carga y autolimpieza
Indicador del depésito de polvo
Indicador de deposito de agua limpia
Indicador de depdsito de agua sucia
Indicador de nivel de bateria

TMmMOoONA®>
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Lista de componentes

Robot aspirador

Estacion de acoplamiento
Cepillo de limpieza

Bolsa de polvo

Cable de alimentacién
Filtro HEPA

+ filtro de espuma

Tejido de limpieza
Cepillo lateral

AUV h WN=

o N

FUNCIONES PRINCIPALES

Robot

Interruptor principal

« Coldquelo en la posicion
robot.

« Paraapagar el robot, coléquelo en la posicién "O".

para encender y cargar el

Botén de inicio/parada (Start/Stop)

« Pulselo para iniciar/detener la limpieza.

« Mantenga pulsado el botén durante 5 segundos para
finalizar la actividad en curso.

Botén de carga/reinicio

« Pulselo para volver a la estacion de carga.

« Mantenga pulsado el botén durante 10 segundos para
restablecer los ajustes de fabrica.

Nota: Tras volver a los ajustes de fabrica, se eliminaran

los ajustes de limpieza programada y de conexién WiFi.

Reset WiFi
« Presione ambos botones simultdneamente por
3 segundos.

Indicador WiFi

Parpadea lentamente: el robot estd en modo de
emparejamiento.

Encendido: el robot est4 conectado a WiFi.

Apagado: no esta conectado a WiFi.

Estacion de acoplamiento

Boton de inicio/parada (Start/Stop)

« Pulselo parainiciar/detener la limpieza.

« Mantenga pulsado el botén durante 3 segundos para
finalizar la actividad actual.

Boton de carga/autolimpieza

« Pulselo para devolver (cargar)/descargar la estacion.

« Mantenga pulsado el botén durante 3 segundos para
iniciar la autolimpieza de la estacién (jel robot debe
estar fuera de la estacion!).

Activacion/desactivacion del seguro para nifos

« Cuando el robot esté en la estacién, mantenga
presionados simultdneamente el botén de Inicio/
Detencién y el botén de carga/autolimpieza en la
estacion durante 6 segundos.

Nota: Si el indicador estd en rojo, indica una condicién

que necesita ser atendida - bolsa de polvo faltante,

deposito de agua vacio, etc.

INSTALACION

1. Enchufe el cable de alimentacién a la estacion.

« Enrolle el cable sobrante alrededor del soporte
del cable (el cable puede pasarse tanto por el lado
izquierdo como por el derecho del soporte).

« Coloca la base de acoplamiento sobre una superficie
plana y dura (no sobre una alfombra blanda de
pelo alto), con la parte posterior pegada a la pared,
y conecta la base a la red eléctrica. Compruebe que
el panel de control con indicadores de la base de
conexion esta encendido.

« AseguUrate de que la estacién estd en un lugar con
buena cobertura WiFi.

Nota:

« Deje un espacio de al menos 6 cm desde la pared,
de al menos 0,5 m a cada lado de la estaciéon de
acoplamiento y de al menos 1,5 m delante de la
estacion.

« Si el cable estd tensado perpendicular al piso, el
artefacto podria arrancarlo, lo que apagaria la
estacion base.
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2. No mueva la estacion base ni la exponga a la luz
solar directa.

Nota: La luz solar directa puede interferir la seial de la

estacion base lo que puede impedir que el artefacto

vuelva a esta. No cubra la base de acoplamiento con
ningln objeto.

3. Puesta en funcionamiento y carga

« Retire todo el material de embalaje y de marketing del
aparato antes de utilizarlo por primera vez.

« Retire la cubierta magnética superior del robot, gire el
interruptor a la posicién "I" y vuelva a colocar la tapa.

« Espere hasta que el indicador del botdn Start/Stop
esté permanentemente encendido.

« La carga puede iniciarse mediante el botén del
aspirador (botén de carga/reinicio), el botéon de
carga/autolimpieza de la base de acoplamiento o la
aplicacion movil.

Nota: Para encender y cargar el robot, es necesario

cambiar a la posiciéon "I".

« Para apagar el robot, coloque el interruptor en la
posicion "O". También se puede utilizar para reiniciar
si el robot no responde a los botones o no se puede
detener.

Nota: Si el artefacto no puede encenderse debido

a poca bateria, carguelo en la estacién base y se activard

automaticamente. Deslice el robot en la estacién de modo

que los tejidos de limpieza casi toquen la pared posterior
de la estacién de acoplamiento. El artefacto puede
funcionar normalmente con un nivel de bateria de =15 %.

4. Conexion de aplicacion celular (este paso puede
saltearse)
Lea las instrucciones para conectarse al Wi-Fi y conecte
la aplicacion.

5. Instrucciones de uso del recipiente de agua
Retire el depdsito de agua, abra la tapa y vierta agua
en el depésito de agua limpia (depdsito frontal). No
sobrepase la marca MAX. Cierre la tapa y vuelva a
colocar el recipiente. *

« Siel deposito de agua limpia estd vacio/el depdsito de
agua sucia esta lleno, se le avisara para que rellene el
depésito de agua limpia/se le avisara de la necesidad
de verter agua sucia.
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« La pared de goma entre los depdsitos de agua se
moverd automaticamente hacia el lado donde haya
menos agua.

« El depésito de agua estd instalado en el interior del
roboty se rellena automaticamente desde el depésito
de la estacion.

« Después de cada lavado de los tejidos, el depésito de
agua sucia se llenara con el agua drenada.

Nota:

« Antes de la primera limpieza, el depdsito de agua
limpia debe estar lleno de agua limpia para que la
estacion funcione correctamente, aunque el robot no
vaya a fregar.

« Limpie las gotas de agua del depésito con un tejido
seco antes de volver a colocarlo en la estacion de
acoplamiento.

« No afada agua muy caliente para no deformar la
pared de silicona entre los depdsitos.

« Cambie el agua del depdsito en funcion de la
frecuencia de uso del robot.

6. Iniciar limpieza

« Antes del primer uso, asegurese de que el pafo de
limpieza, el cepillo giratorio y el cepillo lateral vienen
correctamente colocados de fabrica. Compruebe la
ubicacion de la bolsa para el polvo en la estacién.

« No utilice la estacion de acoplamiento sin una bolsa
de polvo insertada, un recipiente de agua (suficiente
agua limpia para fregar) y un filtro con ranuras de
limpieza.

« Tras encender el robot, pulsa brevemente el botén
del robot o inicia la limpieza mediante la app movil
o pulsando el botén Start/Stop de la estacion de
acoplamiento (puedes pausar el robot en cualquier
momento durante su uso pulsando el botén).

Nota:

« El robot aspirador no puede utilizarse para eliminar
liquidos.

« Durantelaprimeralimpieza, se recomienda supervisar
el robot para solucionar cualquier posible problema
y garantizar una limpieza sin problemas en el futuro.

« Antesdelaprimeralimpieza, el robot hard un mapade
todala zona (no la limpiara, solo la escaneara). Guarde
el mapa en la aplicacion y ajuste las habitaciones
seglin sea necesario.

e Antes de usar, quite del piso todos los cables
(incluyendo el de la estacion base) para evitar que el
artefacto los enganche y provoque apagones o dafios
a objetos o cables.

Uso

ENCENDIDO/APAGADO
« Encendido: coloque el interruptor principal situado
debajo de la cubierta superior en la posicion "I".
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Espere hasta que el indicador del botén de arranque/
parada se ilumine de forma permanente.

« Apagado: coloque el interruptor principal situado
bajo la cubierta superior en la posicién "O".

LIMPIEZA/PARADA

Después de poner en marcha el dispositivo, pulse
brevemente el botén del dispositivo o péngalo en
marcha utilizando la app mévil o pulsando el botén de
inicio/parada (Start/Stop) de la estacion de acoplamiento
(el robot puede ponerse en pausa en cualquier momento
durante su uso).

MODO REPOSO

Sin introducir ningiin comando, el robot entrard en
modo de reposo después de 10 minutos y los botones
se apagardn. También entrara en modo reposo
automaticamente una vez que esté completamente
cargado. Pulse cualquier botén.

CARGA

Modo automatico: Después del trabajo, el robot vuelve
automaticamente a la estacion de carga, donde también
aspira la suciedad de la tolva y limpia los tejidos de la
mopa segun tus ajustes.

Si la bateria se agota durante la limpieza, el robot se
dirigira a la estacién para recargarse y luego terminaré de
limpiar desde donde lo dejé (activa el modo Terminar de
limpiar tras interrupcion en la app).

Modo manual: Al pulsar el botén de carga en el robot/
la estacién/en la app, el robot volverd a la estacion para
cargarse. Durante la carga, el boton del robot parpadea y
los puntos de la pantalla de la estacién muestran el estado
de carga de la bateria.

Cuando el robot estd completamente cargado en la
estacion, todos los botones estan apagados.

Se recomienda dejar el robot en la estacion entre las
sesiones regulares de limpieza, donde la bateria se
mantiene cargada.

Nota: Si no va a utilizar el robot durante un largo periodo
de tiempo, carguelo completamente y luego apaguelo.
Cargue el robot al menos cada 3 meses para evitar dafios
en la bateria debidos a una descarga excesiva.

Nota: Si el artefacto no encuentra la estacion base,
vuelve automaticamente a la posicion original. En la caso,
devuelva el artefacto a la estacion base.

LIMPIEZA AUTOMATICA COMPLETA

Una vez encendido, el robot mapeara la zona, generara un
mapa y la dividira de forma inteligente en zonas. Guarde
elmapa en la aplicacién y edite las habitaciones segtn sea
necesario. Empiece a limpiar pulsando el botén Start/Stop
y el robot aspirard/fregard a fondo las zonas unaa unaalo
largo de la pared y planificard la ruta de limpieza en arcos/
forma Sy después vuelve automaticamente a la base.

Nota: Evite mover el robot de manera arbitraria
y frecuente durante la limpieza. Si mueve el robot, vuelva
a ponerlo en su lugar original.

LIMPIEZA ZONAL

Con la aplicacién programe el tamafio y la ubicacion de la
zona que desea limpiar ( puede programar hasta 5 zonas).
El robot limpiara las zonas programadas.

LIMPIEZA DE HABITACIONES
Con la aplicacion elija las habitaciones que desea limpiar.

MODO DE LIMPIEZA

1. Sélo aspirar

2. Sélo fregar

3. Aspirary después fregar

4. Aspirary fregar al mismo tiempo

Ajuste la configuracion del modo de limpieza en la
aplicacion movil.

El programa aspirar y después fregar es adecuado para
superficies muy sucias.

AJUSTE DE LA POTENCIA DE ASPIRACION

1. Baja - para una limpieza rapida, suelos poco sucios

2. Media - para la limpieza diaria

3. Alta - para suelos mds sucios

4. Maximo - maxima potencia de aspiracion

Seleccione el nivel en la aplicacién segun la suciedad del
sueloy la potencia de aspiracion necesaria.

FRECUENCIA DE ASPIRACION DE SUCIEDAD DEL

ROBOT A LA ESTACION

Seleccione la frecuencia de aspiracion de la suciedad en la

aplicacion. Puede desactivar si desea aspirar después de

cada limpieza, cada vez que lave los tejidos de limpieza

o si desea desactivar la aspiracién.

1. No aspirar la suciedad.

2. Baja frecuencia - una vez después de terminar la
limpieza.

3. Alta frecuencia - cada 30 minutos en el modo de
aspiracion, aspire y frieque cada vez que vuelva
a la estacion para rellenar agua y lavar los tejidos
de limpieza (dependiendo del ajuste después de
10/15/20 minutos).

Nota: Si tiene desactivada la aspiracion automatica

de la suciedad, debera introducir una instruccion en

la aplicacion para que se produzca una aspiracion

inmediata, una vez que haya terminado de limpiar o haya

llenado el depésito de polvo.

AJUSTES DE LIMPIEZA DE ALFOMBRAS

Establezca en la aplicacion si el robot debe ignorar,
aspirar/fregar o evitar las alfombras durante la limpieza.

Modo:

1. Adaptar - Cuando se detecta una alfombra, los tejidos
giratorios de la mopa se elevan y se bajan de nuevo
cuando el robot sale de la alfombray el robot continta




automdticamente sin cambiar la ruta de limpieza.

2. Evitar - Cuando se detecta una alfombra, ésta se evita
y se vuelve a planificar la ruta de limpieza.

3. Ignorar - Tras reconocer la alfombra, los tejidos
giratorios no se levantan, la mopa continta y la
trayectoria de limpieza no se modifica.

FREGADO

« Antes de fregar por primera vez, se recomienda
aspirar el suelo 2 veces primero.

« Elrobot siempre debe empezar a fregar directamente
desde la estacion.

« Elrobot rellenara el depdsito de agua y empapara el
tejido de limpieza antes de empezar a fregar. Durante
la limpieza ird rellenando el agua y lavando los tejidos,
configura la frecuencia de remojo en la app. Una vez
finalizado el fregado, lavara los textiles y los secara.

INTERVALOS DE LAVADO DE LOS TEJIDOS

Y RELLENADO DE AGUA DURANTE EL FREGADO

1. Cada 10 minutos - intervalo alto

2. Cada 15 minutos - intervalo medio

3. Cada 20 minutos - intervalo bajo

Para que el robot pueda volver a la estacion para lavar los
tejidos y rellenar el agua sin problemas, es necesario que
abandone la estacion de acoplamiento al principio de la
operacion de limpieza. No mueva la estacién durante la
limpieza.

INTENSIDAD DE LIMPIEZA DE LOS TEJIDOS

Seleccione el modo de limpieza en la aplicacion:

1. Estandar - 91 segundos, consume 130 ml de agua.

2. Profunda - 145 segundos, consume 215 ml de agua.

REGULACION DE LA CANTIDAD DE AGUA

Ajustar en la app.

1. Baja

2. Media

3. Alta

El ajuste predeterminado es rellenar de agua y lavar los
tejidos de limpieza cada 15 minutos y control de cantidad
de agua medio.

Para un intervalo de rellenado de agua medio (cada 15
minutos), se recomienda seleccionar sélo lasintensidades
de humectacion 1y 2.

SECADO DE LOS TEJIDOS DE LIMPIEZA

En la aplicacion, establezca cudnto tiempo se secaran los
tejidos de limpieza en la estacién: 60 min, 120 min, 180
min 0 240 min.
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REANUDAR EL MODO DE LIMPIEZA TRAS UNA
INTERRUPCION

Activar en la app en caso de que la bateria se agote
durantelalimpieza=elrobotiraalaestaciénarecargarse
y volverd a donde lo dejé y continuara limpiando.

LIMPIEZA DEL ROBOT A TRAVES DE LA APP

La app puede utilizarse para activar el lavado y secado
instantaneo de tejidos, la extraccion de suciedad en una
bolsa de polvo y la extraccién manual de agua.

RECONOCIMIENTO DE OBJETOS PEQUENOS

Activa la funcién en la app. El robot utiliza el laser para
localizar objetos pequefios en el suelo (altura 3-7 cm)
y evitarlos. No evitard objetos demasiado pequefios.

LIMPIEZA TRANSVERSAL

Active la funcion en la aplicacion. El robot limpiara
dos veces la misma zona en dos direcciones para una
limpieza mas exhaustiva.

LIMPIEZA PERIMETRAL
Active la funcién en la aplicacién. El robot limpiard
alolargo de las paredes y llegara mejor a las esquinas.

LIMPIEZA EN OTRA PLANTA

En caso de que necesites limpiar en otra planta
(y no dispongas de otro robot y estacion), lo ideal es
llevar el robot y la estacion de acoplamiento y colocarlos
siempre en el mismo lugar. Si sélo lleva el robot, debe
ajustar el modo de limpieza (seleccionar sélo el modo
de aspirado o el intervalo mas largo para empapar los
tejidos).

ZONA PROHIBIDA

Con la aplicacién programe una o mas zonas prohibidas.

El robot no limpiara estas zonas, limpiara las demas.

Nota: El robot puede ingresar a una zona prohibida

debido a un error de posicion o de los sensores, o por

otros motivos.

« La zona cerrada puede desactivarse debido a un
cambio grande en la posicion de la base de carga
y los muebles. Por este motivo, durante la limpieza
evite mover el robot o de otra manera interferir con
su trabajo.

« La zona prohibida se cancela cuando se renueva el
mapa.

LIMPIEZA PROGRAMADA

Se puede programar una hora fija de limpieza con

la aplicacién celular. El robot empieza a limpiar

automaticamente a la hora programada y luego vuelve

a la estacion de carga.

REINICIAR WIFI

Si el robot no puede conectarse con el teléfono celular

debido a un cambio en la configuracién del enrutador o de

contrasefia, o por otro motivo, presione simultdneamente
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los botones (X3 y @ por 3 segundos. Hasta que suene el
pitido y el indicador parpadee Sigue las instrucciones de
la aplicacién para volver a conectarte.

AUTO BOOST

Al detectarse una alfombra, la potencia de succion
aumenta automaticamente al nivel més alto.
Activar/desactivar en la aplicacion.

MODO NO MOLESTAR

Se configura en la aplicacion. Durante el periodo de

tiempo establecido en el modo No molestar, el robot no

realizard la limpieza programada.

o Seleccione la repeticion de la limpieza: los dias
especificos de la semana que desea que el robot
limpie.

« Active la funcién en la app para enviar notificaciones
sobre la limpieza programada.

« Pordefecto, el modo no molestar esta desactivado.

AJUSTES DE IDIOMA Y VOLUMEN
Control en la app. Elija el idioma y el volumen al que desea
que hable el robot.

SEGURO PARA NINOS

Activar/desactivar en la aplicacién o mantener presionado
el botén de Inicio/Detencién y el botén de carga/
autolimpieza en la estacion simultaneamente durante 6
segundos (cuando el robot estd en la estacion).

Los botones de robot y estacion quedaran inactivos.

GESTION DE ACCESORIOS

Informacién en la app sobre la vida util del filtro HEPA,
cepillos y tejidos de limpieza y recomendaciones para
sustituirlos.

UTILIZAR EL ROBOT SIN LA APP

Si no puede controlar el robot con la app mdvil, puede
utilizarlo sin la app, pero de forma muy limitada. Sin la
app, no puedes utilizar las funciones especiales limpieza
transversal, limpieza perimetral, limpieza programada,
modo no molestar, cambiar el modo de limpieza, limpieza
del robot, etc.

Ajustes por defecto del robot:

« Modo limpieza: Aspirar y fregar simultdneamente

« Potencia de succién: Estandar

« Regulacién de la cantidad de agua: Media

« Intervalo para rellenar agua y limpiar los tejidos:
Intervalo medio 15 min

« Reanudacion de lalimpieza tras interrupcion: activada

« Reconocimiento de objetos pequefios: activado

« AUTO BOOST: activado

MANTENIMIENTO COMUN

Para mantener el mejor rendimiento del robot,
se recomienda realizar el mantenimiento segin la
siguiente tabla.

Pieza Int_erv?lo de Inter.valt? 'de
limpieza sustitucion
Rueda central segun /
necesidad
Contenedor de polvo segun /
necesidad
Cepillo giratorio cada 2 cada 6-12
semanas meses
Cepillo lateral cada mes cada 3-6
meses
Filtro HEPA lavable cada 2 cada 6-12
y filtro de espuma semanas meses
Tejido de limpieza segun cada 3-6
necesidad meses
Sensor de ubicacién cada mes /
de la estacion
Sensores anti-caida cada mes /
Sensor TOF cada mes /
Sensor ultrasonico
(sensor de deteccion cada mes /
de alfombras)
Ruedas de rodadura cada mes /
Contactos de carga cada mes /
(robot)
Contactos de carga cada mes /
(estacion)
Filtro con ranuras de segun /
limpieza (estacion) necesidad
Depésito de agua segun /
limpia/sucia necesidad
segun necesi-
Bolsa de polvo / dad/cada 1-2
meses

Cepillo principal

1. Dale la vuelta al dispositivo y presiona los pestillos de
la tapa del cepillo principal para extraerlo.

2. Retire el cepillo principal, deslice hacia fuera el cojinete
y afloje el extremo del cepillo en la direccién indicada.
Retire el pelo enredado y otros residuos en ambos
extremos del cepillo.




3. Vuelva a colocar el cepillo.

4. Vuelva a colocar la tapa de la escobilla.

Nota: Utilice un tejido empapado en agua tibia para
limpiar el cepillo principal. Si el cepillo se sumerge en
agua, deje que se seque completamente (no a la luz
directa del sol). No utilice productos de limpieza agresivos
y desinfectantes.

Cepillo lateral

1. Dé la vuelta al robot y retire el cepillo lateral con un
destornillador.

2. Retire el cepillo, limpielo, vuelva a colocarlo y apriete
el tornillo.

Rueda central

1. Utilice un destornillador pequefio u otra herramienta
para desmontar la rueda central.

Nota: El soporte de la rueda central no se puede

desmontar.

2. Aclare la rueda con agua para eliminar pelos y otros
residuos y séquela.

3. Vuelva a colocar la rueda giratoria y presionela hasta
que encaje en su sitio.

Ruedas de rodadura
Limpie con un tejido suave y seco.
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Contenedor de polvo

1. Retire la cubierta magnética superior del robot
y extraiga el contenedor de polvo.

2. Abra el contenedor de polvo y vacie la suciedad.

3. Enjuague el contenedor con agua limpia (sin
detergentes, para no daiar el filtro) y vierta el agua
sucia.

4. Deje secar el recipiente y el filtro y vuelva a colocarlos.

Nota: La suciedad es aspirada por la bolsa de polvo de

la estacion, por lo que sélo tiene que comprobar de vez

en cuando si hay pelusas mas grandes atascadas en el
contenedor y limpiar el contenedor.

B o, e

>

Tl

Filtro HEPA + filtro de espuma

1. Abra la tapa del filtro y retire el filtro HEPA y el filtro
de espuma.

2. Enjuague bien los filtros con agua limpia. 3. Limpie
suavemente el filtro HEPA para eliminar la suciedad.
iNo limpie el filtro con los dedos, un cepillo u objetos
afilados!

3. Deje que los filtros se sequen completamente.

4, Sustituya los filtros en el orden correcto.

Tejido de limpieza

1. Despegue los dos tejidos de las extensiones.

2. Enjuague los tejidos y déjelos secar.

3. Vuelva a pegar los tejidos en las extensiones.

Nota:

« Aunque los tejidos se lavan y secan en la estacion
después de cada limpieza, compruebe su estado
antes de limpiar. Los tejidos sucios pueden afectar
a la calidad de la fregona.
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« Utilice un destornillador para retirar las extensiones
de tejido y limpielas cuando sea necesario.

Sensores

Limpie los sensores con un pafio suave y seco de la

siguiente manera:

1. Mantenga el robot apagado durante la limpieza.
Limpie el sensor infrarrojo frontal, el sensor TOF,
el sensor de carga, los contactos de carga, los 6 sensores
de caiday el sensor ultrasénico (sensor de deteccion de
alfombras en la parte inferior del robot).

2. Desconecte la estacion de acoplamiento de la red
eléctrica y limpie los contactos de carga de la estacion
de acoplamiento con un pafio suave y seco.

AUTOLIMPIEZA DE ESTACION

« iElrobot aspirador debe estar fuera de la estacion!

« Realice para mantener la estacion de acoplamiento en
buenas condiciones.

« Inicie el proceso de autolimpieza de la estacién
manteniendo pulsado el botdn de carga/autolimpieza
durante 3 segundos - el agua se llenard en la parte
inferior y se vaciara en el depésito de agua sucia.

« Utilice la funcion de autolimpieza de la estacion
también en caso de que quede agua en la parte
inferior de la estacion después de lavar los tejidos de
limpieza (no se haya vaciado toda).

Nota: Puede utilizar un cepillo de limpieza para limpiar

la parte inferior de la estacién y, a continuacion, pasar un

pano seco.

LIMPIEZA DEL RECIPIENTE DE AGUA

« Compruebe regularmente el recipiente de agua para
evitar la formaciéon de moho.

« Cambie el agua del recipiente en funciéon de la
frecuencia de uso del robot.

1. Retire el recipiente, abra la tapa y vierta el agua sucia.

2. Vierta agua limpia y cierre la tapa.

3. Presione la tapa hacia abajo y agite el recipiente.
En caso de suciedad mas grande, lave el depésito.

4. Vierte el agua y deja el recipiente con la tapa abierta
para que se seque.

5. Vuelva a colocar el recipiente.

LIMPIEZA DE LA ESPONJA FILTRANTE DEL DEPOSITO

DE AGUA LIMPIA

1. Retire el recipiente, abra la tapa, vierta el agua
y extraiga la pieza de succién. Retire con cuidado la
pequeia tapa y saque la esponja filtrante.

2. Enjuague la esponja con agua limpia, séquelay vuelva
a colocarla.

LIMPIEZA DEL FILTRO CON RANURAS DE LIMPIEZA
(ESTACION DE ACOPLAMIENTO)

1. Tire del filtro de plastico hacia usted.

2. Enjuague el filtro con agua limpia.

3. Vuelva a colocar el filtro limpio.

5 e

CAMBIO DE LA BOLSA DE POLVO

Cambie la bolsa de polvo con regularidad.

1. Abra la tapa del contenedor de polvo donde estd
insertada la bolsa de polvo.

2. Deslice la bolsa llena hacia arriba y ciérrela para evitar
que salga la suciedad. Deseche la bolsa usada.

3. Limpie el borde del recipiente con un pafno seco e
introduzca una bolsa nueva. Asegurese de que la
nueva bolsa se inserta correctamente para evitar que
la suciedad se escape y daiie la estacion.

4. Cierre la tapa y presidnela ligeramente para
asegurarse de que estd bien sellada.




Actualizacion del firmware
El firmware se actualiza con la aplicacion celular. Si se detecta una nueva version, actualice el firmware segun se solicite.
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Para la actualizacion, el nivel de la bateria deberia ser >50 %y el artefacto debe estar en la estacion base.

RESOLVER LOS PROBLEMAS

El robot informa de un error
« Laluzde Inicio/Parada (Start/Stop) parpadea en rojo y se escucha un mensaje de error de voz.

« Siga el mensaje del robot o la guia de solucién de problemas de la aplicacion para solucionar el problema usted

mismo.
Notas:

« Sino se produce ninguna actividad en 10 minutos durante la condicién de error, el robot entrard automaticamente

en modo de reposo.

« Sidevuelve el robot a la estacion durante la condicion de error, el programa actual finalizara.

La estacion de acoplamiento informa de un error
« Laluzdelaestacion de acoplamiento se enciende en rojo y se escucha un mensaje de error de voz.

« Siga el mensaje de la estacion o la guia de solucién de problemas de la aplicaciéon para solucionar el problema

usted mismo.

« Sino puede corregir el problema, péngase en contacto con el servicio de atencion al cliente.

PROBLEMAS COMUNES

Problema

Solucion

El robot no se enciende.

Bateria baja. Inserte el robot en la estacion y cérguelo completamente antes
de utilizarlo.

Temperatura alta o baja. Utilice el robot sdlo en el rango de temperatura de 0-40 °C.

El robot no se puede

La estacion no esté conectada a una fuente de alimentacion. Asegurese de que ambos
extremos del cable de alimentacion estdn conectados correctamente.

cargar. - -
9 Mal contacto. Limpie los contactos de carga tanto de la estacion como del robot.
Asegurese de que las luces indicadoras de la estacién estan encendidas.
Carga lenta. Cuando se utiliza en zonas de alta o baja temperatura, el robot reducird

automdticamente su tiempo de carga para mantener la maxima duracion de la bateria.

Los contactos de carga estan sucios. Limpie los contactos con un tejido seco.

El robot no vuelve ala
estacion de carga.

Hay demasiados obstéculos alrededor de la estacién. Coloque la estacion en una zona
sin obstéculos.

El robot estd demasiado lejos de la estacién. Acerque el robot a la estacién e inténtelo
de nuevo.

Ruidos inusuales durante
la limpieza.

El movimiento del cepillo principal, del cepillo lateral o de las ruedas de rodadura esta
obstaculizado por la suciedad. Apague el robot y compruebe y limpie todas estas
piezas.

Ha entrado suciedad en la rueda central. Retire la rueda central con un destornillador,
limpielay vuelva a colocarla.

Error de conexion WiFi.

La red WiFi no esté disponible. Reinicie el router y repita el emparejamiento.

Sefial WiFi débil. Mueva el robot a un lugar con buena sefal WiFi.

La conexion WiFi ha fallado repentinamente. Esto puede indicar un fallo en el router.
Péngase en contacto con el servicio de atencién al cliente para solucionar el problema.
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;Consume energia el
robot cuando esta en la
estacion?

Cuando el robot estd enla estacién, consume una cantidad de energia extremadamente
pequena, lo que mantiene la bateria en un estado ideal.

;Es necesario cargar el
robot durante 16 horas
antes de los tres primeros
usos?

No. Las baterias de iones de litio no tienen efecto memoria. Puede empezar a utilizar
el robot cuando esté cargado al 100% y no es necesario esperar 16 horas.

El robot no contintia
limpiando después de
haber dejado de hacerlo
por bateria bajay se ha
ido a cargar.

Asegurese de que el robot no estd en modo No Molestar, si lo estd, el robot no
continuara limpiando en este modo.

El robot no continuara limpiando si ha sido transferido manualmente a la estacién.

Error repentino del robot.

Es probable que el sensor de caida, el sensor TOF o el sensor de deteccion de alfombras
estén sucios. Limpie los sensores con un tejido suave y seco.

Elindicador LED de la
estacion parpadea en
rojo.

No hay bolsa de polvo insertada. Inserte la bolsa en el lugar indicado.

El recipiente de agua no estd insertado correctamente. Intente insertarlo de nuevo.

El depdsito de agua limpia estd vacio o el depdsito de agua sucia esta lleno. Rellene el
depésito de agua limpia y vacie el de agua sucia.

Bajo efecto de extraccion
de la suciedad o sonidos
anormales durante
la extraccion de la
suciedad.

Compruebe que no haya objetos extraios en los orificios de admision o que el filtro o
la bolsa de polvo no estén obstruidos. Limpie los orificios y el filtro, o sustituya la bolsa
de polvo.

Efecto de lavado
deficiente de los tejidos
de limpieza.

Los tejidos de limpieza no estan bien pegados. Quitelas y vuelva a pegarlas.

Error automatico de
extraccién de suciedad.

La bolsa de polvo no estd colocada. Inserte la bolsa recogepolvo en el lugar previsto
paraello.

Asegurese de que la tapa del contenedor de polvo esté bien cerrada.

Comprueba los ajustes de extraccién de suciedad en la app para asegurarte de que
no estan desactivados o de que no has activado el modo de limpieza ,Solo fregado”.

No se lavan los tejidos de
limpieza.

El robot no ha iniciado la limpieza en una estacién o la estacion no estd marcada en el
mapa. En este caso, el robot no puede encontrar la estacion y lavar los tejidos giratorios.

El depdsito de agua limpia esta vacio, o el depdsito de agua sucia esta lleno, o el
recipiente esta mal colocado. Rellene/vierta el agua o vuelva a insertar el recipiente
de agua.

CONEXION INALAMBRICA Y COMPATIBILIDAD

.

La empresa Jindfich Valenta - CONCEPT no asume responsabilidad alguna por dafos accidentales, directos
o indirectos, ni por pérdida de datos, ni por pérdidas causadas por la fuga de informacion durante la comunicacién
por medio de tecnologias inaldmbricas.

No es posible garantizar una comunicacién inaldmbrica 100% exitosa con todos los dispositivos inteligentes y redes
de Wi-Fi (enrutadores). Debido a la diversidad de los dispositivos en el mercado, puede ocurrir que el caracter
o las especificaciones de un dispositivo inteligente dado o de una red Wi-Fi (enrutador) no permitan la conexién
o lainterfieran de algiin modo.
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« Eléxito de lacomunicacién inalambrica por medio de una red Wi-Fi también se ve afectado por varios factores, que
incluyen la configuracién de software y hardware. La conexion entre el robot y su red Wi-Fi también puede verse
afectada por otras redes cercanas que pueden estar sintonizadas en el mismo canal y de esta manera interferir con
la conexioén. Esto no serd motivo de reclamo.

« Laaplicacion es propiedad y es operada por una entidad ajena (en adelante “Entidad”) a laempresa Jindfich Valenta
- CONCEPT (en adelante, el “Vendedor). El Vendedor no transfiere ningln dato personal a la Entidad. Al registrarse
en la aplicacion, el cliente proporciona sus datos personales a la Entidad, que pasa a ser su administrador. La
aplicacién y la proteccion de datos personales de esta derivada se rigen por las normas de la Entidad.

Compatibilidad:

Sistema operativo - Android 5.0 y superior
-10S 9.0y superior

Red Wi-Fi -2,4GHz

- Seguridad WPA1 y WPA2 (se recomienda WPA2)
ADVERTENCIA: El dispositivo no puede usarse en redes Wi-Fi con protocolo de seguridad IEEE 802.1X (por lo general, redes
corporativas).

CONTROL CON LA APLICACION

Antes de poder controlar el artefacto con la aplicacion, debe sincronizarlo con su teléfono y permitirle acceder a la red Wi-Fi.

Distancia recomendada: menos de 4 metros.
Asegurese de que la aspiradora robética, el router y su teléfono estén cerca para poder sincronizar sin problemas.

Descargar e instalar la aplicacion, instrucciones para sincronizar el artefacto

Nota: Sincronice la aspiradora con la bateria cargada o directamente en la base de carga.

1. Escanee el cédigo QR (Fig. 1) o busque la aplicacién “Concept Home” en Google Play o App Store y descarguela al
teléfono.

2. Siyatiene Concept Home, abra la aplicacion, inicie sesidn y sigas las instrucciones de sincronizacién.

3. Retire la cubierta magnética superior del robot, coloque el interruptor principal en la posicién «I» y vuelva
a colocar la cubierta.

4. Mantén pulsados los dos botones de control del aspirador al mismo tiempo hasta que suene la seiial de voz para

emparejar el robot. El indicador wifi situado entre los botones parpadeara lentamente.

En la aplicacién presione + o agregar dispositivo.

Elija el artefacto de la lista que se abre.

Ingrese el nombre y la contrasefia de su red Wi-Fi si no se ingresan autométicamente.

Continue siguiendo las instrucciones de la aplicacion.

Abra la configuracion de Wi-Fi en su dispositivo movil y conéctese a la red SmartLife-xxxx.

0. Vuelva a la aplicacién y espere la sincronizacion con el artefacto. Una vez completada la sincronizacion, podra

controlar el artefacto con la aplicacion.

ZSvENow

Dificultades al sincronizar

« Compruebe siingreso la contrasefa correcta de la red Wi-Fi.

« Elartefacto es compatible solo con redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Hay demasiados dispositivos conectados al router (en especial en zonas residenciales o cuando hay muchos
dispositivos inteligentes conectados). Para un funcionamiento estable, la red Wi-Fi debe llegar con la potencia
suficiente al lugar de uso previsto de la aspiradora.

- reinicie la aspiradora y el dispositivo inteligente y repita el proceso;
- de ser posible, intente también reiniciar el enrutador;

« Sisudispositivo inteligente tiene Android 6.0 y superior, la informacién de ubicacién debe estar activada.

« Después sincronizar la aspiradora y su dispositivo inteligente con la aplicacion Concept Home, evite mover la
estacion de carga porque la aspiradora la usa como punto de referencia en el mapa.

concept

« iMover la base podria resultar en la pérdida del mapa, incluyendo las zonas de limpieza y prohibidas programadas!
La aspiradora genera un mapa nuevo que reemplaza al original.

concepk
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fig. 14
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SERVICIO

El mantenimiento de caracter méas amplio o las reparaciones que requieran intervenir en las piezas internas del
producto deben ser realizados por un servicio profesional.

PROTECCION AL MEDIO AMBIENTE

« Dé preferencia al reciclado de los materiales de embalaje y los artefactos viejos.
« Lacaja puede ser desechada con la recoleccién de residuos clasificados.
« Las bolsas de polietileno (PE) deben ser llevadas para su reciclaje.

Reciclaje del artefacto al final de su vida util:

El artefacto estd etiquetado de acuerdo con la Directiva Europea 2012/19/EU sobre Residuos de
Artefactos Eléctricos y Electronicos (WEEE). El simbolo en el producto o su embalaje indica que este
no debe ser incluido entre los residuos domésticos. Debe ser llevado a un centro de recoleccion para
el reciclaje de artefactos eléctricos o electrénicos. Procurar la correcta liquidacién del producto ayuda
a prevenir efectos negativos en el medio ambiente y la salud humana que podrian ser resultar de
la liquidacion incorrecta del producto. El artefacto debe ser desechado conforme las normas para
la gestion de residuos. Podra obtener informacion mas detallada sobre el reciclaje del producto en
la autoridad local, el servicio de tratamiento de residuos correspondiente o la tienda en donde fue
adquirido.

‘ € El producto cumple con todos los requisitos basicos de las directivas EU aplicables.

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en el texto, el disefio y las especificaciones técnicas.
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MULTUMIRE

Va multumim pentru cumpdrarea produsului marca Concept si va dorim sd fiti multumiti de produsul nostru pe

intreaga durata de utilizare a acestuia.

Inainte de prima utilizare cititi cu atentie si in intregime manualul de utilizare si pastrati-l pentru o consultare
ulterioara. Asigurati-va cd si celelalte persoane care vor folosi produsul sunt familiarizate cu instructiunile prezentate

in prezentul manual.

Parametri tehnici

Parametrii statiei de andocare

220-240V ~, 50-60 Hz, Max. 3 A, 600 W

Tensiunea acumulatorului

14,4V DC

Parametrii de incarcare ai robotului

20VDC 2,25A

Nivel de zgomot

62 dB (performantd standard)

Baterie

5200 mAh, Li-lon

Timp de functionare - modul aspirare

Putere de aspirare: Low 270 min, Medium 180 min,
High 144 min, Max 90 min

Durata incarcarii depline

3-4h

Domeniu de frecvente

2412 - 2472 MHz

Puterea emitatorului (max.) <20dBm
Consum de energie in standby 0,35W
Consum de energie in modul standby in retea 035W

Mod standby

O stare in care un dispozitiv conectat la o sursd de alimentare depinde de alimentarea de la retea pentru a functiona
conform destinatiei si oferd doar una sau mai multe dintre urmatoarele functii, care pot persista pe o perioada
nedeterminatd de timp: o functie de reactivare sau o functie de reactivare cu o indicatie a acestei functii si/sau
o afisare a informatiilor sau a starii.

Mod standby in retea
O starein care un dispozitiv electric sau electronic este capabil sd isi restabileascd functia dupd activarea de la distanta
prin intermediul unei interfete de retea si cand isi mentine aceasta capacitate la un consum redus de energie.

IMPORTANT
Inaintea racordarii la reteaua electrica, efectuati un control vizual pentru a va asigura ca unitatea este intacta,

iar pe timpul transportului nu s-a ajuns la nicio deteriorare.

INDICATII IMPORTANTE PRIVIND SECURITATEA

« Nu utilizati aparatul in alt mod decat cel descris in prezentul manual.

« Inainte de prima utilizare indepartati de pe aparat intregul material de
ambalare si materialele de marketing.

« Inainte de utilizare indepadrtati de pe podea toate obiectele care ar
putea perturba curatarea eficienta si fara probleme (cabluri, hartii, haine,
fete de masa si perdele care ating solul, vaze fragile).
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In cazul in care exista scari in zona pe care robotul aspirator o curata,
este esential sa setati o zona restrictionata sau sa impiedicati in alt mod
aspiratorul sa cada pe scari.

Folositi doar accesorii si piese de schimb originale, destinate acestui scop.
Nu va asezati sau nu cdlcati pe aspirator sau pe statia de andocare si nu
asezati alte obiecte pe acestea.

Aparatul ar trebui sa fie utilizat doar in interior, la temperaturi cuprinse
intre 0 °Csi 40 °C.

Nu incepeti curatarea fara un sac de praf in statia de andocare si un
recipient cu apa.

Nu puneti parul, imbracamintea, degetele sau alte parti ale corpului
in apropierea periei principale. Mentineti peria si partea de aspirare
a aspiratorului curate, indepartati parul si praful care ar putea sa reduca
proprietatile de aspirare si calitatea curatarii.

Nu utilizati aparatul pe podea uda sau umeda.

Nu aspirati lichide, tigari aprinse, cioburi si obiecte ascutite, brichete si
alte materiale inflamabile, bucati mari de hartie, pungi de plastic, cuie,
toner de la imprimante si copiatoare sau alte elemente care pot deteriora
aspiratorul.

La aspirare nu lasati ca aspiratorul sa treaca peste cabluri liber asezate.
La intretinerea sau curatarea aparatului comutati intrerupatorul in pozitia
oprit. Inainte de a curata statia de andocare, deconectati-o mai intai de
la retea. Curatati robotul si statia de andocare cu o carpad uscata sau usor
umeda. Stergeti contactele de incdrcare numai cu o carpa uscata!
Lumina solara directa poate sa reduca sensibilitatea senzorilor cu
infrarosu, impiedicati va rugam iluminarea directa a acestuia.
AVERTISMENT: Este posibil ca unele covoare foarte inchise la culoare
sau podele inchise la culoare sa nu poata fi curatate corespunzator de
catre robot - raza laser poate fi absorbita de podea si robotul nu va putea
intrain locul respectiv. Dacd in camera exista mobila sau pereti intunecati,
reflexia razelor senzorului in bara de protectie poate fi perturbata -
robotul ricoseaza bara de protectie in obstacol.

Nu utilizati aparatul in aer liber, pe balcoane, terase.

Atunci cand folositi robotul, tineti copiii si animalele de companie departe
de periile rotative pentru a preveni ranirea.

- Tineti robotul si statia de andocare departe de surse de caldura, cum
ar fi radiatoare, cuptoare etc. Protejati-le de lumina directa a soarelui,
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umiditate. Pastrati-le intr-un loc racoros si uscat.

Atunci cand mutati robotul sau statia de andocare, prindeti intregul
corp al aparatului si nu folositi pentru transfer doar parti precum bara
de protectie, capacele superioare, partile mobile etc.! Prindeti statia de
manerul din spate de partea din fata de partea interioara.

Este recomandat sa monitorizati robotul in timpul primei curatari pentru
a rezolva eventualele probleme si pentru a asigura o curatare fara
probleme in viitor.

Daca ati desemnat o zona in care robotul nu trebuie sa curete, setati o
zona restrictionata in aplicatia mobila.

Nu puneti aparatul in locurile de unde ar putea sa cada usor pe podea
(masa, scaune).

Utilizati numai statia de andocare furnizatd cu robotul pentru incarcare.
In conditii de temperatura extrema sau de utilizare necorespunzatoare,
bateria poate avea scurgeri de lichid. La contactul lichidului cu pielea,
spalati imediat cu multa apa. La contactul cu ochii limpeziti imediat cu
o cantitate mare de apa timp de cel putin 10 minute. Apelati la medic.
Daca doriti sa eliminati produsul, trebuie mai intai sa deconectati bateria
de la aparat si sa il duceti intr-un loc desemnat.

Daca transportati aparatul sau nu il veti utiliza pentru o perioada lunga
de timp, goliti apa din rezervorul robotului (apasati butonul de golire de
pe partea laterala a robotului si lasati apa sa curga). Incarcati complet
robotul si apoi opriti intrerupatorul principal pentru a prelungi durata
de viata a bateriei. Asigurati-va ca incdrcati robotul cel putin la fiecare
3 luni pentru a evita scaderea capacitatii bateriei. Deconectati statia de
andocare de la retea si goliti si uscati rezervoarele, clatiti si uscati buretele
filtrant. Este recomandat sa utilizati cutia originala pentru transport.
Verificati daca tensiunea retelei de alimentare corespunde cu valorile
de pe placuta de identificare a aparatului. Nu conectati aparatul la
prize ramificate sau la cabluri de prelungire. Utilizati numai o sursa de
alimentare cu o conexiune la pamant.

Cand deconectati statia de incarcare de la priza de curent, nu trageti
niciodata de cablul de alimentare, ci prindeti stecherul si trageti de el. Nu
manipulati fisa sau aparatul cu mainile umede.

Nu permiteti folosirea aparatului drept jucarie.

Nu folositi substante abrazive sau agresive din punct de vedere chimic
pentru a curata aparatul.
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« Aparatul este destinat doar utilizarii casnice, nu este destinat uzului
comercial. Aparatul este proiectat pentru curatarea pardoselilor lavabile
si a covoarelor.

« Nu cufundati cablul de alimentare, stecarul sau aparatul in apa sau intr-
un alt lichid.

« Nu reparati aparatul prin forte proprii. Apelati la un service autorizat si
preveniti ranirile la 0 manipulare neprofesionala.

« Acest aparat poate fi utilizat de catre copiii cu varsta de 8 ani si peste si
de catre persoanele cu dizabilitati fizice sau capacitate mentald redusa
sau experienta si cunostinte insuficiente doar daca sunt supravegheate
sau au fost familiarizate cu utilizarea in siguranta a aparatului si pricep
eventualele pericole. Curatarea si intretinerea efectuate de catre utilizator
nu poate fi exercitata de catre copii care nu au varsta de peste 8 ani si nu
sunt sub supraveghere. Copiii sub 8 ani trebuie sa pastreze distanta de
siguranta fata de aparat si cablu de alimentare. Copiii nu au voie sa se
joace cu aparatul.

« Copiii sub 3 ani nu trebuie sa aiba acces la robot si la statia de andocare
decat daca sunt supravegheati permanent.

« Orice deteriorare sau vatamare cauzata de utilizarea necorespunzatoare
este responsabilitatea utilizatorului.

« In cazulin care cablul de alimentare este deteriorat, asigurati cainlocuirea
sa o facd un service autorizat, pentru a se preveni aparitia situatiilor
periculoase. Este interzisa utilizarea aparatului cu cablul de alimentare
defect.

La nerespectarea instructiunilor producatorului, eventuala reparatie
nu poate fi recunoscuta drept reparatie de garantie.

Controlati cu atentie daca ati scos toate accesoriile livrate, pe perioada
garantiei recomandam sa pastrati cutia originala din hartie, manualul
de utilizare si materialul de ambalare.
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DESCRIEREA PRODUSULUI

WONGOOCUREWN=

Capac superior magnetic
Indicator WiFi

Buton pornire/oprire (Start/Stop)
Buton de incércare/ repornire
Buton de eliberare a recipientului pentru praf
Conector electronic

Comutator de alimentare
Telemetru cu laser

Bara de protectie

Senzor infrarosu frontal

Senzor TOF

Perie laterala

Senzori anti-cadere

Senzor cu ultrasunete

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

Roata centrald

Capac inferior

Perie rotativa

Roata de rulare

Capacul periei rotative
Tesatura de curatare

Pompa de apa

Contacte de incarcare
Senzor de localizare a statiei
Deschidere pentru aspirarea murdariei in sacul de praf
Recipient pentru praf

Filtru HEPA

Filtru cu spuma

Filtru fin cu grild




Statia de andocare

Recipient pentru praf

Rezervor de apa

Panou de comanda cu afisaj
Transmitator de semnal al statiei
Contacte de incdrcare a statiei de andocare
Orificiu de reumplere a apei
Filtru cu caneluri de curdtare
Orificiu de aspiratie

Conector electronic

10 Portde alimentare

11 Suport cablu

12 Maner pentru rezervorul de apa
13 Rezervor de apa curatd

14 Rezervor de apa murdara

WONGOOUEWN=
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Butoane si indicatori ai statiei de andocare

Butonul de pornire/oprire (Start/Stop)
Butonul de incarcare/autocuratare
Indicator rezervor de praf

Indicator rezervor apad curata
Indicator rezervor de apa murdara
Indicator nivel baterie

TMmMOoONA®>
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Lista de componente

Aspirator robotizat
Statii de andocare
Perie de curatare
Sac de praf

Cablu de alimentare
Filtru HEPA

+ filtru de spuma
Tesdtura de curatare
Perie laterald

AUV h WN=

o N

FUNCTII CHEIE

Robot

Intrerupator principal

« Comutati la pozitia
robotul.

« Pentru a opri robotul, comutati la pozitia "0".

Butonul Start/Stop

« Apasati pentru a porni/opri curatarea.

o Tineti apdsat butonul timp de 5 secunde pentru
afincheia activitatea curenta.

pentru a porni si incarca

Butonul de incarcare/repornire

« Apasati pentru a reveni la statia de incarcare.

« Apasati si mentineti apdsat butonul timp de 10
secunde pentru a restabili setarile din fabrica.

« Nota: Dupa revenirea la setarile din fabrica, setarile
de curatare programata si de conexiune WiFi vor fi
sterse.

Resetare Wi-Fi
« Apasati ambele butoane pentru 3 s.

Indicator WiFi

Clipeste incet: robotul este in modul de imperechere.
Se aprinde: robotul este conectat la WiFi.

Stins: robotul nu este conectat la WiFi.

Statie de andocare

Buton Start/Stop

« Apasati pentru a porni/opri curatarea.

« Tineti apasat butonul timp de 3 secunde pentru
aincheia activitatea curenta.

Butonul de incarcare/autocuratare

« Apasati pentru a reveni (incarca)/parasi statia.

« Apasatisimentineti apasat butonul timp de 3 s pentru
aincepe autocuratarea statiei (robotul trebuie sa fie in
afara statieil).

Activarea/dezactivarea blocarii pentru copii

« (and robotul se afla in statie, apasati si tineti apasat

simultan butonul Start/Stop si butonul de incarcare/
autocuratare de pe statie timp de 6 secunde.
Nota: Daca indicatorul este rosu, indica o conditie care
trebuie rezolvata - lipsa sac de praf, rezervor de apa gol
etc.

INSTALARE

1. Conectati cablul de alimentare la statie.

« Infasurati cablul in exces in jurul suportului de cablu
(cablul poate fi directionat atat din partea stanga, cat
si din partea dreapta a suportului).

o Asezati statia de andocare pe o suprafatd plana
sidurd (nu pe un covor moale, cu perifinalti), cu spatele
la perete, si conectati statia la reteaua electrica.
Verificati daca panoul de control cu indicatoare de pe
statie de andocare este aprins.

« Asigurati-va cd statia se afla intr-o locatie cu acoperire
WiFi buna.

Nota:

« Asigurati un spatiu de cel putin 6 cm de la perete,
de cel putin 0,5 m de o parte si de alta a statiei de
andocare si de cel putin 1,5 m in fata statiei.

« Daca cablul de alimentare este intins perpendicular
pe podea, se poate ajunge la situatia ca aparatul il
scoate si ca urmare statia de andocare poate fi opritd.
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2. Nu miscati statia de andocare arbitrar si nu
o expuneti luminii solare directe.

Nota: Lumina solard directa va perturba semnalul statiei

de andocare, de aceea aparatul nu trebuie s se intoarca




corect in statia de andocare. Nu acoperiti statia de
andocare cu nimic.

3. Punere in functiune si incercare

« Indepirtati toate materialele de ambalare si
comercializare de pe aparat inainte de prima utilizare.

« Scoateti capacul magnetic superior al robotului, rotiti
comutatorul in pozitia "I" si inlocuiti capacul.

« Asteptati pana cand indicatorul butonului Start/Stop
este aprins permanent.

« TIncarcarea poate fi initiatd utilizand butonul de pe
aspirator (butonul de incdrcare/repornire), butonul
de incarcare/autocuratare de pe statia de andocare
sau aplicatia mobila.

Nota: Pentru a porni si incarca robotul, acesta trebuie sa

fie comutat in pozitia "I".

« Comutati comutatorul de alimentare in pozitia "O".
pentru a opri robotul. De asemenea, puteti utiliza
pentru a reporni daca robotul nu raspunde la butoane
sau nu poate fi oprit.

Nota: Dacd aparatul nu poate fi pornit din cauza

acumulatorului slab, incdrcati-l in statia de andocare, iar

aparatul va porni automat. Glisati robotul in statie astfel
incat tesdturile de curatare sa atinga aproape peretele
din spate al statiei de andocare. Aparatul poate sd lucreze
normal doar atunci cdnd nivelul acumulatorului este
215%.

4. Conectarea aplicatiei mobile (acest pas poate fi
sarit)

Cititi instructiunile de conectare Wi-Fi si conectati
aplicatia mobila.

5. Instructiuni de utilizare a rezervorului de apa
Scoateti recipientul de apa, deschideti capacul si
turnati apa si aprox. 20 ml de detergent in rezervorul
de apd curatd (rezervorul din fatd). Nu depasiti marcajul
MAX. Inchideti capacul si inlocuiti recipientul.

« Daca rezervorul de apa curatd este gol/rezervorul de
apa murdara este plin, veti fi avertizat sa reumpleti
rezervorul de apa curata/veti fi avertizat cu privire la
necesitatea de a varsa apa murdara.

« Peretele de cauciuc dintre rezervoarele de apa se va
deplasa automat in partea in care existd mai putina
apa.
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« Unrezervor de apd este instalat in interiorul robotului
si este reumplut automat de la rezervorul din statie.

« Dupa fiecare spalare a tesaturilor, rezervorul de apa
murdara va fi umplut cu apa scursa.

Nota:

« Tnainte de prima curétare, rezervorul de apa curatd
trebuie sd fie umplut cu apa curatd pentru ca statia sa
functioneze corect, chiar daca robotul nu va sterge cu
mopul.

« Stergeti picaturile de apa de pe recipient cu o carpd
uscata inainte de a pune recipientul inapoi in statia de
andocare.

« Adaugati numai agentul de curdtare recomandat
in rezervorul de apd curatd. Atentie! Pot apdrea
deteriorari grave ale robotului sau ale statiei de
andocare daca sunt utilizati agenti de curatare
corozivi.

« Nu adaugati apa fierbinte pentru a evita deformarea
peretelui de silicon dintre rezervoare.

« Schimbati apa din rezervor in functie de cat de des
este utilizat robotul.

6. inceperea curateniei
Tnainte de prima utilizare, asigurati-vd ci tesatura
de curdtare, peria rotativa si peria laterald sunt fixate
corect in fabrica. Verificati amplasarea sacului de praf
in statie.

Nu utilizati statia de andocare fard un sac de praf
introdus, un recipient cu apd (suficientd apa curatd
pentru stergere) si un filtru cu caneluri de curatare.
Dupé pornirea robotului, apasati scurt butonul de
pe robot sau incepeti curdtarea utilizind aplicatia
mobild sau apasand butonul Start/Stop de pe statia
de andocare (puteti pune robotul pe pauza in orice
moment in timpul utilizarii prin apasarea butonului).

Nota:

« Aspiratorul robotizat nu poate fi utilizat pentru
aindeparta lichidele.

« In timpul primei curitari, este recomandat si
monitorizati robotul pentru a rezolva orice problema
potentiald, pentru a asigura o curdtare fara probleme
in viitor.

« Tnainte de prima curatare, robotul va cartografia mai
intai intreaga zona (nu curata, doar scaneazd). Salvati
harta in aplicatie si ajustati camerele dupd cum este
necesar.

« Inaintea utilizarii indepartati diferiti conductori
(inclusiv cablul de alimentare a statiei de andocare)
de pe podea, pentru a preveni opririle si deteriorarea
obiectelor sau conductorilor in cazul in care aparatul
prinde acesti conductori.
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UTILIZARE

PORNIRE/OPRIRE

« Porniti: comutati intrerupatorul principal de
sub capacul superior in pozitia "I". Asteptati pana
cand indicatorul butonului Start/Stop este aprins
permanent.

« Oprirea: comutati intrerupdtorul principal de sub
capacul superior in pozitia "0".

CURATENIE/INTRERUPERE

Dupa pornirea aparatului, apdsati scurt butonul de pe

aparat sau porniti aparatul utilizand aplicatia mobila sau

apasand butonul Start/Stop de pe statia de andocare

(robotul poate fi pus in pauza in orice moment in timpul

utilizarii).

MODUL SOMN

Fara a introduce o comanda, robotul va intra in modul

somn dupa 10 minute, iar butoanele se vor stinge. De

asemenea, robotul va intra automat in modul somn

atunci cdnd este complet incércat. Apasati orice buton.

INCARCARE

Mod automat: Dupa lucru, robotul se intoarce automat
la statia de andocare, unde, de asemenea, aspird murdaria
din buncar si curdta tesaturile mopului in functie de
setarile dvs.

Daca bateria se termina in timpul curateniei, robotul va
merge la statie pentru a se reincdrca si apoi va termina
curatenia de unde a ramas (activati modul Terminare
curatenie dupa intrerupere in aplicatie).

Modul manual: Cand apdsati butonul de incdrcare de pe
robot/statie/in aplicatie, robotul se va intoarce la statie
pentru a se incérca. In timpul incircirii, butonul de pe
robot clipeste, iar punctele de pe afisajul statiei arata
starea de incdrcare a bateriei.

Atunci cand robotul este complet incarcat in statie, toate
butoanele sunt oprite.

Este recomandat ca robotul sa fie lasat in statie intre
curatdrile regulate, unde bateria este mentinuta incarcatd.
Nota: Daca nu veti utiliza robotul pentru o perioada
lunga de timp, incarcati complet robotul si apoi opriti-l.
Incarcati robotul cel putin la fiecare 3 luni pentru a preveni
deteriorarea bateriei din cauza descarcarii excesive.
Nota: In cazul in care aparatul nu gaseste statia de
andocare, se intoarce automat in pozitia initiala. Tn
acest caz introduceti manual aparatul inapoi in statia de
andocare.

CURATENIE COMPLET AUTOMATA

Odatad ce robotul este pornit, acesta va cartografia zona si
va genera o hartd si o va imparti in mod inteligent in zone.
Salvati harta in aplicatie si editati camerele dupa cum
este necesar. Incepeti curatarea prin apasarea butonului
Start/Stop, iar robotul va aspira/sterge cu atentie zonele

una cate una de-a lungul peretelui si va planifica calea de
curdtare in forma de arcuri/S. Dupa curatenie robotul se
intoarce automat in statia de incarcare.

Nota: La curatenie nu miscati arbitrar si des cu robotul. La
mutare puneti robotul in locul initial.

CURATENIE ZONALA

Cu ajutorul aplicatiei mobile definiti marimea si locul
zonei pe care doriti sd o curatati. Puteti seta maxim 5 zone.
Robotul va face curatenia in zonele pe care le-ati definit.

CURATENIA CAMEREI

Cu ajutorul aplicatiei mobile, selectati camerele pe care
doriti sa le curatati.

MODUL DE CURATARE

1. Doar aspirator

2. Doar mop

3. Aspirare si apoi mop

4. Aspirare si mop in acelasi timp

Reglati setarile modului de curdtare in aplicatia mobila.
Programul de aspirare si apoi mop este potrivit pentru
suprafetele foarte murdare.

SETAREA PUTERII DE ASPIRARE

1. Scazut - pentru curadtare rapidd, pardoseli usor
murdare

2. Mediu - pentru curdtarea zilnica

3. Mare - pentru podele mai murdare

4. Maximum - putere maxima de aspirare

Selectati nivelul in aplicatie in functie de murdaria podelei

si de puterea de aspirare necesara.

FRECVENTA DE ASPIRARE A MURDARIEI DE LA ROBOT

LA STATIE

Selectati frecventa de aspirare a murddriei in aplicatie.

Puteti dezactiva daca sd aspirati dupa fiecare curdtare, de

fiecare data cand spalati tesaturile de curatare sau daca

doriti sa dezactivati aspirarea.

1. Nu aspirati murdaria.

2. Frecventd scazuta - o data dupa terminarea curatarii.

3. Frecventa ridicata - la fiecare 30 de minute in modul
aspirare, aspirati si stergeti cu mopul de fiecare data
cand va intoarceti la statie pentru a reumple apa si a
spala tesaturile de curatare (in functie de setare, dupa
10/15/20 de minute).

Nota: Daca ati dezactivat extragerea automata a prafului,

trebuie sa introduceti o instructiune in aplicatie pentru

extragerea imediata - dupa ce ati terminat curdtarea sau

ati umplut recipientul pentru praf.

SETARI PENTRU CURATAREA COVOARELOR

Setati in aplicatie daca robotul trebuie sd ignore, sd aspire/

mop sau sd evite covoarele in timpul curdtarii.

Modele:

1. Adapt - Cand este detectat un covor, tesaturile
rotative de mop sunt ridicate si coborate din nou cand




robotul iese din covor, iar robotul continud automat
fara a modifica calea de curatare.

2. Evita - Cand covorul este detectat, covorul este evitat
si calea de curatare este replanificata.

3. Ignorare - Dupa recunoasterea covorului, tesaturile
rotative nu sunt ridicate, moparea continug, iar calea
de curatare nu este modificata.

STERGEREA PODELEI CU MOPUL

« Serecomanda aspirarea pardoselii de doua ori inainte
de primul stergere cu mopul.

« Stergerea cu mopul trebuie sa inceapa intotdeauna
direct de la statie.

« Robotul va umple rezervorul de apa si va inmuia
tesdtura de curdtare inainte de a incepe moparea.
In timpul curdtdrii, acesta va merge sa reumple
rezervorul de apa si sd spele tesaturile, setati frecventa
de inmuiere in aplicatie. Cand mopul este terminat,
spala textilele si apoi le usuca.

INTERVALE PENTRU SPALAREA TEXTILELOR Sl
REUMPLEREA APEI IN TIMPUL STERGERII CU MOPUL
1. Lafiecare 10 minute - interval mare

2. Lafiecare 15 minute - interval mediu

3. Lafiecare 20 de minute - interval scazut

Pentru ca robotul sa se intoarcd la statie pentru a spala
textilele si a reumple apa fara probleme, este necesar
ca acesta sd paraseasca statia de andocare la inceputul
operatiunii de curatare. Nu deplasati statia in timpul
curatarii.

INTENSITATEA DE CURATARE A TEXTILELOR

Selectati modul de curatare in aplicatie:

1. Standard - 91 de secunde, consuma 130 ml de apa.

2. Profund - 145 de secunde, consuma 215 ml de apa.

REGLAREA CANTITATII DE APA

Setati in aplicatie

1. Scazuta

2. Mediu

3. Mare

Setarea implicitd este sa reumpleti apa si sa spalati
tesaturile de curdtare la fiecare 15 minute si controlul
mediu al cantitatii de apd.

Pentru intervalul mediu de reumplere a apei (la fiecare
15 minute), se recomanda sa selectati doar intensitatea
de umectare 1 si 2.

USCAREA TESATURILOR DE CURATAT
In aplicatie, puteti seta cat timp se vor usca tesaturile de
curatare in statie: 60 min, 120 min, 180 min sau 240 min.

MODUL DE CURATARE CONTINUA DUPA INTRERUPERE
Activati in aplicatie in cazul in care bateria se termind in
timpul curatarii = robotul va merge la statie pentru a se
reincdrca si va reveni la locul in care a intrerupt curatarea
siovarelua.

concept

CURI\]’AREA ROBOTULUI PRIN INTERMEDIUL
APLICATIEI

Aplicatia poate fi utilizata pentru a declansa spalarea si
uscarea instantanee a textilelor, extragerea murddriei
intr-un sac de praf si extragerea manuald a apei.

RECUNOASTEREA OBIECTELOR MICI

Activati functia in aplicatie. Robotul utilizeaza laserul
pentru a identifica obiectele mici de pe podea (inéltime
3-7 cm) si pentru a le evita. Acesta nu va evita obiectele
care sunt prea mici.

CURATAREA TRANSVERSALA

Activati functia in aplicatie. Robotul va curdta dublu
aceeasi zond in doua directii pentru o curdtare mai
completa.

CURATAREA PERIMETRALA
Activati functia in aplicatie. Robotul va curata de-a
lungul peretilor si va ajunge mai bine la colturi.

CURi\]’AREA PE UN ALTETAJ

In cazul in care trebuie sd curatati pe un alt etaj (si nu
aveti un alt robot si o altd statie), ideal este sa transportati
robotul si statia de andocare si sa le asezati intotdeauna
in acelasi loc. Daca transportati doar robotul, trebuie
sa ajustati modul de curatare (selectati doar modul
de aspirare sau cel mai lung interval pentru inmuierea
tesaturilor).

ZONA INTERZISA

Cu ajutorul aplicatiei mobile definiti una sau mai multe

zone interzise. Robotul nu va face curédtenie in aceste

zone si va curdta doar restul zonelor.

Nota: In zona interzis robotul poate s& ajunga din cauza

erorii de pozitionare, erorii senzorilor sau din alte motive.

e Zona cu interzicere permanentd poate fi anulatd
datorita modificdrii mari a pozitiei statiei de incarcare
sau a mobilierului. De aceea, incercati sa nu miscati
pe timpul curateniei cu robotul si nici in alt fel nu
interveniti in munca acestuia.

« Zona cu interzicere permanentd va fi anulata in
momentul reinnoirii hdrtii.

PLANIFICAREA CURATENIEI

Timpul fix pentru curatenie poate fi setat cu ajutorul
aplicatiei mobile. Robotul incepe automat curdtarea la ora
stabilita si se intoarce la statia de andocare atunci cand a
terminat.

RESETARE Wi-Fi

In cazul in care nu va puteti conecta la aparat cu telefon
din cauza modificarii configuratiei router-ului si a parolei
sau din alt motive, apasati simultan butonul {3 si butonul
® timp de 3 s. Pdna cand se aude un bip si indicatorul
clipeste. Urmati instructiunile din aplicatie pentru a va
reconecta.
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AUTO BOOST

La detectarea covorului se ajunge la cresterea automata
a puterii de aspirare la cel mai inalt grad. Activare/
dezactivare in aplicatie.

MODUL NU DERANJATI

Setat in aplicatie. In timpul perioadei de timp setate

pentru modul Nu deranjati, robotul nu va efectua

curatarea programata.

« Selectati repetarea curatarii - zilele specifice ale
saptamanii in care doriti ca robotul sa faca curatenie

« Activati functia din aplicatie pentru a trimite notificari
cu privire la curatarea programata.

« Inmod implicit, modul Nu deranjati este dezactivat.

SETARILE DE LIMBA SI VOLUM
Controlati in aplicatie. Alegeti ce limba si cat de tare doriti
sa vorbeascd robotul.

BLOCARE PENTRU COPII

Activati/dezactivati in aplicatie sau apasati si tineti apasat
simultan butonul Start/Stop si butonul de incarcare/
autocurdtare de pe statie timp de 6 secunde (cand robotul
se afla in statie).

Robotul si butoanele statiei vor fi inactive.

GESTIONAREA ACCESORIILOR

Informatii in aplicatie despre durata de viata a filtrului
HEPA, a periilor si a tesaturilor de curdtare si recomandari
pentru inlocuirea acestora.

UTILIZAREA ROBOTULUI FARA APLICATIE

Daca nu puteti controla robotul utilizand aplicatia mobila,
acesta poate fi utilizat fard aplicatie, dar intr-un mod
foarte limitat. Fara aplicatie, nu puteti utiliza functiile
speciale curatare transversald, curdtare perimetrald,
curdtare programatd, modul nu deranjati, schimbarea
modului de curétare, curatarea robotului etc.

Setari robot implicite:

« Modul de curdtare: Aspird si sterge cu mopul simultan

+ Putere de aspiratie: Standard

« Reglarea cantitatii de apd: Mediu

« Interval pentru reumplerea apei si curatarea textilelor:
Mediu Interval 15 min

« Reluarea curatarii dupd intrerupere: pornit

« Recunoasterea obiectelor mici: pornit

« AUTO BOOST: pornit

INTRETINEREA DE RUTINA

Pentru a mentine cele mai bune performante ale
robotului, este recomandat sa efectuati intretinerea
conform tabelului de mai jos.

Parte Interval de Interval de
curatare inlocuire
Roata centrala dupd cum este /
necesar
Recipient pentru praf | dupa cum este /
necesar
Perie rotativa la fiecare 2 la fiecare
saptamani 6-12 luni
Perie laterald lunar la fiecare
3-6 luni
Filtru HEPA lavabil si la fiecare 2 la fiecare
filtru de spuma saptdmani 6-12 luni
Tesatura de curatare | dupd cumeste | lafiecare
necesar 3-6 luni
Senzor de localizare in fiecare luna /
a statiei
Senzori anti-cadere in fiecare luna /
Senzor TOF in fiecare luna /
Senzor cu ultra- in fiecare luna /
sunete (senzor de de-
tectare a covorului)
Roatad de rulare in fiecare luna /
Contacte d in fiecare luna /
ncdrcare (robot)
Contacte de in fiecare luna /
ncdrcare (statie)
Filtru cu caneluri de dupa cum este /
curatare (statie) necesar
Rezervor de apa dupd cum este /
curatd/ murdara necesar
dupd
Sac de praf / cum este
necesar/la
fiecare 1-2
luni

Peria principala

1. Intoarceti aparatul si apasati incuietorile de pe capacul
periei principale pentru a-l scoate.

2. Scoateti peria principald, glisati rulmentul si slabiti
capacul capétului periei in directia indicata. Indepartati
parul incalcit si alte resturi la ambele capete ale periei.

3. Inlocuiti peria.




4. Tnlocuiti capacul periei.

Nota: Utilizati o carpd inmuiatd in apd caldd pentru
a curata peria principald. Daca peria este scufundatd in
apa, lasati-o sd se usuce complet (nu in lumina directd
a soarelui). Nu utilizati detergenti agresivi, dezinfectanti.

Perie laterala

1. Intoarceti robotul si scoateti peria laterald cu
o surubelnitd.

2. Scoateti peria, curatati-o, puneti-o la loc si strangeti
surubul. St

Roata centrala

1. Utilizati o surubelnita mica sau altd unealtd pentru a
scoate roata centrala.

Nota: Suportul rotii centrale nu poate fi indepartat.

2. Clatiti roata cu apa pentru a indepdrta pdrul si alte
resturi si uscati.

3. Tnlocuiti roata si apasati in pozitie.

Roata de rulare
Stergeti cu o tesaturd moale uscata.

Recipient pentru praf

1. Scoateti capacul magnetic superior al robotului
si scoateti recipientul pentru praf.

2. Deschideti recipientul pentru praf si goliti murdaria.

concept

3. Clatiti recipientul cu apa curata (fara detergenti, pentru
a nu deteriora filtrul) si turnati apa murdara.

4. Lasati recipientul si filtrul sa se usuce si inlocuiti-le.

Nota: Murdaria este aspiratd in sacul de praf din statie,

deci verificati doar ocazional daca exista scame mai mari

blocate in recipient si curatati recipientul.
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Filtru HEPA + filtru de spuma

1. Deschideti capacul filtrului si scoateti filtrul HEPA
sifiltrul de spuma.

2. Clatiti bine filtrele cu apa curata. Stergeti usor filtrul
HEPA pentru a indeparta murdaria. Nu curatati filtrul
cu degetele, cu o perie sau cu obiecte ascutite!

3. Lasati filtrele sd se usuce complet.

4, Tnlocuiti filtrele in ordinea corecta.

Tesatura de curatare

1. Desprindeti ambele tesaturi de extensii.

2. Clatiti tesaturile si lasati-le sa se usuce.

3. Lipiti din nou tesdturile pe extensii.

Nota: Desi tesaturile sunt spalate si uscate in statie dupa
fiecare curatare, verificati starea lor inainte de curatare.
Tesaturile murdare pot afecta calitatea moparii. Utilizati
o surubelnita pentru a scoate extensiile pentru tesaturi si
curatati-le dupa cum este necesar.
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Senzori

Curatati senzorii cu o carpa moale si uscatd, dupa cum

urmeaza:

1. Tineti robotul oprit in timpul curatarii. Curatati senzorul
infrarosu frontal, senzorul TOF, senzorul de incarcare,
contactele de fincarcare, cei 6 senzori de cadere
si senzorul cu ultrasunete (senzorul de detectare
a covorului din partea inferioara a robotului).

2. Deconectati statia de andocare de la retea si stergeti
contactele de incdrcare de pe statia de andocare cu
0 carpa moale uscata.

AUTOCURATARE A STATIEI

« Aspiratorul robotizat trebuie sa fie in afara statiei!

« Efectuati pentru a mentine statia de andocare in stare
buna.

« Porniti procesul de autocuratare a statiei apasand si
tinand apdsat butonul de incarcare/autocurdtare timp
de 3 secunde - apa va fi umpluta in partea inferioara si
drenatd in rezervorul de apa murdara.

« Utilizati functia de autocuratare a statiei si in cazul in
care ramane apa in partea inferioara a statiei dupa
spdlarea tesaturilor de curatare (nu a fost evacuata
toata).

Nota: Puteti utiliza o perie de curatare pentru a curdata

partea inferioara a statiei, apoi stergeti cu o carpd uscata.

CURATAREA REZERVORULUI DE APA

« Verificati regulat rezervorul de apa pentru a preveni
mucegaiul!

« Schimbati apa din recipient in functie de frecventa de
utilizare a robotului.

1. Scoateti recipientul, deschideti capacul si turnati apa
murdara.

2. Turnati apa curata si inchideti capacul.

3. Apasati capacul in jos si agitati recipientul. In caz de
murddrie mai mare, spalati rezervorul.

4. Turnati apa si lasati recipientul cu capacul deschis
pentru a se usca.

5. Tnlocuiti recipientul.

CURATAREA BURETELUI FILTRANT AL REZERVORULUI

DE APA CURATA

1. Scoateti recipientul, deschideti capacul, turnati apa si
scoateti partea de aspirare. Scoateti cu grija capacul
mic si scoateti buretele filtrant.

2. Clatiti buretele cu apa curata, uscati-l si puneti-llaloc.

CURATAREA FILTRULUI CU CANELURI DE CURATARE
(STATIE DE ANDOCARE)

1. Trageti filtrul din plastic spre dvs.

2. Clatiti filtrul cu apad curata.

3. Glisati filtrul curatat inapoi in interior.
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SCHIMBAREA SACULUI DE PRAF

Schimbati periodic sacul de praf.

1. Deschideti capacul recipientului de praf in care este
introdus sacul de praf.

2. Glisati sacul plin in sus si inchideti-I pentru a preveni
iesirea murdariei. Aruncati sacul folosit.

3. Curdtati marginea recipientului cu o carpa uscata si
introduceti un sac de praf nou. Asigurati-va ca noul
sac este introdus corect pentru a preveni iesirea
murddriei si deteriorarea statiei.

4, Inchideti capacul si apdsati usor capacul pentru
a vd asigura cd este sigilat corect.
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Actualizare firmware

Actualizati firmware cu ajutorul aplicatiei mobile. Daca
este detectat un firmware nou, confirmati actualizarea
potrivit solicitarii. La actualizarea firmware-ului nivelul
de incarcare a acumulatorului ar trebui sa fie >50% iar
aparatul trebuie sa se afle in statia de andocare.
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REZOLVAREA PROBLEMELOR

Robotul raporteaza o eroare
« Lumina Start/Stop clipeste rosu si se aude un mesaj vocal de eroare.
« Urmati mesajul robotului sau ghidul de depanare al aplicatiei pentru a rezolva singur problema.

Nota:

« Daca nu are loc nicio activitate in decurs de 10 minute in timpul unei conditii de eroare, robotul va intra automat

n somn.

« Daca intoarceti robotul la statie in timpul conditiei de eroare, programul curent va fi incheiat.

Statia de andocare raporteaza o eroare

« Lumina statiei de andocare este rosie si se aude un mesaj vocal de eroare.

« Urmati mesajul statiei sau ghidul de depanare al aplicatiei pentru a remedia singur problema.
« Daca nu reusiti sa corectati problema, contactati serviciul clienti.

PROBLEME OBISNUITE

Defectiunea

Solutia

Robotul nu porneste.

Baterie descarcata. Introduceti robotul in statie si incarcati-l complet inainte
de utilizare.

Temperatura ridicatd sau scazuta. Utilizati robotul numai in intervalul de temperatura
0-40°C.

Robotul nu poate fi
incarcat.

Statia nu este conectata la o sursd de alimentare. Asigurati-va ca ambele capete ale
cablului de alimentare sunt conectate corect.

Contact defect. Curatati contactele de incarcare atat pe statie, cat si pe robot.
Asigurati-va ca luminile indicatoare de pe statie sunt aprinse.

Incércare lenta.

Atunci cand este utilizat in locuri cu temperaturi ridicate sau scazute, robotul isi va
reduce automat timpul de incarcare pentru a mentine durata maxima de viata
a bateriei.

Contactele de incdrcare sunt murdare. Stergeti contactele cu o carpa uscata.

Robotul nu se intoarce
la statia de incarcare.

Exista prea multe obstacole in jurul statiei. Plasati statia intr-o zona fara obstacole.

Robotul este prea departe de statie. Apropiati robotul de statie si incercati din nou.

Zgomote neobisnuite in
timpul curatarii.

Miscarea periei principale, a periei laterale sau a rotilor de rulare este afectata
de murdarie. Opriti robotul si verificati si curatati toate aceste piese.

Murddria a patruns in roata centrald. Scoateti roata centrald cu o surubelnita, curatati
roata si inlocuiti-o.

Eroare de conectare WiFi.

Reteaua WiFi nu este disponibild. Reporniti routerul si repetati imperecherea.

Semnal WiFi slab. Mutati robotul intr-o locatie cu un semnal WiFi bun.

Conexiunea WiFi a esuat brusc. Acest lucru poate indica o defectiune la router.
Contactati asistenta pentru clienti pentru a remedia problema.

Robotul consuma
energie atunci cand se
afla in statie?

Robotul, atunci cand este in stationare, consumd o cantitate extrem de micd de energie
pentru a mentine bateria in starea ideala.
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Este necesar sa incdrcati
robotul timp de 16 ore
nainte de primele trei

utilizari?

Nu. Bateriile Li-ion nu au efect de memorie. Puteti incepe sa utilizati robotul atunci
cand acesta este incdrcat 100% si nu este nevoie sa asteptati 16 ore.

Robotul nu continua
curatarea dupd ce s-a
oprit din cauza bateriei
descdrcate siamers la
incdrcare.

Asigurati-va cd robotul nu este in modul Nu deranjati; daca este, robotul nu va continua
curdtarea in acest mod.

Robotul nu va continua curdtarea daca a fost transferat manual la statie.

Eroare brusca a robotului.

Este probabil ca senzorul de cadere, senzorul TOF sau senzorul de detectare a covorului
sa fie murdare. Curatati senzorii cu o carpa moale si uscata.

Indicatorul LED de pe
statie clipeste rosu.

Nu este introdus sacul de praf. Introduceti sacul in locul desemnat.

Recipientul pentru apa nu este introdus corect. Incercati s il introduceti din nou.

Rezervorul de apa curata este gol sau rezervorul de apa murdara este plin. Reumpleti
cu apd curatd, turnati apa murdara.

Efect scazut de extragere
a murddriei sau sunete
anormale in timpul
extragerii murdariei.

Verificati daca nu existd obiecte strdine in orificiile de aspirare sau daca filtrul sau sacul
de praf nu este blocat. Curatati orificiile si filtrul sau inlocuiti sacul de praf.

Efect slab de spalare a
tesaturilor de curdtare.

Tesdturile de curatare nu sunt lipite drept. Scoateti-le si lipiti-le din nou.

Eroare de extragere
automata a murdariei.

Sacul de praf nu este introdus. Introduceti sacul de praf in locul desemnat.

Asigurati-va ca capacul recipientului pentru praf este inchis corect.

Verificati setdrile de extragere a murdariei din aplicatie pentru a va asigura ca acestea
nu sunt dezactivate sau ca nu ati activat modul de curdtare ,Numai stergere”.

Nicio spalare a tesaturilor
de curatat.

Robotul nu a inceput curatarea la o statie sau statia nu este marcata pe harta. In acest
caz, robotul nu poate gasi statia si nu poate spala tesaturile rotative.

Rezervorul de apd curata este gol, sau rezervorul de apd murdara este plin, sau
recipientul este introdus incorect. Reumpleti/ reumpleti apa sau reintroduceti
recipientul pentru apa.

CONEXIUNE FARA FIR S| COMPATIBILITATE

« CompaniaJindfich Valenta- CONCEPT nu poate fi rdspunzatoare in niciun mod de orice dauna accidentala, indirecta
sau ulterioara, nici de pierderea datelor sau pierderile cauzate de scurgeri de informatii pe timpul comunicarii prin
intermediul tehnologiilor fara fir.

« O comunicare fara fir cu succes nu poate fi asigurata 100% la toate dispozitivele Smart si retele (router Wi-Fi). Avand
in vedere diversitatea dispozitivelor pe piata, pot sa apara cazuri in care caracterul sau specificarea dispozitivului
Smart sau a retelei Wi-Fi (router) impiedica conectarea sau este in vreun fel perturbata. Succesul comunicdrii fara
fir prin retea Wi-Fi est influentata in plus de serie de factori, inclusiv configuratia hardware si software. Conexiunea
dintre robot si refeaua dumneavoastra Wi-Fi poate fi influentatd negativ de retele Wi-Fi din jur care pot fi setate
pe acelasi canal si prin aceasta sd perturbe conexiunea (de ex. cartiere, blocuri s.a.m.d.). Acest fapt nu prezinta un
motiv pentru reclamarea aparatului.

« Aplicatia este in detinutd si operata de o persoana terta (in continuare doar ,Entitate”) diferita de compania Jindfich
Valenta - CONCEPT (in continuare doar ,Vanzator”). Vanzatorul nu preda Entitdtii nici un fel de date cu caracter
personal.
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« Lafnregistrare in aplicatie clientul preda datele cu caracter personal direct Entitdtii, care devine administratorul
datelor cu caracter personal. Aplicatia, si cu aceasta si protectia legata de datele cu caracter personal sunt
reglementate de regulile Entitatii.

Compatibilitate:

Sistemul de operare al dispozitivului smart - Android 5.0 si versiunile majore
-10S 9.0 si versiunile majore

Retea Wi-Fi -2,4GHz

-modul de securitate WPA1 si WPA2 (recomandat WPA2)
AVERTIZARE: Aparatul nu poate fi exploatat pe retele Wi-Fi cu protocolul de securitate IEEE 802.1X (de regula retele Wi-Fi
corporative).

CONTROL PRIN APLICATIE

Tnainte ca aparatul sa poata fi controlat prin aplicatie, trebuie imperecheat cu telefonul dumneavoastra si trebuie sa aiba
acces la reteaua dumneavoastra Wi-Fi.

Distanta recomandatd la setare: mai putin de 4 metri.

Asigurati-va cd aspiratorul robot, routerul si telefonul mobil al dumneavoastra sunt aproape unul de altul, in asa fel incat
imperecherea sd poatd sa decurga fara probleme.

Descarcarea, instalarea aplicatiei si imperecherea dispozitivului

Nota: imperecherea aspiratorului a se face cu acumulatorul incarcat sau chiar cu aspiratorul amplasat in statia de
ncdrcare.

1. Scanati codul QR de mai jos (fig. 1) sau cautati aplicatia ,Concept Home” pe Google Play sau App Store si descércati
aplicati in telefonul mobil al dumneavoastra.

2. Daca aveti deja Concept Home, lansati aplicatia, logati-va si continuati la instructiunile pentru imperechere.

3. Scoateti capacul magnetic superior al robotului, comutati intrerupatorul principal in pozitia ,I” si puneti capacul

laloc.

Tineti apasate simultan ambele butoane de comandad de pe aspirator pand cand se aude semnalul vocal pentru

imperecherea robotului. Indicatorul wifi dintre butoane va clipi incet.

Apoi apasati in aplicatie + sau adaugare dispozitiv.

Se va afisa o lista de aparate, selectati din lista.

Introduceti reteaua Wi-Fi si parola sau se va completa automat.

Continuati conform instructiunilor din aplicatie.

Accesati setarile wi-fi de pe dispozitivul mobil si conectati-vd la wi-fi SmartLife-xxxx si asteptati sd se conecteze.

0. Apoi reveniti la aplicatie si asteptati ca aparatul dvs. sa se imperecheze. Odata ce imperecherea este finalizata,
puteti incepe sa controlati aparatul cu ajutorul aplicatiei mobile.
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Avertizare la probleme cu imperechere

« Verificati dacd parola introdusa a retelei dumneavoastra Wi-Fi este corecta.

« Aparatul sprijina doar retele Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Routerul este suprasolicitat de conectarea multor alte dispozitive (in special cartiere sau concentratie mare de
conectare a dispozitivelor smart). Pentru o functionare stabild este necesar ca semnalul Wi-Fi sé fie prezent in
locurile preconizate pentru curatenie si sa fie destul de puternic.

- resetati aspiratorul si dispozitivul smart si repetati procedeul;
- dacd este posibil, incercati si resetarea routerului Wi-Fi;

« Daca dispozitivul smart al dumneavoastra are sistem Android 6.0 si mai nou, trebuie sa aveti activata functia
detectarea locatiei.

« Dinmomentul in care imperecheati aspiratorul cu dispozitivul smart prin intermediul aplicatiei ,Concept Home”, nu
mai miscati cu statia de incarcare si nici nu o mutati. Aspiratorul foloseste statia de incarcare ca punct de orientare
pe harta.
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« Prin mutarea statiei de andocare riscati pierderea hartii generate, inclusiv a zonelor de curétenie si interzise definite!
Aspiratorul va crea o hartd noua cu care va transcrie harta initiala.
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SERVICE

Intretinerea cu caracter mai amplu sau reparatia care necesita o interventie la partile interioare ale produsului, trebuie
efectuata de cdtre o persoana calificata sau de un service.

PROTECTIA MEDIULUI

« Optati pentru reciclarea materialelor de ambalare si a aparatelor vechi.
« Cutia de la aparat poate fi predatd la un centru de colectare a deseurilor sortate.
« Predati pungile din polietilena (PE) la un centru de colectare a materialelor in vederea reciclarii.

Reciclarea aparatului la sfarsitul duratei de viata:

Acest aparat este insemnat in conformitate cu Directiva Europeana 2012/19/EU privind deseurile
de echipamente electrice si electronice (WEEE). Simbolul de pe produs sau de pe ambalaj indica
faptul cd acest produs nu apartine deseurilor menajere. Trebuie dus la un centru de colectare pentru
reciclarea echipamentelor electrice si electronice. Prin asigurarea elimindrii corecte a acestui produs
veti contribui la prevenirea impactului negativ asupra mediului si a sanatatii umane, care ar fi cauzate
prin eliminare necorespunzatoare. Eliminarea trebuie efectuata in conformitate cu reglementdrile

_— privind gestionarea deseurilor. Informatii mai detaliate privind reciclarea acestui produs veti obtine
de la autoritatile locale competente, serviciile de eliminare a deseurilor menajere sau in magazinul
unde ati cumpdrat produsul.

‘ € Acest produs indeplineste toate cerintele de baza ale Directivei EU relevante.

Modificarile aduse textului, designului si specificatiilor tehnice pot fi facute fara notificare prealabila si ne rezervdm
dreptul de a le modifica.




