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iRobot

Vazeni majitelé,

dékujeme Vam za nédkup robotického vysavace iRobot Roomba.

Vstoupili jste mezi miliény lidi, ktefi uklid prenechavaji robotim
a davaji tak prednost elegantnimu feseni uklidu.

Prectéte si prosim tento navod a seznamte se s Vasim novym
pomocnikem iRobot Roomba, abyste dokazali spravné vyuzit
vSech jeho schopnosti. Pokud byste méli jakékoliv otazky,
navstivte nase webové stranky www.roboticky-vysavac.cz, kde
najdete dalsi uzite¢né informace.

Dékuiji, ze jste se rozhodli pro nakup naseho vyrobku.

At zZiji roboti, ktefi pfinaseji zménu!

Colin Angle
Predseda spravni rady, vykonny feditel
a spoluzakladatel iRobot Corporation

\
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o ALl ’ n
Dulezité tipy
A\ Pred prvnim pouzitim Roomby
odstrarite zluty izolaéni pasek

baterie.

Odstrante izola¢ni pasek baterie

Vypnuti a zapnuti Roomby (on/off)

¢ Pro zapnuti Roomby stisknéte 1x tlacitko CLEAN, tlacitko
CLEAN se rozsviti zelené.

¢ Pro zacatek uklidu stisknéte opét tlacitko CLEAN, ozve se tén
a Roomba zac¢ne uklizet.

¢ Pro preruseni uklidu stisknéte tlacitko CLEAN béhem uklidu.

¢ Pro vypnuti Roomby stisknéte a pridrzte tlacitko CLEAN
dokud nezhasnou kontrolky.

Pokyny pro bezproblémovy provoz

Pokud nebudete dodrzovat nize uvedené pokyny, mtizete pfistroj
nenavratné poskodit.

- Roomba je velice Gc¢inna pfi tklidu vlast. Ocistéte kartace po kazdém
uklidu, zvlasté dbejte na ¢isténi lozisek. Nedodrzovani této zasady mize
zpUsobit poskozeni kartacového systému. Na poskozeni prokazatelné
zpusobena nespravnou udrzbou nelze uplatnit zaruéni opravu.

- Po kazdém uklidu vysypte a vycistéte zasobnik na ne€istoty a vycCistéte
filtr.

- Pokud Roomba nepracuje, musi byt stale pod napétim. Roomba tedy
musi byt v nabijeci zakladné& nebo musi byt pfipojena konektorem.

V pripadé, ze tento postup nebudete dodrzovat, dojde k poskozeni
baterie. Na poskozeni baterie prokazatelné zpusobené nespravnou
udrzbou, nelze uplatnit zarucni opravu.

Pozn.: iRobot pouziva pro své roboty baterie Ni-MH (nikl-metal-hydrid).
Jsou to baterie s dlouhou Zivotnosti, které zvladnou nékolik set nabijecich
cykll, avsak vyzaduji specifické zachazeni. Baterie musi byt stale pod
napétim. Proto stale nechavejte Roombu v nabijeci zadkladné, i kdyz
pristroj delSi dobu nepouzivate. Roomba musi byt stale pfipojena k siti.

Pred pouzitim je nutné si precist navod!

A\ Roomba je elektronické zafizeni. Nenamadejte Zadnou souéast Roomby

vodou. Cistéte ji pouze suchym hadfikem.

www.roboticky-vysavac.cz 3
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IRobot Roomba - popis

Ovladaci panel - — Infraerveny senzor

Tla¢itko pro vyjmuti
sbérného kose

Sbérny kos$

Konektor pro dobijeni

Tlacitka a kontrolky ovladaciho panelu

Kontrolka baterie

Tlacitko CLEAN

Kontrolka
Kontrolka detﬁktc? systému
necisto ANTITANGLE
Tlacitko

DAY HOUR  MINUTE 0K
DOCK  CLOCK SCHEDULE SPOT

Kontrolka
signalizujici problém

Tlacitka pro

Tlagitko pro
pfikaz DOCK
(ukonéi uklid a
zaparkuje se)

Indikator piného kose
(pouze vybrané modely)

rezimu SPOT

nac¢asovani Uklidu

Sgnzory Kontakty
proti padu pro nabijeci
ze schodu zakladnu
Boéni Sp gt .
Kartacek Stétinovy a

kartag
Vodici kole¢ko artac

Loziska
kartact

Ochranny |71 "
kryt kartaga U U

Uchytky pro otevieni krytu kartaéa
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Uklizeci rezimy
Roomba uklizi podle nastaveného rezimu prace. Ma tfi rezimy uklidu.

Rezim Clean - normaini uklid
Roomba si automaticky vypodita velikost mistnosti a podle toho upravi
dobu uklidu.

Rezim Spot - ¢isténi urcitého mista

Roomba se bude pohybovat po spiralové draze o priméru asi jeden metr
a po stejné draze zpét do vychoziho mista, ¢imz prislusné misto dikladné
vyCisti.

Rezim planovaného uklidu

Naplanujete-li budouci ¢as uklidu, pfejde Roomba do rezimu planovaného
uklidu. V planovaném ¢ase Roomba vyjede ze zakladny, uklidi a vrati se.

TIP: Prikaz DOCK - Roomba ukonéi uklid a zaparkuje se.

Uklidovy systém

Roomba vyuzivé patentovany tfistupnovy Cistici systém.

Bo¢ni kartacek Dva proti sobé Vysoce ucinné podtlakové sani
vymeta necistoty rotujici kartace uklidi zbyvajici drobné nedistoty.
podél zdiav dokonale Filtr zachyti prach a alergeny.
rozich mistnosti. vysbiraji hrubsi

a stredni

necistoty.

Na jaké typy podlah je Roomba urcena?

Roomba uklidi dfevéné a laminatové podlahy, koberce, linolea i dlazbu.
Diky adaptivni Cistici hlavé se automaticky pfizptisobi véem typ(im
domaécich podlah.

Roomba sama detekuje schody a podobné prekazky. Kdyz se pfriblizi k
zaoblenym hranam, zpravidla se zastavi, ale je-li povrch kluzky, mize pres
né prepadnout. Tyto pfipady jsou zcela ojedinélé. Zvlast tmava podlaha
muze zhorsit funkci senzortl schodu. Na zcela ¢ernych podlahach nemusi
robot fungovat vlbec.

Systém ochrany pred uviznutim

Roomba se nezaplete do kabel(, neuvizne na obrubé nebo trasnich
kobercu. Jestlize zjisti, Ze se zaplétd, automaticky zastavi hlavni

nebo postranni karta¢e a pokusi se prekazce uniknout. Pokud se do
nékterého z kartacli zaplete napf. kabel a Roomba nebude schopna se
sama vymotat, zastavi se, aby nedoslo k zadnému poskozeni a nahlasi
pfislusnou chybu.

6 iRobot Roomba série 700
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Nabijeni a zivotnost baterie

Roomba je pohanéna dobijeci Ni-MH baterii. Baterie vydrzi nékolik
set dobijecich cykll, nez je tfeba ji vymeénit, avSak musi byt dodrzeny
vSechny zasady nabijeni.

Pokud Roomba nepracuje, musi byt stale pod napétim. Roomba tedy
musi byt v nabijeci zakladné nebo musi byt pfipojena konektorem pro
pfimé nabijeni. Dobijeci adaptér musi byt fadné pripojen do elektrické
sité a kontrolka na ném musi svitit zelené. V pfipadé, ze tento postup
nebudete dodrzovat, dojde k poskozeni baterie. Zivotnost baterie zavisi
zivotnost baterie je, aby robot byl stale pod napétim. Postupné ubyvani
kapacity baterie béhem opakovaného nabijeni a vybijeni je jeji zcela
pfirozenou vlastnosti a nejednd se o zavadu.

TIP: Pokud nebudete Roombu pouzivat delSi ¢as, doporucujeme baterii plné
nabit, vyndat ji z Roomby a uskladnit ji na suchém misté pfi pokojové
teploté.

16ti hodinovy dobijeci cyklus

Pokud jste Roombu dlouho nepouzivali a po néjaky ¢as byla bez
napajeni, potrebuje specialni 16ti hodinovy dobijeci cyklus. Toto nabijeni
ozivi baterii a zajisti jeji dlouhou Zivotnost. Kontrolka CLEAN bude béhem
ozivovaciho nabijeni rychle blikat. Roomba si sama zvoli, ktery rezim
nabijeni pouzije. K tomuto 16ti hodinovému rezimu by nemélo nikdy dojit.
Tento rezim slouzi pouze k minimalizaci $kod zplsobenych nadmérnym
vybitim baterie z dlivodu nedodrzeni vy$e zminénych pokynt. Pro jeho
maximalni efekt nesmi byt prerusen.

8 iRobot Roomba série 700
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Nabijeni a zivotnost baterie
Baterii v Roombé nabijejte jednim z téchto zplisobu:

Pouzitim nabijeci

z&kladny Primé dobijeni

TIP: Pokud je Roomba napojena na nabijeci zakladnu, vzdy se ujistéte, ze je
zakladna zapojena do elektrické sité a kontrolka na zakladné suviti.

Kontrolka stavu baterie
Kontrolka stavu baterie je svételna kontrolka, ktera vas informuje o stavu
baterie a jejim nabijeni.

Kontrolka stavu Vyznam

baterie

Cervena/Blikajici Baterie je vybita
cervena

Pomalu blikajici Nabijeni

oranzova

Zelena Baterie je pIné nabita
Rychle blikajici 16ti hodinové nabijeni
oranzova

Kontrolka stavu
baterie

www.roboticky-vysavac.cz 9
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Virtualni zed’ (Virtual Wall)

(volitelné prislusenstvi)

Virtualni zed' vytvari neviditelnou prekazku, kterou

robot neprejede. Pouziva se v pfipadé, ze

potrebujete uklidit jen vyhrazeny prostor,

pripadné kdyz chcete Roombé zabranit, aby se

pribliZila k elektrickym nebo pocitacovym kabeliim ===z
&i kiehkym pfedmétam. TTme

Puadorys paprsku virtudlni zdi ma tvar kliGové

dirky. Cast paprsku ve tvaru malého kruhu zabrani

Roombé narazit do virtualni zdi. Cast paprsku ve tvaru
kruhové vysece blokuje vymezeny prostor. Maximalni dosah
paprsku virtualni zdi je 2,5 m.

TIP: Namirte Sipky na vrcholu virtualni zdi do prostoru, ktery chcete zablokovat.

TIP: Lepsiho vysledku dosahnete, umistite-li virtualni zed za prichod nebo

otevrené dvere, které chcete blokovat.
Ao Q (o)

Manualni virtualni zed

Aby se tento typ virtudini zdi aktivoval, je tfeba
ji na zac¢atku uklidového cyklu ruéné zapnout.
Manudlni virtualni zed' a jeji indikator napajeni
se vypne po 135 minutach. Klesne-li kapacita
baterii, zacne indikator napajeni virtualni

zdi blikat, aby upozornil, zZe je tfeba baterie
vyménit.

Automaticka virtualni zed’

Kdyz je automaticka virtualni zed prepnuta do
rezimu “Auto”, dava indikator napdjeni blikanim
najevo, ze je zapnuta. Klesne-li kapacita baterii,
indikator napdjeni blikne vzdy dvakrat za sebou,
aby upozornil, Ze je treba baterie vyménit. Aby
se kapacita baterii Setfila, mGzete automatickou
virtualni zed' vypinat. V rezimu “Auto” by mély
baterie vydrzet az tfi mésice.

Instalace baterii

Dvé alkalické baterie
typu “C”
Prostor pro (nejsou sougasti baleni)

baterie

10 iRobot Roomba série 700
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Virtualni zed' s majakem
(Virtual Wall Lighthouse)

(pouze pro modely 780 a vyssi)

Zafizeni virtualni zdi s majakem muze fungovat jako virtualni zed’ (Wall) nebo jako
virtualni majak (Lighthouse).

Virtualni majak pomaha Roombeé Iépe se orientovat v prostoru.

Virtualni zed’ zablokuje prostor, ktery nechcete uklidit.

Pomoci prepinace si jednoduse vyberte, kterou funkci chcete pouzit. V obou pfipadech
se zafizeni zapind i vypind automaticky, jakmile zapnete nebo vypnete Roombu. Je-li

majak zapnuty, kontrolka nahofre sviti.

Potrebuje dvé alkalické baterie typu C (nejsou souéasti dodavky). Blikajici kontrolka
napajeni znamena, ze bude brzy potifeba baterie vymeénit.

Jak pouzivat virtualni majak

Majak umistéte do prichodu logem vpred, neschovavejte jej za priichod dvefi. Jakmile
Roomba uklidi prvni mistnost, prejede do druhé mistnosti. Majak tedy slouzi k tomu,
aby se Roomba zorientovala v domdécnosti a uklidila jednu mistnost po druhé. Az
Roomba uklid dokonéi, majak ji nasméruje zpét do nabijeci zakladny k nabiti.

Majaky a zdi mizete =
pouzivat zaroven, ale
neumistujte je prilis
blizko k sobé, k nabijeci
zékladné ani k nabytku, g
ktery by mohl blokovat
paprsky. Roomba by pak
nemusela majak rozeznat
nebo by se nemohla

. PO ©)
vratit do nabijeci zakladny.
N
A\ Pii pouiti vice jak 3 majaku k ~ /
(v rezimu majak), nemusi
\ /

robot uklidit cely prostor.

www.roboticky-vysavac.cz 11
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Vll‘tua| Ha|0 (volitelné pfisluSenstvi)

Virtual Halo je idealni do domacnosti se zviraty. Virtual Halo vytvori
ochranou zénu a opatrné naviguje Roombu v prostoru misek domacich
zvirat, aby se jim vyhnula.

K nastaveni Virtual Halo vyndejte virtualni zed' z krytu Virtual Halo. Vlozte

baterie, nastavte virtualni zed na rezim “Auto” a zasunte virtualni zed’ zpét

do Virtual Halo. Ujistéte se, zZe je virtualni zed kompletné zasunuta do
Virtual Halo a Zze vSesmérové Cidlo v horni ¢asti je plné viditelné. Umistéte
Virtual Halo na zem k misk&m tak, jak je zobrazeno na obrazku nize.
Pokud mate jednu misku, umistéte Virtual Halo tak, aby bylo mezi miskou
a zdi, pokud mate dvé misky umistéte jej mezi né, nebo vedle nich.

RN Ochranna zéna ma
~ ~ ~ / o
N 7/ ochranna zona v priméru 50 cm
\ , \
\ / \
\ / \
| (S |
| \ |
| \ Halo, !
/ \ /
\ /
N /
~ -
>~ e <
X -
e ~N
4 ochranna zéna N
/ \

/

/ \

\

.

Halo !

/

/
/7
~ e
TIP: Virtual Halo je mozné pouzit s nekovovymi miskami o priméru mensim nez
25 cm a vySce menSi nez 9 cm.

TIP: Jakmile se baterie zacnou vybijet, ochranné pole jiz nemusi byt tak silné,
aby ochranilo misky. Pokud nastane tato situace, vyménte baterie ve
Virtual Halo.

12 iRobot Roomba série 700

Nastaveni jazyka

Roomba série 700 umi nahlasit chyby témito jazyky: anglicky, francouzsky,
némecky, Spanélsky, italsky, holandsky, dansky, norsky, finsky, Svédsky,
polsky, rusky, portugalsky, japonsky, korejsky a Cinsky.

Roomba je pfedem nastavena na angli¢tinu.

Nastaveni jazyka chybovych hlasek

Odpojte Roombu od dobijeni.
Zapnéte Roombu kratkym stiskem tla¢itka Clean.

Zmacknéte a drzte tlacitko DOCK dokud Roomba nepromluvi
aktualné zvolenym jazykem.

Pustte tlacitko DOCK. Roomba je nyni v rezimu vybéru jazyku.
Opakovanym stiskem tlac¢itka CLEAN zvolte pozadovany jazyk.

Pro ulozeni vybraného jazyka stisknéte a podrzte tlaCitko CLEAN,
dokud se Roomba nevypne.

www.roboticky-vysavac.cz 13
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Nabijeci zakladna

Roomba se vraci na zakladnu na konci uklidového cyklu, nebo kdyz
klesne kapacita jeji baterie. Musi najit infraCerveny signal nabijeci
zakladny, aby se dokazala vratit.

Nabijeci zakladnu nechavejte stale zapnutou. Kdyz je zakladna pfipojena
do sité, blika indikator napajeni. Kdyz se Roomba pfipoji k zakladné,
zacne indikator napajeni svitit nepretrzité a ukazuje, ze se robot uspésné
k zakladné pripojil. Pfi nabijeni kontrolka baterie blika oranzovou barvou.
Kontrolka baterie se rozsviti zelené, kdyz je baterie pIné nabita a dale
nepretrzité sviti, i kdyz je dobijeci proces ukonéen.

Umisténi nabijeci zakladny

Nabijeci zakladnu byste méli umistit na pevny podklad na takové misto,
ke kterému bude mit Roomba snadny pristup. Postavte ji ke zdi nebo
jinému nehybnému prfedmétu, aby se pri parkovani robota nemohla
pohnout. Nepodari-li se Roombé zaparkovat na prvni pokus, bude to
zkouset tak dlouho, dokud se k zakladné nepfipoji.

=
/7 TV zakiadna

Stal

Schody

Koberec

TIP: Zakladnu neumistujte v okruhu 1,5 m od schodisté.

14 iRobot Roomba série 700
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Dalkovy ovladac

Tlagitko
SPOT

Smérova
tlacitka

« « aTlacitko

Tlagitko DOCK

CLEAN

Dalkovym ovladac¢em muzete pohodiné fidit funkce robota. Roombu jim
mUzete zapnout a vypnout. Nez budete dalkové ovladani poprvé pouzivat,
vilozte do néj 2 baterie typu AA (nejsou soucasti baleni).

TIP: Zkontrolujte, zda je od dalkového ovladace pfimy vyhled na robota
a zda je ovlada¢ na Roombu namiren.

A Dalkovy ovladag, virtualni zed' a nabijeci zakladna pracuji pomoci neviditelnych
infracervenych paprskl. Pokud jsou vSechna jmenovana zafizeni ve stejném prostoru,

muze Roomba “vidét” vice infracervenych signall a nebude pracovat. Dalkovy
ovlada¢ nebude u¢€inny, bude-li se robot nachazet v blizkosti virtualni zdi.

Dotykové dalkové ovladaci centrum

TIP: Pokud vlastnite dotykové

dalkoveé ovladaci centrum VN N | I

(Wireless Command Center), T:;" <l AR
ovladani a funkce jsou stejné oW R MUTE oK ()
jako iV pﬁ’padé dOtkaVéhO DOCK GLOCK ~ SCHEDULE  SPOT

displeje robotického vysavace. | L 1 =

Sparovani Roomby s dalkovym ovladaéem

Dalkovy ovladac je napajen ¢tyfmi bateriemi typu ,,AA” (nejsou soucasti
dodavky).

1. Zkontrolujte, jestli je baterie robota pIné nabita.

2. Odpojte kabel napajeni nebo robota vyndejte ze zakladny.

3. Do dalkového ovladacde vlozte tfi baterie velikosti ,,AA".

4. Pri vkladani ¢tvrté baterie podrzte stisknutou Sipku vlevo na ovladaci.

5. Tlacditko drzte stisknuté, dokud Roomba neza¢ne reagovat. Do té doby
budou blikat indikatory dni v tydnu zprava doleva (od Sat do Sun).

www.roboticky-vysavac.cz 15
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6. Nasadte kryt baterii a polozte dalkovy ovlada¢ na Roombu.

7. Na dalkovém ovladaci soucasné stisknéte a drzte tlacitka Sipka vlevo
a Sipka vpravo asi 2 vtefiny. Indikatory dalkového ovladace bliknou, ¢imz
signalizuji, ze je parovani dokonéeno. Pfi vymeéné baterii jiz neni potieba
ovladac¢ znovu parovat.

8. Dalkovy ovlada¢ po chvili automaticky prejde do Usporného rezimu. P¥i
stisknuti libovolného tladitka jiz sparovaného ovladace budou indikatory
dni v tydnu blikat zleva doprava (od Sun do Sat), dokud nebude Roomba
pod jeho kontrolou.

A UPOZORNENI: Wireless Command Center komunikuje s Roombou na frekvenci v
pasmu 2,4 GHz. Na této frekvenci komunikuje velké mnozstvi zafizeni jako napr.

bezdratové sité Wi-Fi. V pfipadé, Ze je toto frekvencni pasmo zahlcené jinymi
zafizenimi, nemusi Wireless Command Center pracovat spolehlivé. K tomuto dochazi
ve zcela ojedinelych pripadech.

Funkce nacasovani uklidu

Pred samotnym naplanovanim uklidu musite nastavit presny ¢as vnitrnich
hodin.

Nastaveni ¢asu
1. Zapnéte Roombu stistknutim tlagitka Clean
2. Stisknéte tlacitko Clock

3. Postupné volte polozky Day, Hour a Minute (den, hodina a minuta) a
nastavte spravny &as.

4. Stisknutim tlacitka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacitko Clean a zaénéte znovu.

Zména formatu ¢asu 12/24 hodin

Hodiny se zobrazuji bud' v rezimu 12 hodin (AM/PM - dopoledne/
odpoledne) nebo v rezimu 24 hodin. Chcete-li prepinat tyto rezimy,
stisknéte a pridrzte CLOCK asi 3 vtefiny dokud se na displeji nezobrazi
12h nebo 24h. Stisknutim tlacitka CLOCK rezim prepnete a stisknutim
tlacitka OK zmény ulozite.

Nastaveni ¢asového planu

Roombu Ize naprogramovat k uklidu jednou denné az sedmkrat tydné.
Pred nastavenim ¢asového planu musite nastavit vnitfni hodiny.

1. Zapnéte Roombu stisknutim tlaéitka Clean.
2. Stisknéte tlacitko Schedule.

3. Postupné volte polozky Day, Hour a Minute (den, hodina a minuta) a
nastavte Casovy plan.

4. Stisknutim tlacitka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacditko Clean a za¢néte znovu.

Zobrazeni ¢asového planu

1. Zapnéte vysava¢ Roomba stisknutim tladitka Clean.

2. Stisknéte tlagitko Schedule.

3. Stisknutim tla¢itka Day zobrazite naplanované ¢asy uklidu.

4. Stisknutim tla¢itka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacitko Clean a zacnéte znovu.

Vymazani ¢asového planu

1. Zapnéte Roombu stisknutim tlac¢itka Clean.

2. Stisknéte tlacitko Schedule.

3. Stisknutim tlacitka Day zobrazite naplanované ¢asy uklidu.

4. Jakmile Roomba zobrazi naplanované ¢asy uklidu, které chcete
smazat, podrzte tlacitko Hour, dokud se nezobrazi --:--. Stisknutim
tlacitka OK zmény ulozte.

5. VSechny Casové plany smazete stisknutim tlacitka Day na 5 sekund.
Zmeéna ¢asového planu

1. Zapnéte Roombu stisknutim tlaéitka Clean.

2. Stisknéte tlagitko Schedule.

3. Stisknutim tladitka Day zobrazite naplanované ¢asy uklidu.

4. Jakmile Roomba zobrazi naplanované ¢asy uklidu, které chcete zménit,
stisknéte postupné tlac¢itka Hour a Minute a provedte zménu.

5. Stisknutim tlaCitka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacitko Clean a za¢néte znovu.

16 iRobot Roomba série 700
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Pravidelna udrzba - dulezité!
Pro maximalni efektivitu uklidu provadéjte pravidelnou udrzbu.

0 Po kazdém pouziti vyndejte a vyprazdnéte sbérny kos.

Stisknéte knoflik a
vysuiite sbérny ko$

Vycistéte filtry robota
po kazdém pouziti.

*Filtry vymérniujte kazdé 2 mésice

Filtry vycCistéte nebo vyménte Vyprézdnéte

sbérny kos$
9 Vycistéte prostor
pod boc¢nim kartackem
kazdé 3 pouziti.
Povolte Sroubek boéniho

kartacku, kartac¢ek sundejte
a vycistéte prostor pod nim.

TIP: Po kazdém uklidu byste méli vyprazdnit sbérny kos a vydistit kartace.
Pravidelné vyndavejte a Cistéte predni kolecko robota.

TIP: VSimnete-li si, ze robot z podlahy sbira méné necistot, vyprazdnéte sbérny
koS a vycistéte kartace.

18 iRobot Roomba série 700

° Vycistéte kartaCe robota po kazdém pouziti

A. Tahem za zluté jazyCky oteviete kryt
kartaca.

® < go%‘)o%%g )
R

B. Kartace vyndejte a vycistéte.

TIP: Pfi udrzbé Roomby hledejte zluté zbarvené soucasti. Tyto soucasti je tieba
vyjmout a vydcistit pokazdé, kdyz vyprazdrujete sbérny kos.

C. Odstrarite vlasy a necistoty pod
zlutymi lozisky kartace.

LozZiska
kartaca

D. Pouzivejte prilozeny distici nastroj
(Cistici krouzek nebo ¢Eistici
hrebinek dle modelu), kterym
snadno odstranite vlasy z kartact
tahem pres jeho Stétiny.

A\ Nahromadi-li se pod loZisky prili§ velké mnozstvi necistot, mlze dojit k
trvalému poskozeni robota. Proto pravidelné kontrolujte stav lozisek.

A\ Nepouzivejte robota bez lozisek. Jestlize loZiska Roomby ztratite,
opatrete si prostifednictvim servisniho strediska firmy iRobot lozZiska

nahradni.

www.roboticky-vysavac.cz 19
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Cisténi predniho kole¢ka

Kolecko Osicka Vy’ména batel‘le

P . . —> [ Ly . , .
a Zatahnéte silou za predni Spravnou vymeénu baterie provedte nasledovné:

koleCko a vytahnéte jej ven

spole¢né s oto€nym ulozenim. Povolte dva $rouby

a odstrante kryt baterie.

a Odstrante v8echny necistoty
z prohlubné pod prednim
koleCkem.

Otocné
ulozZeni

Predni kole¢ko vycvaknéte z jeho ulozeni, vytahnéte osicku a
odstrante z ni namotané viasy.

° Osicku viozte zpét a ujistéte se, Ze se na ni koleCko volné otaci. .
Tahem za zelené pasky

vyndejte baterii.

a KoleCko zacvaknéte zpét do oto¢ného ulozeni a cely modul opatrné
nasunte zpét do robota.

A\ Nahromadénim negistot v prostoru predniho kole¢ka, mize dojit k

jeho zaseknuti, a tim k naslednému poskozeni podlahy.

Vydistéte detektory schodi a kovové dobijeci kontakty

Cistym suchym hadfikem opatrné otfete véech $est senzort
i kovové dobijeci kontakty na téle robota. O¢istéte i kovové dobijeci

PR . 9 Vlozte novou baterii napisem iRobot vzharu.
kontakty na nabijeci zakladné.

0 Nasadte zpét kryt baterie a pfiSroubujte dva Srouby.

/ Dobijeci kontakty

Senzory proti
padu ze schodu

L/
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Odstranovani problému

Je-li néco v neporadku, robot vas na to upozorni zvukem dvou t6na znéjicich jako

“0-6”, po némz nasleduje hlasova zprava (nékté&rmodely upozorfiuji na chybu pfisluSnym
poctem pipnuti), zaroven zacne blikat indikator poruchy. Nasledujici tabulka vam pomaze
vyresit pfipadny problém robota. Nepodafri-li se vam takto problém odstranit, navstivte
webové stranky technické podpory na www.roboticky-vysavac.cz.

Tip : Chcete-li si nechat zopakovat hlasovou zpravu, stisknéte tlacitko CLEAN.

irRobot

Chyby nabijeni (béhem nabijeni)

Roomba | Roomba hlasi... Pravdépodobna pricina Co délat
blika...

Chyba 1: Preneste robota : C e Presvédcte se, zda robot stoji
yoe - : Roomba uvizla a jeji & Xt iai
na jiné misto a restartujte | |0 je ve vzduchu. na podlaze pevne. Zapnéte jej
stiskem tlacitka CLEAN. Znovu na jiném misté.

Chyba 2: Otevrete kryt Hlavni kartace robota se Kartage vyndejte a vyGistéte.

kartagl a vyGistéte je. netodi.

Ocistéte je od vlast a necistot.
Chyba 5: Protocte Zatlacte je zpét a zkontrolujte,
postranni kolecka a Postranni kole¢ka vaznou. | jestli se mohou volné togit.
vyCistéte je. Zapnéte Roombu znovu na

jiném misté.

Chyba 6: Preneste robota e .
na jiné misto a restartuijte f:g%gg‘;g‘f;oegﬁg Jsou
stisknutim tlacitka P

CLEAN uvizla na néjaké prekazce.

Schodistové senzory otrete
Cistym suchym hadrikem.
Zapnéte Roombu znovu na
jiném misté.

1 bliknuti Ocistéte je od vlast a necistot.
kazdé 2 . N Zatlacte je zpét a zkontrolujte,
sltefiny) ngﬁ':n7ﬁiilgte%?ae a Postranni kole¢ka visi ve | zda se mohou volné tocit.
5 istéte ie vzduchu. Zkontrolujte, zda se Roomba
v Je. Casto nezasekava na prahu

Roomba | Roomba Roomba | Pravdépodobna pri¢ina Co délat
blika... |zobrazuje |hlasi...
Zkontrolujte, jestli byla
: . odstranéna ochranna paska.
1 bliknuti | - gggl'b:nﬂ Bﬁt%'.':ngoomby neni Demontujte kryt baterie,
I pripojena. vyndejte baterii a znovu ji
viozte zpét do robota.
- < Nechte robota v klidu
2 bliknuti | Err2 gggl!?:ni 2 Eg&p;gﬁnhlaﬁ problém s nejméné hodinu a potom
I I : zkuste nabijeni opakovat.
ot < Provedte reset softwaru (viz
3 bliknuti | Er3 cryba | Roomba hidsi problém s | asjedujici TIP) a zkuste
! ! ’ nabijet znovu.
o < Provedte reset softwaru (viz
5 bliknuti | En5 gggl,‘?:ni 5 | Roomba hiasiprobléms | nAsledujici TIP) a zkuste
| ] : nabijet znovu.
Nechte robota v klidu
nejméné hodinu a potom
; . Chyba L zkuste nabijeni opakovat. Na
6 bliknuti | Err6 nabijeni 6 Baterie je prehrata. Roombu nepokladejte zadné
predméty, aby bylo zajisténo
radné chlazeni.
Nechte robota v klidu
nejméné hodinu a potom
: " Chyba : . zkuste nabijeni opakovat. Na
7 bliknuti | Err7 nabijeni 7 Baterie se nechladi. Roombu nepokladejte 2adné

predméty, aby bylo zajisténo
radné chlazeni.

dvefi nebo jinych nerovnostech.

10-20krat poklepejte na
naraznik, aby se vysypaly
necistoty, které pod nim uvizly.

Chyba 9: Zkontrolujte a Naraznik je stlateny nebo
vycCistéte naraznik. jeho snima¢ zaSpinény.

Pokud zaéne robot krouzit
na jednom misté, vyCistéte
postranni kole¢ka. Zatlacte
Chyba 10: Protoéte na kolecka tam a zpét a

A . . . . zkontrolujte, zda se mohou
eygtsr?éqgliléolecka a Postranni kole¢ka vaznou. toéit. K této chybé muze také

dojit, pokud robot pracuje
v prilis velké mistnosti bez
prekazek. Pomoci virtualni zdi
vymezte mensi plochu uklidu.

Indikétor
ﬁ;’LT.iZy Pfipojte robota k napajecimu
blika Nabijte baterii. Baterie je vybita. ﬁgﬁjl;gf?:kllgld‘é?':gi go
(‘?JT_[IJEZAeN baterie nabila.

Gervené

22 iRobot Roomba série 700

TIP: Potrebujete-li resetovat software Roomby, stisknéte a drzte
tlac¢itko CLEAN na dobu priblizné 15 vterin dokud se na displeji
nezobrazi napis ,,rSt“. Timto se Roomba resetuje do vychoziho
nastaveni a mohou se tak vyresit nékteré chyby softwaru. Hodiny
a naplanované uklidy zGstanou ulozeny.

www.roboticky-vysavac.cz
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Casto kladené dotazy

Proc¢ se postranni kartacek ob¢as to¢i na opaénou stranu?

Kdyz se robot zaplete do prekazek, jako jsou trasné koberce nebo kabely,
mUzZe se postranni karta¢ek pomalu nebo i rychle roztocit v opaéném
sméru ve snaze robota vysvobodit. Totéz se m{ize prihodit na kobercich

s vysokym viasem. Jestlize takova situace nastane na podlaze s tvrdym
povrchem nebo na misté, kde zadné kabely nejsou, bude tfeba postranni
kartacek vycistit. Pomoci mensiho kfizového Sroubovaku nejprve
vysSroubujte Sroubek ve stfedu postranniho kartacku. Potom postranni
karta¢ek vyndejte a dlikladné zbavte vSech vlas( a jinych nedistot, které
se zachytily na osi¢ce. Karta¢ek nasadte zpét a zajistéte Sroubkem.

Pro¢ se z robota ob¢as ozyvaji zvuky pFipominajici “dupani”?
Kdyz pfijdou karta¢e do kontaktu s tfrasnémi koberce nebo kabely, za¢nou
se to€it na opacnou stranu, aby se uvolnily. To vyvola zvuk pfipominajici
dupani, ktery se opakuje pfriblizné jednou za vtefinu, dokud se kartace
nezbavi prekazky. Jestlize Roomba za¢ne “dupat” tam, kde zadné tfasné
ani kabely nejsou, bude nutné vygistit loZiska hlavnich karta¢a.

Pro¢ Roomba zpomali pohyb, kdyz se pfiblizi k uréitym
prekazkam?

Roomba pouziva technologii svételného narazniku, jimz rozeznava stény
a jiné prekazky, aby stacila zpomalit a prekazky se dotknout jen lehce
naraznikem, nez zméni smér. Robot mize hlire identifikovat prekazky

a zpomalovat pokud jsou prekazky velmi tmavé nebo kdyz jsou prekazky
Siroké méné nez 5 cm. Roomba je schopna prejet prekazku nebo prah

o vysce 1,5 cm.

irRobot

24 iRobot Roomba série 700

Dulezité bezpecnosti pokyny

A UPOZORNENI: Neodkryveijte elektronické dily robota, nerozebirejte jeho
baterii €i napajeci zdroj. Uvnitf nejsou zadné dily, které by mohl bézny

uzivatel opravit. Opravy prenechte kvalifikovanému servisnimu personalu.
Zkontrolujte prosim, jestli se napéti v zasuvce shoduje s napétim
pribaleného napajeciho zdroje.

Pfi pouzivani robota budte vzdy opatrni. Abyste minimalizovali riziko poranéni
nebo poskozeni majetku, méjte na paméti nasledujici bezpe€nostni pokyny, az
budete robota uvadét do provozu, pouzivat a provadét jeho udrzbu:

OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY

¢ Nez zaénete robota pouzivat, seznamte se se vSemi bezpe¢nostnimi pokyny.

e Bezpecnostni a provozni pokyny uchovejte pro dalsi pouziti.

e VSem bezpecénostnim upozornénim na robotovi, baterii, adaptéru a v navodu k obsluze
vénujte nalezitou pozornost.

e Dodrzujte vSechny provozni a uzivatelské pokyny.

¢ Nikdy se nesnhazte robota sami opravovat. Vétsinou to vede k neuznani zaruéni opravy.

OMEZENi PRO POUZiVANi ROBOTA

e Roomba neni uréena pro pouziti ve venkovnim prostredi.

* Roomba neni hracka. Na zafizeni si nesedejte ani nestoupejte. Malé déti a domaci zvirata

by méla byt pod dohledem, kdyz Roomba uklizi.

K ocisténi pouzivejte jen suchou utérku. Vyvarujte se politi ¢i postfikani robota vodou.

Toto zafizeni nepouzivejte ke sbirani hoficich ani kouficich predmétu.

Zafizeni nepouzivejte k odstranéni rozlitého bélidla, barvy, chemikalii obecné nebo vody.

Nez robota zapnete, posbirejte takové predméty jako jsou ¢asti odévl, odloZzené noviny,

$ndry od zavésu nebo zaclon, sitové kabely a vSechny kiehké predméty. Jestlize zafizeni

prejizdi napéjeci kabel a zachyti jej, mze strhnout ze stolu ¢i policky elektricky spotrebic.

e Pokud je z uklizené mistnosti pfistup na balkén, méli byste do balkénovych dvefi umistit
fyzickou prekazku, ktera by zabranila prijezdu a zajistila bezpec¢nost pfi uklidu.

¢ Toto zafizeni neni ur€ené k tomu, aby jej obsluhovaly déti a osoby s omezenymi fyzickymi,

smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi, nedostatkem zku$enosti nebo védomosti,

nejsou-li pod dohledem nebo vedenim osoby zodpovédné za jejich bezpecnost.

Je tfeba dohlizet na déti, aby si s robotem nehraly.

Pouzivejte a skladujte pfistroj pouze pfi pokojové teploté. Mraz a nadmérné teplo by

Roombu poskodily.

BATERIE A JEJI NABIJENI

¢ Pro nabijeni pouzivejte vyhradné standardni sitovou zasuvku. Vyrobek nelze pouzivat s
zadnym typem sitového ménice. Pouziti jinych napajecich zdroji vede k neuznani zarucni
opravy.

K nabijeni baterie tohoto zafizeni pouzivejte pouze adaptér dodany vyrobcem.

e Nepouzivejte adaptér, pokud ma poskozeny kabel nebo zastréku.

Napajeci zdroj smi byt doplnén prepétovou ochranou, ktera mize predejit jeho poskozeni
pfi silné bource. Nabijejte pouze v interiéru.

Nemanipulujte s napajecim zdrojem mokryma rukama.

¢ Kdyz budete robota gistit, nezapomerite jej odpojit od napajeciho zdroje.

Zkontrolujte, zda jmenovité napéti napajeciho zdroje odpovida napéti v sitové zasuvce.
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Prohlaseni o shodé

Roboticky vysava¢ Roomba s prislusenstvim

Vyrobce: iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, USA
prohlasuje, ze roboticky vysava¢ Roomba s bateriovym napdjecim zdrojem a
nabijeci zakladnou vyhovuje pozadavkim smérnice pro zafizeni nizkého napéti
73/23/EEC novelizované smérnice 93/68/EEC a smérnici o elektromagnetické
kompatibilité (EMC) 89/336/EEC novelizované smérnici 92/31/EEC. Zkousky
nizkého napéti a elektromagnetické kompatibility byly provedeny agenturou TUV
Rheinland of North America.

Dale prohlasuje, Ze roboticky vysava¢ Roomba s pfislusenstvim vyhovuje nize
citovanym harmonizovanym normam Evropského spolecenstvi:

Rok pfiznani zna¢ky CE: 2004

EN 60335-1:2002 + A11:2004 y
Elektrické spotrebic¢e pro domacnost a podobné ucely - Bezpe€nostni Cast 1:
VSeobecné pozadavky

EN 60335-2-2:2003 ;
Elektrické spotrebice pro domacnost a podobné ucely - Bezpecnostni Cast 2:
Zvlastni pozadavky na vysavace a uklidové spotrebiCe vysavajici vodu

EN 60335-2-29:2002 ;
Elektrické spotrebic¢e pro domacnost a podobné ucely - Bezpe€nostni Cast 2-29:
Zvlastni pozadavky na nabijeCe baterii

EN 55014-1:2000 + A1:2001 + A2:2002
Elektromagneticka kompatibilita - Elektrické spotfebie pro doméacnost, elektrické
naradi a podobné pristroje - Cast 1: Emise

EN 55014-2:1997 + A2:2002
Elektromagneticka kompatibilita - Elektrické spotfebie pro domacnost, elektrické
naradi a podobné pristroje - Cast 2: Odolnost - Norma skupiny vyrobka

irRobot
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