NARWAL

User Manual

Model/Modéle: YJCCO041
Multifunctional dock/Station d’accueil multifonctionnelle: YJCBO41

www.robotworld.cz



Regionalni dostupnost a kompatibilita

Na zakladé zkuSenosti uZivateld a relevantnich zakonnych pozadavk(i je mozné produkty znacky Narwal prodavané spolecnosti Narwal (a jejimi
autorizovanymi maloobchodniky) pouzivat pouze v zemi i regionu, kde byly pivodné prodany, coZ plati také pro poskytovani poprodejni servisni
podpory. Pokud byl produkt dorucen do jakékoli jiné zemé &i regionu, je mozné, Ze aplikaci Narwal nebude mozné pouZit k prifazeni produktu i
provadéni relevantnich operaci. V zajmu co nejlepsiho pouzivani produktti Narwal a vyuzivani servisni podpory doporucujeme, abyste si zakoupili
mistni verzi produktu Narwal od spoleénosti Narwal ¢ jejino autorizovaného maloobchodnika.

Aby nedoslo k nedorozuméni: Produkty Narwal prodavané spolecnosti Narwal (a jejimi autorizovanymi maloobchodnimi distributory) v Giné Ize
poutzivat a servisnipodporu Cerpat pouze v Ciné (Hongkong, Macao a Tchaj-wan jsou vyslovné vylougeny)

1. Pfehled produktu
1.1 Obsah baleni

Hlavni télo

D)

Robot x1
(Pfedem zaloZena nadobka na
necistoty x 1a pasovy vytiraci modul x 1)

Samocistici nabijeci stanice x 1
(zahrnuije Cistici stanici x 1, nadrzku na ¢istou vodu x 1,
nadrzku na $pinavou vodu x 1, systém pro vysypavani
necistot, vyménny cistici filtr.x 1)

PisluSenstvi

Napéjeci kabel x 1 Bocnikarta¢ s ochranou pred

zamotanim x 1

1.2 Soucastky robota

Robot (pohled zepfedu se zavienym hornim krytem)

Tlacitko start/stop

Radarovy snimac¢

Tlacitko pro navrat

Strukturovany predni
svételny snimac¢
Strukturovany bo¢ni svételny snimac

Snimac predni kolize

Robot (pohled zepfedu s otevienym hornim krytem)

Horni kryt robota

Filtr nddoby na necistoty

Robot (pohled zdola)

Infraerveny snimac proti padu x 3

Stitek robota
(V¢etné sériového Cisla)

Bocni kartac s ochranou pred
zamotanim x 1

Cyklonovy valeckovy kartac f . “
bez Zamotavani x 1 ! [ L Hnaci kole¢ko x 2
Modul pro pasové vytirani x 1 — M
—_—
@ Pojezdové kolecko x 1

Prodlouzeni pasového mopu x 1
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1.3 Komponenty samoc¢istici nabijeci stanice

Pfedni strana samodistici nabijeci stanice

N&drz na Cistou vodu
Nadrz na $pinavou vodu
Vyménny
Cistici filtr

Citéni stanice

Zadni strana samogdistici nabijeci stanice

Napajeci rozhrani 1
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1.4 Tlacitka a efekty sviceni

Tlacitka na robotovi

Tlacitko Provoz Funkce
Starlt/stop Kréatky stisk Start/pozastaveni/pokracovani v Uklidové Uloze
© Dlouhy stisk na 2 sekund Zapnuti/vypnuti, ukon¢eni Ulohy
Dlouhy stisk na 10 sekund Vynucené vypnuti
Trojity stisk Aktivace/deaktivace détského zamku
Név{r\at Kratky stisk Navrat robota do samodistici nabijeci stanice

Dlouhy stisk na 15 sekund

Efekty kontrolky na robotovi

Efekty sviceni

Obnoveni firmwaru systému a smazani véech dat
uzivatele

Stav

Bile Stav necinnosti / pohotovostnirezim
Modré Stav Ulohy

Cervené Chyby

Oranzové Stav parovani / stav aktualizace

Kontrolky samogistici nabijeci stanice
Efekty sviceni

Stav

Vyp. Probiha pohotovost/suseni/dezinfekce

Vzdy zap. Provéadi se Uloha (uklid / mapovani / ¢idténi mopu / navrat)
Pomalu blika Probiha parovani/aktualizace

Rychle blika Chyba / Pripojeni selhalo
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2. Pfiprava pred pouzivanim

(1) Pfipravte pfisluSenstvi robota

- Vyjméte napajeci kabel z baleni
« Vyjméte bocni kartace a dalsi prislusenstvi z nadrzky
na Cistou vodu

(3) Vyjméte ochranné pénové pasy

« Zdvihnéte prelepku horniho krytu, otevfete horni kryt
robota a vyjméte ochranné pénové pasy.

« Zaviete hornikryt.

(5) Napliite Eistou vodou

« Otevrete zépadku nadrzky na ¢istou vodu a napliite ji
Cistou vodou

« Bezpecné zaviete kryt nadrzky a umistéte nadrzku
zpatky do samocistici nabijeci stanice.

(2) PFipojte boéni kartaé

Pevné zatlacte bocni kartac do pozice, dokud se neozve
L,cvaknuti®, podle kterého poznate spravné pripojeni

Radné pripojeno
D) ) Zvuk cvaknutic

Nesprévné pripojeno

(4) Umisténi samogistici nabijeci stanice

« Zapojte napajeci kabel do portu v zadni ¢asti nabijeci
stanice a zapojte jej do zasuvky.

+ Postarejte se, aby byl pfed nabijeci stanici odstup
0,45 metru bez okraje tak, aby se do nirobot mohl
dostat.

e nabijeci stanici do blizkosti zdroji tepla.

« PFed pfipojenim ke zdroji napajeni se ujistéte, Ze jsou napajeci
kabel a stanice fadné umistény.

o

(6) Prvni zapnuti robota

Ujistéte se, Ze bo¢ni karta¢ a kamera sméfuji ven
Zatlacte robota do nabijeci stanice. Pfi spravném
srovnani bude kontrolka nabijeci stanice svitit po dobu
3 sekund. Po piblizné 10 sekundach se robot
automaticky zapne
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(7) Pfipojte a pfifad'te robota
prostiednictvim aplikace

Stahnéte si aplikaci Narwal a fidte se pokyny pro
pfipojeni a prifazeni robota.

Poznamka: Rezim Uspory energie zapnete nebo vypnete
tim, ze v aplikaci na strdnce zafizeni klepnete na
,Nastaveni* > ,Zafizeni* a pak na 10 sekund stisknete a
podrzite tlacitko ,Restartovat robota*

_Rezim Uspory energie je k dispozici pouze v Severni
Americe.

3. Uzivani produktu

Pred pouzitim se ujistéte, Ze mate dokonceno nastaveni robota a konfiguraci samocistici nabijeci stanice dle popisu v

&asti2

3.1 Usporadejte prostredi domacnosti

A. Uklid'te ze zemé volné predmeéty, napriklad kabely,
hadry, spodni pradlo, oble¢eni, knihy a jiny neporadek.

=)

C. Zaviete dvefe do mistnosti, kde pravé nechcete
uklizet. Fyzickymi pfekazkami zabrafite robotovi ve
vjezdu na vyvysena nebo nizka mista.

E. Béhem Uklidu nestdjte piimo pfed robotem, pobliz
prahl nebo v Uzkych chodbach, protoze by mohlo dojit
k vynechani nékterych mist.
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B. Otevrete dvefe na mista, ktera se maji uklidit a
usporadejte nabytek tak, abyste maximalizovali
pristupné plochy na podlaze.

D. Robot je schopen prekonavat jednoduché prahy az
do vysky 20 mm. V pfipadé praht vyssich nez 20 mm
doporucujeme pouzivat prahovou rampu Narwal
(prodava se samostatné), ktera pomdze s
prekonavanim prekazek.



3.2 Tvorba mapy

Pfed prvnim uklidem mdzete zahajit mapovani nasledujicimi zplsoby: Mlzete vyslovit hlasovy pfikaz ,Spustit
mapovani®, klepnout v aplikaci na ,Spustit mapovani*, nebo kratce stisknout tlacitko Start/Stop na robotovi (tim se
automaticky spusti mapovani nasledované Uklidem).

Predbézna opatfeni
1. Po dokonéeni mapovani miizete mapu v aplikaci upravit a spravovat, nastavit na ni nedosazitelné oblasti nebo
vytvorit sekundarni mapy pro domacnosti s vice podlazimi.

2. Po dokonéeni mapovani samodistici nabijeci stanici nepfemistuijte, protoZe by bylo nutné mapovani opakovat. V
pripadé premisténi velkého nabytku doporucujeme mapovani zopakovat.

3.3 Uklid

Pred zahajenim Uklidové Ulohy se ujistéte, ze ma robot dostate&né nabitou baterii. Urover nabiti baterie si mizete
zkontrolovat v aplikaci.

Vybér reZzimu uklidu

Robot podporuje ¢tyfi rezimy uklidu: Pouze vysavani, pouze vytirani, vysavani a vytirani soucasné, vysavani a nasledné
vytirani. V aplikaci mGzete jednotlivé rezimy pfizpUsobit tim, Ze upravite pocet Uklidovych priichodd, saci vykon, Uroven
navih¢eni mopu atd

Aktivace Freo Mind

Freo Mind je funkci inteligentniho Uklidu. Tato funkce po aktivaci automaticky optimalizuje parametry Uklidu a eliminuje
potfebu jejich ruénich Uprav.

Funkci Freo Mind miiZete aktivovat po spusténi Uklidové tlohy v aplikaci.

Spusténi Uklidové Ulohy

Uklid méZete spustit v aplikaci nebo takto:

- Krétce stisknéte tlacitko () Start/Stop narobotovi. Ve vychozim nastaveni se bude robot spoustét v rezimu Pouze
Vysavani.

Poznamka: Rezim Uklidu a parametry mézete upravit v aplikaci.

Kdyz je robot v provozu, nedotykejte se bokd vytiraciho modulu

Pozastaveni/pokracovani ulohy

Pozastaveni nebo obnoveni Uklidu mizete provest v aplikaci nebo takto:
- Kratce stisknéte tlacitko (H Start/Stop na robotovi.

Vysypani necistot ze samogcistici nabijeci stanice

Po spusténi Ulohy vysavani samocistici nabijeci stanice automaticky premisti necistoty z nadobky na necistoty robota
do sacku na necistoty v nabijeci stanici.

Vysypani necistot mizete také spustit ruéné v aplikaci.

Vysypani necistot ze samodistici nabijeci stanice

Po spusténi ulohy vysavani samodistici nabijeci stanice automaticky pfemisti necistoty z nadobky na necistoty robota
do sacku na necistoty v nabijeci stanici.

Vysypani necistot mGzete také spustit ruéné v aplikaci.
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Cisténi mopu

Pokud napléanujete vice vytiracich prajezd, nebo pokud je uklizena plocha velka, robot se béhem Uklidu automaticky
vrati do nabijeci stanice vyc¢istit mop.

Vytiraci cyklus i frekvenci ¢isténi mopu miZete pred zahajenim Ulohy upravit v aplikaci. Toto nastaveni nelze po
zahajeni Uklidu zménit. Cyklus prani mopu mizete ru¢né spustit take v aplikaci.

Poznamka: Robota béhem automatického cisténi mopu nevytahuijte silou, protozZe byste mohli poskodit jeho
soucastky.

Konec ulohy

Robot se po dokonceni Ulohy automaticky vrati do samocistici nabijeci stanice. V aplikaci je k dispozici zprava o Uklidu.
Ulohu m&zete ukongit i ruéné v aplikaci nebo takto:

« Kratkym stiskem tlaitka () Navrat

« Dlouhym 2sekundovym stiskem tla&itka () Start/Stop.

Suseni

Po poslednim vytiracim prichodu se robot vrati do samocistici nabijeci stanice za U¢elem vycisténi a vysuseni mopu a
vysuseni nadobky na necistoty.

Nastaveni suseni Ize upravit v aplikaci, kde miZete take ru¢né spustit tlohu sugeni.

3.4 Udrzba komponent

Na informace o udrzbé komponent se méZete podivat v aplikaci, kde najdete také informace o dobé pouzivani,
intervalech udrzby a pokyny pro vyménu jednotlivych komponent.

3.5 Dalsi funkce

Pokrogilé funkce

Informace ohledné zplisobu pouzivani inteligentniho asistenta najdete v aplikaci.

Specialni funkce

Béhem Uklidu robot provede samocisténi mopu v readlném ¢ase a aktivné vymota chlupy z bo¢niho kartace.

UZite¢né funkce

V aplikaci simdzete nastavit zony se zakazem vjezdu, détsky zamek, rezim nerusit a rezim bez schodu (ten zlepsuje
schopnost prekonavani prekazek)

3.6 UZivatelska pfirucka

Do uZivatelské pfirucky se dostanete v aplikaci, kde najdete také vyukova videa, digitalni uzivatelsky manual, odpoveédi
na Casté otazky a feseni potizi.
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4. Parametry

4.1 Specifikace

Robot (YJCCO41)

Multifunkéni stanice (YJCBO41)

Bezdratové pfipojeni: 2,4 GHz / Wi-Fi

Jmenovity pfikon (nabijeni): 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Jmenovity pfikon: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Skute¢ny jmenovity prikon zavisi na udaji, ktery je uveden na
Stitku produktu.)

Jmenovity vykon: 65 W (max.)

Jmenovity vystup: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Jmenovité napéti (pracovni): 14,4 V=
(lithium-iontovy akumulator, = 4900 mAh)

Nabijeni trva pfiblizné 3 hodiny pfi normaini
teploté prostredi

Wi-Fi

Protokol: [EEE 80211a/b/g/n/ax

Jmenovity vykon:
Nabijeni: 65 W
Sbeér necistot: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Suseni: 85 W
(Poznamka: Jmenovity vykon suseni odpovida vykonu sugeni
vytiraci textilie na piny vykon.)

Frekvencni rozsah a max. Vykon vysilace:
2400~2483,5MHz / EIRP < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.4

Protokol: BLE 5.0

Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Frekvencni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilace (EIRP): = 10 dBm

Max. vykon vysilace (EIRP): < 10 dBm

Akumulator (robot)

Pocet akumulatord v baleni:

Tks

Typ akumulatoru:

Li-iontovy akumulator

Jmenovité napéti:

14,4V=

Pocet bateriovych &lankd v akumulatoru:

8ks

Jmenovita kapacita, jmenovita energie:

4900 mAh, 70,56 Wh
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