Narwal Flow

1.3 Souédasti multifunkéni stanice

Pfedni strana (zavieny horni kryt)

1 Pfehled produktu
1.1 Obsah baleni

Prehled hlavnich édsti

Robot x 1
(Nadobka na prach x 1a
modul pro mopovani x 1

jsou jiz nainstalovany)

Multifunkéni dokovaci
stanice x 1 (v&etné Cistici
zakladny x 1, nadrze na
Cistou vodu x 1, nadrze na
$pinavou vodu x 1)

(LTI

Vymeénitelnd vlozka
nadobky x 1 (Prisludenstvi)

1.2 Robot

Pfedni &ast (zavieny horni kryt)

Prachovy filtr x 1
(PFislugenstvi)

Radarove

/ <
\

Boc¢ni kart&é proti Napdijeci kabel x 1 Sdacek na prach x 2

namotavani viasd x 2 (Prislugenstvi)

(Prislusenstvi)

Vymeénitelny istici filtr x 1 Cistici prostiedek x 1

(Prislusenstvi) (Prislusenstvi)

Tlagitko
Start/Stop

Soustava

Tlagitko '

pro ndavrat

Laserovy
senzor okrajd

Pfedni &ast (otevieny horni kryt)
Horni kryt

mikrofont

__

vyhybdni se prekazkam
Senzor
ndrazniku

robota

Spodni éast robota

Infracerveny senzor proti

pddu ze schodd x 3
Stitek robota
(v&etné SN)

Plovouci karta¢ s nulovym

Prachovy filtr

Bocni karta¢ proti namotavani
viast x 2

namotdavdnim viast

Modul pro mopovdni x 1

Mopovaci

Hnaci kolo x 2

Smérové
kolecko

podlozka x 1

Binokularni senzor pro spolehlivé

Tlagitko Start/Stop

Pfedni strana (otevieny horni kryt)

Viko multifunkéni stanice

Nadrzka na $pinavou vodu

Zadni strana

Napdjeci konektor

1.4 Tlaéitka a indikatory

Tlagitka robota

Tlagitko Akce

Start/Stop (') Kratké stisknutf
Stisknuti a podrZeni po dobu 2 s
Stisknuti a podrZeni po dobu 10 s
Trojité stisknutf tlacitka

Névrat O Kratké stisknuti
Stisknuti a podrZeni po dobu 5 s
Stisknuti a podrZeni po dobu 15 s

Trojité stisknuti tlacitka
Tlacitko multifunkéni stanice

Tlacitko Akce
> Kratké stisknutf
Dvojité stisknuti
Stisknuti a podrzeni po dobu 2 s

Stisknuti a podrZeni po dobu 5 s

Indikator

Vymeénitelny cistici filtr

Cistici zakladna

Nd&drzka na ¢istou vodu

Houbovy filtr nadrzky
na Cistou vodu

Funkce

P i’p ni/ aktualni ulohy

Zapnuti/vypnuti, Ukon&eni Glohy
Vynucené vypnuti robota
Zapnuti/vypnuti d&tské pojistky
Navrat do stanice

Vstup do reZimu parovani

Ob iverze

avymazani uzi ych dat

Povoleni videohovoru s robotem

Funkce

pust (] i aktualni tlohy
Spusténi/zruseni myti mopu
Ukongeni aktudlni tlohy

Vstup do / opusténi reZimu parovani



Indikatory robota

Indikator Vyznam
Dynamicky rotujici modra Uloha probiha
Dynamicky pulzujici modra Uloha pozastavena
Inteligentné rotujici modra Stav odezvy Nawa
Blikajici cervena Dos3lo k chybé
Pulzujici Cervena Odpojeno

Pulzujici oranzova Parovani/Aktualizace

Dynamicka barva Spousténi zafizeni

Indikatory multifunkéni stanice

Indikator Vyznam
Nesviti Pohotovostni rezim / suseni

Sviti nepferudované Probiha uloha / pohotovostni rezim

Pulzuje Uloha pozastavena / parovani / aktualizace
Blika Chyba / odpojeno
ey A w e r 4
2. Priprava pred pouzitim
Spravné
Spatné 4

(3) Odstranéni papirovych vloZek a instalace vyménitelného
¢isticiho filtru:

Vyjméte papirové viozky, které fixuji robota uvnitf stanice.
oteviete horni kryt robota a odstrarite Vyjméte cistici tac, zacvaknéte vymeénitelny filtr do slotu v
antikolizni pé&nu. Zaviete horni kryt técu a zatlacte jej doll, aby se usadil na misto. Viozte Cistici
robota. zdkladnu s nainstalovanym cisticim filtrem zpét do stanice.

(2) Odstranéni antikolizni pény:
(1) Instalace boé&nich kartaeka: Zvednéte ndlepku homiho  kryty,
Zatlaéte bocni kartaéky do otvor
stejné barvy, dokud nezacvaknou

na misto.

(6) Pridani &isté vody

Oteviete nddrzku na &istou vodu a naplrite ji Eistou vodou.
Peclivé upevnéte horni viko nadrzky na vodu a vlozte ji zpét
do multifunkéni stanice.

(5) Instalace prachového sacku
Sejméte predni kryt stanice. Vlozte
prachovy sacek do slotu ve
vyzna¢eném sméru, dokud nenarazi
na dno. Nainstalujte pfedni panel
stanice na sprévné misto.

(4) Umisténi multifunkéni stanice:

Zapojte napdijeci kabel do zadni
Casti stanice a pfipojte ji k
napdjeni. Ponechte volny prostor
o délce alespon 0,45 metru pred
stanici, aby mohl robot plynule
vjizdét a vyjizdét. NEUMISTUJTE
stanici do blizkosti zdroje tepla.

(8) Nastaveni pii spusténi (9) Piipojeni a spdrovani
Kdyz je nédrzka na Cistou vodu plnd, pomoci uzdvéru Cisticiho prostfedku Zasuiite robota do stanice tak, robota v aplikaci

odméfte vhodné mnozstvi prostfedku do nadrzky, bezpecné zaviete viko a aby boéni kartdcky sméfovaly Stdhnéte si aplikaci Narwal a
jemné prottepejte, aby se obsah promichal. ven. postupujte podle pokynti pro
Tipy: PouZivejte vyhradné Eistici prostfedek znacky Narwal, jinak mdze dojit Stanice jednou pipne, coz pfipojeni a spdrovani robota.
k poruse zafizeni. K odméfeni cisticiho prostfedku pouzijte uzdvér lahve. znamend, Ze nabijeni je

Konkrétni postup naleznete v &asti ,NAVOD K POUZIT" na I&hvi. Uspésngé, robot se sam zapne a

prehraje hlasovou zpravu.

(7) Pfidani gisticiho prostfedku

3. Navod k pouziti

3.1 Usporadani domaciho prostredi

//
A. B.
A. Uklid'te z podlahy prekdzky, jako jsou rozhdzené kabely, hadry, pantofle, obleéeni a knihy.
B. Oteviete dvefe do mistnosti, které chcete uklizet, a uspofddeijte ndbytek tak, aby zbylo co nejvice prostoru pro uklid.
C. Ostatni dvefe nechte zaviené a nainstalujte z&branu, abyste zabrdnili vjezdu robota do vyvydenych nebo snizenych mist.
D. Maximalni vyska prekdézky pro pfejezd je 30 mm a robot nedokdze vjet do mistnosti s prahem vy3sim nez 30 mm.

Pro ugnqdnéni prejezdu prekdazek si mlizete zakoupit prahovou rampu Narwal.
E. NESTUJTE pfed robotem, na prahu ani v izkych uli¢kédch, abyste zabranili vynechdni mist pfi uklidu.

3.2 Mapovani

Pfed Uklidem nové domdécnosti musi robot prozkoumat prosttedi a vytvofit mapu. Pfed prvnim Uklidem mizete mapovani spustit kratkym stisknutim tlagitka |[> [Start/Stop]
na stanici nebo klepnutim na ,Spustit mapovani” v aplikaci.

Poznémka:

1. Po dokon&eni mapovdni miizete upravovat nebo spravovat véechny mapy v aplikaci Narwal, véetné vytvéreni dilcich map pro zakédzané zény (NO-GO) nebo pro vice pater.
2. Po dokonéeni mapovdni nepiemistujte stanici, jinak bude nutné mapu vytvofit znovu. V pfipadé zmény umisténi velkych kust nébytku se doporuéuje mapu pretvofit.

3.3 Uklid

Pred zahdjenim Uklidu se ujistéte, Ze mé robot dostatecnou Uroven nabiti baterie, kterou Ize zkontrolovat v aplikaci.

Vybér rezimt uklidu

Produkt nabizi &tyfi vestavéné rezimy Uklidu: Vysévéni, Mopovdni, Vysavani a mopovdni a Vysavdni, poté mopovéni. Pro kazdy rezim mizete v aplikaci snadno vybrat a upravit
parametry, jako jsou cykly uklidu, saci vykon a vihkost mopu.

Nastaveni funkce Freo Mind

Freo Mind je vds inteligentni asistent Uklidu. Je-li funkce Freo Mind zapnutd, robot bude inteligentné upravovat parametry uklidu, aniz byste museli cokoliv nastavovat ruéné.
PFi spuéténi uklidu v aplikaci si mizete vybrat, zda chcete funkei Freo Mind aktivovat.

Spusténi uklidu

Robota mlzete uvést do provozu nésledujicimi zptisoby:

+  Klepnutim na () [Spustit tklid] v aplikaci;

«  Kratkym stisknutim tlacditka Glstart/ Stop] na robotovi se ve vychozim nastaveni aktivuje rezim vysévani;

+  Kratkym stisknutim tlagitka [ [Start/Stop] na stanici zahdjite klid a robot se ve vychozim nastaveni pfepne do rezimu souasného vyséavani a mopovani.

Poznémka: Rezim Uklidu a daldi parametry mézete upravit v aplikaci.

Kdyz robot provadi tkoly, NEDOTYKEJTE SE obou stran sestavy mopu rukama.

Pozastaveni/obnoveni aktudini Glohy

Aktudlni dlohu mizete pozastavit/obnovit nésledujicimi zplisoby:

«  Klepnutim na () [Pozastavit] / (*) [Obnovit] v aplikaci;

+ Kratkym stisknutim tlagitka () [Start/Stop] na robotovi;

«  Kratkym stisknutim tlagitka [> [Start/Stop] na stanici.

Odsdavani prachu

Po zahdjeni vysavani se pevny odpad z nddobky na prach v robotovi automaticky odsaje do prachového sacku ve stanici, takze nepfijdete do styku s necistotami. Odsavani
prachu miizete spustit také kliknutim na () [Odsavani prachu] v aplikaci.

Prani mopu

Pokud je robot nastaven na vicendsobné mopovdni nebo je uklizend plocha prilis velkd, robot se automaticky vréti do stanice za uéelem vyprdani mopu, aby vytiral vzdy &isty.
Pocet cyklt mopovani a frekvenci navratd Ize upravit v aplikaci jesté pred spusténim uklidu (béhem probihgjiciho uklidu je jiz nelze ménit).

Mop muzete nechat vyprat multifunk&ni stanici také ruéné:

+ Klepnutim na A [Prani mopu] v aplikaci:

+  Dvojitym kliknutim na tlagitko [> [Mop] na stanici.

Poznémka: B&hem procesu prani mopu robota ze stanice NEVYTAHUJTE, abyste prededli poskozeni komponentdl.

Ukon&eni aktudini dlohy

Po skonéeni Uklidu se robot sam naviguje zpét do stanice. V aplikaci si mizete prohlédnout aktudlini zprévu o Uklidu.

Ulohu mézete také ruéné ukondit témito &tyimi zplsoby:

«  Stisknutim a podrzenim tlagitka (1) [Dokongit] v aplikaci na 2 s;

+ Kratkym stisknutim tla&itka{ )} [Névrat] na robotovi;

«  Stisknutim a podrzenim tlagitka () [Start/Stop] na robotovi na 2 s;

«  Stisknutim a podrzenim tlagitka |[>[Start/Stop] na stanicina 2 s.

Spusténi suseni mopu

Po poslednim mopovdni se robot vrati do stanice za ucelem vyprdni a vysuseni mopu, &imz se zabrdni vzniku zépachu. Dobu sudeni Ize upravit v aplikaci.

«  Kliknutim na A}[Suéeni mopul] v aplikaci spustite suseni mopd.

Dulezité bezpecnostni informace a upozornéni

Pred pouZitim zafizeni si peclivé pretéte tyto bezpecnostni pokyny.

Umisténi a provoz: Neumistujte multifunkéni dokovaci stanici do blizkosti zdrojd tepla

Bezpecna manipulace: Béhem provadéni uklidovych uloh se v Zzadném pfipadé nedotykejte rukama rotujicich ¢asti.

Ochrana komponentd: Nikdy nevytahujte robota z dokovaci stanice silou béhem procesu prani mopu, mohlo by dojit k poskozeni vnitfnich soucastek

Cistici prostredky: PouZivejte vyhradné originaini &istici prostfedek Narwal. PouZiti neoriginalnich pfipravk( miize vést k poruse & poskozent zafizeni

Baterie: Zarfizeni je vybaveno dobijeci lithium-iontovou baterii. Do pristroje nezasahuijte a baterii se nesnazte sami vyménit

Shoda s predpisy EU a recyklace

Tento produkt a jeho soucasti splfiuji poZzadavky smérnice RoHS 2.0 a obalové smérnice 94/62/EC o omezeni pouzivani nékterych nebezpeénych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich a o obalech

Tento symbol znamena, Ze pouZité elektricke a elektronické vyrobky nesmi byt likvidovany spole¢né s béZnym komunalnim odpadem
Za Ucelem spravné recyklace jej odevzdejte na uréeném sbérném misté
Informace o vyrobci
Vyrobce: Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd
Adresa vyrobce: Room A2901, Yunzhongcheng, Building 1, Vanke Yuncheng VI, Dashi 2nd Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong,
Cina, Model robota: YJCC026, Model multifunkéni dokovaci stanice: YJCBO26BL
Dovozce: TYGOTEC sro
Sidlo spole¢nosti: Studenéves 138, 273 79 Studenéves, Ceska republika
1C0: 03402771
DIC: CZ03402771

Zakaznicka podpora a servis (e-mail): info@tygotec.eu TYGOT=C



4. Technické parametry

Robot (YJCC026)
Rozméry: 363,5 x 351,2 X 95 mm
Hmotnost: 5,0 kg

Bezdratové pripojeni: 2,4 GHz / 5 GHz Wi-Fi

Jmenovity vstup (nabijeni): 8-17,8 V = 0,2-3,5 A
Jmenovity vykon: 65 W

Jmenovité napéti (provozni): 14,4V =
(lithium-iontova baterie, = 5900 mAh)

Nabijeni trva pfi béZné pokojové teploté cca 3 hodiny

Wi-Fi
Protokol: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax
Frekvenéni rozsah a max. vykon vysilace:
2400~2483,5 MHz / EIRP < 20 dBm
5150-5350 MHz / EIRP < 23 dBm
5470-5725 MHz / EIRP < 20 dBm
5725-5850 MHz / EIRP < 13,98 dBm
Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilace (EIRP): < 10 dBm

Baterie (Robot)

Pocet bateriovych moduli v baleni:
Typ baterie:

Jmenovité napéti:

Pocet bateriovych ¢lankd na modul:

Jmenovita kapacita, jmenovita energie:

Multifunkéni dokovaci stanice (YJCB026BL)

Rozméry: 430 x 402 x 461 mm

Hmotnost: 10,2 kg

Jmenovity pfikon: 220-240 V~, 50-60 Hz

100-127 V~, 50-60 Hz

(Skute¢ny jmenovity pFikon vychazi z idajt na Stitku produktu.)
Jmenovity vystup: 8-17,8V =0,2-3,5A

Jmenovity vykon:

Nabijeni: 65 W

Ohfev vody: 1350 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

950-1450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)

QOdsavani prachu: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V-, 50-60 Hz)

Suseni: 100 W

(Poznamka: Jmenovity vykon sudeni odkazuje na vykon suseni

mopovacich podloZek pfi pIném vykonu.)

Bluetooth
Protokol: BLE 5.0
Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilace (EIRP): < 10 dBm

Tks

Dobijeci Li-ion baterie
14,4V -

8ks

5900 mAh, 84,96 Wh



